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(57) Abstract: The invention relates to a device (10) for mechanically closing a movable furniture part (3), which device comprises
a stored energy source (29), which is at least partly loaded as the movable furniture part (3) is manually opened and is at least partly
unloaded as the movable furniture part (3) is closed, and a holding mechanism for holding the stored energy source (29) in a loaded
state, wherein a timing element (9) is provided, which can be triggered when the movable furniture part reaches an open position, in
order to release the holding mechanism and move the movable furniture part (3) in the closing direction after a predefined amount of
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time has passed. The invention further relates to a method for opening and closing a movable furniture part (3).

(57) Zusammenfassung: Eine Vorrichtung (10) zum mechanischen Schliefen eines bewegbaren Moébelteils (3) umfasst einen Ener-
giespeicher (29), der beim manuellen Offnen des bewegbaren Mébelteils (3) zumindest teilweise geladen und beim Schliefen des be-
wegbaren Mobelteils (3) zumindest teilweise entladen wird, und einen Haltemechanismus zum Halten des Energiespeichers (29) in
einem geladenen Zustand, wobei ein Zeitglied (9) vorgesehen ist, das bei Erreichen einer Offnungsposition des bewegbaren Mgbelteils
auslosbar ist, um nach Ablauf einer vorbestimmten Zeit den Haltemechanismus zu lésen und das bewegbare Mébelteil (3) in Schliefi-
richtung zu bewegen. Ferner betrifft die Erfindung ein Verfahren zum Offnen und Schliefen eines bewegbaren Mébelteils (3).
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Vorrichtung zum mechanischen SchlieBen eines bewegbaren Mébelteils und

Verfahren zum Offnen und SchlieBen eines bewegbaren Mébelteils

Die vorliegende Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum mechanischen Schlie-
Ren eines bewegbaren Mobelteils, wie eine Tur, Klappe oder Schubkasten , mit
einem Energiespeicher, der beim manuellen Offnen des bewegbaren Mébel-
teils zumindest teilweise geladen und beim Schlielen des bewegbaren Mobel-
teils zumindest teilweise entladen wird, und einem Haltemechanismus zum Hal-
ten des Energiespeichers in einem geladenen Zustand, und ein Verfahren zum
Offnen und SchlieRen eines bewegbaren Mdbelteils, insbesondere einer Tir
oder eines Schubkasten.

Die EP 733 763 A1 offenbart einen TurschlieRer, bei dem die Tur Uber einen
Energiespeicher in Schlielrichtung bewegbar ist. Der Energiespeicher umfasst
dabei mehrere Teilenergiespeicher, wobei ein zweiter Teilenergiespeicher ab-
hangig von einem Zeitglied schaltbar ist. Dadurch kann zusatzliche Energie
zum SchlieRen der Tir bereitgestellt werden, wenn die Tir in einer Offnungs-
position stehenbleibt. Es ist allerdings nicht gezeigt, dass eine Tir in einer Off-
nungsposition fur eine bestimmte Zeitdauer stehenbleibt, um einen Lade- oder
Entladevorgang an einem Moébel oder Haushaltsgerat durchzuflihren, um nach
dem Ladevorgang die Tur automatisch zu schlief3en.

Die DE 10 2015 212 082 B3 offenbart eine Einrichtung zum selbsttatigen
Schliel3en einer Tur, bei der ein Zugelement vorgesehen ist, mittels dem der
Tarflugel in Schlielrichtung bewegbar ist. Die Schliebewegung kann Uber ei-
nen Dampfer zusatzlich gebremst werden. Zwar wird die Schliellbewegung un-
terstiitzt, ein selbsttatiges SchlieRen einer Tur aus einer Offnungsposition ist
hingegen nicht gezeigt.

Es ist daher Aufgabe der vorliegenden Erfindung, eine Vorrichtung zum selbst-
tatigen mechanischen Schlielen eines bewegbaren Mobelteils, wie einer Tur,
Klappe oder Schubkasten und ein Verfahren zum Offnen und SchlieRen eines
bewegbaren Mobelteils zu schaffen, die eine hohere Bedienfreundlichkeit be-
sitzen und ein selbsttatig automatisiertes Bewegen des bewegbaren Mdbelteils
in Schliel3richtung Uber mechanische Mittel zu ermoglichen.
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Diese Aufgabe wird mit einer Vorrichtung mit den Merkmalen des Anspruches 1
und einem Verfahren mit den Merkmalen des Anspruches 16 gelost.

Bei der erfindungsgemafen Vorrichtung wird ein geladener Energiespeicher
Uber einen Haltemechanismus gehalten, der bei Erreichen einer Offnungsposi-
tion des bewegbaren Mobelteils gegenltber einem Korpus durch ein mechani-
sches Zeitglied I6sbar ist, wobei das Entladen des Energiespeichers durch L6-
sen des Haltemechanismus erst nach Ablauf einer vorbestimmten Zeit des
Zeitglieds erfolgt. Dadurch kann der Benutzer das bewegbare Mébelteil, insbe-
sondere Tur oder Klappe oder Schubkasten, zunachst manuell 6ffnen und da-
bei den Energiespeicher laden, um danach einen Ladevorgang oder einen Ent-
ladevorgang durchzufuhren, wobei nach der vorbestimmten Zeitspanne die Tur
uber den Energiespeicher in Schlielrichtung bewegt wird, ohne dass der Be-
nutzer manuell eingreifen muss. Dies vereinfacht die Handhabung, da der Be-
nutzer sich nur aktiv beim Offnen der TUr einbringen muss, wahrend der
SchlieRvorgang selbsttatig bzw. automatisch ablaufen kann.

Gemal einer bevorzugten Ausgestaltung umfasst das mechanische Zeitglied
eine Feder und einen Dampfer. Die Feder und der Dampfer kbnnen auf ein li-
near bewegbares Bauteil oder einen Schwenkhebel wirken, der dann ein Losen
des Haltemechanismus bewirkt. Der Dampfer bewirkt dabei eine Verzégerung
der durch die Feder angetriebenen Bewegung, und durch Abstimmung der Fe-
derkraft und der Dampfungskraft kann die Verzégerung zum Lo6sen des Halte-
mechanismus eingestellt werden.

Vorzugsweise ist mittels des Energiespeichers das bewegbare Mébelteil voll-
standig in die geschlossene Position bewegbar. Ab einem Einzugsbereich, bei-
spielsweise 30° vor der Schlielposition, kann die SchlieRbewegung durch ei-
nen zusatzlichen Energiespeicher, insbesondere Einzugsfeder und/oder einen
Dampfer beeinflusst werden, wobei die Einzugsfeder und/oder Dampfer bei-
spielsweise in einem Scharnier oder Auszugsschiene vorgesehen werden kon-
nen, welche das bewegliche Mobelteil am Korpus schwenkbar oder bewegbar
lagern.

Der Haltemechanismus weist vorzugsweise einen mittelbar oder unmittelbar mit
dem bewegbaren Mobelteil verfahrbaren Mitnehmer auf an welchem der Ener-
giespeicher angekoppelt ist, wobei der Mitnehmer an einem abgewinkelten
Endabschnitt einer Fihrungskulisse ablegbar ist, um den Energiespeicher in
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geladenem Zustand zu halten. Aus diesem abgewinkelten Endabschnitt kann
der Mitnehmer dann Uber das Zeitglied gelost werden.

In einer weiteren Ausgestaltung ist ein Dampfer zum Abbremsen der Tur vor
Erreichen einer maximalen Offnungsposition vorgesehen. Der Dampfer verhin-
dert dabei laute Anschlaggerdusche bei Erreichen der maximalen Offnungspo-
sition und kann zudem in die Vorrichtung integriert werden.

Die Vorrichtung umfasst bevorzugt einen aus mehreren Hebeln gebildeten Ge-
lenkmechanismus, wobei an einem endseitigen Hebel eine Anbindung zur Fi-
xierung an einem bewegbaren Mobelteil oder an einem Korpus ausgebildet ist.
Vorzugsweise ist das Gehause der Vorrichtung am Korpus und die Anbindung
eines Hebels an dem bewegbaren Mdbelteil vorgesehen, aber auch eine um-
gekehrte Anordnung mit dem Gehause an dem bewegbaren Moébelteil und der
Anbindung an dem Korpus ist moglich.

Ein erster Hebel des Hebelmechanismus kann mittelbar- oder unmittelbar mit
einem Zugelement verbunden sein, mittels dem ein Schlitten entlang einer Fuh-
rungsbahn verfahrbar ist, wobei der Schlitten mit einem Mitnehmer in Eingriff
bringbar ist, der durch den Energiespeicher vorgespannt ist. Optional kann der
Schlitten auch mit einem zweiten Mitnehmer in Eingriff bringbar sein, der Gber
einen Dampfer mit dem ersten Mitnehmer verbunden ist. Dieser Dampfer zwi-
schen dem ersten Mitnehmer und dem zweiten Mitnehmer bildet vorzugsweise
den Offnungsdampfer aus, der erst kurz vor Erreichen der maximalen Off-
nungsposition des bewegbaren Mdbelteils wirksam wird. Parallel zu dem
Dampfer kann zwischen den beiden Mitnehmern eine Feder vorgesehen sein
und die Mitnehmer zueinander vorspannen, so dass das bewegbare Mobelteil,
beispielsweise Tur, Klappe, Schubkasten oder Schiebetlr selbsttatig in die ma-
ximale Offnungsposition bewegbar ist.

In einer weiteren Ausgestaltung umfasst das Zeitglied einen Schwenkhebel, der
drehbar ist, um einen entlang einer Flihrungsbahn verfahrbaren und an einem
abgewinkelten Endabschnitt festlegbaren Mitnehmer aus der festgelegten Posi-
tion zu entriegeln. Der Schwenkhebel kann dabei mit einem Dampfer und einer
Feder verbunden sein, die fur eine zeitlich verzbgerte Bewegung des
Schwenkhebels sorgen. Erst nach Freigabe des Schwenkhebels durch ein Blo-
ckierelement kann der Schwenkhebel durch die Feder und dem Dampfer ge-
bremst bewegt werden, um den Mitnehmer zu entriegeln. Das Blockierelement
kann beispielsweise ein Hebel sein, der zwischen dem Gehause und der An-
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bindung an der Tir angeordnet ist. Erst kurz vor Erreichen der maximalen Off-

nungsposition wird der Hebel in eine Position bewegt, in der der Schwenkhebel
freigegeben wird. Dies kann beispielsweise durch eine Kurvenfuhrung an einer
Oberflache des Schwenkhebels und eine entsprechende Anlageflache an dem
Hebel erreicht werden.

Die Zeit zwischen einem Aktivieren des Zeitgliedes und einem Entriegeln des
Verriegelungsmechanismus ist vorzugsweise einstellbar. Die Zeitspanne liegt
bevorzugt in einem Bereich zwischen 3 s und 60 s, vorzugsweise 5 s bis 30 s,
je nachdem, wie lange der Nutzer eine offenstehende Tur haben médchte. Zur
Einstellung der Zeitspanne kann beispielsweise der Dampfer als Fluiddampfer
ausgebildet sein, wobei durch Einstellung des Volumenstroms durch einen Kol-
ben des Fluiddampfers die Dampfungskraft einstellbar ist und somit auch die
Zeitdauer, bis das Zeitglied fur ein Losen des Haltemechanismus sorgt. Eine
Einstellung der Zeitdauer zwischen Aktivierung des Zeitgliedes und der Entrie-
gelung bzw. Lésen des Haltemechanismus kann auch Uber andere Mittel ein-
gestellt werden, beispielswiese durch Verandern der Federkraft der Feder des
Zeitgliedes.

Bei dem erfindungsgemaéfen Verfahren zum Offnen und Schliellen eines be-
wegbaren Mobelteils wird zunachst das bewegbare Mobelteil manuell gedffnet
und dabei mindestens ein Energiespeicher bei der Offnungsbewegung aufge-
laden, wobei der Energiespeicher in einem geladenen Zustand durch einen
Haltemechanismus gehalten wird. Die Tir wird anschlieRend in einer Off-
nungsposition positioniert, wodurch ein Zeitglied aktiviert wird. Die Offnungspo-
sition kann dabei mindestens 80° von der Schlie3stellung entfernt sein, je nach
maximaler Offnungsposition beispielsweise der Scharniere. Durch die Positio-
nierung des bewegbaren Mdébelteils in der Offnungsposition wird ein Zeitglied
aktiviert, das nach einer vorbestimmten Zeit einen Haltemechanismus 16st, um
dann das bewegbare Mdbelteil Gber den Energiespeicher in Schliefdrichtung zu
bewegen. Dies verbessert die Handhabung, da das bewegbare Mdbelteil au-
tomatisch in Schliel3richtung bewegt wird, wobei sich das Verfahren besonders
gut fir MObel oder Haushaltsgerate einsetzen Iasst.

Vorzugsweise erfolgt das Aufladen des Energiespeichers in einem Winkelbe-
reich von der SchlieRposition bis zu einer ersten Offnungsposition des beweg-
baren Mobelteils, beispielsweise bis zu einem Bereich zwischen 30° und 60°.
An diesen Aufladebereich schliefdt sich ein Bereich an, in dem das bewegbare
Mébelteil in einem Freilauf weiter in Offnungsrichtung bewegbar ist. Dieser Be-
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reich kann beispielsweise zwischen 30° bis 90° liegen. Erst wenn das beweg-
bare Mdbelteil, wie eine Tlr, in einer Offnungsposition angeordnet ist, bei-
spielsweise in einem Bereich bis 20°, insbesondere 10° vor der maximalen Off-
nungsposition, kann das Zeitglied aktiviert werden. Dies ermoglicht eine leicht-
gangige Handhabung, da die Krafte am Anfang zum Offnen der Tlr als weniger
stérend empfunden werden als Kréfte in einem Offnungsbereich entfernt von
der Schliel3position.

Die Erfindung wird nachfolgend anhand eines Ausflihrungsbeispiels mit Bezug
auf die beigeflgten Zeichnungen naher erlautert. Es zeigen:

Figur 1  eine perspektivische Ansicht eines erfindungsgemafien Mobels mit
einer Vorrichtung zum mechanischen Schlieen einer Tur;

Figur 2  eine schematische Ansicht zur Erlduterung der Offnungs- und
Schlielbewegung der TUr;

Figur 3 eine Ansicht der erfindungsgemafen Vorrichtung zum mechanischen
SchlielRen der Tur in einer Schlielposition;

Figur 4 eine Ansicht der Vorrichtung der Figur 3 in einer Offnungsposition mit
geladenem Energiespeicher;

Figur 5 eine Ansicht der Vorrichtung der Figur 3 bei Beginn der Offnungs-
dampfung;

Figur 6 eine Ansicht der Vorrichtung der Figur 3 in der maximalen Offnungs-
position beim Aktivieren des Zeitgliedes;

Figur 7 eine Ansicht der Vorrichtung der Figur 3 mit der Tur in der maximalen
Offnungsposition beim Lésendes Haltemechanismus;

Figur 8 eine Ansicht der Vorrichtung der Figur 3 bei einer SchlieRbewegung
der Tur durch den Energiespeicher;

Figur 9 eine Ansicht der Vorrichtung der Figur 3 am Ende der SchlielRbewe-
gung, und
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Figuren 10A und 10B zwei Ansichten eines erfindungsgemaflen Mobels oder
Haushaltsgerates mit einer Vorrichtung zum mechanischen Schlie-
Ren eines Schubkastens.

Ein MoAbel 1 umfasst einen Mobelkorpus 2, an dem eine Tur 3 verschwenkbar
gehalten ist. Hierfur sind Scharniere 4 vorgesehen, die ein am Mobelkorpus 2
fixiertes Seitenteil 5 aufweisen, das Uber ein Montageelement 6 am Mobelkor-
pus 2 fixiert ist. An jedem Seitenteil 5 eines Scharniers 4 ist ein Scharnierteil 7
verschwenkbar gelagert, das an der Tur 3 fixiert ist. Die Scharniere 4 kdnnen
als Viergelenkscharniere ausgebildet sein, aber auch ein Einsatz von Einge-
lenkscharnieren oder Siebengelenkscharnieren ist moglich.

Ferner ist eine Vorrichtung 10 zum mechanischen Schliel3en der Tur 3 vorge-
sehen, die ein Gehause 11 umfasst, das eine SchlieBmechanik beinhaltet, die
einen Hebel 13 aufweist, der Gber eine Anbindung 12 mit der TUr 3 verbunden
ist. Es ist auch mdglich, das Gehause 11 an der Tur 3 zu fixieren und die An-
bindung 12 an dem Mobelkorpus 2. Zudem kann die Vorrichtung 10 statt fur
Mobel auch fur Haushaltsgerate oder andere Gerate eingesetzt werden.

Die Funktion der Vorrichtung 10 zum mechanischen Schlieen einer Tur 3 wird
zunachst schematisch im Hinblick auf die Figur 2 erlautert. In einem ersten Off-
nungsbereich mit dem Winkel a, der beispielsweise zwischen 30° und 80° lie-
gen kann, wird die Tur manuell gegen die Kraft eines Energiespeichers bewegt.
In einer mit dem Pfeil schematisch dargestellten zweiten Phase wird die Tur 3
in einem Freilauf weiter in Offnungsrichtung bewegt, wobei der Winkelbereich
des Freilaufs beispielsweise in einem Winkelbereich p zwischen 30° und 60°
entfernt von der Schliel3position liegen kann. In der dritten Phase wird die Tur 3
bis kurz vor Erreichen der maximalen Offnungsposition bewegt, und in diesem
Winkelbereich y gedampft, also abgebremst, bis die maximale Offnungsposition
erreicht ist.

Die maximale Offnungsposition kann beispielsweise in einem Winkelbereich y
zwischen 90° und 180° liegen. In diesem letzten Winkelbereich wird ein Zeit-
glied aktiviert, wie dies mit der gestrichelten Linie schematisch angedeutet ist.
Diese Linie symbolisiert eine Zeitspanne zwischen der Aktivierung eines Zeit-
gliedes und dem Losen bzw. Entriegeln eines Haltemechanismus zum selbstta-
tigen automatischen Schliel3en der Tar. Nach Ablauf dieser Zeitspanne, bei-
spielsweise zwischen 3 s und 60 s, wird die TUr 3 automatisch durch den Ener-
giespeicher in Schlieflfrichtung bewegt. Nach der Beschleunigung der Tar 3
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durch den Energiespeicher bewegt sich die Tur im Freilauf weiter in Schlief3-
richtung, wie dies mit dem Pfeilen dargestellt ist. Vor Erreichen der Schlie3posi-
tion kann eine SchlieRdampfung und ein Einzug durch die Scharniere 4 erfol-
gen, die beispielsweise eine Einzugsfeder und einen Einzugsdampfer aufwei-
sen, um die SchlieBbewegung der Tur 3 abzubremsen, bis diese in der
Schlieposition angeordnet ist. Die SchlieRdampfung kann jedoch auch aus-
schlieflich durch die Feder 34 und/oder den Dampfer 35 der Vorrichtung erfol-
gen.

Der in Figur 2 beschriebene schematische Ablauf wird nachfolgend anhand der
Figuren 3 bis 9 im Hinblick auf eine mégliche mechanische Umsetzung be-
schrieben.

In Figur 3 ist die Tur 3 in einer Schlief3position an dem Mdobelkorpus 2 gezeigt.
An dem Mobelkorpus 2 ist das Gehause 11 fixiert, und an der TUr 3 ist die An-
bindung 12 festgelegt. An der Anbindung 12 ist ein erster Hebel 13 gelenkig ge-
lagert, der auf der von der Anbindung 12 abgewandten Seite Uber eine Achse
14 mit einem zweiten Hebel 15 gelenkig verbunden ist, der um eine Achse 16
drehbar an dem Gehause 11 angeordnet ist. An dem Hebel 13 oder der Achse
14, optional auch an dem Hebel 15, ist ein Zugelement 18 vorgesehen, das mit
einem Schlitten 20 verbunden ist. Das Zugelement 18 kann hierflr einen Bol-
zen 19 aufweisen, der mit dem Schlitten 20 verbunden ist. Der Schlitten 20 ist
entlang einer linearen Fuhrung 21 und 23 an dem Gehause 11 geflhrt.

An dem Schilitten 20 ist ein erster Vorsprung 24 fur den Eingriff mit einem Mit-
nehmer 25 ausgebildet, der durch einen Energiespeicher 29 in Form einer Fe-
der, insbesondere einer Zugfeder, verbunden ist. Der Mitnehmer 25 weist Flh-
rungselemente 26 auf, beispielsweise Zapfen oder Bolzen, die in einer Fluh-
rungsbahn 27 an dem Gehause oder einem mit dem Gehause 11 verbundenen
Bauteil ausgebildet sind, wobei die FUhrungsbahn 27 einen abgewinkelten
Endabschnitt 28 aufweist. Die FUhrungsbahn 27 kann als Nut oder Schlitz aus-
gebildet sein.

In der ersten Phase wird die Tir 3 manuell in Offnungsrichtung verschwenkt,
wie dies in Figur 4 gezeigt ist. Durch Bewegen der Tur 3 in Offnungsrichtung
wird der Hebel 13 um die Achse 14 verschwenkt, und zudem wird das Zugele-
ment 18 durch die Bewegung der Achse 14 in Offnungsrichtung bewegt, wobei
die Bewegung des Zugelementes 18 auf den Schlitten 20 Ubertragen wird, der
den Mitnehmer 25 gegen die Kraft des Energiespeichers 29 in Offnungsrich-
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tung bewegt. Der Energiespeicher 29 ist auf der zum Mitnehmer 25 gegenuber-
liegenden Seite an einem Halter 30 an dem Gehéause 11 festgelegt. In einem
vorbestimmten Offnungswinkel, beispielsweise in einem Bereich zwischen 30°
und 60°, wird der durch den Energiespeicher 29 vorgespannte Mithnehmer 25
an dem abgewinkelten Endabschnitt 28 geparkt, und der Vorsprung 24 gelangt
auller Eingriff von dem Mitnehmer 25. Dadurch kann die Tur 3 nun weiter in
Offnungsrichtung ohne die Wirkung des Energiespeichers 29 bewegt werden,
also im Freilauf.

In Figur 4 ist gezeigt, dass durch die Bewegung des Schlittens 20 ein zweiter
Vorsprung 36 in die Nahe einer Aufnahme an einem zweiten Mithehmer 31 be-
wegt wurde, wobei der zweite Mithehmer 31 entlang einer Fihrungsbahn 33
mit einem abgewinkelten Endabschnitt bewegbar ist. Der zweite Mitnehmer 31
befindet sich in Figur 4 noch in einer Parkposition.

Der zweite Mithehmer 31 ist mit dem ersten Mithehmer 25 Uber einen Dampfer
35 verbunden, der als Lineardampfer ausgebildet ist und ein Dampfergehause
und eine linear bewegbare Kolbenstange besitzt. Der Dampfer 35 kann an ei-
nem Ende an einem Flhrungselement 26 des Mitnehmers 25 festgelegt sein,
beispielsweise durch Rastmittel, und an der gegenuberliegenden Seite ist der
Dampfer 35 mit einem weiteren Fuhrungselement 32 des zweiten Mitnehmers
31 verbunden, beispielsweise durch Rastmittel. Auch die Flihrungselemente 32
sind als Zapfen oder Bolzen ausgebildet und ermdglichen somit eine einfache
Festlegung des Dampfers 35.

Zwischen den beiden Mitnehmer 31 und 25 ist ferner eine weitere Feder 34 ge-
spannt, die als Zugfeder ausgebildet ist und die Mitnehnmer 31 und 25 zueinan-
der vorspannt.

Wird die Tur 3 durch einen Schwenkbereich des Freilaufs bewegt, wird die in
Figur 5 gezeigte Position erreicht, in der die Offnungsdampfung aktiviert wird.
Diese Aktivierung erfolgt durch Entriegeln des Mitnehmers 31 aus der Parkpo-
sition aus dem abgewinkelten Endabschnitt der FUhrungsbahn 33, so dass der
zweite Mitnehmer 31 nun durch die Kraft der Feder 34 zu dem ersten Mitneh-
mer 25 hin gezogen wird. Gleichzeitig wirkt der Dampfer 35, der als Druck-
dampfer ausgebildet ist, und eine Bewegung des zweiten Mithehmers 31 zu
dem ersten Mitnehmer 25 hin abbremst. Im Bereich der Offnungsdéampfung ist
der erste Mitnehmer 25 in der Parkposition an dem abgewinkelten Endabschnitt
der Flihrungsbahn 27 gehalten.
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Die Bewegung der Tir 3 kann in Offnungsrichtung bis zum Erreichen der ma-
ximalen Offnungsposition erfolgen, die beispielsweise in einem Bereich zwi-
schen 90° und 180° liegen kann. Wahrend dieser Offnungsbewegung wird an
einem bestimmten Punkt kurz vor Erreichen der maximalen Offnungsposition
oder an der maximalen Offnungsposition ein Zeitglied 9 aktiviert. Das Zeitglied
9 kann den Mitnehmer 25 nach einer vorbestimmten Zeitspanne aus dem End-
abschnitt 28 I0sen.

Das Zeitglied 9 ist Uber den Hebel 15 betatigbar, der um die Achse 16 drehbar
an dem Gehause 11 gelagert ist. An dem Hebel 15 oder dessen Lagerachse 16
ist ein Dampfer 43 und eine Feder 44 fixiert, die an dem gegenuberliegenden
Ende mit einem Schwenkhebel 40 verbunden sind. Der Schwenkhebel 40 ist
bei der Offnungsbewegung der Tir 3 in den Figuren 3 bis 5 nicht merklich be-
wegt worden und ist um eine Achse 41 drehbar gelagert. Ferner wirkt auf den
Schwenkhebel 40 ein FUhrungselement 17, das an einem Ausleger an dem
Hebel 15 gehalten ist. Das Fuhrungselement 17 wird entlang einer Kurvenflih-
rung 42 an dem Schwenkhebel 40 bewegt, die gebogen ausgebildet ist, und
somit wird der Schwenkhebel 40 trotz der Offnungsbewegung der Tir 3 in der
gleichen Position gehalten, auch wenn das Fuhrungselement 17 entlang der
Kurvenflhrung 42 bewegt wird.

In Figur 6 ist die Offnungsposition der Tiir 3 gezeigt, an der das Zeitglied 9 akti-
viert wurde. Durch die Bewegung der Tir 3 weiter in Offnungsrichtung wurde
der Hebel 15 um die Achse 16 weiter verschwenkt, so dass das Flhrungsele-
ment 17 von der Kurvenflihrung 42 abgehoben wurde. Dadurch wird nun das
Zeitglied 9 aktiviert, da auf den Schwenkhebel 40 nun die Krafte durch die Fe-
der 44 und den Dampfer 43 wirken. Die Feder 44 dreht den Schwenkhebel 40
im Uhrzeigersinn in Figur 6, und der Dampfer 43 bremst diese Schwenkbewe-
gung, die langsam ablauft.

In Figur 7 ist die Position gezeigt, in der der Schwenkhebel 40 des Zeitgliedes 9
den Mitnehmer 25 des Verriegelungsmechanismus aus der verriegelten Positi-
on an dem abgewinkelten Endabschnitt 28 I6st. Der Schwenkhebel 40 wirkt
auf den Mitnehmer 25 oder das Fuhrungselement 26 ein, um das Fuhrungs-
element 26 aus dem abgewinkelten Endabschnitt 28 zu bewegen, so dass der
Mitnehmer 25 nicht mehr an dem abgewinkelten Endabschnitt 28 gehalten ist,
sondern entlang der Fuhrungsbahn 27 durch den Energiespeicher 29 beweg-
bar ist.
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Durch das Entriegeln des Mitnehmers 25 durch das Zeitglied 9 wird nun der
Mitnehmer 25 durch den Energiespeicher 29 entlang der FlUhrungsbahn 27 ver-
fahren, wobei der Schlitten 20 durch den zweiten Mithehmer 31 verfahren wird.
Der Mitnehmer 25 wirkt dabei auf den zusammengedrickten Dampfer 35, der
wiederum auf den zweiten Mitnehmer 31 wirkt, der auf den Vorsprung 36
drickt, der den Schlitten 20 in Figur 7 nach rechts driackt. Dadurch wird das
Zugelement 18 mit dem Schlitten 20 bewegt, das wiederum fur ein Verschwen-
ken der Hebel 13 und 15 sorgt, und die Tur 3 in Schlielrichtung schwenkt. Zu-
gleich wird Uber das Fuhrungselement 17 des Hebels 15 das Zeitglied wieder
zuruckgestellt.

Die Tur 3 wird durch den Energiespeicher 29 somit automatisch in Schlielrich-
tung beschleunigt, bis die in Figur 8 gezeigte Position erreicht ist. In dieser Po-
sition druckt der erste Mitnenmer 25 aufgrund der Wirkung des Energiespei-
chers 29 auf den zweiten Mitnehmer 31, der allerdings am Ende seines Ver-
fahrweges angekommen ist und nun wieder an dem abgewinkelten Endab-
schnitt der FUhrungsbahn 33 geparkt wird. Nach dem Verschwenken des zwei-
ten Mithnehmers 31 gelangt der Vorsprung 36 an dem Schlitten 20 aul3er Eingriff
von dem Mitnehmer 31, und die Tur 3 kann im Freilauf weiter in Schliel3richtung
bewegt werden, wie dies in Figur 9 dargestellt ist. Durch die Beschleunigung
der Tur 3 aufgrund des Energiespeichers 29 wird die Tur 3 allerdings weiter in
Schlielrichtung bewegt, sofern der Benutzer diese Bewegung nicht anhalt.

Der Mitnehmer 25 erreicht vor dem Mitnenmer 31 eine Endposition entlang der
Flhrungsbahn 27, so dass durch die SchlielRbewegung der Tlr 3 der Mitneh-
mer 31 sich gegen die Kraft der Feder 34 von dem Mitnehmer 25 entfernt und
der Dampfer 35 wieder auseinandergefahren wird. In Figur 9 ist der Mitnehmer
25 in einer Endposition dargestellt und der zweite Mithnehmer 31 an dem abge-
winkelten Endabschnitt 33, in der kein Eingriff mehr mit dem Schlitten 20 be-
stent.

Die Tur 3 kann nun weiter in Schliefdrichtung bewegt werden, wobei durch den
Hebel 13 und das Zugelement 18 der Schlitten 20 weiter nach rechts verfahren
wird. In einem vorbestimmten Einzugsbereich, beispielsweise 20° bis 40° vor
der Schlief3position, wird die Tur 3 durch Einzugsfedern an den Scharnieren 4
in Schiefrichtung eingezogen, wobei optional an den Scharnieren 4 auch
Dampfer vorgesehen sein kdnnen, um die Tar 3 bei einer Bewegung in
Schliefdrichtung vor Erreichen der Schlielposition abzubremsen. Durch diese
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SchlielRbewegung wird der Schlitten 20 wieder in die in Figur 3 gezeigte
Schlielposition bewegt, wobei der Vorsprung 24 an dem Schlitten 20 den Mit-
nehmer 25 Uberfahrt, der beispielsweise in der Endposition verschwenkbar ge-
lagert sein kann, so dass der Vorsprung 24 wieder an einer Aufnahme des Mit-
nehmers 25 verrastet. Alternativ kann der Vorsprung 24 biegbar ausgebildet
sein, um den Mitnehmer 25 Uberfahren zu kdnnen, oder der Schlitten 20 ist im
Bereich des Vorsprunges 24 verschwenkbar ausgebildet. Nach Erreichen der
SchlieRposition kann dann wieder ein Offnungsvorgang eingeleitet werden.

Das Zeitglied 9 umfasst einen Dampfer 43, eine Feder 44 und einen Schwenk-
hebel 40. Zum Einstellen der Zeitdauer zwischen einer Aktivierung des Zeit-
gliedes 9 und einer Entriegelung des Mitnehmer 25 kann die Kraft der Feder 44
verandert werden, oder der Volumenstrom, der bei einem Eindrtcken oder
Auseinanderziehen des Lineardampfers zwischen zwei Kammern in einem
Dampfergehause stromt, kann verstellt werden. Die Zeitspanne kann bei-
spielsweise zwischen 3 s und 60 s liegen, je nachdem, fur welchen Anwen-
dungsfall die Vorrichtung 10 eingesetzt wird.

Die in den Figuren 3 bis 9 dargestellte Vorrichtung 10 kann im Rahmen der Er-
findung vielfaltig modifiziert werden. Beispielsweise kdnnen statt der dargestell-
ten Zugfedern auch Druckfedern, Gasdruckfedern oder andere Federelemente
eingesetzt werden. Zudem konnen die Dampfer statt als Lineardampfer auch
als Rotationsdampfer ausgebildet sein.

Die FUhrung der Mitnehmer 31 und 25 kann unmittelbar an dem Gehause 11
erfolgen Uber separate FUhrungseinrichtungen.

Ferner kann die Hebelmechanik zwischen dem Gehause 11 und der Tur 3 ge-
andert werden, beispielsweise wenn die Scharniere nicht als Viergelenkschar-
niere ausgebildet sind. Dadurch kdnnen sich auch die Hebel 13, 15 und das
Zugelement 18 verandern.

In den Figuren 10A und 10B ist ein M6bel 1° oder Haushaltsgerat gezeigt, das
einen Mobelkorpus 2° aufweist, an dem ein Schubkasten 3° Uber Auszugsfuh-
rungen verfahrbar gehalten ist, bei dem ein ahnlicher Schliemechanismus wie
bei dem vorangegangen Ausfuhrungsbeispiel vorgesehen ist.

In Figur 10A ist der Schubkasten 3° in der Schlie3position an dem Mobelkorpus
2 angeordnet. Der Schubkasten 3" ist mit einem Schlitten 20° verbunden oder
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integral mit dem Schlitten 20° ausgebildet, an dem ein erster Vorsprung 24° fur
den Eingriff mit einem Mitnehmer 25° ausgebildet, der durch einen Energiespei-
cher 29° in Form einer Feder verbunden ist. Der Mitnehmer 25° weist Fuh-
rungselemente, die in einer FUhrungsbahn 27 an einem Gehause oder einer
Schiene der Auszugsflhrung ausgebildet sind. Die Fihrungsbahn 27° weist ei-
nen abgewinkelten Endabschnitt 28° auf, an dem der Mitnehmer 25° mit ge-
spannten Energiespeicher 29° geparkt werden kann.

Beim Offnen wird der Schubkasten 3‘ manuell in Offnungsrichtung gezogen,
wobei die Bewegung auf den Schlitten 20° Gbertragen wird, der den Mitnehmer
25° gegen die Kraft des Energiespeichers 29 in Offnungsrichtung bewegt, bis
der Mitnehmer 25° an dem abgewinkelten Endabschnitt 28° geparkt wird, wo-
nach der Vorsprung 24‘ aul3er Eingriff von dem Mitnehmer 25° gelangt und wei-
ter in Offnungsrichtung im Freilauf bewegt werden kann.

In Figur 10B ist die maximale Offnungsposition des Schubkastens 3 gezeigt,
an der ein Zeitglied 9° aktiviert wurde. An dem Schubkasten 3" ist ein Aktivator
17, insbesondere in Form einer Anlaufschrage vorgesehen, die auf einen
Schwenkhebel 40° einwirkt, um diesen aus er verriegelten Position zu I0sen.
Dadurch wird das Zeitglied 9° gestartet und der Schwenkhebel 40° wird durch
die Krafte einer Feder 44° gegen die Kraft eines Dampfer 43° bewegt, ahnlich
wie dies bereits in dem ersten Ausfuhrungsbeispiel ausfuhrlich erlautert wurde.

Durch den Schwenkhebel 40° wird der Mitnehmer 25° des Haltemechanismus
aus der verriegelten Position an dem abgewinkelten Endabschnitt 28° gelbst.
Der Mitnehmer 25° wird durch den Energiespeicher 29° entlang der Fuhrungs-
bahn 27 verfahren, wobei der Schlitten 20° durch den zweiten Mithehmer 31" in
Schliefrichtung gezogen wird. Der Schubkasten 3° wird durch den Energie-
speicher 29° automatisch in Schlief3richtung beschleunigt, bis der zweite Mit-
nehmer 31° am Ende seines Verfahrweges angekommen ist und an dem ab-
gewinkelten Endabschnitt der FUhrungsbahn 33 geparkt wird und der erste Mit-
nehmer 25° nicht weiter in SchlieRrichtung bewegt werden kann. Der Mithehmer
31" wird von dem Vorsprung 36° entkoppelt und der Schubkasten 3° im Freilauf
weiter in Schlielrichtung bewegt werden. Durch die Beschleunigung des
Schubkastens 3° kann dieser selbsttatig in die Schlielposition bewegt werden,
sofern der Benutzer die Bewegung nicht anhalt.
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Anspriiche

Vorrichtung (10) zum mechanischen Schlief3en eines bewegbaren Mobel-
teils (3, 3’), mit einem Energiespeicher (29, 29’), der beim manuellen Off-
nen des bewegbaren Mdbelteils (3, 3’) zumindest teilweise geladen und
beim SchlieRen zumindest teilweise entladen wird, und einem Halteme-
chanismus zum Halten des Energiespeichers (29, 29’) in einem geladenen
Zustand, dadurch gekennzeichnet, dass ein Zeitglied (9, 9’) vorgesehen
ist, das bei Erreichen einer Offnungsposition des bewegbaren Mébelteils
auslosbar ist, um nach Ablauf einer vorbestimmten Zeit den Haltemecha-
nismus zu I6sen und das bewegbare Mobelteil (3, 3’) selbsttatig durch Ent-
laden des Energiespeichers in Schliefrichtung zu bewegen.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das Zeit-
glied (9, 9') eine Feder (44, 44°) und einen Dampfer (43, 43°) umfasst.

Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass mit-
tels des Energiespeichers (29, 29’) das bewegbare Mobelteil (3, 3’) voll-
standig in die geschlossene Position bewegbar ist.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Haltemechanismus einen entlang einer Flh-
rungsbahn (27, 27°) verfahrbaren Mitnehmer (25, 25°) aufweist, der an ei-
nem abgewinkelten Endabschnitt (28, 28°) ablegbar ist, um den Energie-
speicher (29, 29’) in einem geladenen Zustand zu halten.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass ein Dampfer (35) zum Abbremsen des bewegbaren
Mobelteils (3, 3') vor Erreichen der maximalen Offnungsposition vorgese-
hen ist.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass ein Gehause (11) vorgesehen ist, an dem ein erster
Hebel (15) drehbar gelagert ist, der gelenkig mit einem zweiten Hebel (13)
verbunden ist, an dem eine Anbindung (12) zur Fixierung an dem beweg-
baren Mobelteil (3, 3’) vorgesehen ist.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass ein erster Hebel (15) mittelbar oder unmittelbar, ins-
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10.

11.

12.

13.

besondere durch ein Zugelement (18) mit einem Schlitten (20) entlang ei-
ner FUhrungsbahn (21) gekoppelt und der Schlitten entlang einer Fuh-
rungsbahn verfahrbar ist, wobei der Schlitten (20) mit dem Mitnehmer (25)
in Eingriff bringbar ist, welcher den Energiespeicher (29, 29’) vorspannt.

Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass der Schlit-
ten (20, 20°) mit einem zweiten Mitnehmer (31, 31°) in Eingriff bringbar ist,

der verzugsweise uUber einen Dampfer (35) mit dem ersten Mitnehmer (25)
verbindbar ist.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Schlitten (20, 20°) in maximaler Offnungsposition
mit mindestens einem Mitnehmer (25, 31) koppelbar ist und/oder in Wirk-
verbindung steht.

Vorrichtung nach Anspruch 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet, dass
beide Mitnehmer (25, 41) Uber eine Feder (34) zueinander vorgespannt
sind.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das Zeitglied (9, 9°) einen linear bewegbares Bauteil
oder einen Schwenkhebel (40, 40°) umfasst, um einen entlang einer Fuh-
rungsbahn (27) verfahrbaren und an einem abgewinkelten Endabschnitt
(28) festlegbaren Mitnehmer (25) aus einer festgelegten Position an dem
abgewinkelten Endabschnitt (28) zu entriegeln oder zu 16sen.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Zeitdauer zwischen einem Aktivieren des Zeit-
gliedes (9, 9') und dem Entriegeln des Verriegelungsmechanismus ein-
stellbar ist.

Vorrichtung nach Anspruch 11 oder 12, dadurch gekennzeichnet, dass
zum Einstellen der Zeitdauer des Zeitgliedes ein Dampfer (43) als Flu-
iddampfer ausgebildet ist und der Volumenstrom des Fluides zum Einstel-
len des Zeitgliedes (9, 9’) verstellbar ist.
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14.

15.

16.

17.

Haushaltsgerat oder Mobel (1) mit einem bewegbaren Mobelteils (3, 3’)
mit einer Vorrichtung (10) zum mechanischen Schlielen des bewegbaren
Méobelteils (3, 3’) nach einem der vorhergehenden Ansprlche.

Haushaltsgerat oder Mobel nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet,
dass das bewegbare Mobelteil (3, 3'), insbesondere Tur , Gber mindestens
ein Scharnier (4) mit einer Einzugsfeder und einem Dampfer zum Abbrem-
sen der Schlielbewegung an einem Korpus (2) gehalten ist.

Verfahren zum Offnen und SchlieRen eines bewegbaren Mébelteils (3, 3')

mit den folgenden Schritten:

- manuelles Offnen eines bewegbaren Mébelteils (3, 3') und Aufladen ei-
nes Energiespeichers (29, 29’) durch die Offnungsbewegung des be-
wegbaren Mobelteils, wobei der Energiespeicher (29, 29°) in einem ge-
ladenen Zustand durch einen Haltemechanismus gehalten wird;

- Positionieren des bewegbaren Mobelteils (3, 3') in einer Offnungspositi-
on und Aktivieren eines Zeitgliedes (9, 9');

- Lo6sen des Haltemechanismus nach Ablauf einer vorbestimmten Zeit
durch das Zeitglied (9, 9'), und

- Bewegen des bewegbaren Mdbelteils (3, 3’) durch den Energiespeicher
(29, 29') in SchlieRrichtung.

Verfahren nach Anspruch 16, dadurch gekennzeichnet, dass das Aufla-
den des Energiespeichers (29, 29’) von der Schliel3position bis zu einer
ersten Offnungsposition des bewegbaren Mébelteils (3, 3') erfolgt, und das
bewegbare Mébelteil (3, 3') nach der ersten Offnungsposition in einem
Freilauf weiter in Offnungsrichtung zu der Offnungsposition zum Aktivieren
des Zeitgliedes (9, 9°) bewegt wird.
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A. KLASSIFIZIERUNG DES ANMELDUNGSGEGENSTANDE!

S
INV. EO5F1/00 EO5F1/10 EO5F5/02 A47B88/467
ADD.

Nach der Internationalen Patentklassifikation (IPC) oder nach der nationalen Klassifikation und der IPC

B. RECHERCHIERTE GEBIETE

Recherchierter Mindestprufstoff (Klassifikationssystem und Klassifikationssymbole )

EOS5F A47B

Recherchierte, aber nicht zum Mindestprifstoff gehérende Veréffentlichungen, soweit diese unter die recherchierten Gebiete fallen

Waéhrend der internationalen Recherche konsultierte elektronische Datenbank (Name der Datenbank und evtl. verwendete Suchbegriffe)

EPO-Internal, WPI Data

C. ALS WESENTLICH ANGESEHENE UNTERLAGEN

Kategorie* | Bezeichnung der Veréffentlichung, soweit erforderlich unter Angabe der in Betracht kommenden Teile Betr. Anspruch Nr.

Y WO 2017/089245 Al (HETTICH PAUL GMBH & CO 1-5,
KG [DE]) 1. Jduni 2017 (2017-06-01) 11-16
Seite 5, Zeile 4 - Seite 8, Zeile 9;
Abbildungen 1-7

Y DE 10 2015 212082 B3 (GEZE GMBH [DE]) 1-5,
15. Dezember 2016 (2016-12-15) 11-1
in der Anmeldung erwdhnt
A Absatz [0034] - Absatz [0053]; Abbildungen 7-10
1-6

Y CN 104 727 680 A (WU ZHIYONG) 1-5,
24. Juni 2015 (2015-06-24) 11-1
das ganze Dokument

Y EP 2 924 217 Al (DORMA DEUTSCHLAND GMBH 1-5,
[DE]) 30. September 2015 (2015-09-30) 11-1
das ganze Dokument

_/__

Weitere Verdffentlichungen sind der Fortsetzung von Feld C zu entnehmen Siehe Anhang Patentfamilie

* Besondere Kategorien von angegebenen Veréffentlichungen "T" Spétere Veréffept__lichung, die r_1_ach dem internationalen Anmeldedatum
"A" Verdffentlichung, die den allgemeinen Stand der Technik definiert, oder dem Prioritatsdatum verdffentlicht worden ist und mit der

aber nicht als besonders bedeutsam anzusehen ist Anmeldung nicht kollidiert, sondern nur zum Verstéandnis des der

. . Erfindung zugrundeliegenden Prinzips oder der ihr zugrundeliegenden

"E" fruhere Anmeldung oder Patent, die bzw.__das jedoch erst am oder nach Theorie angegeben ist

dem internationalen Anmeldedatum versffentlicht worden ist "X" Veréffentlichung von besonderer Bedeutung; die beanspruchte Erfindung
"L" Veréffentlichung, die geeignet ist, einen Prioritatsanspruch zweifelhaft er- kann allein aufgrund dieser Veroéffentlichung nicht als neu oder auf

scheinen zu lassen, oder durch die das Veréffentlichungsdatum einer erfinderischer Tatigkeit beruhend betrachtet werden

anderen im Recherchenbericht genannten Versffentlichung belegt werden myu Versffentlichung von besonderer Bedeutung; die beanspruchte Erfindung
soll oder die aus einem anderen besonderen Grund angegeben ist (wie kann nicht als auf erfinderischer Tatigkeit beruhend betrachtet

.., ausgefuhr) o R werden, wenn die Versffentlichung mit einer oder mehreren
O" Verbffentlichung, die sich auf eine mindliche Offenbarung, ) Versffentlichungen dieser Kategorie in Verbindung gebracht wird und
eine Benutzung, eine Ausstellung oder andere MaBnahmen bezieht diese Verbindung fiir einen Fachmann naheliegend ist

"P" Veréffentlichung, die vor dem internationalen Anmeldedatum, aber nach

dem beanspruchten Prioritatsdatum versffentlicht worden ist "&" Versffentlichung, die Mitglied derselben Patentfamilie ist

Datum des Abschlusses der internationalen Recherche Absendedatum des internationalen Recherchenberichts
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Name und Postanschrift der Internationalen Recherchenbehérde Bevoliméchtigter Bediensteter

Europaisches Patentamt, P.B. 5818 Patentlaan 2
NL - 2280 HV Rijswijk
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Fax: (+31-70) 340-3016 Viethen, Lorenz
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das ganze Dokument
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C. (Fortsetzung) ALS WESENTLICH ANGESEHENE UNTERLAGEN

Kategorie* | Bezeichnung der Veréffentlichung, soweit erforderlich unter Angabe der in Betracht kommenden Teile Betr. Anspruch Nr.

X GB 2 042 625 A (DIXON M) 1,3,5,6,
24. September 1980 (1980-09-24) 12,14-16
das ganze Dokument

X DE 20 2005 001152 Ul (ASECOS GMBH 1,3,5,
SICHERHEIT UND UMW [DE]) 12,14-16
4. Mai 2005 (2005-05-04)
das ganze Dokument

X EP 1 116 846 Al (ASECOS GMBH [DE]) 1,3,5,
18. Juli 2001 (2001-07-18) 12,14-16
Absatz [0043]; Abbildung 5

X EP 2 597 241 Al (FERMOD [FR]) 1,3,5,
29. Mai 2013 (2013-05-29) 12-16
Absatz [0065] - Absatz [0067]; Abbildungen
1-7

X DE 84 19 547 Ul (KREMER, KARL-HEINZ) 1,3,5,
24. Oktober 1985 (1985-10-24) 12,14-16
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Internationales Aktenzeichen

PCT/EP2019/073850
Im Recherchenbericht Datum der Mitglied(er) der Datum der
angefihrtes Patentdokument Veroffentlichung Patentfamilie Veroffentlichung
WO 2017089245 Al 01-06-2017 DE 102015120277 Al 24-05-2017
WO 2017089245 Al 01-06-2017
DE 102015212082 B3 15-12-2016  KEINE
CN 104727680 A 24-06-2015  KEINE
EP 2924217 Al 30-09-2015 CN 104948055 A 30-09-2015
DE 102014104282 B3 05-02-2015
EP 2924217 Al 30-09-2015
GB 2042625 A 24-09-1980  KEINE
DE 202005001152 Ul 04-05-2005  KEINE
EP 1116846 Al 18-07-2001 AT 279630 T 15-10-2004
EP 1116846 Al 18-07-2001
ES 2228667 T3 16-04-2005
EP 2597241 Al 29-05-2013  EP 2597241 Al 29-05-2013
FR 2982897 Al 24-05-2013
RU 2012149946 A 27-05-2014
DE 8419547 ul 24-10-1985  KEINE
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