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Urzadzenie do sterowania ruchem tawy obraczkowej w przedzarce i skrecarce

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do sterowania ruchem tawy obraczkowej w przedzarce i skrecarce.
Przy nawijaniu przedzy na cewki tawa obraczkowa wykonuje ruchy posuwisto-zwrotne wgére iw dét,
podnoszgc sie po kazdym skoku o pewna wielko$¢ w gore w zaleznossi od grubosdci nawijanej przedzy. Oprécz
wymienionych ruchéw roboczych, po dojsciu do swego gérnego potezenia, tawa wykonuje ruchy pomocnicze, to
znaczy opuszcza sie wdot ponizej punktu rozpoczecia nawijania w celu nawiniecia kilku zwojow przedzy na
cewke lub na wrzecionie ponizej cewki, a po zdjeciu petnych kopek z wrzecion i zatozeniu pustych cewek, tawa
podnosi sie do punktu rozpoczecia nawijania i tak rozpoczyna sig nastepny cyki pracy maszyny.

Znane s3 z opiséw patentowych polskich nr 45732 i 63277, urzadzenia do podnoszenia i opuszczania craz
ustawiania fawy obraczkowej w przedzarkach i skrecarkach przedzy. W rozwiazaniach tych tawa obraczkowa
wykonuje ruchy robocze i pomocnicze na skutek dziatania wspotpracujacych ze soba réznych urzadzer
i mechanizmow. Posuwisto-zwrotny ruch tawa obraczkowa wykonuje na skutek ruchéw watu -napedoweyo,
ktory jest z nig potaczony tuleja, $rubg i ciegnem. Do nadawania ruchéw pomocniczych tawie obraczkowej stuzy
mechanizm podskoku, ktdry przekazuje naped z watu napedowego za posrednictwem przektadni ciggnowej,
sprzegta elektromagnetycznego, watu podskoku i stozkowej przektadni zebatej na tuleje oddziatywujacej na
tawe obraczkowa.

Wat podskoku jest réwniez okresowo napedzany silnikiem pomocniczym, Konstrukcja tych urzadzer
ogranicza udziat obstugi maszyny tylko do naciskania przycisku wtaczajacego naped maszyny.

Znane jest rowniez, zopisu patentowego polskiego nr 45404, inne urzadzenie  wspdtpracujace
z wymienionymi poprzednio urzadzeniami przy podnoszeniu, opuszczaniu i ustawianiu fawy obraczkowej.
Urzadzenie to stuzy do hydraulicznego odcigzania tawy- obraczkowej i umieszczone jest miedzy watem
napedowym poprzednio wymienionych urzadzeri a napedem gtownym maszyny. W urzadzeniu tym krzywka
steruje ruchem ttoka umieszczonego w cylindrze z ciecza. Ttck potaczony jest ciegnem z watem napedowym
wykonujacym ruchy wahadtowe, ktore przekazywane sa do tawy obraczkowe;j.

Zagadnienie sterowania ruchami tawy obraczkowej rozwiazane zostato przez urzadzenie bedace
przedmiotem wynalazku, w ktorym hydrauliczna' instalacja zaopatrzona jest w elektromagnetyczny zawodr
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przelewowy potaczony réwnolegle zasilajacym przew:sdem 2z hydraulicznym mechanizmem. Zawér ten sprzei;ony
jest, za posrednictwem elektrycznego tacznika, z krzywka osadzong na wale potaczonym $limakowym kotem

i $limakier 2 watem podskoku, na ktérym jest luzno osadzony zebaty segment wspétpracujacy z drugim
zebatym segmentem wraz z umieszczonym na nim ramieniem wtaczajacym elektrycznym tacznikiem
pomocniczy silnik ‘tego urzadzenia. Wiaczanie pomocniczego silnika jest mozliwe tylko przy jednoczesnym
weisnigeiu dwdch tacznikéw. Urzadzenie bedace przedmiotem wynalazku utatwia i upraszcza obstuge maszyny,
gdyz zaréwno ruchy robocze tawy obraczkowej, jak i jej ruchy pomocnicze sq catkowicie zautomatyzowane.
Udzia} obstugi ogranicza sie jedynie do zdjecia nawinigtych kopek, zatozenia pustych cewek i uruchomienie
maszyny. :

Urzadzenie bedace przedmiotem wynalazku jest uwidocznione w przyktadzie wykonania na
schematycznym rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia og6lny widok urzadzenia, fig. 2 — w przekroju A—A na
fig. 1, fig. 3 — wrzeciono z osadzong na nim cewka wraz 2z kopka, w poszczegéinych jej fazach nawijania
odpowiadajacych ruchom obraczkowej tawy. S . : ,

Urzadzenie bedace przedmiotem wynalazku sktada sig z hydraulicznego mechanizmu 1 potaczonego
ciggnem 2 z napedowym watem 3 wykonujacym ruchy wahadtowe, potaczonym nastepnym ciegnem 4
z obrotowa $ruba 5 wsp6tpracujacy z nakretka B, potaczong cieggnem 7 z obraczkowa tawa 8, ktéra wykonujac
- pionowy ruch posuwisto-zwrotny oraz skokowy ruch wznoszacy tworzy nawéj w postaci kopki. 9 na cewce 10
osadzonej na obracajacym sie wrzecionie 11.

Na napedowym wale 3 jest zamocowany zebaty segment 12 potaczony z drugim zebatym segmentem 13
luzno oadzonym na wale podskoku 14. Zebaty segment 12 ma ramie 15 wsp6tpracujace z elektrycznym
tacznikiem 16 pomocniczego silnika 17. Na zebatym segmencie 13 jest osadzona zapadka 18 wsp6tpracujaca ze
sztywno osadzonym na wale podskoku 14 zapadkowym kotem 19 i nastawnym, wytaczajacym p6tpierscieniem
20. Na jednym koricu watu podskoku 14 jest zamocowane zebate koto 21 wsp6tpracujace z drugim zebatym
kotem 22 osadzonym przesuwnie na Srubie 5, a z drugiej strony watu podskoku 14 jest osadzony $limak 23
wspéipracujacy z $limakowym kotem 24 zamocowanym na wale 25, na ktérym jest réwniez zamocowana
krzywka 26 wspotpracujaca z elektrycznym tacznikiem 27 elektromagnetycznego przelewowego zaworu 28
w hydraulicznej instalacji 29 hydraulicznego mechanizmu 1 oraz krzywka 30 wspétpracujaca z tacznikiem 31
pomocniczego silnika 17 potaczonego z watem podskoku 14 ciegnowa przektadnia 32. W sktad hydraulicznego
mechanizmu 1 wchodzi: obracajaca sie nawojowa krzywka 33 wspOtpracujgca z suwakiem 34, sterujacych
ruchem ttoka 35 umieszczonego w cylindrze 36. Cylinder 36 jest potaczony zasilajacym przewodem 37 z pompa
38 ttoczaca olej ze zbiornika 39 oraz réwnolegle wtaczonym do pompy 38 elektromagnetycznym przelewowym
zaworem 28 majacym odprowadzenie do zbiornika 39. Ttok 35 jest potaczony ze zbiornikiem 39 odptywowym
przewodem 40. .

Urzadzenie bedace przedmiotem wynélazku dziata nastepujaco: obraczkowa fawa 8 wykonuje
posuwisto-zwrotny ruch roboczy na skutek dziatania hydraulicznego mechanizmu 1. W cylindrze 36 tego
mechanizmu na skutek dziatania pompy 38 powstaje ci$nienie hydrauliczne podnoszgce ttok 35 do gory.

Obracajgca sie nawojowa krzywka 33, wsp6ipracujaca z suwakiem 34, steruje ttokiem 35, a tym samym
i obragczkows tawg 8 poiqczon/q ciegnem 7, nakretka 6, $rubg 5, nastepnym ciegnem 4, napegdowym watem 3
iciggnem 2 z ttokiem 35. Ciggno 7 tawy obraczkowej 8 oraz ciegno 2, taczace ttok 35 z napgdowym watem 3
sg tak wyregulowane, ze z chwila, gdy obraczkowa tawa 8 znajduje si¢ w potozeniu u podstawy nawojowego
stozka ,,a” kopki 9, to miedzy ttokiem 35 a dnem cylindra 36 zachowana jest stata szczelina , e".

Skokowy ruch wznoszacy obraczkowa tawa 8 wykonuje wskutek obrotu watu podskoku 14 napedzanego
przez napedowy wat 3 za pofrednictwem segmentéw 12 i 13, zapadki 18 izapadkowego kota 19. Ruch
obrotowy okresowo przerywany watu podskoku 14 jest przenoszony na $rube 5, za posrednictwem zgbatych két
21 i 22, powodujac jej obrét i wkrecanie sie w nakretke 6 potaczong ciggnem 7 zobrqczkowq tawg 8.
Obracajacy sie wat podskoku 14 réwnoczesnie napedza za posrednictwem osadzonego na nim $limaka 23 oraz
wspéipracujacego Slimakowego kota 24 waf 25 z osadzonymi na nim krzywkami 26 i 30. Po dojéciu
obraczkowej tawy 8 do swego gornego potozenia, to znaczy po zakoriczeniu procesu nawijania, osadzona na wale
" 25 krzywka 26 wciska tgcznik elektryczny 27 potaczony z elektromagnetycznym przelewowym zaworem 2!?,
ktéry po jego otwarciu' powoduje odptyw cieczy do zbiornika 39 i obnizenie ciSnienia w hydraulicznej instalaciji
29. Wéwczas ttok 35 pod wptywem cigzaru posrednio potaczonej z nim obraczkowej tawy 8 Qpada na dno
cylindra 36. ' ‘ ‘

Ttok 35 opadajac na dno cylindra 36 powoduje opuszczenie si¢ tawy 8 ppniiej podstawy gérnego stozka V
nawojowego ,.a”. Réwnoczeénie obréci sie napedowy wat 3 z segmentem 12 powodujac obrét nas‘tep.mego
segmentu 13 i wprowadzenie zapadki 18 na potpiersciert 20 wytaczajacy, atym samym wyzebienie jej
z zapadkowego kota 19. Jednoczesnie ramig 15 segmentu 12 wcisnie elektrypzny tacznik 16 wiaczajac
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pomocniczy silnik 17. Wiaczenie to jest mozliwe tylko przy jednoczesnym weciniecin ¥acznikéw 16 i27.
Pomocniczy silnik 17, za posrednictwem ciegnowej przektadni 32, watu podskoku 14, zebatych kol 21 i 22
"obréci wowczas $rube 5 w kierunku przeciwnym do kierunku jej obrotu podczas ruchu obrgczkowej tawy 8 ku
gorze. Sruba 5 zacznie sie wowczas wykrecaé z nakretki 6, a potaczona z nig za posrednictwem ciegna 7,
obraczkowa fawa 8 zacznie sie opuszcza¢ do chwili, gdy krzywka 30, osadzona na wale 25, wcisnie elektryczny
tacznik 31. Nastagpi woOwczas zatrzymanie pomocniczego silnika 17, gtéwnego silnika napedu maszyny
niepokazanego na rysunku araz wytgczenie elektromagnetycznego przelewowego zaworu 28. Obraczkowa tawa 8
znajdzie sie wowczas-w swym najni2szym potozeniu, to znaczy na poziomie podwiniecia przedzy , b".

Po zdjeciu petnych kopek 9 i zatozeniu pustych cewek 10 na wrzeciona 11 unosi sig obraczkowa tawe 8
do poziomu rozpoczecia procesu nawijania ,,c’’ przedzy na cewki 10. W tym celu wiacza si¢ naped gtéwny
skrecarki lub przedzarki i uruchamia hydrauliczny mechanizm 1, powodujac wzrost cisnienia w hydraulicznej
instalacji 29. Wowczas podniesie sie ttok 36 i utworzy miedzy swym spodem a dnem cylindra 36 szczeline ,.e”.
Ttok 35 potaczony za posredniciwem ciegna 2 napedowego watu 3, nastepnego ciegna 4, Sruby 5 nakretki 6
i ciegna 7 z tawa obraczkowa 8 uniesie jg do poziomu poczatku nawijania przedzy ,,c” i rozpoczriie sig powtérny
cykl roboczy nawijania nowej kopki 10. )

" Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do sterowania ruchem tawy obraczkowej w przedzarce i skrecarce, wyposazone w hydrauliczny
mechanizm do odcigzania tej fawy, w ktérym krzywka steruje ruchem ttoka potaczonego z watem napedowym,
wykonujacym ruchy wahadtowe, potaczonym z obrotows Sruba inakrgtkq oddziatywujaca przez ciggno na
tawe obraczkowa oraz zaopatrzone w mechanizm podskoku tej fawy otizymujacy naped od watu wahad towego
za posrednictwem przektadni zgbatej, watu podskeku i nastepnej przektadni zgbatej przekazuiacej ruch na $rube
obrotowa oddzialywujaca na tawe obraczkowa, znamienne tym, e hydrauliczna instalacja (29)
zaopatrzona jest w elektromagnetyczny przelewowy zawér (28), ktéry jest réwnolegle potaczony zasilajagcym
przewodem {37) 'z hydraulicznym mechanizmem (1) oraz sprzezony jest, za posrednictwem elektryczrego
tacznika (27), z krzywka (26) osadzong na wale (25) potaczonym slimakowym kotem (24) i slimakiem (23)
z watem podskoku (14), na ktérym jest luZzno osadzony zebaty segment ( 13) wsp6tpracujacy z drugim zgbatym

segmentem (12) wraz z umieszczonym na nim ramieniem (15) wiaczajacym elektrycznym tacznikiem (16)
pomocniczy silnik (17) urzadzenia, przy czym witaczenie to jest mozliwe tylko przy jednoczesnym wcisnigciu tacz-

nikéw (27 i 16). :
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