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Vynélez se tykd rohové stanice zejména ke st¥fdavému pfi¥nému a podélnému veden{
putujicich nosnych desek upinald obrébsnych sou¥dsti na automatickych vyrobnich linkéch.
.Dosud ¥e3ené rohové stanice obdobného typu, pouZivané u automatickych obrébicich linek
s putujicim¢ nosnymi deskami upinald obrabinych eoutdst{ jsou vesm&s vybaveny vysuvnou nebo
sklopnou vodic{ lidtou pro pff¥né vedeni e dalli vysuvnou nebo sklopnou vodicf 1itou pro
podélné vedenf nosnych desek. Pohybové mechanismy jsou potom umistény uvniti polohovaci
jednotky rohové stanice. Rozdflny charakter &innosti rohovych stanic potom vyZaduje, aby
jejich polohovacf jednotky byly Fedeny odliZn® od polohovacfch jednotek ostatnich pracovnich
stanie, xterd nejsou vybaveny li¥tami podélného a pif&ného vedeni. Zpravidla jsou rozdflné
i prvn{ a posledni stanice automatické vyrobn{ linky. Ve vt3ind pfipadl je také tieba Fedit
vysuvné nebo sklopné 1i¥ty podélného a priného vedent rozdilnym zplisobem pro kaZdou automa-
tickou vyrobni linku. To vie sé odré¥%{ ve vysokych ndrocich na konstruknf kapacitu a rostou
ndklady na modelové zaffizenf i vlastni vyrobu.
’ Uvedené nedostatky odstranuje rohové stanice podle vynédlezu, jehoZ podstata spolfv4
v tom, %e ji tvori polohovaci jednotka, opat¥end jednak pevnou 1i%tou podélného vedeni
a pevnou li¥tou pfi¥ného vedenf, jednak otoZnou vodicf 1i3tou, upevnénou na h¥fdeli ndhonové
sk¥{n%, jeho¥ osa je prodlouZenim osy my3leného rota¥nfho kuZele, jehoZ kuZelové plocha je
urSena povrchovymi piimkemi ztoto¥nénymi s podélnou hranou, pt¥{énou hranou a svislou hranou
zapolohované nosné desky upinae, prifem# jedna meznf poloha otolné vodic{ 1idty je
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rovnob&#¥nd s podélnou hranou a druhd mezni poloha s pi{&nou hrenou noené desky upinaZe.

Proto¥e pohybovy mechanismus oto¥né vodici 1iSty je situovén nad horni rbvinu poloho-
vac! jednotky rohové stanice a do polohovaci jednotky nezasahuje, miZe byt polohovact
jednotka Pefena shodn$ pro v3echny stanice automatické vyrobni linky. Krom& toho universdlni
charakter otodné vodief li¥ty umoZnuje jejf pou¥itf na rdznych automatickych vyrobnich
linkdch p#i malfch nédkladech na p¥izpdsobeni. )

P¥ikladné provedeni rohové stanice podle vyndlezu je schematicky zndzorn¥no na p¥ipo-
jeném vykresu.

Na pevném podstavci 7 rohové stanice je upevnéna polohovaci jednotka 8, opat¥end jed-
nak pevnou li¥tou lglpodélného vedenf, jednak pevnou li¥tou 9 pfiéného vedeni. Na horn{
roving polohovact jednotky 8 je upevnéna néhonovéd sk*fii 11 h¥fdele 2, se kterym je pevnd
spojena oto¥nd vodief li3ta 1. Osa hifdele 2 je prodlouZenim osy my5leného rotainfho kuZele
17, jehoZ kuZelovéd plocha je urlena povrchovymi p¥fimkami ztotoZn&nymi s podélnou hranou 3,
pri¥nou hranou 4 a svislou hranou 5 zapolohované nosné desky 6 upinale. Oto¥néd vodict
1i8ta 1 se ot4¥{ v rozsahu meznich poloh, 2z nichZ jedna je rovnob&ind s podélnou hranou 3
a druh4 s pffZnou hranou 4 nosné desky 6 zapolohovaného upinafe. Volny konec oto¥né vodici
113ty pritom opisuje &4st kruhové drdhy 16. Sipka 12 zndzornuje meznf polohu oto¥né vodict
1i¥%ty 1 prestavéné pro pf{¥né vedeni a Sipka 13 mezni polohu pro podélné vedeni nosnych
desek 6 upinadd. _

Jestli¥e se nosnd deska 6 piesouvé ve smdru ¥ipky 14 z pfiZného dopravniku na rohovou
stenici automatické obrdb¥ci linky, je otodnd vodici 1i3ta 1 v poloze pro p¥i¥né vedeni
podle 3ipky 12. Bodni vedeni nosné desky 6 v této f4zi tvolf spolelnd s otofnou vodict
1i¥tou 1 také pevnd 1iXta 9 pr{&ného vedeni. Pro presun nosné desky 6 ve sméru kolmém na
ptvodn{ sm&r, tj. ve sméru 3ipky 15 do ndsledujfc{ pracovni stenice automatické obréb¥ci
linky se otodi oto¥nd vodici 1li¥ta 1 pomoci ndhonové sk¥in¥ 1l z polohy pro p*Léné vedent
podle 3ipky 12 do polohy pro podélné veden{ podle Sipky 13. PFi otd¥enf z jedné meznf polohy
do druhé mijf oto¥nd vodicf 1i3ta 1 svislou hranu 5 nosné desky 6. P¥i presouvéni nosné
desky 6 ve smdru 3ipky 15 tvo¥f bo¥nf vedeni nosné desky 6 spole¥n& s otofnou vodic{ 1iltou
1 také pevnd 1lista podélnéhd vedent 10.

PREDMET VINALEZU

Rohov4 stanice, zejména ke st¥fdavému pFf{énému a podélnému vedeni putujfeich nosnych
deaek upfnadd obrébinych socuddsti na automatickych obrdbscich linkdch, vyznalujici se tim,’
%e Ji tvor{ polohovaci jednotka (8), opat¥end jednak pevnou liStou (10) podélného vedeni
a pevnou listou (9) pri¥ného vedeni, jednak otonou vodic{ li¥tou (1), upevnénou na hi{-
deli (2) néhonové skiind (11), jehoZ osa Jje prodlouZenim osy mySleného roteniho kuZele (17,
kterdho ku¥elovéd plocha je urdena povrchovymi pPimkemi ztotoZn¥nymi s podélnou hranou (35,
p¥{&nou hranou (4) a svislou hranou (5) zapolohované nosné desky (6) upina¥e, pFilemZ jedna
mezni poloha oto&né vodict 1i3ty (1) je rovnob32%n4 s podélnou hranou (3) a druhd meznf

poloha s p¥f¥nou hrancu (4) nosné desky (6) upfnale.
1 vykres
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