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je (1). Snimac{ 3oupdtka (3) pFechézeji pfi
Jjejich pohybu v disledku nakldpéni brdzdiciho

" ramena (6) nebo naklddacf plo3iny (4) ptes I~
vétsi poctet induktivnich nebo kapacitnich sni- e *

mact (19), jejichZ signdly jsou vysilédny nebo 2 -t

jiohZ je pouZito pro Fizeni ventild v hydrau- o |,

lickych rozvodech pohond nakldpéni. " o

X 2~ 0

i [ 8

L M 9 {'s]

H [~y

g - [~

p

N\

Obr 4

12

CS 270562 B2




CS 270 562 B2 i 1

Vyndlez se tykd zaffzeni pro zabrén&ni kolizi mezi nakldpéci naklddac{ plo3inou a
vSestrannd vykyvnym brdzdicim ramenem nebo brdzdicim ndstrojem brédzdiciho stroje natsdi-
vym kolem vertikélni osy pfigemz s nakldpé&c{ naklddaci ploZinou a's brézdicim ramenem
jsou spojena &idla pro snimani relativni polchy nastavenf nakldpé&ci naklddaci plo3iny a
brézdiciho ramena.

Jsou zndma zarfizen{ uvedeného druhu, pouzivajici hydraulickd &idla, napffklad zafi-
zeni popsané ve spise AT-PS 366 773. U tohoto znamého zafizeni jsou s brdzdicim ramenem
a s naklddac{ plo&inou, pfipadné s naklédacim stolem spojeny hydraulické soupravy vélec-
pist, pritem? hydraulick# kapalina vytladend z védlce pfislu3né soupravy vdlec-pist je n
odvédsna do spole&né prijimaci &4sti, ovlddajfci vypnuti pohonu brézdicfho ramena, pf{-~
padng naklddaci plosiny. Takto utvdfené zatizeni jJe sice pom&rné velmi pFesné, ale také
pomérng vysoce citlivé v hrubém dulnim provozu. Proto se dédvd prednost pouffivdn{ rovné&z
zndmych, ryze mechanickych feseni, jak vyplyvd ze spisu AT-PS 374 888, U jednoho takové-
ho zn&mého mechanického zatizeni pro zabranéni kolizi brézdicfho ramena s naklédaci plo-

Zinou se pouZivé mechanickych aknich &lend, spojenych mechanicky s brédzdicim ramenem,
ptipadné s naklddac{ plo%inou, priem? oba mechanické aké&ni élenyfjsou mechanicky spoje-
ny s vloZenym spinacim Zlenem. Timto zndmym zafizenim je konkrétné pruiinou zatizené roz-
vodové 3Soupdtko, zapojené pfimo do hydraulickych potrubf. '

Ukolem vyndlezu je zdokonaleni ochranného zafizeni uvedenéhé'druhu, aby p¥i malém
ndroku na mistc m8lo vysokou mechanickou stabilitu a aby v hrubém:dilnim provozu bylo
mélo poruchové.

Podstata vyndlezu u zaffzen{ shora uvedeného druhu pro zabrénéni kolizi spodivé v
tom, %e mezi naklddaci plo¥inou a rédmem brézdiciho stroje a mezi brdzdicim ramenem a té&-
lesem diskového Gstroji brézdictho ramena brdzdiciho stroje jsou yloiena Soupdtka rela-
tivnd posuvnd elektrickym spinadem.

V zdvislosti na poloze spinade snimae drdhy miZe byt ve sle?u ovléddén elektricky
ventil nebo uvedeno v &innost signélni zatizeni. Oproti hydraulickému snimacimu zafizeni,
fedendmu principidlng stejn&, vyznatuje se fedeni s pouzitim Soupdtka spolupracujiciho
se snima&i dréhy tim, Ze neni nutné jeho té&sné vedeni. Soupdtko mife byt na télese nebo
v té&lese ulofeno s pomérnou vGli, priZem? v porovndni s hydraulickou soupravou vélec~
pist je mechanické zatiZeni takovéhoto Zoupdtka pfi otfesech podstatn& mensi. To platf i
tehdy, kdy#, jak to odpovidd zvl4st vyhodnému provedeni - je nosné konstrukéni &dst Sou-

pédtka vytvofena jako trubkovité t&leso a Zoupdtko je vedeno uvniti trubkovitého t#lesa.

Pou?iti elektrickych spinatt podle typického vyhodného provedeni zat{zen{ podle vy-
ndlezu umoZnuje pouziti elektrickych spinadt bezdotykovych, zcela zapouzdtenych, napfi-
klad bezdotykovych vysfla&d signsdlu zalitych do plastické hmoty s vysokou provozni spole-
hlivostf. Takovéto bezdotykové zalité vysilade signélu do syntetické pryskyfice mohou
byt také ovisdény nekovovymi materidly, pfidemZ miZe byt z plastibké hmoty provedeno ta-
ké trubkovité t#leso. Bezdotykové vysilade signidlu jsou pifitom vodot&snd, jsou pom&rné
dobfe odolné proti teplu, nepodléhaji opotteben{ a nevyZaduji udribu, ¢imZ je zarudena
jejich dlouhd Zivotnost. Zejména nemiZe dochdzet k jejich neptiznivému ovlivnovén{ pra-
chem, vytvdtenym pti brédzdé&ni, kde?to pii pouZitl hydraulickych souprav vdlec-pist jako
snima&t drdhy mohou pFi vysoké prasnosti atmosféry vznikat problémy s jejich uté&snénim.

Vyndlezem je vytvofeno rozmérové malé, po viech strdnkdch provozng spolehlivé a jed- "
noduché ochranné zarizeni, kterym mdfe byt bezpetn& zabrdnéno kolizi mezi naklép&ci na-
klidaci ploSinou a viestrann& vykyvnym brézdicim ramenem.

Ve zvldst vyhodném provedeni zafizeni podle vyndlezu je bezdotykovy snima& drdhy vy-
tvofen jako kapacitn{ nebo induktivni aproximaéni spinat, zabudovany do sté&ny trubkovité-
ho tdlesa, v n&m? je posuvné uloZeno Soupdtko. Podél drdhy posuvu‘éoupétka miZe byt v
trubkovitém télese uspofdddno vice bezdotykovych spinaéu, pfiéemi nosné trubkovité téleso
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je fedeno tak, Ze v jeho sténg je proveden vét3i po&et radidlnich vybrédni nebo otvord pro
ulo?eni bezdotykovych elektrickych spinagd.

Ve zvl4st jednoduché variant& provedeni zafizeni podle vyndlezu Je uspotédddni feseno
tak, e jedno 3ocupétko je spojeno s bridzdicim ramenem a je vykyvné paralelng s &elni plo-
chou t&lesa, obsahujici spinade. Takovéto uspotadani je moZno upevnit ve tvaru pfidavné
&4sti na brézdici ramenoc také dodatecnd, &imZ je umo?néno dodate&né vybavenf brédzdicich
stroji timto ochrannym zafizenim podle vyndlezu.

Zatizen{ podle vyndlezu bude ddle podrobnéji popsdno na pfikladech provedeni podle
ptiloZenych vykrest, kde zndzornuji obr. 1 pohled ze strany na brédzdict stroj se zarize-
nim podle vyndlezu obr. 2 osovy tez snimacim Zoupdtkem, pouZitym u provedeni podlp obr. 1;
obr. 3 variantu proveden{ zaf{zeni podle vyndlezu; obr. 4 fez v roving IV-IV podle obr. 3;
obr. 5 dal%{ variantu proveden{ zafizeni podle vyndlezu.

Na obr. 1 je zndzerndn brézdici stroj 1, pojizdny na pdsovém podvozku 2. V ose 3 na-
kldpéni, kterd jJe v podstaté rovnob&fné s pojezdovou plochou pédsd pésového podvozku 2, je
s rémem 5 brdzdiciho stroje 1 kyvné kloubové spojena naklddac{ plo&ina 4. Na konci brdzdi-
ciho ramena § jsou oto&n& uloZeny brdzdic{ hlavy 7, ptiéemZ brdzdic{ rameno 6 je uloZeno
vykyvné v podstaté ve vertikdlnim sméru ve smyslu dvojsipky 8. Kolem osy vykyvuje brézdi-
ci rameno 6 nahoru a dold.

Krom toho se miZe brézdici rameno § natdcet kolem vertikalni osy 10 tak, Ze je opfe-
no o rdm 5 brézdiciho: "stroje 1 pomoci diskového dstroji, jehof t&leso je oznafeno l1. Na
zadni &4sti brdzdiciho stroje 1 je umisténo dopravni zafizeni pro dalsi dopravu vyrubané-
ho materidlu.

Mezi rémem 5 brdzdiciho stroje 1 a naklddac{ plodinou 4 je vloZeno snimaci goupdtko
13, sestdvajici ze éoupétkové tyte 14 spojeng kloubové s naklédac{i ploSinou 4 a z trubko-
vitého vodiciho t&lesa 15, spojeného kloubové s ramem 5 brézdiciho stroje 1. Podobné a
v podstat® konstruk&né stejné snimaci 3oupdtko 13 je kloubové spojeno s télesem 11 disko-
vého Gstroji a s brézdicim ramenem § tak, se Zoupdtkovd ty& 14 je kloubové spojena s
brazdicim ramenem 6 a, trubkovité vodici téleso 15 je kloubové spojeno s t&lesem 11 disko-
vého dstroji.

Na obr. 2 je snimac{ Soupdtko 13 znédzornéno ve vetsim mdfitku. Ve sté&né trubkovité-
ho vodictho t&lesa 15 je provedeno nékolik radidlnich otvert 16, do nichZ mohou byt vsa-
zeny bezdotykové vysflace signdlu. Poéet radidlnich otvord 16 je moZno provést podle po-

sadované presnosti spindni.

Bezdotykové elektrické spinace vsazené do radidlnich otvord 16 jsou 51gnélnim1 vede-
nimi 17 spojeny s elektrickou spinaci jednotkou (nen{ zndzornéna), pres kterou je bé&Zznym
zpisobem ovldddna hnaci hydraulika pro nastavovéni brézdiciho ramena § pfipadné naklédaci
plosiny 4. Pokud neni nutno brat ztetel také na natadeni brézdicfho ramena 6 kolem verti-
kdlni osy 10, posta&i, kdyZ Je ovlddacim zaffzenim fizen ovlddaci hydraulicky vdlec pro
nakldp&ni brézdiciho ramena 6 ve sméru dvojdipky B a ovlddaci hydraulicky védlec pro zve-
déni a spousténi naklddaci plodiny 4 pfi jejim nakldp&ni kolem osy 3. Podle uspofddéni
povrchu naklddaci plodiny 4 miZe vdak v jejich bo&nich oblastech dochdzet také ke kolizi
s brazdicim ramenem 6 dfive nebo pozd&ji nez v jejich stfednich oblastech. Podle zndzor-
néni na obr. 1 je dvéma snimacimi Zoupdtky 13 zachycovano pouze vzdjemné pfibliZen{ brédz-
diciho ramena 6 a nakldédac{ plosiny 4 pouze ve vertikdlnim sméru. Je vsak také mozno ana-
logickymi ‘Soupdtky 13 snimat dodate&né nataeni brazdiciho ramena 6 kolem vertikdlni osy

10 v horizontdlnim sméru.

Uspotdddni snimacich %oupdtek 13 zndzarn&né na obr. 1 vysta&f s malym po&tem shod-
nych konstrukénich éésti, ptitem? zajisti vysokou miru funk&ni bezpeénosti. Na obr. 2 zné-
zornéné konkrétni ptovedeni snimaciho %oupdtka je jednoduché a prakticky bezporuchové.
Trubkovité vodici t&leso 15 mie byt vyrobeno z kovu nebo také z plastické hmoty. V pfi-
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padé jeho provedeni z plastické hmoty mohou byt bezdotykové vysilade signélu umistény na
vnéjsim povrchu trubkovitého t#lesa 15, aniZ by bylo tfeba provedeni radidlnich otvord

16.

Na obr. 3 je zndzorn&na varianta provedeni snimaciho 3oupdtka podle vyndlezu. Sou-

pdtko 13 je zde tvofeno deskovym vystupkem brdzdiciho ramena 6, jehoZ v podstat& horizon-

t4lni osa vykyvd ve vertikélnim sméru je oznadena rovnéZ 9. Pfi natogen{ brdzdiciho rame-~ ’ |
na 6 ve sm&ru dvoj3ipky 18 se sougasn& natolf i goupétko 13 a odkryje podle uUhlu natoZeni I
uréity po¢et induktivnich nebo kapacitnich &idel 19. V tomtb proveden{ jsou &idla 19 ulo-
fena ve sktini 20 (obr. 4) a prochézejf jeho sténou 21, pEivrdcenou k Soupdtku 13. Signdl
ni vedenf z tidel 19 jsou op&t oznatena 17. Podle po&tu a rozsahu pfekrytf &idel 19 zakry
tym Soupdtkem 13 je vysildn pffslusny odlisny signdl.

t

Jak je zndzornéno u dalif varianty provedeni na obr. 5,‘m029 byt Soupdtko 13 prove-
deno ve tvaru posuvného vika, nasouvaného postupng nad fadu &idel 19 uspotddanych za se-
bou ve smdru posouvdni Soupdtka 13, popfipadé& z nich odsouvdno, &ImZ je i u tohoto prove-
deni moné postupnd snimdni polohy dané funk&ni &4sti, tj. brédzdicfho ramena 6, pfipadn&
naklddac{ plodiny 4.

Soupdtka 13 v provedeni podle obr. 3 a obr. 5 vyZaduji jen malou pfesnost veden{ a
jsou v podstatd necitlivd na otfesy. Jejich veden{ nemus{ byt provedeno na skfini 20 v
niz jsoé uloZena &idla 19, nybrZ miZe byt provedeno tuhym spojenim Soupdtka 13 s ptislu3-
nym brézdicim ramenem 6, piipadné s ptfslusnou naklddac{ plo$inou &.

Sidnély ¢idel 19 ovladdanych 3oupdtky 13 mohou byt spolu logicky spojeny tak, Ze v
kazdé poloze nastaveni naklddaci plo3iny 4 a brdzdicfho ramena 6 je zachyceno jejich ne-
ptipushé vzéjemné pfiblf{Zen{ a napfiklad s pouZitim magnetickych ventilt je vypnut naklé-
p&cl hydraulicky pohon brdzdicfho ramena 6 a naklddac{ plo3iny 4. Snimaci &idla 19 mohou
byt teé?na tak, aby jiZ deld{ dobu pfed nebezpe&im kolize byly vysldny vystrainé signdly
a aby vzdjemnd pfibliZovéni brdzdiciho ramena § a naklddaci ploZiny 4 mohlo byt pffslus-
nymi signdlnimi zaffzenimi sledovdno po celé drédze jejich pohybu.

PREDMET_ VYNALEZU

1. Zatizeni pro zabré&n&ni kolizi mezi nakldpéci naklddaci plodinou a v&estranné vykyvnym
a kolem vertikélni osy natd&ivym brézdicim ramenem nebo brdzdicim ndstrojem natdcivym
kolem vertikdlni osy brdzdicfho stroje, pri&emZ s nakldp&ci naklddac{ plo3inou a s
brézdic{m ramenem jsou spojena &idla pro snimdni relativnf polohy nastaveni{ naklépéci
nakléddaci plo¥%iny a brdzdiciho ramena, vyzna&ujici se tim, Ze mezi: naklddaci ploéinou
(4) a rémem (5) brdzdicfho stroje (1) a mezi brdzdicim ramenem (6) a télesem (11) dis-

" kového Gstrojf brézdictho ramena (6) brézdiciho stroje (1) jsou vloZena Soupdtka (13),
relativné posuvnd elektrickym spinadem.

2. Zatfzen{ podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze Soupdtko (13) je relativné posuvné va&i
trubkovitému vodicimu t&lesu (15).

3. Zatizen! podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e Zoupdtko (13) je relativné posuvné viéi
skfini (20), v niZ je uloZen alespon jeden snima& (19) drah, vytvofeny jako bezdoty-
kovy spinad.

4, Zatizeni podle bodu 3, vyznadujici se tim, Ze Zoupdtko (13) je spojeno s brdzdicim ra-
menem (6) a je natd&ivé rovnobdiné s Eelni plochou (21) skiing (20).

5 Zatizeni podle bodu 3, vyznadujici se tim, Ze snima& (19) drah je vytvofen jako kapacit-
ni nebo objemovy a je vestavén do stény trubkovitého vodicfho t&lesa (15).

6. Zatizeni podle bodu 5, vyznadujici se tim, %e sténa trubkovitého vodiciho t&lesa (15)

je opattena otvory (16) pro vsazeni snimad&d (19) drah.
2 vykresy
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