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DESCRIPCION

DISPOSITIVO ELECTRONICO AUTONOMO CON MODULO MATRICIAL DE
SENSORES LIDAR DE MEDICION DE NIVEL CON TRASMISION INALAMBRICA DE
DATOS

OBJETO DE LA INVENCION

La presente invencion se refiere a un dispositivo electrénico autbnomo con

mddulo matricial de sensores LIDAR de medicion de nivel con trasmision inalambrica de
datos. Este dispositivo cuenta con un modulo matricial que cuenta con varios sensores
de medicién de distancia matricial con tecnologia LIDAR. Cuenta con memoria de
almacenamiento de datos y mddulo de trasmision inalambrica.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION:

Se conocen diversos dispositivos electrénicos autbnomos con sensores de

medicion de nivel de depdsitos. Entre ellos, en funcion de la tecnologia empleada, se
encuentran medidores mediante tecnologia de ultrasonidos o radar y discriminan en
funcién del cambio de densidad o por microondas respectivamente, Gltimo caso en que
la tecnologia esta basada en el cambio de constante dieléctrica. En funcion del método
de trasmision de datos puede ser cableado o inaldmbrico. En base a la alimentacién del
dispositivo, pueden tener alimentacion mediante fuente externa o mediante bateria
interna.
DESCRIPCION DE LA INVENCION
A continuacion se detalla la descripcion del dispositivo electronico autbnomo con

mddulo matricial de sensores LIDAR de medicion de nivel con trasmision inalambrica de
datos que consta de una carcasa preferentemente plastica, que contiene en su interior
una placa electronica de control y un sensor de medicion sin contacto de tecnologia
LIDAR que se trata de un sistema laser multiple que permite medir las distancias entre
los puntos de emision laser de ese sensor matricial hasta un objeto o superficie. El
tiempo que tarda cada emision laser en llegar a su objetivo y volver del mismo, es lo que
determina la distancia. Al ser un dispositivo de medicién matricial, el resultado obtenido
es un mapeo multi punto y con la ayuda de un software provisto de un algoritmo de
discriminacién se obtienen los valores depurados. En dicha placa electrénica también
se encuentra integrado un modulo de comunicaciones inalambrico. En el interior de la
carcasa se aloja la fuente alimentacion y bateria del dispositivo. Este, cuenta

opcionalmente con indicadores visuales y sonoros. El dispositivo podra tener la variante
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para hacer mediciones en atmosferas de entorno explosivo. Optativamente, el
dispositivo puede integrar paneles solares de carga de energia. Para complementar la
descripcion que se va a realizar, acompafian a la siguiente memoria descriptiva unos
dibujos en base a cuyas figuras se comprenderan mas facilmente la innovacion y
ventajas de la invencién. El dispositivo podra ir sujeto con adhesivo, aparellaje y/o
imanes.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS:

Figura 1.- Muestra una vista en perspectiva del dispositivo electrénico autbnomo

con modulo matricial de sensores LIDAR de medicidbn de nivel con trasmision
inalambrica de datos. El dispositivo cuenta con una carcasa superior (1) y una carcasa
inferior (2) preferentemente fabricadas en material plastico, tiene dos indicadores led (3)
y (4). En la carcasa inferior del dispositivo se encuentra el sensor de medicion (5). En
un lateral un pulsador (6) de activacion y rearme del dispositivo.

Figura 2.- Muestra una vista en perspectiva del dispositivo electrénico autbnomo
con modulo matricial de sensores LIDAR de medicion de nivel con trasmision
inaldmbrica de datos. En la carcasa superior hay paneles solares de carga (7).

Figura 3.- Muestra una vista en seccion, donde se observa como en la parte
interior, se encuentran la bateria (8) asi como la electronica de control y comunicaciones
inaldmbricas (9).

DESCRIPCION DE UNA FORMA DE REALIZACION PREFERIDA:

A la vista de las figuras anexas Figura 1, Figura 2 y Figura 3 puede observarse

como el dispositivo electrénico autbnomo con modulo matricial de sensores LIDAR de
medicidn de nivel con trasmisién inaldmbrica de datos cuenta con una carcasa superior
(1) y una carcasa inferior (2) fabricadas en material plastico, tiene dos indicadores led
de nivel de bateria (3) y funcionamiento correcto (4), el médulo matricial de sensores
LIDAR de medicion (5), un pulsador (6) de activacion y rearme del dispositivo y uno o
varios paneles solares opcionales (7). En el interior, se alojan la bateria (8) y la

electrénica de control y comunicaciones (9).
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo electronico auténomo con médulo matricial de sensores LIDAR de
medicién de nivel con trasmisién inalambrica de datos caracterizado por constar con un
sensor matricial para obtener varias lecturas simultaneas. El dispositivo dispone ademas
de un modulo de trasmision inalambrica de datos.

2. Dispositivo electronico autébnomo con modulo matricial de sensores LIDAR de
medicion de llenado con trasmision inalambrica de datos de acuerdo con la
reivindicacion 1 y caracterizado por disponer de uno o varios paneles solares de carga.
3. Dispositivo electrénico autbnomo con modulo matricial de sensores LIDAR de
medicidn de nivel con trasmision inaldmbrica de datos de acuerdo con cualquiera de las
reivindicaciones 1 y 2 y caracterizado por equipar un modulo de sensores LIDAR
homologado para trabajar en atmdsferas de entorno explosivo.

4. Dispositivo electrénico autbnomo con médulo matricial de sensores LIDAR de
medicion de nivel con trasmisién inalambrica de datos de acuerdo con cualquiera de las
reivindicaciones anteriores y caracterizado por equipar uno y/o varios sensores

adicionales de medicion de pardmetros del entorno.
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FIGURA 1

FIGURA 2

FIGURA 3
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