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Przesuwna obudowa gornicza
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Przedmiotem wynalazku jest przesuwna obudo-
wa przeznaczona do S$cianowej eksploatacji po-
chytych pokladéw zlozona z sekcji dosuwanych do
przeno$nika dzialaniem przesuwnikéw, w ktore sg
zaopatrzone poszczegdlne sekcje. Obudowa ta ma
urzgdzenia kierujace sekcje we wla$ciwe poloze-
nie, zlozone z prowadnik6w i prowadnic.

Przesuwanie po pochylym spggu sekcji obudowy
zwolnionej z rozparcia wymaga urzadzen kieruja-
cych, ktérych zadaniem jest doprowadzenie sekecji
do polozenia prostopadtego do przeno$nika na wy-
maganym poziomie w dosunieciu do przenoénika1
W braku urzgdzen kierujgcych sekcja obsunetaby
sie ku upadowi i przyjela by przypadkowe skone
polozenie. Sekcja obudowy o znacznej wysokoSci
moglaby sie przy tym przewrdécié. Znane sg roézine
rozwigzania urzadzen kierujacych zwolniong z roz-
parcia i przesuwanag sekcjg. Wéréd tych urzgdzen
wyré6znia sie rozwigzanie nastepﬁjace. Miedzy sek-
cjami obudowy umieszczone sg zespoly §lizgowe
zlozone z prowadnikéw i prowadnic. Sekcje maja
po jednej bocznej stronie prowadniki, a po drugiej
prowadnice. Sekcja zwolniona z rozparcia opiera
sie o sekcje rozpartg, stojacg po stronie upadowej
za pofrednictwem zespotlu .§lizgowego to jest pro-
wadnika i prowadnicy. Prowadnikiem moze byé¢ na
przyklad plaskownik réwnolegly do osi sekcji wy-
stajgcy na elementach mocujgcych poza jej obrys.
Prowadnicg bywa przewaznie plyta stanowigca
boczne ograniczenie sekcji, prostopadta do jej pod-
stawy. Dzialaniem przesuwnika sekcja ta ulega
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przesuwaniu wzdluz linii prostej, az zajmie polo-
zenie bardziej zblizone do przeno$nika Scianowe-
g0 nie zmieniajgc przy tym kierunku prostopadle-
go do przenos$nika. Teoretycznie zespoél §lizgowy nie
powinien powodowaé przy tym powazZniejszych
oporéw, na ktérych pokonanie potrzebne byly by
duze sily. Przesuwanie prostolinijne ma oczywistg
przewage nad przesuwaniem przy zastosowaniu in-
nych rozwigzan urzadzen kierujacych, przy kto-
rych sekcja najpierw obsuwa sie i przyjmuje przy-
padkowe skoéne polozenie, a dopiero w koncowej
fazie dosuwania do przeno$nika zostaje podciag-
nieta pod wznios i wyprostowana dziatlaniem wiel-
kich sit i momentéw. Ponadto rozwigzanie oparte
na §lizgowych zespolach prowadzgcych jest stosun-
kowo tanie, bo nie wymaga kosztownych silow-
nikéw poprzecznych oraz jest proste w obstudze
i dziataniu, dzieki czemu nadaje sie do sterowania
automatycznego lub zdalnego.

Jednakze urzadzenie kierujgce zlozone z prowad-
nikéw i prowadnic, ktéorymi wszystkie sekcje obu-
dowy stale sie stykajg, ma jedng powazng wade.
Zdarza sie, ze z biegiem wielokrotnego podsuwa-
nia obudowy sily poprzeczne dzialajgce z jednej
sekecji na drugg przenosza sie na dalsze sekcje
i sumuja sie w jednym z zespoléw prowadzgcych.
Dzieje sie to zwlaszcza w zwigzku z przypadkowsa
konfiguracja pochylego spagu. Dany zespél §lizgo-
wy nie wytrzymuje nadmiernej sily poprzecznej
i ulega uszkodzeniu, co powoduje zakleszczenie, sie
wzajemne sekcji obudowy.
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Celem wynalazku jest rozwigzanie obudowy prze~
suwnej zaopatrzonej w urzgdzenia prowadzgce ty-
pu prowadnik-prowadnica, jednakze nie powodu-
jace sztywnego polaczenia szeregu sekeji w kierum—
ku poprzecznym, ktdre by utrudnialo przesuwanie
dowolnej spo§rdd nich i moglo doprowadzi¢ do za-
kleszczenia. Cel ten zostal osiagnigty przez uchyl-
ne przymocowanie prowadniké6w do sekcji.

W obudowie wedlug wynalazku prowadniki na
skutek tarcia o prowadnice sekcji sasiednich albo
ustawiajg sie sztywno w oparciu o ogranicznik w
polozeniu zbliZzonym do maksymalnego wychylenia
z poza obrysu sekcji, na ktérej sg przymocowane,
albo odchylajg sie¢ w kierunku obrysu tej sekcji
i wéwczas nie mogg przenosié sit poprzecznych z
sekcji na sekcje. Mianowicie, tarcie w zespole
prowadnik-prowadnica stuzgcym w danej chwili
do prowadzenia sekcii powoduje sile o kierunku
wychylenia prowadnika, az do oparcia sie o ogra-
nicznik, w ktérym to polozeniu pozostaje unieru-
chomiony pedczas calego przesuwania. Ré6wnocze§-
nie tarcie w zespole prowadnik-prowadnica - po
drugiej stronie przesuwanej sekcji wywotuje sile
dzialajagcg na prowadnik w kierunku jego oderwa-
nia sie od ogranicznika i zblizania nig¢ de obrysu
sekeji, na ktérej jest przymocowany. Wohec tego
sekcja przesuwana w oparciu o sekcje potozong po
stronie upadu zostaje podczas przesuwania odig-
czona od sekcji po stronie niosu i nie podlega
silom dzialajacym na nig z zewnatrz w kierunku
poprzecznym, co wyklucza mozliwo§é zakleszcze-
nia. .

Przyklad obudowy wedlug wynalazku jest uwi-
doczniony na rysunku, na ktorym fig. 1 przedsta-
wia schematycznie trzy elementy obudowy oraz
przeno$nik $cianowy w widoku z goéry, a fig. 2
przedstawia jeden z prowadnikéw w widoku z
géry.

'Kazda z poéréd sekeji A, B, C, jest zaopatrzena
w prowadniki 1 przymocowane do niej uchylnie w
plaszczyZnie réwnolegtej do podstawy sekcji. Uchyl-
no§é prowadnika wzgledem czopa 2 jest ograniczot
na dowolnym ogranicznikiem 3. Prowadnik 1 opie-
ra sie o ogranicznik 3, gdy osiggnie polozenie ma-
ksymalnego wychylenia poza swg sekcje lub po-
loZenie zbliZone do wymienionego. Prowadniki 1
jednej sekcji stykaja sie z prowadnicami 4 sekcji
sasiedniej, kt6re to prowadnice sg bocznymi plyta-
mi ograniczajgcymi sekcje prostopadiymi do pod-
staw. Trzy sekcje A, B, C sg przedstawione na
fig. 1 przy zalozeniu, Zze poprzednie ich przesuwa-
nie doprowadzilo do stanu, w ktérym wszystkie
prowadniki 1 zostaly wychylone az do oparcia o
swe ograniczniki 3. Wobec tego sekcje A, B, C sg
polaczone sztywno w kierunku poprzecznym. Jed-
nakze polaczenie to nie powoduje niebezpieczen-
stwa zakleszczenia, ktére zawsze istnieje w obudo-
wie znanej majacej zespoly prowadzace typu pro-
wadnik-prowadnica. Jezeli na przyklad sekcja B
swym przesuwnikiem 5 bedzie podciggana do prze-
no$nika 6, jej prowadniki 1, ktoérymi wspiera sie
na sekcji, C pozostang nadal ustawione sztywno
w oparciu o swe ograniczniki 3. Natomiast pro-
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wadniki miedzy sekeja B, a sekcja A wulegng na
skutek tarcia o prowadnice dziakaniu sily, ktGra je
oderwie od ogranicznikéw 3 i obroci o pewien kat
do polozenia sko$nego zaznaczenego ma rysunku
linig przerywang. W tym polozeniu prowadniki 1
nie stanowiag juz polgczenia miedzy sekcjami A i B,
ktére mogloby przenosié.sily poprzeczne.

Posta¢ prowadnika 1 moze byé dowelna. Na
przyklad mozZe on byé wycinkiem kefa przymoco-
wanym mimo$§rodowo uchylnie wzglederm ezopa 2.
Woéwczas krawedz, ktéra prowadnik } styka sie z
prowadnicg 4 jest lukiem. Prowadnik przedsta-
wiony na fig. 2 ma krawedZ 7, w ksztalcie odcin-
ka spirali Archimedesa. Srodek spirali pokrywa
sie ze Srodkiem czopa 2. Sprezyna 8 ma za zada-
nie wychylania prowadnika 1, aby jego styk z
prowadnica 4 by} zapoczgtkowany i umozliwiat dal-
sze tarcie o te prowadnice.

Ilo§¢é prowadnikéw na jednej sekcji jest w za-
sadzie nieograniczona. Jezeli przesuwnik 5 jest
przymocowany do przeno$nika 6 w okre§lonym
punkcie, niezbedne jest zastosowanie na sekcji co-
najmniej jednego prowadnika 1, aby zapewnié po-
Iozenie prostopadle sekcji do przeno$nika 6. Jezeli
prowadnik 5 jest przymocowany przesuwnie wzdiuz
przenoénika 6, co jest czesto stosowane, niezbedne
jest umieszczenie na sekcji conajmniej dwéch pro-
wadnikéw 1.

Zastrzezenia patentowe

1. Przesuwna obudowa goérnicza do eksploatacji
§cianowej pochylych poklad6éw zlozona z sekcji do-
suwanych do przenosnika dzialaniem przesuwni-
kéw, w ktére te sekcje sg zaopatrzone, majgca
urzgdzenia typu prowadnik-prowadnica da prowa-
dzenia przesuwanej i zwolnionej z rozparcia sekcji
w oparciu o sekcje rozpartg sgsiadujacg z nig po
stronie upadu, znamienna tym, ze jej prowadniki
(1) sa do sekcji przymocowane na czopach (2) z
ograniczong uchylno$cia w plaszczyZnie roéwnole-
glej do podstawy sekecji, przy czym ograniczenie
uchylnoéci polega na zetknieciu prowadnika (1) z
dowolnym znanym ogranicznikiem (3) umieszczo-
nym w takim miejscu, aby zetkniecie nastgpilo
przy polozeniu prowadnika (1) zblizonym do ma-
ksymalnego wychylenia poza obrys sekcji, do kté-
rej jest on przymocowany.

2. Przesuwna obudowa goérnicza wediug zastrz.
1, znamienna tym, ze jej prowadniki (1) majg pa-
staé wycink6w kolowych i sg uchylnie przymaco-

~ wane mimo$rodowo.

3. Przesuwna obudowa gérnicza wedlug zastrz. 1
znamienna tym, ze jej prowadniki (1) majg kra-
wedzie (7) styku z prowadnicami (4) stanowigce
odcinki krzywej Archimedesa, ktérej §rodek przy-
pada w $rodku czopow (2), na ktoérych sa one
uehylnie przymoeowane.

4. Przesuwna obudowa goérnicza wedtug zastrz.
1—3 znamienna tym, ze jej prowadniki (1) sg za-
opatrzene w sprezyny (8) dzialajgce na nie w kie-
runku wyechylania..
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