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(54) Nacelle élévatrice pour préparation de commande ou travaux de construction et utilisations 
d’une telle nacelle

(57) Cette nacelle élévatrice (2) comprend un châs-
sis (4) équipé d’un ensemble de motorisation (8) et de
moyens de liaison au sol (6), une première plateforme
(12) et des moyens d’élévation (101, 102, 103) de la pre-
mière plateforme (12) au-dessus du châssis (4). Cette
nacelle (2) comprend au moins une deuxième plateforme
(22) et des moyens d’élévation (20) de la deuxième pla-
teforme au-dessus du châssis (4). Les deuxièmes
moyens d’élévation (20) sont indépendants des premiers
moyens d’élévation (101, 102, 103). Un plateau de char-
gement (32) est mobile en hauteur au-dessus du châssis
(4) sous l’action de troisièmes moyens d’élévation (30)
indépendants des premiers et deuxièmes moyens d’élé-
vation (101, 102, 103, 20).



EP 2 347 992 A1

2

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

Description

[0001] L’invention a trait à une nacelle élévatrice pour
préparation de commande ou travaux de construction
ainsi qu’à son utilisation.
[0002] Il est connu d’utiliser une nacelle élévatrice, dite
préparateur de commande, pour accéder aux rayonna-
ges d’un entrepôt de stockage et y prélever certains ar-
ticles. Une telle nacelle comprend une plateforme sur
laquelle se tient généralement un opérateur. Une nacelle
doit donc être prévue pour chaque opérateur, ce qui
s’avère onéreux et encombre les allées d’un entrepôt de
stockage.
[0003] Certaines nacelles de type voisin sont utilisées
dans le domaine de la construction, par exemple pour
monter un mur en parpaings, et il arrive que plusieurs
opérateurs se tiennent sur une même plateforme. Dans
ce cas, lorsqu’un des opérateurs doit descendre au sol,
par exemple pour récupérer une quantité de mortier en
vue de la pose de parpaings supplémentaires, tous les
opérateurs doivent cesser de travailler en hauteur.
[0004] Il par ailleurs connu de FR-A-2 836 680 d’équi-
per une nacelle élévatrice d’une plateforme principale et
de plateformes secondaires reliées à cette plateforme
principale par des structures élévatrices. Une telle na-
celle est adaptée à la pose de bardages. Elle ne permet
toutefois pas à un opérateur présent sur une plateforme
secondaire de pouvoir travailler indépendamment du ou
des opérateurs présents sur la plateforme principale, en
particulier de revenir temporairement au sol.
[0005] Il est par ailleurs connu de GB-A-579 219 de
prévoir deux plateformes mobiles verticalement par rap-
port au châssis d’une nacelle sur roues dépourvue de
moyens de motorisation. Cette nacelle ne permet pas à
deux personnes de travailler en parallèle en accédant à
une zone de chargement.
[0006] C’est à ces inconvénients qu’entend plus par-
ticulièrement remédier l’invention en proposant une nou-
velle nacelle élévatrice qui offre une souplesse d’utilisa-
tion améliorée par rapport aux matériels connus.
[0007] A cet effet, l’invention concerne une nacelle élé-
vatrice pour préparation de commande ou travaux de
construction comprenant un châssis équipé d’un ensem-
ble de motorisation et de moyens de liaison au sol, ainsi
qu’une première plateforme et des moyens d’élévation
de cette première plateforme au-dessus du châssis, au
moins une deuxième plateforme et des moyens d’éléva-
tion de la deuxième plateforme au-dessus du châssis,
ces deuxièmes moyens d’élévation étant indépendants
des premiers moyens d’élévation. Cette nacelle est ca-
ractérisée en ce qu’elle comprend, en outre, un plateau
de chargement et des troisièmes moyens d’élévation du
plateau de chargement au-dessus du châssis, ces troi-
sièmes moyens d’élévation étant indépendants des pre-
miers et deuxièmes moyens d’élévation.
[0008] Grâce à l’invention, les deux plateformes peu-
vent être plus ou moins élevées au-dessus du châssis
de façon indépendante, grâce à leurs moyens d’élévation

respectifs, ce qui permet à un opérateur se tenant sur
l’une de ces plateformes de se positionner en hauteur
indépendamment de l’autre opérateur. En particulier, un
opérateur peut revenir au sol sans que son collègue doive
lui-même redescendre. L’indépendance des moyens
d’élévation des plateformes permet à deux opérateurs
se trouvant dans une allée d’un entrepôt d’accéder à des
rayonnages situés à des hauteurs différentes. Cette in-
dépendance permet également à des maçons de tra-
vailler à la construction d’un bâtiment à deux hauteurs
différentes et de pouvoir redescendre au sol sans gêner
le travail de leurs collègues. Le plateau de chargement
permet à un opérateur travaillant en hauteur sur l’une ou
l’autre des plateformes de stocker temporairement des
objets à proximité de l’une ou l’autre des plateformes.
[0009] Selon des aspects avantageux mais non obli-
gatoires de l’invention, une telle nacelle peut incorporer
une ou plusieurs des caractéristiques suivantes :

- Les premiers moyens d’élévation comprennent un
premier mât télescopique et les deuxièmes moyens
d’élévation comprennent un deuxième mât télesco-
pique. Une telle structure des moyens d’élévation
confère une bonne compacité à la nacelle de l’inven-
tion.

- La course verticale d’élévation des troisièmes
moyens d’élévation est supérieure à la course d’élé-
vation des moyens d’élévation des première et
deuxième plateformes.

- Les troisièmes moyens d’élévation sont aptes à
amener le plateau de chargement d’une configura-
tion basse où celui-ci est à une hauteur minimale par
rapport à la surface du sol à une configuration tota-
lement déployée où le plateau de chargement est à
la hauteur de barres supérieures de rambardes équi-
pant les première et deuxième plateformes, elles-
mêmes en configuration déployée.

- Les troisièmes moyens d’élévation comprennent
une structure à ciseaux. En variante, ils peuvent
comprendre un troisième mât télescopique.

- Le plateau de chargement est mobile en rotation,
autour d’un axe perpendiculaire à la direction d’élé-
vation du plateau de chargement au-dessus du
châssis.

- Chaque plateforme est équipée d’une platine de
commande apte à piloter les troisièmes moyens
d’élévation.

- Le châssis est de forme allongée, les premiers
moyens d’élévation sont montés sur le châssis au
voisinage d’une première extrémité longitudinale de
ce châssis alors que les deuxièmes moyens d’élé-
vation sont montés sur le châssis au voisinage d’une
deuxième extrémité longitudinale de ce châssis op-
posée à la première extrémité selon un axe longitu-
dinal du châssis. Dans ce cas, le plateau de char-
gement est avantageusement disposé, le long de
cet axe longitudinal, entre les premières et deuxiè-
mes plateformes.
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[0010] L’invention concerne également l’utilisation
d’une nacelle élévatrice telle que mentionnée ci-dessus,
pour le chargement ou le déchargement de rayonnages
de stockage dans un entrepôt.
[0011] L’invention concerne enfin l’utilisation d’une na-
celle élévatrice telle que mentionnée ci-dessus, pour la
construction d’un bâtiment.
[0012] L’invention sera mieux comprise et d’autres
avantages de celle-ci apparaîtront plus clairement à la
lumière de la description qui va suivre d’un mode de réa-
lisation d’une nacelle élévatrice conforme à son principe,
donnée uniquement à titre d’exemple et faite en référen-
ce aux dessins annexés dans lesquels :

- la figure 1 est une vue en perspective d’une nacelle
élévatrice conforme à l’invention dans une première
configuration d’utilisation,

- la figure 2 est une vue de face de la nacelle de la
figure 1,

- la figure 3 est une vue, en perspective à plus petite
échelle, de la nacelle des figures 1 et 2 dans une
deuxième configuration d’utilisation,

- la figure 4 est une vue en perspective analogue à la
figure 3 de la nacelle des figures 1 à 3 dans une
troisième configuration d’utilisation,

- la figure 5 est une vue en perspective analogue à la
figure 3 de la nacelle des figures 1 à 4 dans une
quatrième configuration d’utilisation,

- la figure 6 est une vue de face de la nacelle dans la
configuration de la figure 5, et

- la figure 7 est une vue, en perspective et à l’échelle
de la figure 1, de la nacelle des figures 1 à 6 dans
une cinquième configuration d’utilisation.

[0013] La nacelle 2 représentée aux figures 2 à 7 est
destinée à être utilisée au sein d’un entrepôt pour la pré-
paration de commandes. Elle comprend un châssis 4
reposant sur la surface du sol S par quatre roues, dont
deux sont visibles avec la référence 6. Un ensemble de
motorisation 8 est intégré au châssis 2 et permet de dé-
placer la nacelle 2 sur la surface du sol S.
[0014] Le châssis 4 est de forme allongée et l’on note
X4 l’axe longitudinal central de ce châssis. Le châssis 4
comprend deux extrémités longitudinales 4A et 4B qui
sont opposées selon l’axe X4 et qui constituent respec-
tivement les extrémités avant et arrière du châssis 4. En
effet, le châssis 4 et les roues 6 sont configurés de telle
sorte que le châssis se déplace sur la surface du sol S
avec son axe X4 tangent à sa trajectoire.
[0015] Un premier mât télescopique 10 est monté sur
le châssis 4 à proximité de l’extrémité 4A et s’étend le
long d’un axe Z10 qui est perpendiculaire à l’axe X4 et
vertical lorsque la nacelle 2 repose sur une surface S
plane et horizontale. Le mât 10 est formé de trois seg-
ments 101, 102 et 103 pouvant coulisser les uns par rap-
port aux autres et dont le positionnement relatif est con-
trôlé par des vérins non représentés. Le segment 10, est
fixé sur le châssis 4, alors que le segment 102 est monté

avec possibilité de coulissement sur le segment 101 et
que le segment 103 est monté avec possibilité de cou-
lissement sur le segment 102.
[0016] Une plateforme 12 est montée sur le segment
102. Cette plateforme comprend une plaque de base 121
formant plancher et une rambarde 122 définissant un vo-
lume de sécurité pour un operateur.
[0017] Un deuxième mât télescopique 20 est monté
sur le châssis 4 à proximité de l’extrémité 4B. Le mât 20
est formé de trois segments 201, 202 et 203 coulissant
les uns par rapport aux autres selon un axe Z20 parallèle
à l’axe Z10. Une plateforme 22 est montée sur le segment
203 et comprend une plaque de base 221 et une rambar-
de 222.
[0018] Les mâts 10 et 20 sont indépendants l’un de
l’autre, en ce sens que chacun d’entre eux permet d’éle-
ver la nacelle 12 ou 22 qu’il supporte au-dessus du châs-
sis 4, indépendamment de l’action de l’autre mât, donc
indépendamment de la position de l’autre nacelle.
[0019] Une platine de commande 14 est disposée
dans le volume délimité par la rambarde 122 et permet
à un opérateur se trouvant sur la plaque 12, de comman-
der la position en hauteur de la plateforme 12. De la mê-
me façon, une platine de commande 24 est accessible
pour un opérateur se trouvant sur la plateforme 22 et
permet de commander son déplacement en hauteur.
[0020] On note H1 la hauteur de la plateforme 12 par
rapport au sol. On note H2 la hauteur de la plateforme
22 par rapport au sol. Dans la configuration des figures
1 et 2, les hauteurs H1 et H2 sont minimales.
[0021] Comme il ressort de la figure 3, il est possible
d’augmenter la hauteur H1 jusqu’à une valeur maximale
permettant à un opérateur se trouvant sur la plateforme
12 de travailler en hauteur, alors qu’un autre opérateur
se trouvant sur la plateforme 22 peut travailler au voisi-
nage de la surface du sol, voire monter sur la plateforme
22 ou en descendre. Dans cette configuration, la hauteur
H2 est minimale.
[0022] La hauteur H1 peut être réglée à une valeur
intermédiaire entre la valeur minimale représentée aux
figures 1 et 2 et la valeur maximale représentée à la figure
3.
[0023] Une structure à ciseaux 30 intégrant un vérin
31 est installée sur le châssis 4, axialement entre les
mâts 10 et 20, c’est-à-dire entre les extrémités 4A et 4B
le long de l’axe X4. Cette structure à ciseaux 30 supporte
un plateau de chargement 32 et permet de faire varier
sa hauteur H3 par rapport à la surface du sol, entre une
valeur minimale correspondante à la configuration des
figures 1 et 2 et une valeur maximale correspondant à la
configuration de la figure 4. Dans cette configuration, le
plateau de chargement 32 est disposé au voisinage de
la nacelle 12, ce qui permet à un opérateur d’y stocker
temporairement des objets lorsqu’il travaille en hauteur.
[0024] Le vérin 31 est actionnable pour positionner le
plateau 32 dans toute position intermédiaire entre celles
représentées respectivement aux figures 1 et 4.
[0025] Le fonctionnement de la structure à ciseaux
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peut être piloté par chacune des unités 14 et 24 qui com-
mandent le vérin 31.
[0026] Dans la configuration des figures 1 et 2, la hau-
teur H3 du plateau de chargement 32 par rapport à la
surface du sol est minimale. En particulier, la surface
supérieure du plateau de chargement 32 est en dessous
des barres supérieures 123 et 223 des rambardes 122 et
222.
[0027] La course verticale d’élévation de la structure
à ciseaux 30 a lieu selon un axe Z30 parallèle aux axes
Z10 et Z20 et est légèrement supérieure, de quelques
dizaines de centimètres, à la course d’élévation des mâts
10 et 20 de telle sorte que, en configuration totalement
déployée représentée aux figures 4 et 5, le plateau de
chargement 32 est à la hauteur de la barre supérieure
123 ou 223 des rambardes 122 et 222. Ceci facilite les
opérations de mise en place d’objets ou de retrait sur le
plateau 32, pour un opérateur se trouvant sur l’une des
plateformes 12 et 22.
[0028] Dans la configuration de la figure 4, le plateau
32 est représenté en position haute permettant à un opé-
rateur se trouvant sur la plateforme 12 également en po-
sition haute d’accéder facilement à des objets sur le pla-
teau 32, alors que la nacelle 22 est en position basse.
[0029] Dans la configuration des figures 5 et 6, les deux
nacelles 12 et 22 sont en position haute, les hauteurs H1
et H2 étant maximales, de même que la hauteur H3 du
plateau de chargement par rapport au sol.
[0030] Comme il ressort plus particulièrement de la fi-
gure 7, le plateau 32 est articulé par rapport à la structure
à ciseaux 30 autour d’un axe X7 parallèle à l’axe X4 et
perpendiculaire aux axes Z10 et Z20- Ceci permet de faire
basculer le plateau 32 dans le sens de la flèche F1 à la
figure 7. Ceci facilite les opérations de déchargement du
plateau 32 lorsque les deux opérateurs sont revenus au
sol, à partir de la configuration des figures 5 et 6.
[0031] Comme la structure à ciseaux 30 est indépen-
dante des mâts 10 et 20, la hauteur du plateau 32 par
rapport au sol peut être ajustée indépendamment de la
hauteur des plateformes 12 et 22. Cette hauteur peut
être commandée par chacune des platines 14 et 24, ou
par l’une d’entre elles si l’on souhaite donner priorité à
un opérateur se trouvant sur l’une des plateformes 12 ou
22.
[0032] Ainsi, un opérateur peut se trouver sur chacune
des plateformes 12 et 22 alors qu’un autre opérateur tra-
vaille au sol, pour charger et/ou décharger le plateau 32
avant ou après que celui-ci ait été chargé en objets par
les opérateurs se trouvant sur les plateformes.
[0033] La structure télescopique des mâts 10 et 20 per-
met un encombrement au sol relativement faible de la
nacelle 2, notamment en comparaison au cas où les pla-
teformes 12 et 22 seraient supportées par des bras arti-
culés qui supporteraient les plateformes en porte-à-faux
par rapport au châssis 4.
[0034] La nacelle 2 s’avère particulièrement utile pour
des opérations de chargement ou de déchargement de
rayonnages de stockage au sein d’un entrepôt, dans la

mesure où deux opérateurs peuvent travailler, à des hau-
teurs différentes, dans une même allée, entre deux ran-
gées de rayonnages. Chaque opérateur peut accéder à
des rayonnages situés à des hauteurs différentes ou re-
venir à la surface du sol, par exemple pour décharger le
plateau 32, indépendamment de l’autre opérateur.
[0035] La nacelle 2 peut également être utilisée dans
le domaine de la construction de bâtiments, par exemple
pour monter un mur en parpaings, chaque maçon pou-
vant prélever des parpaings disposés sur le plateau de
chargement 32 et les poser sur un mur en cours de cons-
truction. Chaque maçon peut revenir à la surface du sol
lorsqu’il doit effectuer d’autres opérations, sans gêner ou
interrompre le travail des autres maçons.
[0036] Selon une variante non représentée de l’inven-
tion, la structure à ciseaux 30 peut être remplacée par
un mât télescopique vertical comparable aux mâts 10 et
20.
[0037] L’invention a été représentée dans le cas où
elle comprend deux plateformes sur chacune desquelles
peut se tenir au moins un opérateur. En variante, une
telle nacelle peut être équipée de plus de deux platefor-
mes, par exemple trois plateformes, chacune de ces pla-
teformes étant associée à des moyens d’élévation par
rapport au châssis qui sont indépendants des moyens
d’élévation des autres plateformes.
[0038] A la place des roues 6, d’autres moyens de
liaison au sol tels que des chenilles sont envisageables.

Revendications

1. Nacelle élévatrice (2) pour préparation de comman-
de ou travaux de construction, comprenant un châs-
sis (4) équipé d’un ensemble de motorisation (8) et
de moyens (6) de liaison au sol, une première pla-
teforme (12), des moyens (10) d’élévation de la pre-
mière plateforme au-dessus du châssis, au moins
une deuxième plateforme (22) et des moyens (20)
d’élévation de la deuxième plateforme au-dessus du
châssis (4), ces deuxièmes moyens d’élévation
étant indépendants des premiers moyens d’éléva-
tion, caractérisée en ce que cette nacelle com-
prend un plateau de chargement (32) et des troisiè-
mes moyens (30) d’élévation du plateau de charge-
ment au-dessus du châssis (4), ces troisièmes
moyens d’élévation étant indépendants des pre-
miers et deuxièmes moyens d’élévation (10, 20).

2. Nacelle selon la revendication 1, caractérisée en
ce que les premiers moyens d’élévation compren-
nent un premier mât télescopique (10) et les deuxiè-
mes moyens d’élévation comprennent un deuxième
mât télescopique (20).

3. Nacelle selon l’une des revendications précédentes,
caractérisée en ce que la course verticale d’éléva-
tion des troisièmes moyens d’élévation (30) est su-
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périeure à la course d’élévation des moyens (10, 20)
d’élévation des première et deuxième plateformes
(12, 22).

4. Nacelle selon la revendication 3, caractérisée en
ce que les troisièmes moyens d’élévation (30) sont
aptes à amener le plateau de chargement (32) d’une
configuration basse, où celui-ci est à une hauteur
(H3) minimale par rapport à la surface du sol, à une
configuration totalement déployée, où le plateau de
chargement est à la hauteur de barres supérieures
(123, 223) de rambardes (122, 222) équipant les pre-
mière et deuxième plateformes (12, 22), elles-mê-
mes en configuration déployée.

5. Nacelle selon l’une des revendications précédentes,
caractérisée en ce que les troisièmes moyens
d’élévation comprennent une structure à ciseaux
(30).

6. Nacelle selon l’une des revendications 1 à 4, carac-
térisée en ce que les troisièmes moyens d’élévation
comprennent un troisième mât télescopique.

7. Nacelle selon l’une des revendications précédentes,
caractérisée en ce que le plateau de chargement
(32) est mobile en rotation, autour d’un axe (X7) per-
pendiculaire à la direction d’élévation (Z30) du pla-
teau de chargement au-dessus du châssis (4).

8. Nacelle selon l’une des revendications précédentes,
caractérisée en ce que chaque plateforme (12, 22)
est équipée d’une platine de commande (14, 24) ap-
te à piloter les troisièmes moyens d’élévation (30).

9. Nacelle selon l’une des revendications précédentes,
caractérisée en ce que le châssis (4) est de forme
allongée, en ce que les premiers moyens (10) d’élé-
vation sont montés sur le châssis au voisinage d’une
première extrémité longitudinale (4A) de ce châssis
et en ce que les deuxièmes moyens d’élévation (4B)
sont montés sur le châssis au voisinage d’une
deuxième extrémité longitudinale (X4) de ce châssis
opposée à la première extrémité selon un axe lon-
gitudinal du châssis.

10. Nacelle selon la revendication 9, caractérisée en
ce que le plateau de chargement (32) est disposé,
le long de l’axe (X4) longitudinal du châssis (4), entre
les premières et deuxièmes plateformes (12).

11. Utilisation d’une nacelle élévatrice (2) selon l’une des
revendications précédentes pour le chargement ou
le déchargement de rayonnages de stockage dans
un entrepôt.

12. Utilisation d’une nacelle élévatrice (2) selon l’une des
revendications 1 à 8 pour la construction d’un bâti-

ment.
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