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Description

[0001] L’invention est relative a un dispositif de com-
mande manuelle, notamment de commande de machine
destinée a étre attelée a un véhicule du genre tracteur
agricole.

[0002] Le document DE 94 17 838 décrit un dispositif
de commande a actionnement manuel, pour I'accomplis-
sement de commandes multiples, comportant une con-
formation pouvant étre saisie par-dessus et adaptée a la
totalité de la main, et possédant un bouton de commu-
tation agencé et conformé pour pouvoir étre actionné par
le pouce, lorsque la main tient ou repose sur ladite con-
formation.

[0003] Le document EP 1507 184 A2 décrit un dispo-
sitif de commande par interaction avec la main d’'un opé-
rateur, comportant une conformation en interaction avec
la paume de la main, permettant d’éviter le serrage des
doigts de I'opérateur sur le dispositif, tout en permettant
une interaction de la paume et des doigts de I'opérateur
avec le dispositif pour I'accomplissement de fonctions
multiples.

[0004] La conformation d’interaction présente des
moyens actionneurs orientés sensiblement dans la di-
rection du pouce ou de I'index de I'opérateur, de maniere
a éviter tout déplacement de la paume de la main lors
d’un actionnement.

[0005] L’invention permet en particulier, grace a un
systéme réglable et limitant les mouvements du poignet,
de réduire les risques de troubles musculo squelettiques
de l'opérateur.

[0006] L'’invention permet également de piloter de ma-
niére intuitive et ergonomique les mouvements des vé-
rins de la machine grace a des organes d'’interaction
orientés selon des mouvements analogues ou similaires
a ceux des veérins.

[0007] Un but de 'invention est de perfectionner I'état
de la technique connue, en permettant I'adaptation d’'un
dispositif de commande aux caractéristiques physiques
d’un opérateur ou d’'un conducteur de machine.

[0008] L'’invention a pour objet un dispositif de com-
mande manuelle destiné a une machine ou un véhicule,
comportant une embase, un ensemble principal dont la
position est réglable par rapport a 'embase et un ensem-
ble secondaire dont la position est réglable par rapport
al’embase ou par rapport a 'ensemble principal, et com-
portant des moyens de réglage pour adapter la configu-
ration du dispositif a la conformation de la main d’'un opé-
rateur.

[0009] Selon d’autres caractéristiques alternatives de
l'invention :

- lI'embase présente une forme bombée adaptée au
creux de la paume de la main d’un opérateur.

- I'ensemble principal peut étre coulissant par rapport
a 'embase
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- I'ensemble secondaire peut étre coulissant par rap-
port a 'embase.

- I'ensemble secondaire peut étre coulissant par rap-
port a 'ensemble principal

- le dispositif comporte une graduation de repérage
de 'ensemble principal par rapport a 'embase

- le dispositif comporte une graduation de repérage
de I'ensemble secondaire par rapport a 'ensemble
principal ou par rapport a 'embase

- chaque ensemble principal ou secondaire porte au
moins un organe d’interaction avec un doigt de la
main d’un opérateur.

- I'ensemble secondaire porte un organe d’interaction
avec le pouce d’'un opérateur.

- chaque organe d'interaction est choisi dans un en-
semble comprenant des boutons actionneurs, des
boutons a plusieurs positions, des molettes de ré-
glage, des molettes a rappel, des molettes de régla-
ge proportionnel, des interrupteurs a positions mul-
tiples, ou organes analogues.

[0010] L’invention sera mieux comprise grace alades-
cription qui va suivre, donnée a titre d’exemple non limi-
tatif en référence aux dessins annexés, dans lesquels :

- Lafigure 1 représente schématiquement une vue en
perspective d’'un premier mode de réalisation du dis-
positif suivant I'invention.

- Lafigure 2 représente schématiquement une vue en
perspective d’un deuxiéme mode de réalisation du
dispositif suivant I'invention.

[0011] En référence aux figures 1 et 2, les éléments
identiques ou fonctionnellement équivalents sont repé-
rés par des chiffres de référence identique.

[0012] Sur la figure 1, un premier mode de réalisation
de dispositif selon I'invention comporte une embase (1)
fixée sur un organe (2) inclinable selon une infinité de
directions, et présentant quatre axes principaux
d’inclinaison : en avant, en arriere, a gauche, a droite.
[0013] L’embase (1) porte un ensemble principal (3)
coulissant dont la position peut étre ajustée au moyen
d’'un organe (3a) de réglage, pour étre adapté a la taille
de la main d’un opérateur.

[0014] L’ensemble principal (3) porte également un
ensemble secondaire (4) coulissant, dont la position peut
étre réglée au moyen d’un organe de positionnement
(4a).

[0015] Les organes 3a et 4a sontraccordés a des élé-
ments de transmission intérieurs au dispositif, de manie-
re a éviter tout pincement de la main d’'un opérateur et
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empécher le déréglage du dispositif en cours de manoeu-
vre.

[0016] L’ensemble principal (3) estmunide préférence
d’au moins un organe pouvant étre commandé ou ac-
tionné par un doigt d’'un opérateur : dans I'exemple re-
présenté, 'ensemble principal (3) porte une molette de
réglage proportionnelle (3b), qui peut par exemple étre
utilisée pour la commande et le réglage de I'orientation
du bras d’'une faucheuse débroussailleuse, d’'une épa-
reuse ou d’'une machine similaire.

[0017] L’ensemble secondaire (4) porte une molette
proportionnelle (4b), qui peut par exemple étre utilisée
pour la commande et le réglage de I'orientation d’un outil
de coupe ou de broyage de végétaux.

[0018] L’invention n’estpas limitée au montage de mo-
lettes de réglage proportionnel, mais peut également
s’étendre a des variantes de réalisation non représen-
tées comportant tout type d’organe pouvant étre com-
mandé ou actionné par un doigt : des boutons action-
neurs a plusieurs positions, des molettes de réglage a
rappel automatique, des molettes de réglage proportion-
nel, des interrupteurs a positions multiples, ou tout autre
organe linéaire ou rotatif pouvant étre commandé par un
doigt.

[0019] De préférence, 'organe (4b) de 'ensemble se-
condaire (4) est destiné a étre commandé par le pouce,
le réglage de la position de 'ensemble secondaire (4)
s’effectuant de ce fait au moyen du bouton (4a) pour
adapter la configuration du dispositif a la largeur de la
main de I'opérateur.

[0020] Egalement, cette disposition peut étre modifiée
dans le cas d’un opérateur handicapé ou présentant une
amputation d’'un ou plusieurs doigts.

[0021] Pour lafigure 2, un deuxiéme mode de réalisa-
tion de l'invention comporte des éléments identiques ou
fonctionnellement équivalents a ceux de la figure 1.
[0022] La différence entre les deux modes de réalisa-
tion réside dans I'adjonction d’un organe (3c) supplémen-
taire sur 'ensemble principal (3).

[0023] L’organe (3c)peutégalement étre constitué par
une molette de réglage proportionnel, par exemple pour
actionner le télescopage d’'une poutre ou d’'un bras té-
lescopique.

[0024] De préférence, 'embase (1) présente une for-
me bombée adaptable a l'intérieur de la paume de la
main d’un opérateur. Lors de I'utilisation du dispositif se-
lon l'invention, un opérateur place sa paume en appui
sur 'embase (1), puis étend ses doigts pour régler la
position de 'ensemble secondaire en fonction de la lon-
gueur de sa main afin de faciliter 'interaction de l'index
ou du majeur avec les organes (3b, 3c).

[0025] Aprés avoirréglé la position de 'ensemble prin-
cipal (3) portant les organes interagissant avec les doigts
non opposables de la main, I'opérateur étend sa main
en largeur afin de régler la position de 'ensemble secon-
daire (4), de maniére a permettre une bonne interaction
du pouce avec les organes de commande portés par
I'ensemble secondaire (4).
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[0026] Aprés avoir effectué le réglage de la position
de I'ensemble principal (3) au moyen du bouton (3a),
puis le réglage de I'ensemble secondaire (4) au moyen
du bouton (4a), 'opérateur peut mémoriser les positions
repéres en question, grace a une échelle graduée (5)
tracée surl’embase (1) ou une échelle graduée (6) tracée
sur 'ensemble principal (3).

[0027] Bien entendu, l'invention s’étend également a
tout type de dispositif comportant un ensemble principal
déplacable et un ensemble secondaire déplagable en
fonction des caractéristiques de la main d’un opérateur,
que ce déplacement soit effectué par réglage manuel ou
motorisé.

[0028] Ainsi, 'invention s’étend également au cas ou
les boutons 3a et 4a sont remplacés par des micromo-
teurs de réglage a frein incorporé.

[0029] Dans ce cas, la mémorisation peut étre effec-
tuée de maniére analogue au réglage des siéges auto-
mobiles a réglage électrique, par mémorisation dans une
mémoire intégrée.

[0030] Dans ce cas, de préférence, la mémoire de mé-
morisation des positions de réglage est de préférence
logée a l'intérieur de 'embase (1).

Revendications

1. Dispositif de commande manuelle destiné a une ma-
chine ou un véhicule, comportant une embase (1),
un organe (2) inclinable selon une infmité de direc-
tions, et présentant quatre axes principaux d’incli-
naison, 'embase (1) étant fixée sur 'organe (2), ca-
ractérisé par le fait que le dispositif comporte un
ensemble principal (3) dont la position est réglable
(3a) par rapport a 'embase (1) et un ensemble se-
condaire (4) dont la position est réglable (4a) par
rapport a 'embase (1) ou par rapport a 'ensemble
principal (3), et comportant des moyens de réglage
(3a, 4a) pour adapter la configuration du dispositif a
la conformation de la main d’'un opérateur.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé par
le fait que I'ensembile principal (3) est coulissant par
rapport a 'embase (1).

3. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé par
le fait que 'ensemble secondaire (4) est coulissant
par rapport a 'embase (1).

4. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé par
le fait que 'ensemble secondaire (4) est coulissant
par rapport a 'ensemble principal (3).

5. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé par
le fait que le dispositif comporte une graduation (5)
de repérage de I'ensemble principal (3) par rapport
a l'embase (1).
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Dispositif selon la revendication 1, caractérisé par
le fait que le dispositif comporte une graduation (6)
de repérage de I'ensemble secondaire (4) par rap-
port a 'ensemble principal (3) ou par rapport a 'em-
base (1).

Dispositif selon la revendication 1, caractérisé par
le fait que chaque ensembile principal (3) ou secon-
daire (4) porte au moins un organe d’interaction avec
un doigt de la main d’'un opérateur.

Dispositif selon la revendication 1, caractérisé par
le fait que 'ensemble secondaire (4) porte un orga-
ne d’interaction avec le pouce d’'un opérateur.

Dispositif selon larevendication 7 ou la revendication
8, caractérisé par le fait que chaque organe d’in-
teraction est choisi dans un ensemble comprenant
des boutons actionneurs, des boutons a plusieurs
positions, des molettes de réglage, des molettes a
rappel, des molettes de réglage proportionnel, des
interrupteurs a positions multiples, ou organes ana-
logues.

Claims

Manual control device for a machine or vehicle, com-
prising a base (1) and a component (2) inclinable in
an infinite number of directions, and presenting four
main axes of inclination, the base (1) being attached
on the component (2), characterized by the fact
that the device comprises a main assembly (3) of
which the position is adjustable (3a) with respect to
the base (1) and a secondary assembly (4) of which
the position is adjustable (4a) with respect to the
base (1) or with respect to the main assembly (3),
and comprising means of adjustment (3a, 4a) to
adapt the configuration of the device to the shape of
an operator’s hand.

Device according to claim 1, characterized by the
fact that the main assembly (3) slides with respect
to the base (1).

Device according to claim 1, characterized by the
fact that the secondary assembly (4) slides with re-
spect to the base (1).

Device according to claim 1, characterized by the
fact that the secondary assembly (4) slides with re-
spect to the main assembly (3).

Device according to claim 1, characterized by the
fact that the device comprises a graduation (5) for
positioning of the main assembly (3) with respect to
the base (1).

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

6.

Device according to claim 1, characterized by the
fact that the device comprises a graduation (6) for
positioning of the secondary assembly (4) with re-
spect to the main assembly (3) or with respect to the
base (1).

Device according to claim 1, characterized by the
fact that each main assembly (3) or secondary as-
sembly (4) carries at least one component for inter-
action with a finger of an operator’s hand.

Device according to claim 1, characterized by the
fact that the secondary assembly (4) carries a com-
ponent for interaction with an operator’s thumb.

Device according to claim 7 or claim 8, character-
ized by the fact that each interaction component is
chosen from a set comprising actuator knobs, knobs
with several positions, knurled control knobs,
knurled return knobs, knurled proportional control
knobs, multiple-position switches or similar compo-
nents.

Patentanspriiche

1.

Manuelle Steuervorrichtung fiir eine Maschine oder
ein Fahrzeug, umfassend eine Fulflache (1), ein ge-
mal einer Unendlichkeit von Richtungen neigungs-
féhiges und vier Hauptneigungsrichtungen aufwei-
sendes Organ, wobei die Fullflache (1) am Organ
(2) befestigt ist, dadurch gekennzeichnet, dass
die Vorrichtung eine Hauptstruktur (3) umfasst, de-
ren Position im Verhaltnis zur FuRflache (1) einstell-
bar ist, und eine zweite Struktur (4), deren Position
im Verhaltnis zur FuRflache (1) oder im Verhaltnis
zur Hauptstruktur (3) einstellbar ist, und Einstellmit-
tel (3a, 4a) zur Anpassung der Konfiguration der Vor-
richtung an die Gestaltung der Hand eines Operators
umfasst.

Vorrichtung gemafn Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Hauptstruktur (3) im Verhaltnis
zur FuBflache (1) gleitend ist.

Vorrichtung gemaf Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die sekundare Struktur (4) im Ver-
héltnis zur FuRflache (1) gleitend ist.

Vorrichtung gemaf Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die sekundare Struktur (4) im Ver-
héltnis zur Hauptstruktur (3) gleitend ist.

Vorrichtung gemaf Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Vorrichtung eine Markierungs-
abstufung (5) der Hauptstruktur (3) im Verhaltnis zur
FuRflache (1) umfasst.
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Vorrichtung gemaf Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Vorrichtung eine Markierungs-
abstufung (6) der sekundaren Struktur (4) im Ver-
haltnis zur Hauptstruktur (3) oder im Verhaltnis zur
FuRflache (1) umfasst. 5

Vorrichtung gemaf Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass jede Hauptstruktur (3) oder sekun-
dare Struktur (4) wenigstens ein Interaktionsorgan
mit einem Finger der Hand eines Operators tragt. 10

Vorrichtung gemaf Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die sekundare Struktur (4) ein Inter-
aktionsorgan mit dem Daumen eines Operators
tragt. 15
Vorrichtung gemall Anspruch 7 oder Anspruch 8,
dadurch gekennzeichnet, dass jedes Interakti-
onsorgan in einer Struktur ausgewabhlt ist, die Beta-
tigungsknopfe, Kndpfe mit mehreren Positionen, 20
Einstellradchen, Rickholradchen, Radchen zur pro-
portionalen Einstellung, Schalter mit multiplen Posi-
tionen oder analoge Organe umfasst.
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