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Przedmiotem wynalazku jest zespél
kontaktéw, zwlaszcza do przekaznikow
elektrycznych, ktéry podczas pracy jest
narazony na niszczace dzialanie zaréwno
prady, jak i czestego wlaczania.

Kontakt gtéwny i kontakt przeciwiskro-
wy sa polaczone w jeden narzad, przy-
czem do spalania wyznaczona jest pewna
cze$é jego powierzchni, natomiast stale
przewodzenie pradu odbywa si¢ poprzez
osobng powierzchni¢ kontaktowa tego na-
rzadu. W szczegolnosci uwzgledniono row-
niez skutki mechanicznego odbijania sie
czeéci kontaktowych przy gwaltownem
wlaczeniu, ktére w zespole kontaktéw, opi-
sanym. ponizej, sprowadzono do minimum.
. Na rysunku przedstawiono przyklady

wykonania wynalazku, przyczem fig. 1
przedstawia zesp6l kontaktéw czesciowo w
przekroju i czesciowo w widoku zprzodu,
fig. 2 — ten sam zespé6t kontaktéw w wido-
ku zboku, a fig. 3 — w widoku zgéry; fig. 4
przedstawia inny przyklad wykonania ze-
spolu kontaktow wedlug wynalazku cze-
$ciowo w przekroju i czesciowo -w widoku
zprzodu, fig. 5 — przekréj wzdluz linji
V — V na fig. 4, wreszcie fig. 6 przedsta-
wia zesp6! kontaktéw z odmiennym ukia-
dem sprezyn niz w pierwszej postaci wy-
konania,

Zesp6l kontaktow wedlug wynalazku
jest wyposazony w obsade izolacyjng 15
(fig. 1 — 3), ktéra jest potaczona z podpo-
ra 1, wykonang z materjalu, przewodzace-



go prad, i zawierajgca polcylindryczne

wglebienia, umieszczone  symetrycznie
wzgledem osi zespolu. We wglebieniach
iych sa osadzone obrotowo odpowiednio

uksztaltowane wewnetrzne kosice ramion
kontaktowych 4, 5, wykonanych réwniez z
materjalu, przewodzacego prad. Te pélcy-
lindryczne wglgbienia przebiegaja prosto-
padle do podiuznej osi ramion kontakto-
wych 4, 5, przyczem diugos¢ tych wgtebien
odpowiada dlugosci pélcylindrycznych kon-
cow; ramion kontaktowych, wskutek czego
ramiona te moga si¢ obraca¢, natomiast nie
moga przesuwac sie¢ w kierunku bocznym.
Ramiona kontaktowe sa dociskane zapomio-
cg palagka 6. obciazonego sprezyna 7, ktoéra
jest nasadzona na trzpieniu 12, umocowa-
nym w podporze I. Sprezyna ta jest zabez-
pieczona przed wypadnieciem zawleczka
13, osadzong na gornym korncu trzpienia.

Jak wyjasniajg fig. 1 — 3, wszystkie
czesci zespolu kontaktéw moga by¢ wyko-
nywane z walcowanych ksztaltownikow
przez odpilowanie z tych ksztattownikéw
odpowiednio szerokich odcinkow.

Otrzymane w ten sposéb zespoly kon-
taktéw mozna ustawia¢ obok siebie w za-
leznosci od wielkosci natezenia pradu, na
jaka majg by¢ przeznaczone, np. dwa ze-
spoly na 100 A, trzy zespoly na 150 A.

Polozenie ruchomych ramion kontakto-
wych 4, 5 mozna zabezpieczyé w jakikol-
wiek znany sposéb, np. zapomoca trzpieni
16, 17, umocowanych w podporze I i wcho-
dzacych w otwory 10, 11, ktére sa wykona-
ne w ramionach 4, 5 i w ktore rowniez
wchodza trzpienie 20, 20°, umieszczone na
pataku 6 i zabezpieczajace przed skrece-
niem tego ostatniego.

Dzialanie zespotlu kontaktéw wedlug
wynalazku jest nastepujace.

Podczas wlaczania ruchome ramiona
kontaktowe 4, 5 zblizaja sie do nierucho-
mych kontaktow 8, 9, umieszczonych sy-
metrycznie wzgledem osi 14, i po zetknig-
ciu si¢ powierzchniami ruchome ramiona

kontaktowe 4 i 5 obracaja sie na swych
koricach pélcylindrycznych 2, 3 w ten spo-
sob, ze otrzymuje si¢ trwaly styk w miej-
scu, w ktorem nie wystepuje dzialanie tuku
elektrycznego, t. j. pomiedzy krawedziami
18 i 19 ruchomych ramion kontaktowych 4,
5 1 nieruchomemi kontaktami 8, 9.
Zamiast palakiem 6 ruchome ramiona
kontaktowe 44, 45 moga by¢ dociskane kon-
cami péleylindrycznemi 42, 43 (fig. 6) do
swych fozysk zapomoca plaskiej sprgzyny
47 lub kilku takich sprezyn. Sprezyna 47
jest nasadzona na trzpien 52, umocowany
w podporze 41 na osi symetrji A — A ze-
spolu kontaktéw. Ponad ptaska sprezyna
47, zastepujaca palak 6, zastosowana jest
druga sprezyna 46, przyczem spreziyna
plaska 47 lub poszczegélne sprgzyny pla-
skie przy mechanicznem odbiciu ramion
przy zetknigciu sie ich z nieruchomemi kon-
taktami, przylegaja stopniowo do sprezy-
ny 46 i w ten sposob tlumig uderzenie.
Fig. 4 1 5 przedstawiaja zespét kontak-
tow wedlug wynalazku z czesciami sktado-
wemi, uproszczonemi bardziej.
Podpore stanowi tu patak 28, kiéry posiada
przekroj w ksztalcie litery U i ktérego ra-
miona sg zaopatrzone w wyciecia 34, 35. W
wycieciach iych poruszaja si¢ ruchome ra-
miona kontaktowe 21, 22, z ktérych kazde
cddzielnie jest dociskane swym koricem za-
pomocg Srubowo zwinietych sprezyn 29, 30
do wewnetrznej $cianki podpory 28, dzieki
czemu zapewnione jest przewodzenie pra-
du pomigdzy ramionami kontaktowemi.
Sprezyny 29 i 30 sa nasadzone na trzpienie
321 33, umieszczone w podporze 28 syme-
trycznie wzgledem osi V — V (fig. 4).

jeszcze

Zastrzezenia patentowe.

1. Zesp6l kontaktéw, zwlaszcza do
przekaznikéw elektrycznych, znamienny
tem, ze w podporze (1), posredniczacej je-
dnoczesnie w przewodzeniu pradu miedzy
ruchomemi ramionami kontaktowemi (4, 5,



znajdujg sie lozyska - w postaci wglebien
polcylindrycznych, rozmieszczone syme-
{rycznie wzgledem osi zespotu kontaktow,
do ktérych to lozysk zapomoca wspoélnego
palaka (6), obciazonego sprezyna (7), do-
ciskane sa polcylindryczne korice (2, 3) ru-
chomych ramion kontaktowych (4, 5),
przyczem ramiona kontaktowe (4, 5)
podczas wlaczania kontaktéw obracaja sie
w swych tozyskach tak, ze wéwczas za-
pewniony jest na chwile styk powierzchnio-
wy pomiedzy nieruchomemi kontaktami {8,
9) i ruchomemi ramionami kontaktowemi
(4, 5), natomiast trwaly styk nastepuje na
krawedziach (18, 19) ramion kontaktowych
(4, 5), skoro tylko te ramiona wychylg sie
wskutek nacisku zamykajacego w miejscu
styku.

2. Zespot kontaktow wedlug zastrz. 1,
znamienny tem, ze palak, dociskajgcy pot-
cylindryczne korice (42, 43) ramion kontak-
towych (44, 45) do ich ltozysk, znajduja-
cych sie w podporze (41), stanowi jedna
lub kilka ptaskich sprezyn (47), osadzo-
nych na trzpieniu (52), umocowanym w

podporze (41) na osi symelrji (A — A) ze-
spolu kontaktéow, ponad tym za$ patakiem
zastosowana jest druga spreiyna (46),
przyczem sprezyna plaska (47) lub po-
szczeg6lne sprezyny plaskie przy mecha-
nicznem odbiciu ramion przy zetknigciu sig
ich z nieruchomemi kontaktami przylegaja
stopniowo do sprezyny (46) i w ten sposdb
tlumia uderzenie.

3. Zespot kontaktow wedlug zastrz. 1
i 2, znamienny tem, ze podpora /28) zespo-
tu kontaktéw jest wykonana w ksztalcie
litery U, w ktérej bocznych wycigciach (34,
35) przesuwaija sie ramiona kontaktowe, z
ktorych kazde oddzielnie zapomoca srubo-
wo zwinigtych sprezyn (29, 30) jest doci-
skane koricami do wewnetrznej $cianki pod-
pory (28), dzieki czemu zapewnione jest
przewodzenie pradu pomiedzy ramionami
kontaktowemi.

KarelKesl.
Zastepca: M. Skrzypkowski,
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