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(57) Zpbsob polohového ustavovanf civky, kterd byla ptivedena
dopravnim zafizenim a z dopravni polohy, a kterd sc pfe-
klépf do polohy vhodné pro pfevzeti uchopovacim Elenem,
spodivé v tom, Ze se civka (5) plividi s vodorovnou osou

¥ civky a pieklépf se do svislé polohy, pfitemi civka se spolu

* s piekldpEcim pohybem uvad( do polohy pro pfijetf uchopo-

i vacim Eienem, nezdvisle na priméru. V zatizeni pro provi-
déni zplisobu je integrovino polohovaci -Gstroji (2) pro
ptipravu odebirdni civky do pieklépéciho Gstroji. Zafizeni
obsshuje nardZky (14, 16), pbsobici na civkovou dutinku
{51) a pomocf nichZ je civka (5) po piekldpécim pochodu
pfipravena v poloze nezdvislé na priméru civky.
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Zptsob a zarizeni pro pelcheové ustavovani civaé;k

Oblast techniky
Vynalez se tykd rplisobu rolchevého ustavovani civky, kterd

byla pFivedena dopravnim zatizenim a z dopravni polehy se

pfeklapi do pelehy vhedné pro uchepeni uchopovacim &lenemn,

Dosavadni stav technikv

Modernim sptriddacim strojim jscu chvykle <pfifazeny' traneg-
portni zalizeni, ktéré Ffijimaji na téchte strojich vyrehené
pFizove ciﬁky, popfipadé zajistuji jejich meziskladovani
anebo odvadéni k baleni. Obvykle se c¢ivky bali na paletdch
pro odesldni tak, 3e civky jsou ulofeny na paleté se stojict
civkovou esou, aby se %etfila na nich ulofens piize. Civky,
které pFichdzeji z mista Jejich navijeni s vedorovnou osou,
nusi byt pro paletovini uvedeny do této paletovaci polchy a
pokud moino bez dotyku uloZenych piizg dopravovdny ze stroje
na paletu. : '
Je kupfikladu . zném testiosy manipulaéni automat
bro automatickée odebirdni civek na retorovém  spradacim
strojiﬂ-ktery rozezna elektrenicky Fizent uchepovald civky a
Jeji orientaci na koneci b2Z2iciho pdsu vyhazujicihe civku u
rotorového spfddaciho streje a p¥l elektronickém Fizens ji
pfeddvd na pfepravni vezik civek. Takcvy automat je popsén
ve "VDI-Nachrichten, 30.10.1987, str.26". Totc zafizenil je
nimofddné drahé a nircdné na pbuiiti robota Fizeného v Zesti
osach.
Je ddle znidmo zpracovavat civky pomoci paletc-

vacich systémf a zajlstoxar plnﬁ automatlck\ aodsun od stro-

. Jje. Abyv se vyrobené 01\k\ prl\edlx ‘na ple eden urgpne misto na

.palefe, je 2dpotrebi_;znat plesnd jedich polchu, pepfipadé
pelohu osy civky, aby se manipuladnim autematem mehla  civka

bez jejiho pokozent uchopit & depravevat. Za timte utelen

se u systémn "Pally” civky dedavati s le?ici osou 2 dcyad»-




il

niho pasu spfiddaciho stroje na konec stroje a zde se ode-
birail paletovacim systéme “Pallyf. Kdy? se paletovaci sys-
tém polohové ustavil na konci dopravniho pasu, Jsou civky
pteklapény na dva rovnohdiné vedené dopravni pasy. PFitom

lezi dutinka vybihajici z celni stranﬁ civky. mezi pasy.

‘které civku nesou na jeji-Celni strand. Tyto rovnobéiné ve-

dené pasy dopravuji pr feklopené civky do pozadované polohy

eni mohlo civky

v1]
e
(=N

pod uchopovacin zaFizenim, aby totc 2

v

it Jje na paleté. Tato uspofdddni je velmi na-

.

(N2

odebrat a ulo

14

rodné na misto a pomérné komplikované. Jsou zapotiebi elek-

tronicky ¥Fizené hledaci a polohovaci ustroji, aby se ode-

piraci ustroji mohlo na kaidénm sptiddacin stroji mohlo na-

stavit na odpovidajici civkovy formit, popripadé tomu pii-

sluejici uspotradani dér mezilehlvech poloh. |
7 némeckého patentového spisu DE 39 12 683 Al Je
rovné® znamo zatrizeni, sestavajici z pteklapéciho ustroji 25
a na némn pri¢len&ného polohovaciho dopravniku 26, jakoZ 1 ze
sttediciho ustroii 33. Toto pieklapéci ustreji sleuzi k  to-
ma, aby se osa civky vyiidila ototenim o 80 stupib. Pracuje
pfes vodorovny polohovaci pédsovy depravnik, ktery Jje upraven
tak, %e civky po jejich preklipécim pohybu predava tomuto

polohovacimu PdSOVPﬁu dopravniku 26. ktery sam pFivadi civku

ke stiedicimu dstreoji, zajistujicimu pfesné polchové usta-
veni ka?dé civky, aby uchopovad 47 nmnohl civku uchopit a
privadét Jji k nakladaci rovin&d. U tohoto zatizeni jsou K
dispozici t¥i zakizeni, a to preklapéci ustroli, polohovaci
satizeni a stifedici zaiizeni, kterd civku preklapéii a vedou

ji do polohy, ktera Je urtena pro pFebirani uchopovacen.

- Toto zatizeni je pomérné kemplikované a ndkladné. Krom& toho

(8

existuje pri sttedéni civky ¥ jejim objemu nebezpedi, e

budou podkozeny naviny.

odstata vvndlezu

Vynalez si klade 7a'ﬁkol rdstranlt nedocstatky znamého stavu
techniky a vytvelit zptisob  a zabizend, umoshujict 1ednodu—

chym a prostorové yepornym zphschen uvadet civky podévané cod
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dopravniho pdsu do definované polohy, 2z nif mohou byt ode-
birény uchopevacim zakizenim.

Tento kol je podle vyndlezu FeSen znaky podle né-
rok 1 a 8. Civky se pPi pfeklidpéni uvadéji spolu s pre-
kldpécim pohvbem do polohy uréené pro ptejimani ucheopovacim
ustrojim. Velkd vvhoda tohoto Fefeni spodivd v ton, Ze obe
&innosti v podobé prekldpéneé civky a st¥edéni civky se pfe-
kryvaji a poptipadé kombinuji a z hlediska pohonu Jjsou po-
hdnény spolelnyn zakizenim. To na vyvhoedu v tom, Ze musi byt
k dispozici pouze jediny pohon, a kembinovaneé zatbizeni po-
ttebuje velmi malo mista. Je pfitom velmi v¥hodné, ze pro
polohové ustavovéni civky v pretikladu ke stavu  techniky
neni zapotfebi Zzadny plridavny <as, nebot toto polohoveé
ustavovdni je zajiStovano béhem plrekldpfciho pochodu, ktery
se tak jako tak kona.

S vvyhodou se pPeklapéci pochod-uvédi do chodu pro-
stfednictvim civky - poddvané dopravnim zaffizenim a nikoliv
vnéjisimi &idly spinacich zatizeni. Timto vyhodnym prinym
Fizenim, které vystali bez mezillankfi, je zaruleno, Ze pfe-
Klapéci dstrojf neza&ind prekldpéni dEive, ne? je pEitomna
civka. Je vvhodné nechat pfekldpéci pochod rozb&hnout nej-
prve natolik, az civka pfilehné ve stabildi rovnovaze k
pPekldp&cimu ustroji, a potom teprve spustit polochové usta-
vovani. PEitom se jedncduchym zpfisobem civka nejen pieklapi,
ale soutasn® se také pclohové ustavuje. Civka je pritom také
vystavena Setrné manipulaci.

Podle vvndlezu je cbzvlasté vyhodné uvidét civky
nezdvisle na ijejich pr@méru a kdnicity 3o urfené polohy.
Obti% vyplyvajici z tcho, %e se musi manipulovat s rdznymi
prdméry dodavanymi od sptddaciho stroje,.se u tohote pro-
vedeni zpfisobu v@ibec nevyskytuje, nebot civky jsou poloZeny

_pfes civkoveu dutinku a tim je desahovdnc® velni jednoduchym

zpisoben vidy jednozna®néhe polohového ustaveni stfedu civ-
ky. : g 27

thodnfm” zplisoben se polshovaci a preklapéci

ustroji cpatfuje spelednym pchonem, prifem? je ddle vyhodné,
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jak prekldpéci, tak 1 polohovaci ustroji uleZit paralelne
vedle sebe a opét opatiit spoleénym pohonem. Pohon je s vy -
hodou Fe$en jako pneumaticky pohon. Toto uspofadini je v
disledku jednoduchého pneumatického zdsobeni energii nadfa-
zené elektromotorickému nebc hydraulickému pohonu. Jsou vsak
poufitelné také takové pohoeny. Vyhodnym zplscben je polcho-
vaci ustroji opatfeno pouze jednou pohyblivou naréikcd. Tato
nardtka je posuvna v'podélném sméru a v protikladu k vétsiné
pohvhlivveh nard3ek, které se &istelng také pchybull na
sloditych drahdch, je jednoduchi a funkénd spolehlivé. Daldi
'vyﬁodné provedeni vvnadlezu Jjsou popsédna Vv zéﬁislych naro-

cich.

Prehled obrazkd na vvkresech .,

Vyndlez je bliZe vysﬁétlen v ndsledujicim popisu na pfFi-
kladech provedeni s cdvoldnim na pkipojené vykresy, ve ¥te-
rych znazorfiuje obr.1l pohled 2z boku na za¥izeni podle vyna-
lezu pfed pieklopenim civky, obr.2 pohled pohled z boku * na
zatizeni béhem pifeklapéni, obr.3 pohled 2z bhoku na zafizeni
po prteklopeni civky a obr.4 zaFizeni podle vynilezu v po-

)

hledu zepfedu pied preklapénim.

Pfiklady-prOVédeni vynalezu

Obr.1 ukazuje provedeni zatizeni podle vynalezu v pohledu ze

strany pFed pieklepenim civky 5 v situaci krdtce pled tim,

e civka 53 opousti dopravni pas 6. a dostdvd se na nosny

plech prekléapécihe ustroji 1. Nosny plech 9 mlZe k¥t na.

strané lehk¥m vyvySenim, aby civku 3 pledem vystiedil . na-

tolik, Ze jeji'civkové dutinka 31 je spolehlivé zavedena do

polohovacihe ustroji 2. Prekldp&ci ustroji 1 Je zde zna-
zornéno ve verzi pilistavené ke konci dopravniho zafizeni.
Toto dcﬁravni zatizeni obsahuje aopravni.pés‘g, na nérz Isou
. neznazornénym zaﬁizenimrukléaédy kFi¥em soukané civky rfiz-
nych velikosti'éﬂaﬁﬁ?éﬁnim-pésem 6 json dopravovany na konec
dopravniho zakizeni (v tomto piipadé doprava), aby by

3
pleklapény prekldpgcim dstrojim 1 a polchovd ustaveny, takie




civka (v poleze Jak zndzorhuje obr.3) mlife byt sejmuta 2
manipulacnin pristrojen pfichdzejicim seshora. Jsou zndzor-
nény dvé rozdilmé velikosti civky, a to mald civka s osou .
a velka civka s osou B. Civky jsou z dopravniho pésu 6 do-
pravovany ve sméru F proti desce 3 pfekldpéciho ustroiji.
Derska 3 prekldpéciho ustroji 1 je otodné& wulolena
okolo v podstaté vodorovné osy 10 otdfeni. Nosny plech 9 . Jje

upevnén pfibliing ve V&

(9]

e dopravnihe pdsu 6 v pravém dhlu
na desce 3 a pokraduje do pakového ramena 31, v jeho? hode

31,
uloZeni 21 je kloubové ulofena pistni tyé¢ 411 pistu 41. Pist

41 Je posuvnd <Cast opneumatického vilce 4§, ktery svym
valcovym koncenm mlife byt kloubovd ulofen v pevnéh misté& 40
uloZeni. Uspofddani je nyni pFiznivé vzéjemné:sladénb tak,
te pist 31, kdyZ se deska 3 preklapi okolo osy 10 (na tomto
obrazku) ve sméru hodinovych ru¢iZek, takie deska 3 ve v
podstaté vodorovné poloze dospéje do klidového stavu, kdyvz
dolehne na nastavitelnou nardiku 102, kterd je pevné ulolena
na konci dopravniho pdsu 20. Potonm. je postaveni pieklopené
desky 3, jak je zndzornéno na obr.3. _

V pFipojném bodé 91 kloubové &asti 31, ktery je
pevné spoijen s deskou 3, Jje pistni tv¢ 411 pneumatického
vélce;i klocubové uloZena. V ctodné desce 3 je upravena na-

ré2ka 14, kterd je posuvnd vedeni 13. Tato posuvnd nardika

=

14 obsahuje osu 32, na niZ Jje kloubovéd uloZena spojka 3.

. Narazka 13 Jje voln posuvna mezi ndbghovou hranou 141

2
pevncu nardzkou 16, kterd je upravena 1 desce 3, Spojka 13
je na svém konci protilehlém jejimu bodu 91 ptipcjeni opat-
tena podlouhlou dirou 131, kterou prochdzi &ep 71  pevnk
uloZeny v pFidriném ustroji. Na spojce .13 ie ddle upevnéno
pero ‘17, které tihne spojku 13, pokud mlize v disledku pre-
kldpéciho pohybu desky 3 vvkondvat pohybh v 'oblasti podlouhle

Airy 131, smérFem K Bodu 72 upexnéﬁi_t?ﬁliﬁ\ Tktery Je
upevnén na priernem ustroji 7. Na posuvné :nszéice 14 Je
pEipojen vystupek 11, ktery je vfdi posuvng pardice ;_njulo-

Zen posuvné a miZe bvt od ni odtladovdn ponoci pr uzinavyeh

prvkd 111. Kdyi se nyni posuvnad nardzka 14 pohvbuie ve sméru
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Sipky 0, potom se miZe vystupek 11, kdy? narazi na piekdlku,
pruzné pohybovat vi¢i nardZce 14. Timto zpfisobem mliZe byt
civkovad dutinka 31, kterd presahuje pFes povrch civky,
dolehld na prekldpéci ustroji 1, uchopena polohovacim
ustrojim 2 a polohové wustavovéna. Polohové ustavoviani se
déje nezdavisle na existujicim priméru civky, nebot se Fidi
vvluéné pqdle civkove dutinky 51. Odebirdni civky 5 wuchopo-
vaCem Jje tak podstatné ulehlens, nebot se stred civky na-
chdzi pfi stejnych primérech civkovyeh dutinek vidy na
stejné poloze.

V desce 3 je uloZen timen 32 otd&ivé okolo osy 321.

Tento timen je pevné drfen spirdlovou pruZinou 3211, kterd
je pifi cpfeni v desce 3 tlatena ve sméru depravniho pdsu 20
a je pevné drZena na pridriné hran® 231 spinade 33. Spina&
uloZeny na desce 3 je 2de FeSen 3jako indukéni spinaé, pfiéeéﬂ
spinaci impulz je vydavdn zivisle na tom, zda pfed spinaéépﬁ
je piitomen kovovy piedmét nebo nikoliv. P¥ikladné je tente
kovovy predmét vytvaten pFi&nou ty&i 322,

Timen 32 je FeSen jake dvejity timen, ktery ma v
podstat® tvar obrdaceného pismene U. PFi&nd ty& 322 timenu
{obr.4) le?i{ ve stavu, v ném? 24dnd civka netladf proti
desce 3 v oblasti spinate 23, v niZ je gpinal ovlivhcvan.
' Odddleni pPiéné tyfe 322 timenu 32 2z této oblasti md za
ndsledek, Ze spinad 33 vytvoFeny Jako indukéni spinad dile
vede spinaci{ impulz na nezndzorn&né Fidici dstreji 18 za-
Fizeni, aby se ‘zavddél pPekldpéci{ pochod.’

Poched probihd nyni ndsledovné., Dopravni pids 6 se
pchybuje ve sméru Sipky F a nese civku 5 k preklapécimu
ustroji 1. Civka 3 opoudti dopravni pés & a dostava se na
nosny plech 9 p¥i posouvéni uZinkem dopravniho pdsu 6 a po-
scuvd timen 32 smérem k desce 3, takie tento t¥men 32 se
otd%{ okola osy 321 a uhybd civce 3. Tim je napii¢ lefied

3

322 . &ast _tFmenu 32 pobybevana 2z oblasti udinku spinafe a,

uvolfiuje pFitom odpojovani pehenu depravniho pasu. Soudasné
je spinal 33 Ffzen nezndzornénym magnetickym ventilen, Ktery

rneumaticky védlec natolik zat2Zuje, e se pistni tyd 411
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pohvbuje do vdlce prneumatickéhe valce 4. Jeliko? je nyni

pistni tyd 411 v bodé 81 spojena s pdkovym ramenem 31 paky

3, je pohybem pistni tyZe 411 deska 3 pfeklopena okolo osy

10 otaceni. To pisobi soudasnd otadeni piipojného bodu 133
spojky 13 na prekldpécim ustroji 1, popfipadé desky 3 okolo
osy 10 otaZeni. Spojka 13 se pohybuje nyn{ samotiiné& a
podporovénim prusinou 17, kterd je upevnéna v upevhovacin

bod® 72 na piidriném ustro3ji a na druhé strané zabird - do

konce spojky 13 na strané podélné diry tak, Ze se jeden

piipojny bod 133 spojky 13 otdlf okolo osy 10 otdfeni a

druhy konec spojky 13 je &epem 71 probihajicim v podélné

dife soulasné pietdacen a vykyvovan.

0d tohoto okamziku je spojka.1l3 je§té otdclena
okolc pevného Zepu 91, ¥im% je pliscbeno, Ze posivnd “hardtka
14 pfipojend na spojce 13 se pohybuje smérem k pevné naraice
16 a konec civkové.dutinky 31 civky © vyZnivajici do drahy
pevné nard*ky 14 a tim i civka 51 samotnd se pohybuje smérem
k nardice 16. Zéfizéhi je nastaveno tak, %e pFi dckenleni

otd¢eni desky 3 okolo osy 10 otdleni, t.j. polcha, v niz

pFiléhd deska 3 k nardice 102, civkovd dutinka 31 civky 3 Je
dopfedu pfedsunuta pfesné tak daleko, %e pevné doléhd na
nardfce 16 ve tvaru pismene V a na pFestavném &lenu ve tvaru
pisméne pohvblivé narasky a tim je definované pclohové
ustavena. Tuto peclohu zndzorfiuje cbr.3. Predpokladem je
oviem to, Ze timto nastvenim je také stanoven Jjednoznaniny
prémér civky. To v&ak zpravidla ﬁehi obti?né, nebot civkové
dutinky jsou obvykle normovény. Také v ‘pfipad®, se civkeva
dutinka m& konicky tvar, je tato dutinka, za pfedﬁokladu, 2e
civka je vétéim.civkovym prém&rem orientovdna ve gméru pre-
kldpéciho vstroiji, spravné uloZena mezi ob&ma nardfkami 14 a
16 a vysttedéna. ‘

“‘_**_*V*dalsim rrﬁbehu uchopr*neznézoznén}——uchopoxaé
prlchazejici seshora,_-01\ku 3 pres civkovou dutinku 31 a
civku 5 pEi pohybovani vzhiiru odstrani z desky 3. To " potom
vyveola zpétné pruZeni timenu 22, tak?e tentoc timen je znovu

s jeho pri¢nou tyfi 322 pru’ng veden do oblasti "pliosbent
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spinae 33 a na nezndzornéné tidici ustroji je hlaseno, Ze

"y

na desce 3 ul nele?i 24&dnd civka 3. Nyni se pfes Zasovaci
¢len nebo p¥i PFizeni pfes optické dotazovani vyvolad, ze
magneticky ventil dostane spinaci impuls znovu uvést pneu-
maticky ventil pod tlak, takfe pistni ty& 411 znovu vyjede a
deska 3 preklap2ciho ustroji 1 se pohybuje zpeét do pévodni
vzpFimeneé polohy. Pfitom se nucené spojkalig pohfbuje znovu
vzhiiru 2 nucenvm vedenim podélné diry 131, kterd od urcitého
Yasového okamiiku zfistane zachycena na Zepu 71, je nucene
vedena posuvnad nardzka 14 od pevné naralky 16 a tim j vy -
tvoren predpoklad, e civkovd dutinka 31 miife nové civce bez
problémb obé& nardzky "ponoiit",.takie steiny preklapéci po-
chod mlZe zeptedu zalfit.

Obr.2 ukazuje piekldp®ef ustroji v situaci, v niZ
je deska 3 natolik oto&ena ckolo osy 10 otaleni, Ze posuyné
nardska 14 zabere do civkové dutinky 51 civky 3. V teéto p§—
loze za&ini polohové ustavovaci pochod posouvanin b&hem
preklapéni desky 3 ze vzpPimené polohy do lezici polohy.

Na cbr.3 Jje zndzorndna ji% vy3e popsand pclcoha, v
ni? je civka polchové ustavena a je piipravena pro odebirani
uchcpovaden z polchy pre pfijimani uchopovalem. Osv A a B
malé a velké civky, le¥ici pted pEekldpZnim nad sebou, lezi
nvni na stejném mist®. Civka 53 je odsunuta posunutim naré%ky
14 od nosného plechu 9 smérem k pevné narazce 16.

Obr.4 ukazuje provedeni zatizeni podle vyvnalezu,
které je ulofenc na dvojitém dopravnim pasu, piitem? s vy-
hodou je pro dvé desky 3 potiebny pouze jeden pneumaticky
vidlec 4. zafizeni neni z dfivodd ndrokt na misto kempletné
zndzornénc. Je mofno si  ho pledstavit zrcadlové symetricke
vzhledem k ose symetrie "S"., Ob& desky 3 Jsou spojeny se
spojovacim plechem 19, pfPitemi pFipojny bod 91 pakového
ramena 31 je vidy vysunut z desky 3, pfesnd do stiedi mezi
~obémna deskami_;f:Tim_je"dosaieno, e je zapotFebi pouze Je-
den valec 4 ansice vzdy pro desku 3, které se ma pfeklapét a
ktera se pravé pouzivd. Je vyhcdné Fidit Eyklus nakladani ‘a

vvkladani dopravnich pést tak, Ze na Jjeden dopravni pas. se
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naklidaji civky =z nezndzornéného zatizeni a héhem tohoto
pochodu stoji, zatimco se druhy dopravni péds vyklada, pri-
temz civky jscu vedeny ke konci depravniho pésu, pieklapény,
polohové ustavovany a odebirany. Je také myslitelné vybhavit
toto zafizeni pro t¥i a vice vedle sebhe leZicich dopravnich
pastt s pouze jednim pneumatickym vilcem, ktery potom even-
tuelné nmusi bYt ponékud silné&ji vybaven, aby kompenzoval
prézdnou vahu za¥fizeni. '

¢

klépéoin vstrodili 1

[
iy
[k

Nascbné uvspoladini deselk

[t

na P
je pPirczen® také poulitelné na civkovém dopravnim pasu
stroje vvrab&jiciho civky., Misto pneumatického valce niiZe

bY¥t na tomto misté pouviit Enekovy pohen nebo pchen se £

3
1

1

e

kovym kolem a ozukbenou ty¢i. Pfepinac; a tidici ustroiji pres
timen 32 a spinad 32 miZe byt také nahraeno b&¥n¥m spinaten
a/nebo &¢idly. Je také myslitelné, %2e t¥men 32 ovlddd p¥imo
pneumaticky ventil pro Fizeni pneumatického vélce ﬁ. Impulz
pro spousténi prekldp&cihe pochodu nfiZe byt také zavadén
nepfinym Fizenim, které kuptikladu z3ji&tuje polohu civky
dopravované na doprabnim pdsu 6 na mnisté vztaleném k pre-
klip&ni. Spojka 13 miZe byt také provedena bez podélné diry,
pfi¢em? na konci spojky je misto podélné diry umistén pouze
jeden otver, ktervm Je prostrien &ep 1. Tim u% ale neni
mceiné spolehlivé a piesnd pfékiépét vefkeré velikostil civek
deddvané v "cteviené” wmpoloze od depravniho pasu. Zpra-
covatelnd Eifka pasu rtiznych primérd civek by byla pedstatné
men&i. |

Obr.4 ukazuje uspcriddéni nardzky 11, kterd je ples
éepyf;i; a prufinové prvky 111 prufiné spojena £ posuvnou
nard®kou 14, Vystupek 11 a nardZka 14 prebihajf kuptikladu
 ve'vedenich-pero-fdréiky nebo jinvech tvarové na sebe nava-
zujicich vedeni 13. V cbr.4 Jje také 2Fetelnd ukazdno, ve

- e —— .

'Wdﬁ__m"*"_Ln_ite;éfgﬁja;ti iefi-pfﬁﬁ§?¥'cif6kr Rterd majEfTﬁﬁ- Zpracevas

védny, ani? by pfeklapé&ci ustreii vykazovale ~Jakakeli c¢hb-
zv1astni nebc ndkladnd zalizeni. Zpracovdvany rozsah primérty

civek lezi pritom mezi da a

[N

n

Vynalez se neomezuie na zndzornéné provedeni. Je
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kupfikladu také neiné ulofit zaPizeni polde vyndlezu nmnisto
pevné na depravnich pdsech apod. umistit v pojizdnyeh pa-
letovacich nebo halicich zaFizenich, ktera pkiljedou k do-

pravnimu pasu, ktery se mad vyklidat, a provedou vvklédani.
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1. Zplsob polchového ustavovéani civky, kterd byla
privedena dopravnim zaFizenim a z dopravni polohy'se nre-
kldpi do polohy vhodné pro plrevzeti uchopovacim &lenem, vy~
znaceny tim, Ze se civka p¥ivadi s vodorevnou osou civky a
preklépi se .do svislé polohy, plricemZ civka se swvolu s
pfekldpécinm pobybemn uviddi do pclehy pre pfijeti uchopovacin

dlenen, nezavisle na priméru.

e
1

2. Zpliseb pedle narcku 1 vvznaleny tin,

9]
=
'
o

prekléapéci p se spousti privedencu civkou.

3. Zphsob podle nédrcku 2 vyznafeny tim, Ze
prostfednictvim civky. pfivedené dopravnim. zaFizenim je

ov]ddidn spinal preklapéciho ustroii.

4. ZpBsob podle kteréhckeli z ndrokl 1 a% 3 wvy-
znaéeny tim, %e civka se polohové ustavuje pomeoci jeji du-

tinky, pre&nivajici povrch civky.
A P 3 |2 v

3, Zpliseb podle kteréhokolili z nédrokd 1 2z 4
vyznateny tim, reched pelehového ustavevdni zadind teprve

Se
po zacatku pieklipéciho pochodu.

6. Zpfisch podle kteréhokeli 2 narokd 1 a3 3
vyznaCeny tim, Ze civka je prestfednictvim depravniho zabfi-
zeni vedena preoti preklépécimu ustroji, pomeci . piekldpéctiho
Ustroji se plPekldpi a pfed nebo s keoncem piekldpécihe pchybu

se pclchové ustavuje na nardice.

~y

[

"7. Zalfizenl zeiména Tpro provadéni zplischu podle

kteréhokoli z  ndrokf 1 a2 6, s piekldpfeim ustredim - pro

prekldpéni pfivedené civiy a polohovacim ustrojim pro pri--

pravu odebirdn{ civky na plfedem vréenéd pcloze, vyznalené

tim, Ze polchovaci uvstreii 2) je infegrevdno de prekld-
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p2ciho ustrodi (1) a c¢civka (3) Jje prostiednictvim nardlek
(14, 16}, plsobicich na civkoveu dutinku (31), ptipravena po

pfeklapécim pochodu v poloze nezavislé na priiméru civky.

8. Zarizeni podle ndroku 7 vyznaltené tin

o
m

obsahuje spinad (33}, pieés ktery Je zavadédn prekldpici po-
hyb,

9. Zalizeni pedle ndroku 7 nebo § vvInatens

3
-4

T
' pohcn polohc\=c1ho ustrcijii (2) je odvezen od poehvbu ple-
klépeciho ustroii (1).

| 10. Zza*izeni podie kteréhckoli z naroki 7 a¥ 9
'vyznaéené tim, Ze prekldpéeci ustreji (1) cbsahuje desku (3),
kterd je ctolnad okolo vedorovné osy (10) a obsahuije pékové ..

rameno (31), na ném’ zabird pohon pfekldpéciho ustroji (1).

11, ZafFizeni podle kteréhckoll z ndrokd 7 a3 10
vyznagené tim, Ze piekldp&cf ustrcii (1) je opatfenc pneu-

matickym pchenem,

12. Zafizeni podle ndrcku 11 vyznadené tinm, :e

pneumaticky pohon sestdvd z pneumatického védlce (4), oto&nd

ulcZeného ve staciondrni{ pevné poloze, jehc? pist (41) o
v1ddd pistni tyd (411), kterd je pFipciena na pakovém rameni
(31) ptekldpécihe ustrodi (1).

13. Zafizeni podle kteréheckolili z ndreckl 7 a¥ 12
vyznafené tim, fe polchovaci uvstreji (2) cksahuje narddku
(147, uloZenou na plrekldpdcim Ustroji (1) & pesuvnou proti
pevné nardfce (16), kterd je.yloiena na pleklapécin vetroji
(1), ‘

14. ZaFizeni podle kteréhckeli z narck@ 7 a¥ 13
vyznaCené tim, e chsahuje spodku (13), kterd je ny  Jejin

jednom koncd epejena s posovaon nardfkou (130 & ne  druhén




_13..

S

konci je pohyblivé uloZena ve staciondrnim uloZnem bodé.

3. zatizeni podle ndroku 14 vyznacené tim, Ze ve
staciondrnim Uloiném bodd je ulozen &ep, ktery zabfha do

podélneé diry (131) upravené ve spojce (13).
16, Zarizeni podle kteréhokoli z ndrokll 13 aZz 15
vyznalené tim, e maximdlni vzddlenost naraZek (14; 16 od

sehe £ini nédsohek priméru civkové dutinky (311,

'17. Zarizent podle kteréhokoli z ndrokél 13 aZ 16

vvznalené tim, e nardiky Jjsou tvarovany do tvaru pismene V.

18, zarizeni podle kteréhokoli z ndrokl 13 az 17

vyvznatené tim, %e posuvnd nardika (14) je spojena s pruzicim

vystupkem (11).

19. zafizeni podle kteréhokoli z narokl 9 az 18
vvznatené tim, Ze deska (3) preklédpéciho dustrojl (1)

obsahuje spinad (33) pro spoudténi pieklépéciho pchybu.

20. zatizeni podle ndroku 19 vyznafené tim, Ze
" spina& (33) je magneticky ventil, pkes ktery je pneunaticky

valec (4) Fizen.

21, Zarizeni podle kteréhckeli z narckt 19 nebo 20
vyénaéené tim, %e spina& (33) je ovladatelny pfes timen (32)

vy&nivajici pFes rovinu desky (3).

————— e e e =L

o |
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