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Zariadenie pre sutomatické naslvanie dutiniek
ne tfne navijacich strojov

vijacich strojov vldknitych materidlov so
spdtnym zmyslom otd&anie pre odbrzdenie mee
chanizmu uchytenia dutiniek, Klasicky prig~
modiary pohyb nastvania dutiniek, pri kto=
rom dochddza k podkodeniu &elnych pldch,
doplfia rotaZny pohyb, Priamo&iary pohyb
dutinky uchytenej pritlanymi segmentami

88 zabezpefuje pohybom zékladného nosného
telesa a rota&ny pohyb rotdciou nosndho
dutého valca dutiniek pomalobeZnym motorom
cez prevod, Celé zariadenie md%e byt injta-
lované bud pred kaZdé navijacie miesto sa=-
mostatne, alebo je umiestnend na pojazdnej
dréhe v smere pozdIZnej osi navijacieho
stroja a naslvanie dutiniek je postupne

od miesta k miestu,
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automatické nastvanie dutiniek na tfne navijacich

Vynélez sa tyka zariadenia pre
lom otéZania dutiniek pre odbrzdénie voIlno-

strojov vliéknitych materidlov so splitnym zmys
beZnosti mechanizmu uchytenia dutiniek.
Nastvenie dutiniek na navijacie stroje sa riedi rulnym spdsobon,
matickych zariadeni. Riedenie automatickych zariadeni zévisi ad druhu navijacich strojov,
ktoré moZu maf navijacie miesto vybavené jednym téfiom napre pre vysoké rychlosti navijania,
alebo miesta s viacerymi tffiimi a revolverovou vymenou cievok /0D 223 739/, Zndmy princip
automatického nastivanis dutiniek je zaloZeny na priamodiarom pohybe nasdvania a vystvania
dutiniek; priom posuv je riedeny hydraulicky alebo pneumaticky. Zariadenie pre automatic-
ké nastivanie dutiniek musi byf kondtruované tak, aby bolo bezpre3mykovo spojené a na tfni
navijacieho stroja takisto zabszpe&ilo bezpredmykove spojenie, ktoré bez zdvad na dutinku
vydrzi tvrdy zéber a pritom nedojde k jej zaseknutiu, nepravidelnému chodu &i pulzovaniu,
pripadne k célkovej poruchovosti navijacisho zariadenia. Tym, 2e dutinky sa nasuvajl na
tfne navijacich zariadeni priamoZiarym pohybom, najEastej3ie sa podkodzuju &eléd dutiniek.
Spasobené deformdcia nepriaznivoe vplyva na proces navijania, zvySuje sa odpad z dovodov

alebo pomocou auto=

nerovnomernosti vlastnosti, pripadne pretrhov.

Uvedené nedostatky odstraffuje zariadenie pre automatické nastvanie dutiniek na tfne
navijacich strojov vldknitych nateri&lov, podstatou ktorého je vyuZitie popri klasickom
priamogiarom nasuvani, ktorého rychlost moZno regulovat, aj pomalého rota&ného pohybu
s pevnym prevodom a regulovatelnou rychlostou. Automaticky uchytené dutinky pomocou
pritladnych segmentov sd unéSané rotujdcim pohybom sposobenym pohonom cez prevod a pria-
mo&iarym pohybom spdsobenyn pohybom zékladného nosného telesa napriklad po vodiace] li3-
te, zabudovanej v rdme & opatrenej pohonome Zariadenie pre automatické nastvanie dutinisk
na tfne navijacich strojov moZno konStruovat tek, Ze je stabilne inZtalované pred kazdym
navijacim miestom, alsbo je umiestnené na pojazdnej dréhe po pozdlZnej osi navijacieho
stroja a nastvanie dutiniek je postupne od miesta k miestu.

Priklad moZnsho prevedenia takéhoto zariadenia je na priloZenom obréazku. Zékladné
nosné teleso 200 pozostdva z nosného dutého valca dutiniek 201 opatreného pritlagnymi
segmentami 202, Otéddanie nosného dutého valca dutiniek 201 zaigsfuje pohon 204 caz pre=-
vod 203, Zékladné nosné teleso 200 sa priamo&iere pohybuje po vodiacej 1i3te-301l, upev-
nenej v réme 302 pomocou pohonnej jednotky 303.

Zariedenis pracuje tak, Ze po automatickom nasunuti dutiniek 100 zo zésobnika do
nosného dutého valca dutiniek ggi_ss dutinka 100 upevni pomocou pritla&nych segmentov
202, Po automatickom napolohoVani nosného dutého valce dutiniek 201 vo&i osi tFna navija=
cieho zariadenia je zariadenie pripravené k nasuvaniu dutiniek na volny tffi navijacieho
miestaes Nasunutie dutinky 100 v smere osi navijacieho mieste zaisfuje priamoZiary pehyb
nosného telesa 200 po Vodiacich 1istdch 301, umiestnenych na nosnom réme 302, zailsteny
pneumatickym alebo elektrickym pohonom 303, V okamihu posuvu zdkladného nosného telesa
200 je uvedené do chodu rotécia nosného dutého valca dutiniek 201 pomocou pomalobeZného
prevodového motora 204 a ozubeného stkolia, alebo trecieho prevodu 203, ktory zaistuje
tichy chod & vyluduje moZnost predmyknutiae Tento spolo&ny cyklus, a to priesmoZiary po=
hyb dutinky 100 zaisteny pohybom zédkladného nosného telesa 200 po vodiacich lidtéch 301
a rotécis nosného dutého valca dutiniek 201 ném zabezpeZi pri nasunut{ dutinky 100 uvol-
nenie zaiefovacich mechanickych &lenov, ktoré si na tifloch navijacich miest, Po nasunu=
ti dutiniek 100 k dorazu tffa navijacieho miesta je cyklus rotécie nosného dutého valca
dutiniek 201 & priamo&iarsho pohybu zékladného nosného telesa 200 po 301 zaataVeny a zé-
rovell sa v tom okamihu uvolnia pritla&né segmenty 202, &im je dand podmienka vysunutia
201 do pdvodnej polohy. Pre zasbezpefenie zaistenia dutiniek 100 na rifie navijacich miest
sa vyuZiva opa&ny chod pomalobeZného prevodového motora 204y ktory sa automaticky spusta
pri sp&tnom chode zdkladného nosnsho telesa 200 po vodiacich 1i3téch 301,

Tekto rieSsné zariadenie pre autometické naslvanie dutiniek moZno pouZif pri navija-
cich strojoch vléknitych materidlov.
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Zariadenie pre automatické nasivanie dutiniek na tfne navijacich strojov, ktoré je
umiestnend bud nud'kaidym navijacin miestom, alebo na pojazdnej dréhe pozdI navijacich
miest a ktoré je opatrené pohonom pre priamoliary a spitny pohyb zékladného nosného "tele=
sad umiestnensho posuvne na vodiacich 1i8téch, priom v zdkladnom nosnom telese je uchy=
teny nosny duty valsc dutinisk, vyznadujlci sa tym, ¥e nosny duty valec dutiniek /201/
je v zdkladnom nosnom telese /200/ ulozeny volne otolne a je aspojeny cez preved /203/

s hnacim motorom /204/ za ¥elom zaiatenia stZasnsho rotadného pohybu pri priamo&iarom
nastvani dutiniek.
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