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(54) Odpojovaé vysokého a velmi vysokého napéti s elektromagnetickym
pohonem, zejména pro rentgenovou techniku

Udelem Fedeni je jednoduchd konstrukce 5
a s tim spojend dspora materidlu p¥i vyrobé
a energie p¥i provozu odpojovale vysokého e
napétf. 1

Vy&e uvedeného USelu je dosa¥eno tim, : @ . @}
Ze mezi izola¥nf &ela jsou jednak pevné&
sevfeny izola¥ni bodnice se dvéma Fadami 2
pevnych kontaktd a jednak sevieny konce \\\\\\\\N_l__
izola&nfiho rotoru, ktery je opatfen ¥adou 1
kontaktnich mistkd. vV zd¥ezu izoladnfiho
rotoru je excentricky a oto&né upevnéna
izolaén{i ojnice, jejf{Z druhy konec je spojen
s koncem pohyblivého jddra pohonného elektro-
magnetu a mezi tyto je vloZena tla&nd pru-
Zina., Povrch izola&nfho rotoru je pro zvét-
%en{ povrchové izola¥n{ vzddlenosti mezi
kontaktnimi mistky opatfen Zebry.
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Vyndlez se tykd odpojova¥e velmi vysokého napdtf s elektromagnetickym pohonem, zejména
pro rentgenovou techniku, pracujfcfho v generdtoru vvn s kapalnym nebo plynnym izolantem
a slouZfcfho k p¥epindnf vystupd pro napdjeni rentgenového z4¥ide.

Dosud zndmé odpojovale obwykle obsahujf jeden pdr kontaktd pro p¥ipojeni kladného pdlu
vvn na anodu rentgenky a t¥i pdry kontaktd pro pfipojenfi Zhavicfho nap¥t{ pro dvé katody
rentgenky a spoledny vodid p¥ipojeny soudasn& na z4porny pdl vvn.

Hlavnim poZadavkem je minimdlnf{ p¥echodovy odpor katodovych kontaktd a jeho dlouhodobd
stabilita. Dal${m po¥adavkem je dodr¥enf elektrické pevnosti mezi katodovymi a anodovymi
kontakty, a%¥ 1,5 ndsobek jmenovitého nap&tf, p¥i minimglnf{ch rozm&rech odpojova¥e.

Zndmd ¥eSeni odpojova&l vvn obsahujf svisle pohyblivou soustavu kontaktnfch mistkd, poh&-
nénou elektromagnetem p¥es izola¥nf tdhlo. Pro dosa¥eni potFebné elektrické pevnosti je nutnd
velkd vzddlenost katodovfch a anodovych kontaktnfch mistkd na izola¥nfm t&hlu a velky zdvih
kontaktll, PouX{vané elektromagnety majf velkou hmotnost, rozmdry a spot¥ebu elektrické
energie. Jejich magneticky obvod je sloZen z plechli pro omezeni ztrdt st¥fdavou magnetizaci.

Vige uvedené nedostatky jsou odstran&ny odpojovadem vysokého a velmi vysokého napétf
podle vyndlezu, jeho% podstatou je, Ze mezi izola¥n{ &ela jsou jednak pevné& sevieny izoladn{
bo&nice, na kterych jsou v dWrovni jedné vodorovné roviny uchyceny dvé ¥fady pevnych kontaktd
a jednak konce izola&nfho rotoru, jehoZ osa je prolofena vodorovnou rovinou tdrovné pevnych
kontaktd. :

Izoladnf rotor je opat¥en Fadou kontaktnfch mistkd a v zdfezu izola¥nfiho rotoru je
excentricky a oto¥n& upevn&na izoladnf ojnice, jeji¥ druhy konec je spojen s koncem pohyblivé;
ho jddra pohonného elektromagnetu. Pro zvySenf{ elektrické pevnosti je povrch izola¥nfho rotoru
opat¥en Zebry, zv&tSujicimi povrchové izola¥n{ vzddlenosti. Mezl ojnici a pohonny elektro-
magneﬁ je vlo%ena tla&nd pruZina.

Odpojova¥ vysokého a velmi vysokého nap&tf podle vyndlezu umoZfiuje dosa¥enfi po%adova-
nych vlastnost{ p¥i uspofe kovd, izolantd, pracnosti a elektrické energie v provozu tim,
Ze jeho konstrukce vyuZfvd elektromagnetu malého vykonu s malym gdvihem.ITen nevyfaduje
magneticky obvod sklddany z plechd.

Na p¥ipojeném vykrese je zndzorn&n p¥ifklad konkrétntho provedenf odpojovdade vysokého
" napétf podle vyndlezu, kde na obr. 1 je zndzornén pldorys a na obr. 2 je nakreslen fez A-B,
kde je izoladni rotor vyzna&en v zdkladni dolni pracovni poloze p¥i vypnutém napdjeni.

Nosnd konstrukce odpojovale sestdvd ze dvou rovnob&¥inych izola¥nfch bonic 4, spojenych
izoladnimi Zely 5. Na izoladnich bo¥nicfch 4 jsou pfipevnény v jedné rovin& &tyfi pdry pev-
nych kontaktd 3. V horn{ &4sti jedné izola¥ni bolnice 4 je upevnén pohonny elektromagnet 9.

V centrickych otvorech izoladnfch Zel 5 je oto¥n& uloZfen izola&nf rotor*l, 3eh% osa je
prolofena rovinou pevnych kontaktd 3. V izola¥nim rotoru ] jsou radiglné upevnény &ty¥i kon-
taktn{ mistky 2. ’

Samostatny kontaktnf mistek 2 p¥ipojuje na rentgenovy z4¥i& kladny pSl vvn. Trojice kon-
taktnich mistk& 2 p¥ipojuje na rentgenovy z&fid nap&tf pro dvé katody a zdporny pGl vvn. Povrch
izola&nfho rotoru 1 je opatfen Zebry 11, konkrétn& provedenymi zdpichy piiovitého tvéru pro
zvy%eni elektrické pevnosti mezi kontaktnimi mistky 2 kladného a zdporného €§1u vvn.

.V zéfezu 10 izola&nfho rotoru 1 je excentricky a oto&n& upevn&na izola&ni ojnice §,
jeji% druhy konec je ototné& spojen s koncem pohyblivého j&dra 7 pohonného elektromagnetu 9.
Mezi izoladn{ ojnici 6 a pohonny elektromagnet 9 je vloZena pro zajidtén{ odpadu tla¥nd pru-
#ina 8. '
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IzolaZn{ ojnice 6 vlivem vdhy pohyblivého jddra 7 pohonného elektromagnetu 9 a malého
tlaku tlaéné pruZiny 8 zaujimd nejniZ3{ polohu, vymezenou dotekem hrany z4¥ezu 10 izola¥niho
rotoru 1 a hrany izola&n{ ojnice 6.

Této poloze odpovidd nejvét3f vzd4lenost mezi pevnymi kontakty 3 a kontaktnimi mistky 2.
Zapojen{ nap&t{ na pohonny elektromagnet 9 vyvold vtaZenf pohyblivého jddra 7 do jeho dutiny
a tim pohyb izoladnf ojnice‘g svislym smérem nahoru, &{mZ dajde k otodenf izoladnfho rotoru
1 proti sm&ru hodinovych rudidek. Kontaktn{ mistky 2 propoj{ pevné kontakty 3.

V poldteéni fdzi zapfnacfho pochodu md sice pohonny elektromagnet 9 maly tah, ale ten
postaduje k otdfeni izola&niho rotoru 1 a stlafovdnf tladné pruZiny 8.

S dal¥im vtahovdnim pohyblivého jddra 7 do pohonného elektromagnetu 3 roste jeho tah.
Posun pohyblivého jddra 7 vyvold na polom&ru dr&hy kontaktd kontaktnfho mstku 2 nékolikand-
sobny posun po obloukové drize kontaktd.

V kone&né f4zi zapnutf tah pohonného elektromagnetu 9 vzroste natolik, Ze po doteku
pevnych kontaktd 3 a kontaktl na kontaktnim mistku 2 dojde k prihybu kontaktnich mistkd 2
a tfm k posunu bodu styku kontaktl, &fmZ dojde k ofiZt&nf bodu dotyku.

P¥i vypnutf nap&t{ se za¥ne uplatfiovat vliv stlalené tla¥né pruZiny 8, kterd pomdhd
vr4tit pohyblivé jddro 7 pohonného elektromagnetu 9 a tim cely mechanismus odpojovale do vy-
choz{ polohy. Odpojova& je ur&en k prdci v prostfed{ s kapalnym nebo plynnym izolantem.

Uvedeny p¥fklad pouZitf{ pro rentgenovou techniku neomezuje pouZitf ke spindni vysokého -

a velmi vysokého napé&tf{ i v jinych oborech.

PREDMET VYNALEZU

1. Odpojova¥ vysokého a velmi vysokého nap&tf{ s elektromagnetickym pohonem, zejména
pro rentgenovou techniku, vyznadeny tim, Ze mezi izoladn{ &ela /5/ jsou jednak pevné sevieny
izoladni bo&nice /4/, na kterych jsou v udrovni jedné vodorovné roviny uchyceny dvé fady pev- f
nych kontaktd /3/ a jednak sevfeny konce izolainfho rotoru  /1/, jeho# osa je proloZena vodo-
rovnou rovinou drovné& pevnych kontaktd /3/, p¥iZemZ izoladn{ rotor /1/ je opatfen ¥adou
kontaktnich mistkd /2/ a v zdfezu /10/ ‘izoladnfiho rotoru /1/ je excentricky a oto&né upevnéna
izoladnf ojnice /6/, jejf¥% druhy konec je spojen s koncem pohyblivého jddra /7/ pohonného
elektromagnetu /9/.

2. odpojova¥ vysokého a velmi vysokého nap&:i podle bodu 1, vyznadeny tim, Ze povrch
izola&nfiho rotoru /1/ je mezi kontaktnimi mistky /2/ opatfen Zebry pro zvySeni povrchové

izoladni vzddlenosti,

3. odpojoval vysokého a velmi vysokého nap&ti podle bodu 1, vyznaleny tim, Ze mezi ojni-
ci /6/ a pohonny elektromagnet /9/ je vloZena tla¥nd pruZina /8/.
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