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Vyndlez se tykéd zplsobu a za¥izeni pro automatizované CiZté-
ni dutinek od zbytkd prize pomoci obsluZného automatu, pojiZdéji-
ciho podél textilniho stroje na zpracovéni prize, zejména podél
dvojzdkrutového skaciho stroje.

d

Na mistech zpracovédni pfize, na kterych se p¥ize odviji k
dalfimu wyuracovdni sze dvoa uwal o cLuu uloZenych plellunovych clvek,
nasazenych na civkovém nebo dopravnim adapteru, vznikd zpravidla
problém se zbytkem p¥ize, ktery zistdvd na obou pfedlohovych civ-

kédch., Tento problém se vyskytuje také u druZenych civek.

Dvojzdkrutovym skacim postupem se skand pY¥ize miZe hotovit
také z druZenych civek. Ob& prize, které se zakrucuji p¥i skani,
maji charakter polotovaru a sdruZuji na sdruzZovacim stroji, na

kterém se navinuji na jednu civku.

V normdlnim p¥ipadé se predpokldadd, Ze druZend civka se upl-
né odvine a Ze tedy na jeji dutince nezlstanou Zadné zbytky pri-
ze. V praxi se v8ak ukazuje, Ze krdtce pY¥ed dob&hnutim druZené
civky zlstdvaji v n&kterych pfipadech na dutince zbytky prize.
Zékladem téchto zbytkd je poldtedni ndvin, vytvdfeny navijecim
ustrojim sdruZovaciho stroje, kde se &asto prvni délky pfize mo-
hou vzadjemné& na sebe zachytit, coZ méd za ndsledek pfetrh na dvoj-
zékrutovém skacim vietenu a tim také vznikd zbytek prize na druZe-

né civce.



Tyto zbytky prize mohou p¥i dalsi manipulaci, pop¥ipadé pri

dal&i dopravé civkového, popripadé dopravniho adapteru, na kte-
rém jsou nasazeny dutinky s nedokonale odvinutou p¥izi, vést k
potiZim, pop¥ipad& poruchdm, zpisobem zejména volné& visicim kon-
cem prize. |

CiZténi dutinek se dosud provéddi zpravidla mimo za¥izeni,
kterd jsou soudsti textilniho stroje pro zpracovani prize, tak-
ze s dutinkami se musi n&€kolikridt manipulovat a je treba p¥ekondvat
znatné dopravni vzddlenosti, piidems teprve na konci té&chto mani-
pulacnich operaci je dutinka se zbytkem p¥ize k dispozici pro

vlastni &ic*tici vroces.

Yy

Pro odstranéni t&€chto nedostatkd bylo vyreSeno udrZbové a ob-
sluZzné zarizeni podle vyndlezu, jeho? znaky Jjsou uvedenu v bodu 1
predm€tu vyndlezu, a zplsob &ifténi dutinek obsluznym za¥izenim,
uvedeny v bodé 7 predm&tu vyndlezu.

U tohoto Tefeni se jednd o praktické uskuteén&ni zdkladni
ﬁyélenky spo¢ivajici v tom, %e vyhodn&jii je odstranit zbytky p¥i-
ze jiz z civkové dutinky, popfipad& odvijeci dutinky, nasazené nsg
civkovém adapteru, uvnit#® udrZbového, poptipad& obsluZného zari-
zeni bezprost¥edn& po vyjmuti odvinuté jednotky, obsahujici civ-
kovy adapter a nejméné jednu odvijeci dutinku se zbytkem prize.
Pri tomto postupu je dalsi premisYovani dutinky se zbytkem pFrize
na misto jejiho dal&iho zpracovdni zbytelné. CiZténi dutinky pro-
bihd p¥imo na ddrzbovém nebo obsluném za¥izeni, takZe na doprav-
ni systém pro dopravu dutinek jsou preddvdny jiZ jen &isté dutin-

ky, které se tak plynule zatazuji do okruhu dopravy civek.




Priklady provedeni zafizeni k &i&téni dutinek jsou zobra-

zeny na vykresech, kde zndzornuji

obr. 1 axonometricky pohled na &dst dvojzdkrutového skaciho stro-
je, opatfeného obsluZnym automatem, pojiZdéjicim podél
skaciho stroje,

obr. 2 z&asti v axonometrickém pohledu a z&dsti v Fezu dvojzdkru-
tové vieteno s obsluZnym automatem a p¥ifazenym ddrZbovym
a obsluZnym Ustrojim,

obr. 3 schematicky axonometricky pohled na konstrukéni podrob-
nosti spodniho podavafe a horniho odsdvaciho udstroji,
opat¥eného hornim podavadem,

obr. 4 axonometricky pohled na tidrZbové a obsluZné prvky, umisté-
né uvnit¥ obsluZného automatu, a

obr. 5 axonometricky pohled na Yezaci a odsdvaci iustroji, které
je soucdsti obsluzného automatu, v préb&hu &innosti obou
té€chto zatizeni.

Obr. 1 znédzornuje v axonometrickém pohledu &&st dvbjzékru-
tového skaciho stroje A, podél kterého poji%di po spodni vedici
1igté 1 a hornim nosniku 2 obsluZny automat B, pridem# souddsti
dvojzakrutového skaciho stroje A je také zdvésné dopravni udstro-
ji c.

Zavésné dopravni ustroji C obsahuje horni zdvésnou kolejni~
ci 3, ve které je veden dopravni fet&z nebo dopravni pds, na kte-
rém jsou v pravidelnych odstupech zav&Zeny zdvEsné drzdky 4 pro
civky, konkretné pro civkové adaptery, popfipad® pro civkové do-
pravni adaptery 5. ZdvE&sné drZiky 4 2 civkové dopravni adaptery
2 maji v podstaté zndmé konstrukéni vytvoreni umoZfiujici zachy-

ceni civkového dopravniho adapteru 5 pri jeho pohybu smérem vzhid-



ru na zavésném drZdku 4, zatimco p¥i ndsledném pohybu vzhiru a

op€tném spusténi se miZe civkovy dopravni adapter 5 od zAvé&sného
drZaku 4 odd&lit. Obr. 1 zobrazuje v levé 8dsti horni z4v&sné ko-
lejnice 3 Sest civkovych dopravnich adapterd 5, 6sazenjch vidy
dvéma piné navinutymi k¥iZovymi civkami 6, které mohou byt do-
pravovény vZdy pomoci obsluZného automatu B na jednotlivd skaci
mista dvojzdkrutového skaciho stroje A, a v levé Casti obr. 1
jsou vpravo od plnych k¥iZovych civek 6 zavéSeny na horni zdvé&s-
né kolejnici 3 dva civkové dopravni adaptery 5, osazené vidy dvé-
ma prazdnymi dutinkami é:, které jsou obsluZnym automatem B ode-
birdny z jednotlivych skacich mist dvojzdkrutového skaciho stro-
Je A a mohou byt preddvény na zdv&sné drzédky 4. Tyto dutinky 6~
se dopravuji spolené s civkovymi dopravnimi adaptery 5 pomoci
zdvésného dopravniho ustroji C k externimu osazovacimu zarizeni,
ve kterém mohou byt jednotlivé civkové dopravni adaptery 5 opé&t
osazeny pln& navinutymi predlohovyni civkami, pop¥ipad& k¥iZovymi

civkami §.VU pFedlohovych civek se mife jednat i o druZené civky.

Dvojzdkrutovy skaci stroj A obsahuje fadu pracovnich, pop¥i-
padé skacich mist s obvyklymi zndmymi prvky jako je nezndzornéné
vPeteno ve spodni &&sti, omezovaé 7 balonu, civkovy hrnec 8,
vstup 9 prize, vodi& 10 p¥ize v baldnu, vodici kladky 11 pro ¥i-
zeni tahu v p¥izi, pfedstih 12, vratn& pohyblivy rozvdd&& 13
a skand k¥izovd civka, pop¥ipad€ navinutd civka 15, pohdnénd
t¥ecim navijecim vdlcem 14. V horni &dsti dvojzékrutového ska-
ciho stroje A mezi ob&ma vzdjemné rovnob&inych podélnymi strana-

mi dvojzakrutového skaciho stroje A je umistén dopravni pds 16

pro odvadéni pln& navinutych civek 15 s k¥i{Zovym skanym névinem.
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Nad ka%dou navinutou civkou 15 se skanou p¥izi, pohédné&nou tfecim

navijecim vdlcem 14, se nachdzi zdsobnik 17 dutinek pro prédzdné

navijeci dutinky 18.

Uvnit¥ civkového hrnce 8 je zobrazena Cdsten€ odvinutd hor-
ni pf¥edlohovéd, popripad& k¥iZovd civka 6 z dvojice k¥i¥ovych ci-
vek 6, vsazenych pomoci civkového dopravniho adapteru 5 do skaci-
ho mista. P¥ize jsou vedeny z obou kriZovych civek 6 nahoru a
vstupem 9 pro p¥izi jsou privddény doll do spodni oblasti vie-
tena k zdsobnimu vyrovndvacimu kotouli, od kterého jsou obé€ sdru-

zené prize vedeny za soulasné tvorby baldnu k vodi&i 10 p¥ize v

by
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12 na navinutou civku 15, pohdné€nou trecim navijecim valcem 14.

Fred dvojzédkrutovym skacim strojem A, popripad€ p¥ed jeho
skacimi misty, pojiZdi obsluZny automat B. Obr. 1 zobrazuje sche-
maticky a jen zlédsti rtzné manipulalni prvky obsluZného automa-
tu B, které slouZi k vymén& civkovych dopravnich adapterd 5, osa-
éenych prézdnymi odvinutymi dutinkami 6, za civkové dopravni
adaptery 5, osazené plnymi predlohovymi, popripadé k¥iZovymi civ-
kami 6, to znamend k vymé&n& odvinuté jednotky za predlohovou jed-
notku, pricemZ manipulaéni prvky slouzi také k zajisténi konct
pfizi prdzdnych nebo tém&F odvinutych dutinek 6 . Zdkladnimi ma-
nipulainimi prvky jsou svislé osazovaci trny 100, vykyvné kolem
svislé osy a pY¥emistitelné ve svislém sméru nahoru a dold, urdené
pro nasazeni pfedlohoﬁjch, popfipadé k¥iZovych civek 6, a poda-

va 22 a také odsdvaci ustroji 23.

Obsluzny automat B je opatfen skifini 101, jejiZ piedni sté-

na je opatfena svislou vodici 1liZtou 102 pro p¥i¢né rameno 103,

pfemistované ve svislém sm&ru spoledné s osazovacim trnem 100.



ObsluZny automat B obsahuje ddle uvnit¥ své sk¥in& 101 Ye-

zaci ustroji 60 pro p¥efezdvdni zbytkového ndvinu p¥ize na dutin-
ce 6  podél pldsfové linie dutinky 6  a také odsdvacim dstrojim
70 pro odsavéni téchto zbytkd pfize, roz¥ezanjch fezacim istro-
jim 60.

V dal&i &&sti budou krom& dal¥ich konstrukénich podrobnosti
objasnovany také Sinnosti a funkce jednotlivych konstrukénich
soucdsti zaYizeni.

Obr. 2 zobrazuje z dvojzakrutového skaciho vietena také dno
8.1 civkového hrnce § a obvykly zdsotni vyrovnavaci kotoud 19.
Civkovy acapter 5, ktery je ve zndzorniném piikladném provedeni
souCasné€ dopravnim adapterem, sestdvd z vdlcového iuseku 5.1, opa-
tfeného na svém spodnim konci nosnou p¥irubou 5.2 a na svém hor-
nim konci prstencovou drdZkou 5.3. K vyjimdni odvinuté jednotky
z dvojzakrutového skaciho v¥etena slouZi podavad 22 obsluZného
automatu B, opat¥eny dvéma zachycovacimi rameny 22.1, 22.2, vy-
kyvny ve vodorovné foviné ve sméfu ipky f1 a pohyblivy ve dvou
vzdjemné opalénych smérech. Konce zachycovacich ramen 22.1, 22.2
mohou zachytit civkovy dopravni adapter 5, uloZeny v civkovém
hrnei 8, za jeho vné&jsi obvod, zejména v oblasti prstencové drés-
ky 5.3, pfifemZ toto uchopeni je t&sné a v celém obvodu, takZe
konec prize, vedouci z neuplné odvinuté spodni dutinky 6 do
dutého jaddra civkového dopravniho adapteru 5, Je automaticky se-

v¥en a zajistén.

Pri vyjiméni civkového dopravniho adapteru 5 z civkového
hrnce & pohybem podavale 22 smérem nahoru je t¥eba dbdt na to,

ze automatickym otevfenim p¥izové brzdy, umisténé uvnit¥ duté osy




dvojzdkrutového skaciho vietena, je umoZnéno volné vytaZeni kon-

ce prize bez jakychkoliv prekdZek 2z dutého hiidele vretena.

Fodle obr. 2 a 3 se pfi dal¥im popisu vychdzi z dvoudilné-
ho civkového dopravniho adapteru 5. Spodni usek civkového doprav-
niho adapferu 5 predstavuje dopravni prostfedek pro plné€ navinu-
té predlohové, pop¥ipadé k¥iZ¥ové civky 6 nebo odvinuté dutinky 6.
V této podob& je civkovy dopravni adapter 5 také souldsti doprav-
niho systému pro dopravu civek, prirfazeného k dvojzdkrutovému
skacimu stroji A. Na dvojzdkrutovém skacim vFetenu, to znamend
uvnit¥ civkového hrnce 8, slouzi spodni dil civkového dopravni-
hn adapteru 5 soulasn€ pro stfedfni civek na nébeii civiového

hrnce 8.

Na spodnim dilu civkového dopravniho adapteru 5 je nasazen
horni dil 5  civkového dopravniho adapteru 5, opatfeny dutou osou,
Xtery slouZi na dvojzdkrutovém skacim vietenu k zajigténi rdznych
odvijecich podminek. Horni dil 5 ° civkového adapteru 5 miZe byt
napriklad avivdZnim ustrojim zndmého konstrukéniho provedeni, tvo-

4

Ticim vstupni hlavu pro pPfizi a slouZicim k nand8eni avivdZniho

g ~ 7

prost¥edku na prochdzejici prizi.

Obr. 2 zobrazuje v prirezu Cdst dvojzdkrutového skaciho stro-
Jje A, opatfeného rémem 27, potrubim 28 pro rozvod tlakového vzdu-
chu s pripojkou 29, vedouci k dvojzdkrutovému skacimu v¥etenu a
vyisténou v trysce 30 pro pneumatické navlékdni p¥ize, a vreteno-
vy pYeslen 21 s p¥itlagnou kladkou 32 pro pritlalovdni tangencigl-
niho hnaciho Yemenu 33 na vIPetenovy p¥eslen 31. Ke kaZdému dvoj-
zékrutovému skacimu vretenu je p¥ifazena noZni pdka 34, kterd slou-

v s

zi pro ovldddni nezndzornéné vretenové brzdy a také pro ovladani



trysky 30 pro privod tlakového vzduchu k vytvotreni odsdvaciho

proudu vzduchu v duté ose skaciho vietena, kterym se p¥ize provlé-

kd dutym v¥etenem.

Cbr. 2 zobrazuje také Cd4st obsluZného automatu B, pojizdéji-
ciho podél dvbjzékrutového skaciho stroje A po épodni vodici 1i3-
té 1 a po hornim nosniku 2, z n&hoZ jsou zobrazeny jen gasti,
které jsou dileZité pro objasn&ni za¥izeni podle vyndlezu nebo
pro dalsi popis, zejména podaval 22 a odsdvaci idstroji 23 a také
ovlddaci pdka 35, jejimZ stlalenim dold ve sméru Sipky f6 se mlZe
v daném okamZiku ovlddat noZni pdka 34 pro zastavovdni jednotli-
vych skacici vieten. Ubr. 2 zobrazuje t¢sné& nad nozni pakou 34
dvé pojezdové kladky 36 obsluZného automatu B, které pojizdé&ji

po vodici plofe 1.1 spodni vodiei 1li&ty 1.

Odsévaci ustroji 23 je stejn& jako podavad 22 vykyvné ve vodo-
rovné rovin&€ ve smé€ru S8ipky f1 a je soulasn& posuvné nahoru a do-

14 ve sméru Sipky f5.

K obr. 2 je treba je¥té poznamenat, Ze p¥i vykjyvnuti odsdva-
ciho ustroji 23 do oblasti osy vretena se vodié& 10 pr¥ize v balodnu

vykyvne ze své souosé polohy s vretenem.

Obr. 3 zobrazuje podavaé 22, zachycujici svymi zachycovacimi
rameny 22.1, 22.2 spodni dil civkového dopravniho adapteru 5 a
pritom soufasn& svird konec pr¥ize, vedouci k dutince 6 , nesouci

zbytkovy nédvin prize.

Horni dil 5  civkového dopravniho adapteru 5 Jje zachycen
hornim podavalem 37, uloZenym na odsdvacim dstroji 23 a opatre-
nym dvéma zachycovacimi rameny 37.1, 37.2, vykyvnymi ve vodorov-

né rovin€. Zatimco ob& zachycovaci ramena 22.1, 22.2 spodniho po-
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davale 22 jsou upravena pro dosednuti na cely obvod spodniho dilu
civkového dopravniho adapteru 5, pop¥ipadé jeho prestencavé drdZky
5.2, aby tak mohla spolehlivé& sev¥it konec pfize bez ohledu na
jeho obvodovou polohu a pritladit jej na obvod spodniho dilu civ-
kového dopravniho adapteru 5, jsou horni zachycovaci ramena éj;l,
37.2 horniho podavade 37 opatfena dovnit?¥ vystupujicimi a smé&ru-
jicimi nosy nebo vystupky 38, které p¥i sev¥enych zachycovacich
ramenech 37.1, 37.2 zasahuji do prstencové drdiky 5.1  horniho
dilu 2; civkového dopravniho adapteru 5, popfipad& vstupni hlavy,
pouze bodov€, aby bylo moZno horni dil 5 ° civkového dopravniho
adapteru 5 sejmout, aniZ by pritom dochdzelo k sevfeni ptize, ve-
dené podél vnéjEi strany horniho dilu 5 ° civkového dopravniho

adapteru 5.

Ve spodnim podavali 22, popY¥ipad& v jeho zachycovacich ré—
menech 22.1, 22.2 a také v odsdvacim ustroji 23 nejsou integro-
vana vzduchovd potrubi, kterd pat¥i k fefeni podle vynalezu a
kterd zajiZtuji p¥ivod tlakového vzduchu bud k pneumatickému ovld-
déni zachycovacich ramen 22,1, 22.2 nebo k ovlddéni nezndzorni-
ného odst¥ihovaciho dstroji, popfipad& slouzi k vytva¥eni odsd-
vaciho proudu vzduchu pro odsdvéni odstf¥iZenych koncd prize. Pro
Tefeni podle vyndlezu je d8leZité, Ze v oblasti spodniho dilu civ-
kového dopravniho adapteru 5 je pfize, vedouci ke zbytkovému nd-
vinu na dutince 6 , zplsobem podle obr. 3 pevn& seviena zachyco-

vacimi rameny 22.1, 22.2 spodniho podavade 22.

Jakmile se dosdhlo stavu, zobrazeného na obr. 3, vykyvne se
odsdvaci dstroji 23 spoletn& s hornim podava&em 37 stranou. Potom
je moZno pomoci spodniho podavade 22 vyjmout spodni dil civkového

dopravniho adapteru 5 spole&n& s dutinkami 6 z civkového hrnce 8.
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Podaval 22 se potom pfemisti vykyvnym pohybem do obsluZného auto-
matu B tak daleko, aZ spodni dil civkového dopravniho adapteru 5
s dutinkami 6  je moZno nasadit na osazovaci trn 100, ktery byl

rovnéZz premistén do odpovidajici polohy.

Potom se podle obr. 4 a 5 pfemisti FYezaci uUstroji 60, vykyv-
né kolem svielé osy a opat¥ené kruhovym noZem 61, k povrchové
p¥imce dutinky 6°, obsahujici zbytkovy ndvin p¥ize. Vykyvny pohyb
Yezaciho Ustroji 60, popY¥ipad€ jeho kruhového noZe 61 je snimdn
bud pfibliZovacimi &idly nebo pfimym sniménim dutinky 6  se zbyt-

kovym ndvinem p¥ize. Rezaci ustroji 60 s kruhovym noZem 61 je pTre-

i
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1ém emnera, takZ

O

stavitelné tzké v vi s rIecuvné podél cel
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vy8ky dutinky 6 . Vykyvny a zvedaci pohyb Fezaciho udstroji 60 s

kruhovym noZem 61 se ovlddd zejména hydraulickym nebo pneumatic-
kym vykyvnym vdlcem 62 a zvedacim vdlcem 63. Ctdlivy pohyb kruho-
vého noZe 61 je ovlddén pohonnym ustrojim 64, opatfenym bud elek-

tromotorem nebo pneumatickym motorem.

Uvnit?¥ obsluZného automatu B je umist&na odsdvaci jednotka
ve formé odsdvaciho iustroji 70, které obsahuje svisle orientova-
nou odsdvaci hubici 71, jejiZ saci otvor sahd v podstaté po celé
vySce jednotlivych dutinek §; nebo dvojice nad sebou umisténych
dutinek 6 . Tato odsdvaci hubice 71 je vykyvnd zejména ve vodo-
rovném sméru tak, Ze mtZe byt pristavena svym sacim otvorem k Cig&-

téné dutince 6 .

Civkovy adapter, popripad& civkovy dopravni acapter 5, nasaze-
ny na osazovacim trnu 100, zistdvd v pribéhu prefezdvani zbytko-
vého ndvinu na dutinkdch 6  drZen podavalem 22, ktery je osazova-

cim trnem 100 st¥ed&n. Teprve kdyZ je cely zbytek ndvinu prize




piefezdn a také odsdt odedvaci hubici 71, napojenou na nezndzor-

nény zdroj podtlaku, otev¥e se podava& 22 a uvolni civkovy do-

pravni adapter 5 se zcela prdzdnou dutinkou 6.

Potom se vrdti Yezaci ustroji 60 a odsdvaci ustroji 70 op€t
do své vychdzi polohy vykyvnym pohyben, takze civkovyvosazovaci
trn 100, nesouci civkovy dopravni adapter 5 s prédzdnou dutinkou
6°, se miZe vykyvnout z obsluZného automatu B. Osazovaci trn 100,
nesouci odvinutou jednotku, obsahujici civkovy dopravni adapter 5
s dvojici prdzdnych dutinek 6, se potom dopravi mimo ebsluzny
automat B nahoru, kde se tato odvinutd jednotka pY¥edéd na zdvés-

nv drzak 4.
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1. Automatické ddrZbové a obsluZné ustroji, pojizdné poQéi
textilniho stroje pro zpracovani piize, zejména podél dvojzakru-
tového skaciho stroje, zastavujici v oblasti jednotlivych mist
zpracovani prize, zejména u dvojzdkrutovych skacich vreten, pro
vyjimdni civkovych dopravnich adapterl, osazenych nejméné& jednou
civkovou dutinkou, a jejich pfemisfovdni na dopravni dstroji, vy-
znadujici se tim, Ze je opatfeno nejméné€ jednim vykyvnym a ve
dvou vzdjemné& opalnych smérech pohyblivym podavadem /22/ pro civ-
kovy dopravni adapter /5/, osazovacim trnem /100/ na vykyvném
p¥i&ném ramenu /103/ pro nasazeni civkového dopravniho trnu /100/,
zvednutého z mista zpracovdni p¥ize podavalem /22/ a premisténé-
ho timto podavalem do udrzbového a obsluZného ustroji, vykyvné
uloZenym a ve dvou vzdjemné& opalnych smérech pohyblivym Yezacim
Wstrojim /60/, obsahujicim motoricky pohdnény rezaci orgén /61/,
pristavitelny pomoci ovlddaciho ustroji s idlem k plddtové po-
vrchové 1linii dutinky /6°/, pYepravované pomoci civkového doprav-
niho adapteru /5/ mezi osazovacim trnem /100/ a podavalem /22/,
pridem# k dutince /67/ k dutince /6°/ je premistitelnd vykyvné
uloZend odsdvaci hubice /71/, napojend na zdroj odsdvaného proudu
vzduchu, kterd je souddsti vykyvné& uloZeného odsdvaciho iustroji
/70/, uloZend proti dutince /6°/, nachézejici se mezi osazovacim

trnem /100/ a podavalem /22/.

2. Automatické tdrZbové a obsluZné ustroji podle bodu 1, vy-
znadujici se tim, Ze odsdvaci hubice /71/ je opat¥ema podlouhlym

otvorem, probihajicim ve svislém sméru.

~. %
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2., Automatické udrZbové a obsluzné ustroji podle bodu 1,
vyznadujici se tim, Ze Yezacim orgénem je kruhovy nuZ /61/, po-
hyblivy spoleén& s Fezacim ustrojim /60/ pomoci zvedaciho vélce
/63/ podél celé vysky na sebe nasazenych dutinek /6°/ nahoru a
dolt.

4. Automatické udrZbové a obsluZné ustroji podle bodu 1,
vyznadujici se tim, Ze podaval /22/ je opatfen dv&ma vidi sobé
vykyvnymi zachycovacimi rameny /22.1, 22.2/, upraveny pro zachy-
ceni vdlcového useku /5.1/ civkového dopravniho adapteru /5/ ko-
lem celého jeho obvodu a premistitelnymi k vdlcovému tseku /5.1/

fee /

civkového a dopravniho adaptiru /T

5. Automatické ddrZbové a obsluzné ustroji podle bodu 1,
vyznadujici se tim, Ze je opatfeno odsdvacim ustrojim /23/, ulo-
Yenym vykyvn& a pohyblivé ve dvou vzdjemn& opalnych smérech a ob-
sahujicim odsdvaci hubiei /23.1/, napojenou na zdroj podtlaku,
pohyblivou nad misto zpracovéni pfize, a horni podavad /37/ pro
norni dil /5°/ civkového dopravniho adapteru /5/ a pro zveddni
tohoto horniho dilu /5°/ civkového dopravniho adapteru /5/ ze
spodniho dilu civkového dopravniho adapteru /5/, uloZeného v mis-

té€ zpracovdni prize.

6. Automatické udrZbové a obsluZné ustroji podle bodu 5,
vyznadujici se tim, %Ze horni podaval /37/ je opatfen dvéma za-
chycovacimi rameny /37.1, 37.2/, opatfenymi sm&rem dovnitf smé-
rovanymi vystupky /3&/ pro bocové uchopeni horniho dilu /5°/ civ-

kového dopravniho adapteru /5/.
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7. Zplsob obsluhy textilniho stroje pro zpracovédni piize,
zejména dvojzakrutového skaciho stroje, uddrZbovym a obsluZnym
istrojim, pojizdnym podél textilniho stroje a zastavujicim v
 oblastech jednotlivych mist zpracovédni pY¥ize, zejména dvojzdkru-

tovych skacich v¥eten, pro vyjimdni civkového dopravniho adapte-
ru, na kterém je nasazena nejméné jedna dutinka, a nasazovéni to-
hoto civkového dopravniho adapteru na osazovaci trn na vykyvném
pfiéném ramenu, naleZ se k dutince, obsahujici zbytkovy ndvin
pfize, pfibliZi vykyvné€ a ve dvou vzdjemné opalénych smérech po-
hyblivé Tezaci ustroji pro roz¥iznuti tohoto zbytkového ndvinu

a potom se tyto zbytky roz¥iznutého ndvinu odsaji pomoci vykyv-
né€ uloZeného odsdvaciho ustroji pfred nédslednym predédnim civkového
dopravniho adapteru prostfednictvim osazovaciho trnu na doprav-

ni ustroji pro odvéddéni dutinek mimo stroj.
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