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Poloautomatické zapradaci zaFizeni pracovniho
mista rotorového dopiadaciho stroje

Anotace:

Poloautomatické zapfadaci zaf{zeni obsahuje zaptadaci
mechanismus (30) se spoustéci packou (300), ktera je vykyvné
kolem jedné pricné osy (3000} uloZena na pevném ramu (301)
zaptadaciho mechanismu (30) a vykyvné kolem jiné pticné
osy (3001) je sprazena s pohybovymi uzly zapfadaciho
mechanismu (30) a se zvedatem (44) civky (1), pfiCemz
spoustéci packa (300) je v natazené poloze zapfadaciho
mechanismu (30) situovéana pfed pracovnim prvkem (31)
vybavovaciho &lenu, ktery je spfaZen se spoustécim zafizenim,
Poloautomatické zapfadaci zafizeni je spfazeno s odtahovym
ustrojim ptize ze spradaci jednotky a obsahuje uvolfiovaci
zafizeni konce pfize na sbérnou drazku sprédaciho rotoru
spiazené se spoustécim zafizenim a pfipadné obsahuje i
kompenzator délky piize. Ve spoustéci pacce (300) v odstupu
od pfiéné osy (3000) jejiho uloZeni na pevném ramu (301)
zapiddaciho mechanismu (30) a v odstupu od pfi¢né osy
(3001) jejiho vykyvného spfaZeni s pohybovymi uzly
zapradaciho mechanismu (30) a se zvedaem (44) civky (1) je
vratné vysuvné podél obou pri¢nych os (3000, 3001) uloZen
vysouvaci ¢ep (6), ktery je svym koncem vysunutelny do
drahy vacky (70) uloZené na pomocné hiideli (7), ktera je
oto¢né okolo své podélné osy uloZena v konstrukci stroje
podél fady pracovnich mist, pficemz vysouvaci Cep (6) je
spfazen s vysouvacim pohonem spfaZenym se spoustécim
zafizenim.
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Poloautomatické zapradaci zafizeni pracovniho mista rotorového dopiidaciho stroje

Oblast techniky

Vynalez se tyka poloautomatického zapradaciho zafizeni pracovniho mista rotorového dopiada-
ciho stroje obsahujictho zapfadaci mechanismus se spoustéci packou, ktera je vykyvné kolem
jedné piicné osy uloZena na pevném ramu zapradaciho mechanismu a vykyvné kolem jiné pri¢né
osy je spfazena s pohybovymi uzly zapfadaciho mechanismu a se zvedatem civky, pficemz
spoustéci packa je v nataZené poloze zapiadaciho mechanismu situovana pted pracovnim prvkem
vybavovaciho €lenu, ktery je spfazen se spoustécim zafizenim a poloautomatické zapradaci zafi-
zeni je spfaZeno s odtahovym ustrojim ptize ze spfadaci jednotky a obsahuje uvoliiovaci zafizeni
konce pfize na sbérou drazku spradaciho rotoru spfazené se spoustécim zafizenim a p¥ipadné
obsahuje i kompenzator délky ptize.

Dosavadni stav techniky

Jsou znama rlizna poloautomaticka zaptadaci zafizeni pracovniho mista rotorového dopradaciho
stroje, ktera jsou soucésti kazdého pracovniho mista rotorového dopfadaciho stroje, ktery obsa-
huje alespori jednu fadu vedle sebe uspofadanych pracovnich mist.

Z CZ patentu 290 319 je znamo poloautomatické zaptadaci zatizeni pracovniho mista rotorového
dopfadaciho stroje obsahujici nosi¢ se zapfadacim mechanismem se spoustéci packou ulozenou
v nosi¢i. Konec spoustéci packy je v poloze pfed zapfedenim situovan pred pracovnim prvkem
vybavovaciho ¢lenu. Vybavovaci ¢len je napojen na spoustéci zafizeni. Na konci spoustéci packy
je pevn€ uloZena pomocna packa spfazena s napinaci pakou zaptadaciho mechanismu, ktera je
opatfena pfiCnym Cepem, na némz je otocné ulozena ovladaci packa spiazena se zvedagem civky
nad hnaci vélec. Zveda¢ civky je vykyvné uloZen v nosici zafizeni. Na &epu na napinaci pace je
oto¢né okolo své pfiné osy ulozeno tahlo, které je otoéné ve stejném sméru otoéné sprazeno
s koncem prvniho ramena nosného ramena pfitladného odtahového valecku, které je vykyvné
uloZeno na nosi€i zafizeni a je odpruzené. Na nosiéi zatizeni je uloZeno uvoliiovaci zafizeni kon-
ce pfize na sbérnou drazku spradaciho rotoru napojené na spoustéci zafizeni poloautomatického
zapradaciho zafizeni. Na pomocné desce poloautomatického zaptadaciho zafizeni je dale ulozen
znamy kompenzétor délky pfize obsahujici rameno opatiené zachytavaéem/vodi¢em ptize.

Nevyhodou tohoto uspofadani je, Ze pfi pferuseni pfedeni, napt. pietrhem pfize atd., sice dojde
k automatickému zastaveni ptivodu vlaken do spiadaci jednotky, k navinuti konce ptize na civku
a k vydavani znameni o pferuSeni pfedeni, ale nasledn& musi obsluha ru¢né tlakem na ovladaci
paku poloautomatického zapiadaciho zafizeni natdhnout zapiddaci mechanismus a zvednout
civku nad hnaci valec. Nutnost ru¢niho natahovani poloautomatického zapiadaciho zatizeni
nevyhodna z toho diivodu, Ze to klade dalsf naroky na obsluhu stroje. Nutnost ruéniho zvedani
civky zdsahem obsluhy je nevyhodna z toho diivodu, Ze civka se celou dobu od pietrhu az do

rwr

zasahu obsluhy ota¢i na hnacim valci, takZe hrozi nebezpeéi poskozeni navinu na civce.

DalSi znam4 poloautomaticka zaptfadaci zafizeni, napf. podle CZ UV 9935 nebo CZ UV 10295
Jsou taktéz provedena bez zafizeni pro zvedani navijené civky, kterou je nutno zvedat ru¢né
obsluhou stroje, coZ je, jak jiz bylo uvedeno vyse, nevyhodné.

U automatickych rotorovych doptadacich strojii jsou znama zafizeni pro automatické zvedani
navijené civky. Tato zafizeni jsou vSak znagné sloZit4 a tim také drah4, pfiemz navic jsou sou-
Casti drahého obsluzného automatu pojizdného podél fady pracovnim mist, ktera tak musi ¢ekat
na postupnou obsluhu.
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Z CZ UV 11038 je znamo zatizeni pro odklapéni navijené civky od hnaciho vélce, pfi¢emZ navi-
jena civka je umisténa na vyklopném drzaku na rotorovém dopiadacim stroji. Toto zafizeni obsa-
huje vac¢ku uloZenou na trvale se otacejici hfideli. Zafizeni dale obsahuje viéi vaéce vykyvné
usporadané raménko, které je vykyvné uloZeno na dilu, ktery je vykyvné pohybové spfazen s civ-
kou, timto dilem je podle konkrétniho provedeni vykyvny vodici Zlab civek. Raménko je uloZeno
na htideli kladky, kterd je umisténa na vodicim Zlabu, ktery ovlada vykyvné uloZenou lavicku,
ktera zveda navijenou civku. Raménku je pfifazen elektromagnet, ktery raménko, opatiené klad-
kou pro styk s vackou na ota¢ejici se hiideli, ptitahuje, pfi¢emz proti pisobeni sily elektromag-
netu je raménko zatizeno zaté€zovacim ¢lenem. ZatéZzovaci ¢len raménka tvofi pruZina nebo zava-
zi. Elektromagnet pisobici na raménko je propojen s fidici jednotkou, se kterou je spojen také
kontrolni element sledujici pfizi. Zafizeni pracuje tak, Zze pfi potfeb& zvednout navijenou civku
dojde k sepnuti elektromagnetu, ktery ptitdhne raménko, ¢imZ se na ném uloZena kladka nastavi
do drahy valce na trvale pohanéném htideli. Vacka zatlaéi na kladku, zvedne raménko a s nim
pfipojeny zlab, ktery pres pfipadné vlozenou lavicku, zvedne civku. V této poloze je zvednuta
civka blokovana mechanickou nebo elektromagnetickou zarazkou, kterd drzi vodici Zlab ve
zvednuté poloze, a to az do spusténi zaptadani, kdy je blokace zlabu ve zvednuté poloze zrusena
v ¢asové navaznosti na ostatni kroky zapiadaciho postupu a civka dosedne na hnaci vilec.

Nevyhodou tohoto feseni je konstrukce vyuZivajici rliznych &asti pracovniho mista rotorového
dopradaciho stroje k umisténi jednotlivych pracovnich &lend zafizeni, coZ zvySuje naroky na
kone¢nou montaZ a sefizeni stroje. Dal$i nevyhodou tohoto feSeni je pouziti vykyvného raménka
s kladkou a jeho spfazeni s vykyvnym zlabem nebo s drzidkem civky. Spiazeni vykyvného ramén-
ka s vykyvnym Zlabem znamena, Ze zvedana civka se tfenim o vyklopny Zlab &i o lavicku zastavi,
ale pri zvedani civky se zveda nejen drzak civky s civkou, ale navic se zveda jesté vyklopny zlab
a piipadna lavicka, takZe je pro zvednuti civky tieba pouzit vétsi silu, coz se zp&tné projevuje ve
vétsim zatizeni celého zafizeni pro zvedani civky, které tak musi byt robustnéjsi, elektromagnet
ovladajici vykyvné raménko musi vykazovat relativné velkou pfidrznou silu vykyvného raménka
(vysoky elektricky pfikon) atd., coZ je nevyhodné. Spfazeni vykyvného raménka s drzikem civky
znamena to, Ze civka se po zvednuti nad navijeci valec né&jakou dobu stale ota¢i svou setrvagnos-
ti, protoze hmotnost civky byva i n€kolik kilogrami, takze pokud chce obsluha vyménit civku
dfiv nez se tato sama zastavi, musi ji zastavit ru¢né, s ¢imz je spojeno nebezpeéi poskozeni navi-
nu na této civce. Dalsi nevyhodou tohoto zafizeni je skute¢nost, Ze pro zvednuti civky je pouzit
Jeden pracovni €len a pro drzeni a nasledné uvolnéni zvednuté civky je pouZit jiny pracovni &len,

o 4 ~

takZe zafizeni je slozit&jsi neZ je nezbytné nutné.

Cilem vynélezu je navrhnout kompaktni, jednoduché a a&inné poloautomatické zapiadaci zatize-
ni pracovniho mista rotorového dopfadaciho stroje.

Podstata vynélezu

Cile vynalezu je dosazeno poloautomatickym zapfadacim zafizenim pracovniho mista rotorového
doptadaciho stroje, jehoZz podstata spo¢iva v tom, Ze ve spoustéci pacce je v odstupu od piiéné
osy jejiho uloZeni na pevném ramu zaptadaciho mechanismu a v odstupu od pfi¢né osy jejiho
vykyvného sptazeni s pohybovymi uzly zaptadaciho mechanismu a se zvedadem civky vratné
vysuvné podél obou pfi¢nych os ulozen vysouvaci &ep, ktery je svym koncem vysunutelny do
drdhy vacky uloZené na pomocné hiideli, ktera je oto&né& okolo své podélné osy ulozena v konst-
rukci stroje podél fady pracovnich mist, pfi¢emz vysouvaci &ep je sprazen s vysouvacim poho-
nem spfaZzenym se spoustécim zafizenim. Toto uspofadani je vyhodné z toho divodu, Ze se
u poloautomatického zaptadaciho zafizeni jednoduchymi a trvanlivymi technickymi prostredky
soucasné dosahne jak automatického nataZeni zapfadaciho mechanismu, tak i automatického
zvednuti civky pfi pferuSeni predeni, coz usnadtiuje obsluhu stroje. Dal§i vyhodou tohoto uspo¥é-
dani je, Ze zafizeni miZe byt vytvofeno jako velmi kompaktni a miZe tvofit jediny uzel stroje,
coZ usnadiiuje jak koneCnou montdz a sefizeni stroje, tak i pouzivani stroje, p¥ipadné opravy

-2.



20

25

30

35

40

45

50

CZ 299546 B6

N34

a udrzbu. Podle vyhodného provedeni je spoustéci packa vykyvné kolem pFi¢né osy spiaZena
s jednim koncem spojovaciho tahla, které je svym druhym koncem vykyvné okolo pfi¢né osy
spfazeno s pomocnym ramenem, které je v odstupu od pfi¢né osy vykyvné okolo pfi¢né osy ulo-
Zeno na pevném ramu zapiadaciho mechanismu, pfic¢emzZ na pomocném ramené je uloZen zvedad
civky. Toto uspofadani je jednoduché, levné a spolehlivé. Pro umoznéni ruéniho zvednuti civky
a/nebo rucniho natazeni zaptadaciho mechanismu je na spojovacim tahle uloZzena ruéni ovladaci
paka. Je vyhodné, je-li vysouvaci ¢ep na svém konci pro styk s vatkou na pomocné hfideli
opatfen kladkou. Z hlediska dobré ovladatelnosti celého zapfadaciho zafizeni je vyhodné, je-li
vysouvaci ¢ep pohybové sprazen s elektromagnetem uloZenym ve spoustéci pacce a spfazenym
s fidicim zafizenim, pfi€emz vysouvaci ¢ep miize byt s elektromagnetem spfazen obousmérné
prestavitelné nebo mize byt vysouvaci ¢ep s elektromagnetem spiazen jednosmérné vysuvné do
zabéru s vackou, pfitemz je ve spoustéci pacce ulozen odpruzené proti sméru svého vysouvéni
do zabéru s vackou. Pti ovladani vysouvaciho ¢epu elektromagneticky je z konstrukénich diivodi
vyhodné, je-li vysouvaci ¢ep spfaZen s pohyblivou kotvou elektromagnetu.

Prehled obrazki na vykresech

Vynalez je schematicky znazornén na vykrese, kde ukazuje obr. 1 bo¢ni pohled na poloautoma-
tické zapradaci zafizeni pracovniho mista rotorového dopiadaciho stroje se zvedaem navijené
civky a se spusténou civkou, obr. 2 pohled na spoustéci packu a zveda& civky z obr. 1, obr. 3
pohled na spoustéci packu a zvedad civky pfi zvedani civky a obr. 4 bo&ni pohled na poloauto-
matické zapradaci zafizeni pracovniho mista rotorového dopiadaciho stroje se zvedadem civky
a se zvednutou civkou.

Ptiklady provedeni vynéalezu

Poloautomatické zapfadaci zafizeni pracovniho mista rotorového dopfadaciho stroje, ktery obsa-
huje alespoii jednu fadu vedle sebe uspofadanych pracovnich mist je situovano na kazdém pra-
covnim misté, pfiemz kazdé pracovni misto obsahuje neznizornéné misto pro pramenovou
konev, nad nimz je situovdna nezndzornéna spiadaci jednotka obsahujici zafizeni a ustroji pro
pfetvareni pramene vlaken v pfizi, kterd ze spradaci jednotky vystupuje na jeji horni strané. Prize
Je ze sptadaci jednotky odtahovana odtahovym ustrojim piize situovanym nad spradaci jednot-
kou. Nad odtahovym ustrojim pfize je situovano rozvadéci Gstroji ptize, které ptizi rozvadi po
Sifce civky 1 pro navijeni pfize na civku 1. Civka 1 pro navijeni prize je oto&né& uloZena v nezna-
zornénych ramenech drzaku civky 1 navijeciho Gstroji prize, které obsahuje oto&ny navijeci
valec 2, na kterém civka 1 pfi navijeni pfize leZi a je pohdnéna tfenim o navijeci valec 2. Kazdé
pracovni misto dale obsahuje poloautomatické zaptadaci zafizeni 3 se zvedacim zafizenim 4
navijené civky 1.

Poloautomatické zapiadaci zafizeni 3 obsahuje zapfadaci mechanismus 30, ktery je tvofen napt.
mzikovym mechanismem, a ktery je uloZzen na pevném ramu 301. Zaptadaci mechanismus 30
obsahuje spoustéci packu 300, ktera je vykyvné kolem pfi¢né osy 3000 uloZena na pevném ramu
301 zaptadaciho mechanismu 30. Spoustéci packa 300 je v natazené poloze zaptadaciho mecha-
nismu 30, tj. v poloze mechanismu 30 pfed zapfedenim, pieklopena pied pracovni prvek 31
vybavovaciho ¢lenu. V uvolnéné poloze zapfadaciho mechanismu 30, tj. v poloze po zaptedeni
a béhem predeni, je spoustéci packa 300 odklopena od pracovniho prvku 31 vybavovaciho &lenu.
Zaptadaci mechanismus 30 je ve své natazené poloze samosvorny a je spustitelny (zaptadani je
spustitelné) pteklopenim spoustéci packy 300 z jeji polohy pfed pracovnim prvkem 31 vybavo-
vaciho ¢lenu do jeji polohy odklopené od pracovniho prvku 31 vybavovaciho ¢lenu. Spoustéci
packa 300 je vhodnym zpiisobem spfazena s ostatnimi uzly poloautomatického zaptadaciho zafi-
zeni 3, zejména s neznazornénym odpruzenym ramenem odklopného odtahového valecku odta-
hového ustroji pfize, s neznazornénym uvoliiovacim zafizenim konce prize na sbérnou drazku
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spfadaciho rotoru, a pfipadné i s ramenem kompenzatoru rozdilu odtahové a navijeci rychlosti
pfize atd. Vybavovaci ¢len je napojen na neznazornéné tidici zafizeni poloautomatického zapia-
daciho zafizeni 3 a miize byt tvofen napr. elektromagnetickym zafizenim nebo elektromagnetic-
kym zatizenim kombinovanym s pruzinovym systémem nebo muize byt tvofen i jinym vhodnym
zafizenim.

Ve spoustéci pacee 300 zapiadaciho mechanismu 30 je v odstupu od pfi¢né osy 3000 a vysuvné
podél pficné osy 3000 uloZen vysouvaci Cep 6, ktery je jednim svym koncem vratné prestavitelny
do dréhy vacky 70 uloZené na pomocné htideli 7, ktera je oto¢né okolo své podéiné osy uloZena
v konstrukei stroje podél fady pracovnich mist. Vysouvaci ¢ep 6 muze byt pro lepsi kontakt
svého konce s vackou 70 opatfen na tomto svém konci kladkou 60. Vysouvaci ¢ep 6 je ovladan
elektromagnetem 61, napf. je spfazen s pohyblivou kotvou 610 elektromagnetu 61 ulozeného
rovnéz ve spoustéci pacce 300. Elektromagnet 61 je kabelem 62 spfazen s fidicim zafizenim,
které jej ovlada podle udaji o ptitomnosti, resp. nepfitomnosti, pfize na pracovnim misté.
Vysouvaci ¢ep 6 mize byt ve spoustéci pacce 300 uloZen odpruzené proti sméru svého vysou-
vani do zabéru s vackou 70 nebo miize byt vysouvaci ¢ep 6 elektromagnetem 61 ovladan obou-
smérne.

V odstupu od piicné osy 3000 a od vysouvaciho Eepu 6 je na spoustéci pacce 300 vykyvné okolo
pri¢né osy 3001 jednim svym koncem uloZeno spojovaci tahlo 40, které je svym druhym koncem
vykyvné okolo pii¢né osy 41 spfazeno s pomocnym ramenem 42. Pomocné rameno 42 je
v odstupu od pfi¢né osy 41 vykyvné okolo pfi¢né osy 43 uloZeno na pevném ramu 301 zapiada-
ciho mechanismu 30. Na pomocném ramené 42 je uloZen zveda¢ 11 civky 1 s pfiénym koncem
1106, ktery je v uvolnéné poloze zapfadaciho mechanismu 30, tj. béhem normalniho pfeden,
situovan pod navijenou civkou 1 lezici na navijecim valci 2, viz. obr. 1, pfi¢emZ v natazené
poloze zaptadaciho mechanismu 30, tj. p¥i pfetrhu pfize nebo p¥i vyméné civky 1, doseda na
civku 1 a drzi ji ve zvednuté poloze nad navijecim valcem 2, viz. obr. 4.

Na spojovacim tahle 40 je ulozena ruéni ovladaci paka 5 pro pfipadné ruéni oviadani zvednuti
a spusténi civky 1 a pro pfipadné ruéni nataZeni zapfadaciho mechanismu 30. Ruéni ovladaci
paka 5 sméfuje pred pracovni misto smérem k obsluze stroje.

Poloautomatické zapfadaci zafizeni pracovniho mista rotorového doptadaciho stroje pracuje nas-
ledovne.

Pfi probihajicim predeni je zafizeni ve stavu podle obr. 1.

Pfi pferuSeni ptedeni, at’ uz z diivodu pietrhu p¥ize nebo pfi plném navinuti civky 1 pfizi, dojde
k automatickému zastaveni piivodu vlaken do spfadaci jednotky a konec ptize se navine na civku
1. Pracovni misto za¢ne vydévat znameni, Ze doslo k pferuseni pfedeni, elektromagnet 61 vysune
vysouvaci ¢ep 6 jeho koncem do drahy vacce 70 na otacejici se hiideli 7. Vatka 70 tlakem na
vysouvaci Cep 6 pieklopi spoustéci packu 300 okolo pfiné osy 3000 do jeji polohy pied zapie-
denim, viz. obr. 4, a souasné se automaticky natdhne zapfadaci mechanismus 30. Pieklopenim
spoustéci packy 300 dojde také k posunu spojovaciho tahla 40 a tim i k pooto¢eni pomocného
ramena 42 okolo pfi¢né osy 43 a dojde k vysunuti zvedae 11 civky 1, ktery svym koncem 440
dosedne na civku 1 a zvedne ji nad navijeci valec 2. Ve své nataZené poloze je zaptadaci mecha-
nismus 30 samosvorny, takze spoustéci packa 300 je zajiSténa proti samovolnému pieklopeni
zpét a take civka 1 je bezpecné drzena zvedaCem 11 ve své zvednuté poloze. Obsluha stroje pro-
vede vSechny tkony potiebné pro obnoveni pfedeni na pfislusném pracovnim misté a spusti
zapfadani (stisknutim piisluSného tlacitka). Zapfadani probiha tak, Ze se ve stanovenych &aso-
vych navaznostech spusti zapfadaci konec pfize na sbérnou drazku spiadaciho rotoru, zah4ji se
pfivadéni vlaken do sptadaciho rotoru a pracovni prvek 31 vybavovaciho &lenu zatlagi na spous-
téci packu 300, ktera se tim preklopi okolo pfi¢né osy 3000 zpét do své vychozi polohy odklope-
né od pracovniho prvku 31, viz. obr. 1, ¢imz dojde jednak k uvolnéni dalSich uzli zapradaciho

-4-
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mechanismu 30 (napt. se uvede do ¢innosti odtahové ustroji ptize ptiklopenim odklapéciho odta-
hového valecku prize na pevny odtahovy valecek) a také dojde k posunu spojovaciho tahla 40
zpet, €imZ se pooto¢i pomocné rameno 42 zpét okolo pficné osy 43 a dojde ke spusténi zvedace
11 civky 1 dolti a k dosednuti civky 1 na navijeci valec 2, ¢imZ se zah4ji otaCeni civky 1 a navije-
ni znovuzapiedené pfize.

Primyslova vyuzitelnost

Vynélez je vyuzitelny v textilnim strojirenstvi v zafizenich pro navijeni ptize, zejména na pra-
covnich mistech rotorovych doptadacich stroji.

PATENTOVE NAROKY

1. Poloautomatické zaptadaci zafizeni pracovniho mista rotorového doptadaciho stroje obsa-
hujici zapradaci mechanismus se spoustéci packou, ktera je vykyvné kolem jedné pii¢né osy
uloZena na pevném ramu zapradaciho mechanismu a vykyvné kolem jiné pii¢né osy je spfazena
s pohybovymi uzly zaptfadaciho mechanismu a se zvedalem civky, pfiemz spoustéci packa je
v nataZzené poloze zapfadaciho mechanismu situovana pfed pracovnim prvkem vybavovaciho
¢lenu, ktery je spfazen se spoustécim zafizenim a poloautomatické zaptadaci zatizeni je spfazeno
s odtahovym ustrojim ptize ze spfadaci jednotky a obsahuje uvoliiovaci zafizeni konce piize na
sbérnou drazku spiadaciho rotoru spfazené se spoustécim zatizenim a pfipadné obsahuje i kom-
penzator délky pfize, vyznac€ujici se tim, Ze ve spoustéci pacce (300) je v odstupu od
pfiné osy (3000) jejiho uloZeni na pevném ramu (301) zapiadaciho mechanismu (30) a v odstu-
pu od pti¢né osy (3001) jejiho vykyvného spfaZeni s pohybovymi uzly zapfiddaciho mechanismu
(30) a se zvedaCem (44) civky (1) vratn& vysuvné podél obou pfi¢nych os (3000, 3001) uloZen
vysouvaci ¢ep (6), ktery je svym koncem vysunutelny do drahy vacky (70) uloZené na pomocné
hiideli (7), ktera je oto¢né okolo své podéIné osy uloZena v konstrukei stroje podél fady pracov-
nich mist, pfi¢emz vysouvaci ¢ep (6) je spfazen s vysouvacim pohonem spiazenym se spousté-
cim zafizenim.

2. Zafizeni podle naroku 1, vyznacdujici se tim, Ze spoustéci packa (300) je
vykyvné€ kolem pfi¢né osy (3001) spfazena s jednim koncem spojovaciho tahla (40), které je
svym druhym koncem vykyvné okolo pfi¢né osy (41) spfazeno s pomocnym ramenem (42), které
je v odstupu od pfi¢né osy (41) vykyvné okolo pfi¢né osy (43) uloZeno na pevném ramu (301)
zaptadaciho mechanismu (30), pficemz na pomocném ramené (42) je uloZen zveda¢ (44) civky

(M.

3. Zafizeni podle naroku 2, vyznacdujici se tim, Ze na spojovacim tahle (40) je
uloZena ruéni ovladaci paka (5).

4. Zatizeni podle kteréhokoli z ndroki 1 az3, vyznadujici se tim, Ze vysouvaci dep
(6) je na svém konci pro styk s vackou (70) na pomocné hiideli (7) opatien kladkou (60).

S. Zafizeni podle kteréhokoli z ndrokii 1 az4, vyznacéujici se tim, Ze vysouvaci Cep
(6) je pohybové sprazen s elektromagnetem (61) uloZzenym v spoustéci paéee (300) a spiazenym
s fidicim zafizenim.
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6. Zafizeni podle naroku 5, vyznacujici se tim, Ze vysouvaci Cep (6) je s elektro-
magnetem (61) spfazen obousmérné prestavitelné.

7. Zafizeni podle naroku 5, vyznacéujici se tim, Ze vysouvaci ¢ep (6) je s elektro-
5 magnetem (61) spfazen jednosmérné vysuvné do zabéru s vackou (70), pfiemz je ve spoustéci
pacce (300) ulozen odpruzené proti sméru svého vysouvani do zabéru s vackou (70).

8. Zafizeni podle kteréhokoli znarokii 5az7, vyznadujici se tim, Ze vysouvaci Cep

(6) je sprazen s pohyblivou kotvou (610) elektromagnetu (61).
10
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