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Reieni se tfkd spojky na plenos otd~
¢ivého pohybu mezi nesouosgmi h¥igeli.
Spojka sestdvd ze dvou undseld - hnaciho
a hnaneho, ne nichZ jsou uchyceny v prls-
luSnych 8epech hnaci kliky nebo hnané
kliky, kteréd Jsou svyml druhymi konci p¥i-
pevnény na mezikus. Otacivy pohyb se pre-
naséi z hnaciho unésece pPes hnaci kliky
na mezikus a odtud pres hnané kliky na
hnany undsed, Cepy klik mohou byt uloZeny
v naklépeclch vellvjch loZiskdch nebo v
torznlch pruznych pouzdrech. Misto klik

lze k pienosu pouZit ohebnd undZeci téh-

la - houzZve. Spojky lze gouzit u riznych

stroji, kde se jednd o prenos pohybu mezi
nesouosyml h¥ideli, hlavné v hornlctv1.
pripadné u vibra&nich silniénloh vdlel
apod.
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Vyndlez se tykd spolky na pirenos otdfivého pohybu mezi
nesouoevmi hiideli,

P*i propojovani hnaciho a hnaného hridele je moZno po&itat
s jejich vyhovujici souososti pouze tehdy, jsou~li oba uloZeny
v pfesnd opracovanych, dostatend tuhych skfinich, spojenych
na prfirubu s centrovédnim nebo skolikovédnim, U h*ideld, uloZe~
nych na rozmérnéjsich konstrukcich, které nelze vyrobit s do~
statednou pifesnosti, které jsou poddajné, pt*i uloZenich na sa-
mostatnych zékladech, nebo p*i nutnosti odpruZeni &ésti kon-
strukce, ve kterd je uloZen jeden z hifidell, je nutno vyfesit
jejich nesouosost, at u% konstantni, nebo proménlivou,

Mendim problémem je rdznob&Znost os, kterou pii obvykle
se vyskytujicim malém Uhlu zk*iZeni lze snadno eliminovat né&-
kterym z &etnych typl poddajnych spojek, nebo Kardanovym klou-
bem, umisténymi v blizkosti présediku os hiideld,

Slozitéjs1i situace je pri kompenzovéni piesazeni h*ideld,
at ji%z rovnob&Znych, nebo mimob&Znych, Jedinéd poddajna spojka
je schopna vyrovnédvat jen minimédlni pfesazeni os, S velikosti
deformace v radidlnim sméru vznikaji téZ radidlni sily, jejichz
velikost je um&rna schopnosti spojky ptendset kroutici moment,
Proto je &asto zapotiebi pouZit dvou poddajnych spojek, nebo
Kardanovych kloubl, spojenych mezihiidelem. Takové reSeni ne-
ni na pfekdZku, pokud je k dispozici dostatek mista v osovém
smdru, Casto je v3ak prostor v osovém smdru velmi omezen a pFi
tom je volny prostor mezi hnacim a hnanym soustrojim v radidl-
nim sméru,

Je zném rovinny mechanismus, zvany Oldhamova spojka, ktery
teoreticky takovému po2adavku vyhovuje, PFiné%i otddivy pohyb
z hnaciho na hnany hiidel pomoci mezikusu, ktery se miZe posu-~
novat v lineadrnich vedenich, vytvofenych v hnacim a hnaném una~
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$eli, ve dvou na sebe kolmych smérech. Kolmost vedeni je nej~-
vyhodnéj$i, ale i vedeni usporféddand v odlidném Ghlu dévaji
absolutnd homokineticky pfenos otéd&ivého pohybu, P*i vétdich
hodnotdch nesouososti a zejména pi#i velkych krouticich momen-
tech v8ak vznikaji v tFecich plochéch linedrnich vedeni tako-
vé podminky, které by bylo moZno zvlédnout jen za dokonalého
mazani, coZ nelze zvlédnout bez uzavfeni a utésnéni,

Tribologické problémy linedrnich vedeni jsou umocndny
pri pouZiti v provozech, vystavenych nepiizni pofasi a prachu,
Uzavieni a utésnéni Oléhamovy spojky by v8ak natolik zvétsilo
jeji slozitost, rozméry a cenu, %e se neprovédi a jeji pouZiti
se omezuje, pifes jeji principidlni vyhodnost, na p*enos malych
momentll, p*i malych pFfesazenich os, kdy nevznikaji potiZe v
tfecich plochdch vedeni bez mazani,

VySe uvedené nedostatky odstranuje spojka podle vynédlezu.
Jeji podstata spolivéd v nahrazeni linedrnich posuvd v obou
kluznych vedenich, dvéma piibliZnymi pFimovody, tvoifenymi klou-
bovymi &tyifuhelniky, Kaidy z nich je tvofen dvéma stejné dlou-
hymi klikami, ojnici a zédkladnou, Pro funkci mechanismu spojky
neni rozhodujici, zda jsou oto&né body-klouby ojnic umistény
na hnacim a hnaném una3eli a oto&né body-klouby zakladen jsou
unietény na mezikuse, nebo naopak. RovndZ neni rozhodujici,
zda jsou kliky naméhany tahem nebo vzpé&rem, Klouby mohou byt
vytvoreny oto&énym uloZenim kluznym, nebo valivym, nebo pomoci
poddajnych pouzder, schopnych torsni deformace.

Je také moino pouzit misto kloubové piipojenych tuhych
klik ohebnych téhel-hou2vi, sloZenych napi¥., z ocelovych lan,
pokud je mechanismus spojky uspofddén tak, %e kliky prenddeji
jen tah, nebo poufit pro oba ‘smdry ptenosu dvojice houZvi,

V tomto piipadd je nutné, aby dvojice houivi nebyla uplné na-
pnuta, a aby odleh&ené houXev se mohla odleh&it prohnutim,
Takové usporddéni mé dalsdi vyhodu, 2e mechanismus spojky je
schopongﬁo jisté miry vychylit ze své zdkladni roviny, To
umoZnuje vyrovnéni jednak uhlového zkFiZeni os, jednak axi-
alniho posuvu, |
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Vyhodou kloubového spojeni je to, 2e se dé4 snadno utdsnit

i mazat a 2e v ndm nedochdzi k tifecim pochodtm,

Na pfipojeném vykresu jsou zndzorndny na obr, 1 osovy po-
hled na spojku s tuhymi klikami a otoénym spojenim v kloubech,
na obr, 2 je bokorys téhoZ provedeni, na obr, 3 je osovy po-
hled na provedeni spojky & dvojicemi tédhel-houZvi,

Spojka podle obe,1 a 2 sestdvd z hnaciho unasele 1, pifi-
pevn&ného na hnaci hiidel l1a, ktery je opatifen hnacimi unaselo-
vymi &epy 2, 2a, na nichZ jsou otodné uléieny hnaci kliky 3, 3a,
které jsou svymi druhymi konci oto&né& spojeny pomoci hnanych
mezikusovych &epl 4, 48 s mezikusem 5, Na tento mezikus 5 jsou
pomoci hnanych mezikusovych &epl 6, 6a ototn& p*ipojeny hnané
kliky 7, 7a, které jsou pomoci oto&ného uloZeni na hnanych u-
na$edovych &epech 8, 8a spojeny s hnanym unasetem 8, prfipevné-
ném na hnaném hiideli 9a,

Pokud osa hnaciho h*idele la nesouhlasi s osou hnaného
h¥idele 9a, pooto&i se hnaci kliky 3, 3a kolem hnacich unage-
Eovych &Zepl 2, 2a a pFi tom mezikus 5 vykonaé v8&i hnacimu una-
8e€i 1 relativni pohyb po drédze blizké spojnici stfedd hnacich
mezikusovych &epd 4, 4a, Sou¥asnd se hnané kliky 7, 7a pootoldi
okolo hnanych unadeovych &epl 8, 8a, piifemZ mezikus 5 vykoné
oproti hnanému unaseli 9 relativni pohyb po dréze blizké spoj-
nici st¥edd hnanych mezikusovych Cepl 6, 6a, Touto kinematic~
kou vazbou nabyvaji hnaci unade¢ 1 a hnany unased 9 vG&i sobé
dva stupnd volnosti, pfifem% t¥eti stupen volnosti-rotace je
blokovén klikami,

ProtoZe funkce obou pirimovodd je jenom piibliZnéd a dovoluje
jen omezeny vzéjemny pohyb &ésti, spojenych klikami, umoZnuje
spojka podle vyndlezu propojeni os hiideld s presazenim, Gmér-
nym rozmérlm wmechanismu, pfes to vdak vyrazné vétsimu neZ pod-
dajné spejky, které by bylo moZno v danych podminkdch pouZit,
P#*i v8t$ich relativnich hodnotach pfesazeni vi&i rozmérim me-
chanismu spojky také klesd homokinetilnost pfenosu,

P*i oto&nych uloZenich kolem v3ech osmi &epfi, tedy hnacich
unadeovych 2, 2a, hnacich mezikusovych 4, 4a, hnanych mezikuso-
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vych &epll 6, 6a, hnanych unagefovych Cepl 8, 8a, provedenych
jako vyklépéci loZziska s kulovymi Cepy, pfipadn&d nakldpéci lo-
2iska valivé, mohou se &dsti mechanismu do jisté miry vychylit
ze své zakladni roviny, ani? je to prekdikou jeho vy3e popsané
funkce. Dovoluje to v3ak vyrovnavéani mendich osovych posuvd a
zk#i%eni hitideld, Stejny G&inek md, jsou-li klouby klik prove-
deny jako pruZnd pouzdra.

Spojka podle obr, 3 sestdvd z hnaciho plochého unadete 11,
k*iZového mezikusu 15 a hnaného plochého unagete 19, pridemZ
spojeni mezi hnacim plochym unaselem 11 a kfiZovym mezikusem 15
obstaravaji dvojice ohebnych, ne zcela napnutych hornich uné$e-
cich tédhel 12, 12a a spodnich unéd3ecich tdhel 13, 13a, pridemZ
spojeni kiiZového mezikusu 15 s hnanym plochym unaselem 19 je
obstardvédno dvojicemi ohebnych, ne zcela napnutych pravych uné-
Senych téhel 14, 14a a levych und3ecich tahel 16, 16a.

Pi otddeni v jednom sméru je pfenos zprostiedkovan napnu=~
tim hornich a spodnich unddecich téhel 12, 13 a pravymi a levy-
mi und3enymi tahly 14, 16, prilem% unédseci tdhla 12a, 13g a ung-
Send tdhla.l4a, 16a se prohnutim odleh&i, P¥i otéddeni v opa&ném
sméru se funkce napnutych a odlehlenych tahel vym&ni, Ne zcela
népnuty'stav tahel v zdkledni poloze dovoluje pfimé?eny relativ-
ni posuv hnaciho plochého unaSefe 11 v@G&i k¥iZovému mezikusu 15
a tohoto opét vb&i hnanému plochému mezikusu 18 ve dvou smérech
na sebe kolmych, Pokud jsou tédhla vytvofena tak, Ze jsou ohebn§
nejen v roviné kolmé k ose hiidelt spojky, ale umoZnuji také
vzédjemny pohyb hnaciho plochého unagefe 11 vl&i kifiZovému mezi-
kusu 15 a hnanému plochému unddeli 19 mimo zdkladni rovinu me-
chanismu, Tim lze vyrovndvat jek mirné zktiZeni os hiideld, tak
jejich axidlni posuvy,’

Spojku pro ptenos oté&ivého momentu lze pouZit u t&ch stro-
j& a zafizeni, kde se jednd o pfenos mezi nesouosymi h#idell,
nap¥iklad u vibraZnich vélct nebo v hornictvi pro pohon doprav-
nikéG,
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Spojka pro pfenos otéd&ivého pohybu mezi nesouosvmi h*jideli,

vytvorend soustavou dvou unagell a &ty* klikovych mechanis-
m0,vyznadujici se tim, Ze hnaci unadel (1) na hnacim hiide~
11 (1a) je opatien dv&ma hnacimi unadelovymi &epy (2,2a), na
nichZ jsou vykyvnd uloZeny hnaci kliky (3,3a), jejichZ druhé
konce jsou oto&nd spojeny hnacimi mezikusovymi &epy (4,4a)

s mezikusem (5), prifemZz tento mezikus (5) je hnanymi mezi-
kusovymi Cepy (6,6a) oto&n& spojen s konci hnanych klik (7,
7a), jejichZz druhé konce jsou oto&né spojeny s hnanymi una-
selovymi &epy (8,8a), pripojenych k hnanému unadeli (9) na
hnaném hiideli (9a),

Spojka pro pienos oté€ivého pohybu podle bodu 1,vyznadend
tim, Ze hnaci unadefové depy (2,2a), hnaci mezikusové Cepy
(4,4a), hnané mezikusové Cepy (6,6a) a hnané unadelové Cepy
(8,8a) jsou provedeny jako kulové &epy a ve hnacich klikéch
(3,38) 1 hnanych klikéach (7,7a) jsou vytvoieny 6dpovidajici
pénve,

Spojka pro ptenos otédivého pohybu podle bodu 1, vyznadend
tim, 2e oto&né spojeni hnacich klik (3,3a) s hnacimi unase-
Sovymi Cepy (2,2a) i hnacimi mezikusovymi &epy (4,4a), stej-
né jako otoné spojeni hnanych klik (7,7a) s hnanymi meziku-
sovymi Cepy (6,6a) i hnanymi unadelovymi Sepy (8,8a) je pro-
vedeno pomoci naklépécich valivych loZisek.

Spojka pro pfenos otdlivého pohybu podle bodu 1, vyznatend
tim, 2e ototné spojeni hnacich klik (3,3a) s hnacimi unade-
Sovymi Eepy (2,2a) i hnacimi mezikusovymi &epy (4,4a), stej-
nd jako oto&né spojeni hnanych klik (7,7a) s hnanymi meziku~
sovymi Cepy (6,6a) i hnanymi unadedovymi &epy (8,8a) je proQ
vedeno pomoci torsnich pruZnych pouzder,

Spojka pro pienos ota&ivého pohybu podle bodu 1, vyzna&end
tim, %e hnaci plochy unase® (11) je spojen s ki*iZovym mezi-
kusem (15) pomoci dvojic slab& napnutych ohebnych hornich u-
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nddecich tdhel (12,12a) a spodnich unésecich téhel (13,13a),
piitemz kriZovy mezikus (15) je spojen s hnanym plochym una-
Setem (19) pomoci dvojic slabé& napnutych, ohebnych pravych
unddecich téhel (14,14a) a levych undSecich téhel (16,16a),

1 vykres
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Obr. 2

A6a

A3 4\3
Obr. 3

Vytiskly Moravské tiskatské zdvody,
stfed. 11 100, t¥.Lidovych milic{ 3, Olomouc Cena: 2,40 Ké&s
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