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(57)摘要

自行车的有源照明设备(1)包括由控制单元

(2)控制的具有用于远距离照明的第一光源(16)

的第一光学系统(A)和由控制单元控制的具有用

于近距离照明的第二光源(17)的第二光学系统

(B)。它包括用于确定自行车所处位置的光强度

的光传感器(3)，并且如果光源被激活并且如果

环境光强度低于确定的光阈值，则允许控制单元

调整光源的光强度。此外，速度传感器(4a，4b)被

提供用于确定在路径上使用的自行车的速度，使

得控制单元从至少一个确定的速度阈值开始控

制第一光源的激活。还设置了取向检测器(5a，

5b，5c)，用于根据自行车在使用中行进的曲线来

定向光源。
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1.便携式有源照明设备(1)或位于自行车(100)上的该设备，

其特征在于，该设备包括:

-至少一个电源(Vdd)，

-第一光学系统(A)，其具有至少一个用于远距离照明的可变强度的第一光源(16)，所

述第一光源(16)由连接到电源(Vdd)的控制单元(2)控制，

-第二光学系统(B)，其具有至少一个用于近距离照明的可变强度的第二光源(17)，所

述第二光源(17)由连接到电源(Vdd)的控制单元(2)控制，

-光传感器(3)，其用于确定具有所述照明设备(1)的自行车(100)所处位置的光强度并

且用于向控制单元(2)提供测量信号，该控制单元设置成在环境光强度低于确定的光阈值

的情况下自动激活至少所述第二光学系统(B)，并且调整在激活的情况下的第一光学系统

(A)和/或第二光学系统(B)的一个或多个光源(16，17)的光强度，以及

-速度传感器(4a，4b)，其用于确定在道路或路径上使用的自行车(100)的速度，并且用

于向控制单元(2)提供测量信号，以便根据至少一个确定的速度阈值激活第一光学系统(A)

的第一光源(16)。

2.便携式有源照明设备(1)或位于自行车(100)上的该设备，

其特征在于，该设备包括:

-至少一个电源(Vdd)，

-第一光学系统(A)，其具有至少一个用于远距离照明的可变强度的第一光源(16)，以

及由连接到电源(Vdd)的控制单元(2)控制以便定向由所述第一光源(16)产生的光束的第

一驱动装置(6)，

-第二光学系统(B)，其具有至少一个用于近距离照明的可变强度的第二光源(17)，以

及由连接到电源(Vdd)的控制单元(2)控制以便定向由所述第二光源(17)产生的光束的第

二驱动装置(7)，

-光传感器(3)，其用于确定具有所述照明设备(1)的自行车(100)所处位置的光强度，

并且用于向控制单元(2)提供测量信号，该控制单元设置成在环境光强度低于确定的光阈

值的情况下自动激活至少第二光学系统(B)，并且调整在激活的情况下的第一光学系统(A)

和/或第二光学系统(B)的一个或多个光源(16，17)的光强度，以及

-取向检测器(5a，5b，5c)，其用于向控制单元(2)提供取向信号，控制单元(2)控制第一

和第二驱动装置(6，7)，以便根据使用中的自行车(100)在路径或道路上行进的曲线而对由

第一光学系统(A)和/或第二光学系统(B)的一个或多个光源(16，17)产生的一个或多个光

束进行定向。

3.根据权利要求1所述的设备(1)，其特征在于，所述控制单元(2)设置成：只要自行车

投入使用，就自动控制第一和第二光学系统(A，B)的一个或多个光源(16，17)的照明。

4.根据权利要求2所述的设备(1)，其特征在于，所述控制单元(2)设置成：只要自行车

投入使用，就自动控制第一和第二光学系统(A，B)的一个或多个光源(16，17)的照明。

5.根据权利要求1所述的设备(1)，其特征在于，为第一光学系统(A)提供第一驱动装置

(6)，以便定向由第一光源(16)产生的光束。

6.根据权利要求1所述的设备(1)，其特征在于，为第二光学系统(B)提供第二驱动装置

(7)，以便定向由第二光源(17)产生的光束。
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7.根据权利要求1所述的设备(1)，其特征在于，所述设备包括取向检测器(5a，5b，5c)，

用于向控制单元(2)提供取向信号，以便根据使用中的自行车(100)在道路或路径上行进的

曲线来定向由第一光学系统(A)和/或第二光学系统(B)的一个或多个光源(16，17)产生的

光束。

8.根据权利要求2所述的设备(1)，其特征在于，所述第一驱动装置(6)设置用于直接定

向所述第一光源(16)，并且所述第二驱动装置(7)设置用于直接定向所述第二光源(17)。

9.根据权利要求5所述的设备(1)，其特征在于，第一驱动装置(6)设置用于直接定向第

一光源(16)。

10.根据权利要求6所述的设备(1)，其特征在于，第二驱动装置(7)设置用于直接定向

第二光源(17)。

11.根据权利要求2所述的设备(1)，其特征在于，该设备包括速度传感器(4a，4b)，用于

确定在道路或路径上的使用中的自行车(100)的速度，并且用于向控制单元(2)提供测量信

号，以便根据至少一个确定的速度阈值激活第一光学系统(A)的第一光源(16)。

12.根据权利要求1所述的设备(1)，其特征在于，所述控制单元(2)设置成：与由所述光

传感器(3)检测的环境光强度成反比地逐渐调整所述第一光学系统(A)和/或所述第二光学

系统(B)的一个或多个光源(16，17)的光强度。

13.根据权利要求2所述的设备(1)，其特征在于，所述控制单元(2)设置成：与由所述光

传感器(3)检测的环境光强度成反比地逐渐调整所述第一光学系统(A)和/或所述第二光学

系统(B)的一个或多个光源(16，17)的光强度。

14.根据权利要求1所述的设备(1)，其特征在于，所述控制单元(2)设置成：相对于由所

述光传感器(3)检测的环境光强度逐级地调整所述第一光学系统(A)和/或所述第二光学系

统(B)的一个或多个光源(16，17)的光强度。

15.根据权利要求2所述的设备(1)，其特征在于，所述控制单元(2)设置成：相对于由所

述光传感器(3)检测的环境光强度逐级地调整所述第一光学系统(A)和/或所述第二光学系

统(B)的一个或多个光源(16，17)的光强度。

16.根据权利要求1所述的设备(1)，其特征在于，所述控制单元(2)是具有存储器的微

控制器，在所述存储器中存储照明设备(1)所处位置的日期和时间，以便允许第一和第二光

学系统(A，B)的一个或多个光源(16，17)从给定日期的一天中的给定时刻起工作。

17.根据权利要求2所述的设备(1)，其特征在于，所述控制单元(2)是具有存储器的微

控制器，在所述存储器中存储照明设备(1)所处位置的日期和时间，以便允许第一和第二光

学系统(A，B)的一个或多个光源(16，17)从给定日期的一天中的给定时刻起工作。

18.根据权利要求1所述的设备(1)，其特征在于，所述速度传感器(4a，4b)由GPS接收器

(4a)或磁性传感器(4b)形成，所述磁性传感器(4b)安装在自行车(100)的车轮叉上以便检

测安装在车轮的轮辐或轮辋上的永磁体的通过，从而确定自行车(100)的速度的。

19.根据权利要求11所述的设备(1)，其特征在于，所述速度传感器(4a，4b)由GPS接收

器(4a)或磁性传感器(4b)形成，所述磁性传感器(4b)安装在自行车(100)的车轮叉上以便

检测安装在车轮的轮辐或轮辋上的永磁体的通过，从而确定自行车(100)的速度。

20.根据权利要求2所述的设备(1)，其特征在于，所述取向检测器(5a、5b、5c)由磁力计

(5b)和/或倾角仪(5c)和/或加速度计(5c)和/或陀螺仪(5c)和/或电位计(5a)形成。
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21.根据权利要求7所述的设备(1)，其特征在于，所述取向检测器(5a、5b、5c)由磁力计

(5b)和/或倾角仪(5c)和/或加速度计(5c)和/或陀螺仪(5c)和/或电位计(5a)形成。

22.根据权利要求2所述的设备(1)，其特征在于，所述取向检测器(5a，5b，5c)设置成安

装在支承件上，例如自行车(100)的使用者(E)的头盔上，并且通过双向无线通信向设置在

带有第一和第二光学系统(A，B)的自行车(100)上的控制单元(2)提供取向或倾斜度信号，

以便通过自行车(100)的使用者(E)的头部运动来控制一个或多个光源(16，17)的取向。

23.根据权利要求7所述的设备(1)，其特征在于，所述取向检测器(5a，5b，5c)设置成安

装在支承件上，例如自行车(100)的使用者(E)的头盔上，并且通过双向无线通信向设置在

带有第一和第二光学系统(A，B)的自行车(100)上的控制单元(2)提供取向或倾斜度信号，

以便通过自行车(100)的使用者(E)的头部运动来控制一个或多个光源(16，17)的取向。
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便携式有源照明设备或安装在自行车上的该设备

技术领域

[0001] 本发明涉及一种便携式有源照明设备或安装在具有至少一个车轮的车辆(例如自

行车)上的这种设备。优选地，每个照明设备具有部分地布置在自行车上的第一光学系统和

第二光学系统，所述第一光学系统具有至少一个第一光源，所述第二光学系统具有至少一

个第二光源。

背景技术

[0002] 适当地照亮车辆行进的路径或道路的已知方式包括使用具有由灯或其它光源产

生的光强度的可调整配置的照明设备。这种照明设备也可以被调整为根据要在黑暗中转弯

的拐角来定向光束或者不使道路上迎面而来的车辆的驾驶员目眩。

[0003] 专利申请WO  2017/023293A1公开了一种用于诸如自行车的两轮车辆的智能照明

系统。它包括发光二极管或LED装置，其可以被独立地选择以限定期望的光强度。还设置了

电动机，以便根据自行车的高度或倾斜度来定向光，和运动或光强度传感器，以及根据自行

车的速度工作的灯装置。然而，所有LED均由电动机同时而不是彼此独立地定向。此外，该文

献没有指定由LED出射的每个光束的取向以便根据检测到的速度或光强度来调整每个LED

的照射距离和强度，这会构成一种缺陷。

[0004] 专利申请US  2018/0020528A1公开了一种用于自行车的智能照明系统。可以在自

行车的前叉上或者在骑车者的头盔上设置灯装置。该灯装置包括用于检测加速度和速度的

运动传感器，以及用于根据拐角或速度和骑车者头部的运动来转动光源以使得光束始终保

持与骑车者朝向道路的视线对准的装置。然而，该系统未设想以不同方式定向两个光源以

便根据速度或环境光照亮道路，这会构成一种缺陷。

[0005] 专利文献EP  3  036  149  B1公开了一种用于具有多个可用LED的自行车的照明设

备。它还设置了光传感器。提供控制元件以将骑车者的加速度、取向和速度与基准数据进行

比较。还提供了LED的选择，但是，这并非要以不同的方式定向至少两个光源以便照亮所行

驶的道路，这构成了一种缺陷。

[0006] 专利文献FR  2  844  759  B1也公开了一种具有陀螺仪的摩托车前照灯控制系统。

设置了用以特别是根据转弯的拐角来定向光。然而，该专利未公开以不同的方式并考虑检

测到的速度和光强度来定向至少两个光源以便照亮所行驶的道路，这构成了一种缺陷。

发明内容

[0007] 因此，本发明的目的在于克服上述缺点，以提供一种便携式有源照明设备(或称为

“主动照明设备”)或安装在具有至少两个车轮的自行车上的该设备，该设备易于使用且不

复杂，从而考虑自行车的速度或倾斜度而提供良好的照明。

[0008] 为此目的，本发明涉及一种便携式有源照明设备或安装在具有至少两个车轮的自

行车上的该设备，其包括独立权利要求1或2的特征。

[0009] 该照明设备的特定实施例在从属权利要求3至23中定义。
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[0010] 根据本发明的照明设备的一个优点在于，该设备的光传感器检测环境光强度，以

便在环境光强度低于确定的光阈值的情况下激活光学系统A和B的一个或多个光源。光源可

以由控制单元自动激活，该控制单元由诸如电池的电压源供电。

[0011] 有利地，激活的光源的光强度由控制单元与环境光的强度成反比地进行控制。

[0012] 有利地，照明设备配备有速度传感器，以便仅在使用中的自行车的速度超过确定

的速度阈值时才激活光学系统A的光源。只要环境光强度低于确定的光阈值，就可以激活光

学系统B的光源，并且与自行车速度无关。

[0013] 有利地，该照明设备还可以配备有至少一个取向或倾斜度检测器，以便根据自行

车所采取的拐角来定向光源光强度。

附图说明

[0014] 便携式有源照明设备或安装在具有至少两个车轮的自行车上的这种设备的目的、

优点和特征将在以下描述中更清楚地显现，该描述是基于附图所示的至少一个非限制性实

施例给出的，其中:

[0015] 图1示出了根据本发明的有源照明设备的部件的简化框图；

[0016] 图2示出了根据本发明的用于根据道路或路径上的自行车速度激活两个光学系统

A和B的光源的有源照明设备的一个实施例的框图；

[0017] 图3示出了根据本发明的有源照明设备的另一实施例的框图，该有源照明设备用

于当在道路或路径上转弯时定向光学系统A和B的光源；

[0018] 图4示意性地示出了在道路或路径上的自行车，其中有源照明设备的两个光学系

统A和B的被激活的光源考虑了测得的光强度和速度，以定向根据本发明的光学系统A的光

束；和

[0019] 图5a、5b和5c示意性地示出了在道路或路径上转弯的自行车，其中考虑了拐角以

对根据本发明的有源照明设备的光学系统A和B的光源进行定向。

具体实施方式

[0020] 在以下描述中，对便携式有源照明设备或安装在具有至少两个车轮的自行车上的

该设备进行讨论。本技术领域中的技术人员公知的所有电子元件仅以简化形式描述。

[0021] 图1以简化方式示出了便携式有源照明设备1或安装在具有至少两个车轮的自行

车上的该设备的不同部件。照明设备1主要包括用A和B表示的两个光学系统。第一光学系统

A包括至少一个第一光源16，而第二光学系统B包括至少一个第二光源17。第一光源16设置

用于远距离照明，该远距离照明优选地具有可变强度。第二光源17设置用于近距离照明，该

近距离照明优选地具有可变强度。

[0022] 每个光源16、17是能够由控制单元2选择或者能够同时被激活的发光二极管或一

组发光二极管。

[0023] 一般来说，除了光源16、17之外，每个光学系统A和B还包括用于提供光束的透镜和

反射镜的布置(未示出)，以及由一个或两个电动机、或者甚至两个活塞或两个气缸形成的

驱动装置6、7。在图1所示的情形中，示出了形成第一光学系统A的一部分的第一驱动装置6，

以及示出了形成第二光学系统B的一部分的第二驱动装置7。优选地，每个驱动装置6、7由连
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接到连续电源Vdd的控制单元2控制。该电源优选地是源自可充电电池或一次电池的DC电压

源，或者是从接收的电磁辐射中提取和整流的电源。

[0024] 每个驱动装置6、7可以影响光学系统A或B的透镜和反射镜的布置，或者直接影响

每个光源16、17，以便对由每个激活的光源产生的光束进行定向。例如，为了对光学系统A、B

的光源16、17直接定向，每个驱动装置6、7可以包括两个马达。因此，光源16、17可以由驱动

装置6、7(所述驱动装置6、7由控制单元2控制)中的每一个驱动，使得它们围绕彼此垂直的

两个旋转轴X、Y旋转。在每个光学系统A、B中产生的光束在垂直于轴X、Y的方向Z中被定向或

导向。

[0025] 照明设备1还包括连接到控制单元2的一个或多个传感器3、4a、4b、5a、5b、5c，以便

允许根据测定的参数激活每个光源16、17。优选地，只要自行车投入使用，由DC电压源Vdd供

电的控制单元2就设置成使得其自动控制第一和第二光学系统A、B的一个或多个光源16、17

的照明。

[0026] 控制单元2还可以包括低频振荡器，其可以是MEMS或钟表石英振荡器，以及至少一

个易失性或非易失性存储器。未示出的易失性或非易失性存储器用于存储由一个或多个传

感器执行的测量，以及用于管理和计算由传感器3、4a、4b、5a、5b、5c执行的测量的至少一个

计算算法。控制单元2可以是计算单元，例如处理器或微控制器，用于处理从一个或多个测

量传感器接收的所有信号。

[0027] 照明设备1主要包括光强度传感器或光传感器3，其可以由太阳能电池或太阳能电

池网络形成。根据由光强度传感器3检测到的亮度阈值，控制单元2激活至少第二光学系统B

的第二光源17用于近距离照明。光强度阈值可以直接取决于使用中的自行车周围的环境

光。此外，激活的第二光源17的光强度是可变的，并且与环境光强度的变化成反比。

[0028] 在设备1的第一替代实施例中，照明设备1包括连接到控制单元2的至少一个速度

传感器4a、4b。当使用自行车时，速度传感器4a、4b确定自行车速度，并且只要超过确定的速

度阈值，就激活第一光学系统A的第一光源16。如果由光传感器3检测到的环境光强度低于

确定的光阈值，则第一光源16产生光。第二光学系统B的第二光源17独立于所计算的自行车

速度被激活，即，只要光传感器3检测到的环境光强度低于确定的光阈值就被激活。

[0029] 速度传感器可以是GPS接收器或等效物4a，或者优选地是用于检测定位在其中一

个自行车轮的轮辐或轮辋上的至少一个永磁体的通过的磁性传感器4b。由永磁体通过磁性

传感器4b附近产生、并取决于由低频振荡器产生的时间速率的每个磁脉冲允许控制单元2

计算超过确定的速度阈值的速度和时间。

[0030] 照明设备1还可以包括或接收设备在一年中的每个月认为环境光不足的使用位

置/地点的日期和时间(星历日期和时间)的日历3’。控制单元2可以将所确定的设备的使用

位置的该日历3’存储在存储器中，以便在例如确定的速度阈值也被超过的情况下控制光学

系统A、B的光源16、17的激活。这种确定的速度阈值可以设置为15km/h或25km/h，但也可以

设置为另一个值并存储在存储器中。

[0031] 为此，提供连接到电力电压源Vdd的第一调节器10，其连接到第一开关8，第一开关

8本身连接到第一光源16。如果环境光强度不足，则第一开关8由控制单元2控制以激活第一

光源16。提供连接到电力电压源Vdd并连接到第二开关9的第二调节器11，第二开关9本身连

接到第二光学系统B的第二光源17。如果环境光强度不足，则该第二开关9由控制单元2控制
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以激活第二光源17。

[0032] 第一和第二开关8、9优选为金属氧化物半导体(MOS)晶体管，如所示的PMOS。然而，

也可以考虑NMOS晶体管。第一PMOS晶体管8的源极连接到第一调节器10，而第二PMOS晶体管

9的源极连接到第二调节器11。第一PMOS晶体管8的栅极连接到控制单元2，使得其在激活第

一光源16时导通，或者不导通从而不激活第一光源16。第二PMOS晶体管9的栅极连接到控制

单元2，使得其在激活第二光源17时导通，或者不导通从而不激活第二光源17。

[0033] 应当注意，每个调节器10、11可以是电流源，其用于在每个光源中流动的电流是可

变的，并且当环境光强度下降到所确定的光阈值以下时增加。每个调节器的电流变化由控

制单元2直接控制。

[0034] 在设备1的第二可选实施例中，照明设备1包括连接到控制单元2的至少一个取向

或倾斜度检测器5a、5b、5c。当自行车在使用中时，取向或倾斜度检测器5a、5b、5c确定例如

使用中的自行车在路径或道路上行进的曲线。取向或倾斜度检测器5a、5b、5c向控制单元2

提供取向信号，控制单元2激活第一和第二驱动装置6、7。第一和第二驱动装置6、7允许由第

一光学系统A和/或第二光学系统B的一个或多个光源16、17产生的一个或多个光束根据使

用中的自行车在路径或道路上行进的曲线定向。来自光源16、17的光束的被定向成：当向右

转向时，光束指向右侧，反之当向左转向时，光束指向左侧。

[0035] 在该第二替代实施例中，可以设想两个光源16、17，只要环境光强度下降到低于确

定的光阈值，这两个光源就被激活。然而，另一种可能性包括如果速度传感器4a、4b检测到

的速度没有超过确定的速度阈值，则仅激活第二光源17。此外，第一和第二驱动装置6、7可

以被设计成直接对光学系统A和B的第一和第二光源16、17进行定向。

[0036] 取向检测器可以由电位计5a和/或磁力计5b和/或倾角仪5c和/或加速度计5c和/

或陀螺仪5c形成，如下文参考图5a至5c所述。

[0037] 图2示出了根据本发明的用于根据自行车在道路或路径上的速度激活两个光学系

统A和B的光源16、17的有源照明设备的第一可选实施例。

[0038] 为了简单起见，提供光传感器3，其在光强度环路中向控制单元的第一控制器21和

第二控制器22提供信号。还提供速度传感器4，其向速度阈值比较器23和控制单元的第三控

制器24提供速度信号。比较器23向控制单元的第四控制器25提供比较信号。比较信号或者

采取用于控制光学系统A的第一光源16的激活的第一状态，或者采取用于控制光学系统A的

第一光源16的不激活的第二状态。提供第一加法器26用于将第一控制器21的输出信号和第

四控制器25的输出信号相加，并且提供第二加法器27用于将第二控制器22的输出信号和第

三控制器24的输出信号相加。第一加法器26的输出信号控制第一调节器28，用于在激活时

改变第一光学系统A的第一光源16的光强度。第二加法器27的输出信号控制第二调节器29，

用于改变第二光学系统B的第二光源17的光强度，如果环境光强度低于确定的光阈值，第二

光源17总是被激活。

[0039] 因此，第一光源16的光强度被确定为与环境光成反比的第一控制器21和与自行车

行驶速度成正比的第四控制器25之和。然而，第一光源16仅在超过由用户确定的速度阈值

(例如具有滞后的25千米/小时)时被激活。

[0040] 因此，第二光源17的光强度被确定为与环境光成反比的第二控制器22和与自行车

行驶速度成正比的第三控制器24之和。在这种情况下，如果环境光强度低于确定的光阈值，
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则第二光源27总是独立于测量的速度而被激活。

[0041] 不言而喻，当自行车不再使用时，也可以提供手动开关，以便关闭所有光源的照明

设备。所述光源也可以在自行车不使用一段时间后——即在没有运动的确定持续时间后，

例如在5分钟后——停用。

[0042] 与参照图1描述的相比，图2中的调节器28、29可以被认为类似于图1中的调节器。

然而，每个调节器可以通过由控制单元控制的相应开关连接到每个光源16、17。

[0043] 图3示出了根据本发明的有源照明设备的第二可选实施例，用于当在道路或路径

上转弯时定向光学系统A和B的光源16、17。不言而喻，还并行提供了光传感器对环境光的检

测，以便与环境光强度成反比地改变被激活的光源16、17的光强度。

[0044] 为了简单起见，在该轨迹回路中，提供了至少一个取向或倾斜度检测器5，其向第

一控制器31和第二控制器32提供信号。第一控制器31向第一可变电压调节器33提供输出信

号，第二控制器32向第二可变电压调节器34提供输出信号。第一可变电压调节器33控制第

一致动器35，第一致动器35是至少一个电动机。该第一致动器35从第一调节器33接收控制

信号，例如脉宽调制(PWM)信号，以便移动或定向例如第一光学系统A的第一光源16。第二可

变电压调节器34控制第二致动器36，该第二致动器36是至少一个电动机。该第二致动器36

从第二调节器34接收控制信号，例如脉宽调制信号，以便移动或定向例如第二光学系统B的

第二光源17。

[0045] 图4概略性地示出了道路50或路径上的自行车100，其具有有源照明设备1的两个

光学设备A和B的激活的光源。如果自行车速度超过确定的速度阈值，并且环境光强度不足，

则激活两个光源。如果情况不是这样，则仅激活光学系统B的第二光源。因此，光学系统A的

第一光源的光强度ILUM(v，IAMB)取决于自行车100的速度v以及环境光强度IAMB。光学系统B的

第二光源的光强度ILUM(IAMB)仅取决于环境光强度IAMB。

[0046] 如图4所示，还可以设想，自行车速度越大，来自光学系统A的第一光源的光束的光

强度就增加得越多。此外，光学系统A的第一驱动装置可以使所述光源定向，以便进一步以

趋向0°的垂直方位角向远处照射。每个光源的光强度可以与环境光强度成反比地变化，或

甚至逐步变化。

[0047] 图5a、5b和5c概略性地示出了道路50或路径上正在进行转弯以便定向有源照明设

备1的光学系统A和B的光源的自行车100。各光学系统A、B可以安装在例如自行车100的车把

上。一个或多个定向或倾斜度检测器例如是磁力计5b或测斜仪5c或加速度计5c或陀螺仪5c

或电位计5a或上述检测器的组合。

[0048] 取向或倾斜度检测器可以安装在支承物如自行车100的用户E的头盔上，并且可以

通过双向无线通信向位于自行车100的车把上的控制单元提供取向信号。这允许通过自行

车100的使用者E的头部运动来控制一个或多个光源的取向。

[0049] 在图5a中，照明设备1的光学系统A和B的两个光源被激活，并且必须在控制单元的

控制下通过驱动装置以角度β定向，该角度β取决于在道路50上进行的转弯。

[0050] 在图5b中，控制单元考虑自行车的前轮D的旋转角度γ以及自行车的使用者E的头

部相对于后轮F的方向的角运动ε。

[0051] 在图5c中，也可以考虑自行车与使用者E相对于道路50成角度δ的倾斜来定向光

源。
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[0052] 根据以上提供的描述，便携式有源照明设备或安装在具有至少两个车轮的自行车

上的该设备的多个替代实施例是可能的，同时仍处于通过附后权利要求限定的本发明的范

围内。
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说　明　书　附　图 1/5 页

11

CN 110901797 A

11



图2
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图3
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图4

图5a
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图5b

图5c
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