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(54) Усовершенствованная система отображения информации

(57) Формула изобретения
1. Самоходная рабочая машина (1), оборудованная кабиной (13) и системой для

отображения информации оператору (О), находящемуся в кабине (13), при этом
указанная система для отображения содержит по меньшей мере один подвижный
дисплейный элемент (3).

2. Машина (1) по п. 1, в которой дисплейный элемент (3) представляет собой экран.
3.Машина (1) по любому из предыдущих пунктов, в которой указанный дисплейный

элемент (3) может быть перемещен вручную.
4. Машина (1) по любому из предыдущих пунктов, в которой указанная система для

отображения содержит как дисплейное устройство (31, 32), связанное с дисплейным
элементом (3), так и механизм, обеспечивающий перемещение дисплейного устройства
(31).

5. Машина (1) по любому из предыдущих пунктов, в которой дисплейная система
содержит светопроекционное устройство (32), предназначенное для проецирования
вышеуказанного дисплейного элемента (3) на поверхность (S) с возможностью
регулировки его положения.

6. Машина (1) по п. 5, в которой проекционное устройство (32) установлено так,
чтобыпроецировать дисплейный элемент (3) на внутреннююповерхность (S) ветрового
стекла кабины (13) или соответствующего окна.

7. Машина (1) по любому из предыдущих пунктов, в которой дисплейный элемент
(3) предназначен для автоматического перемещения.

8. Машина (1) по п. 7, содержащая рабочую стрелу (11), предназначенную для
подъема и перемещения грузового устройства (111), и

средство для обнаружения по меньшей мере одного параметра, относящегося к
положению указанной стрелы (11), и формирования сигнала положения, как функции
этого параметра положения;

обрабатывающее средство, предназначенное для приема указанного сигнала
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положения и содержащее модуль позиционирования, сконфигурированный для
формирования сигнала позиционирования как функции сигнала перемещения и
предназначенный для определения целевого положения дисплейного элемента (3).

9. Машина (1) по пп. 4 и 8, в которой система для отображения содержит средство
перемещения, соединенное с указанным механизмом перемещения и предназначенное
для приема указанного сигнала перемещения и, соответственно, приведения в действие
указанного механизма.

10. Машина (1) по пп. 5 и 8, в которой проекционное устройство (32) предназначено
для приема сигнала перемещения и соответствующего перемещения проецируемого
дисплейного элемента (3).

11.Машина (1) по любому из пп. 8-10, в которой указанныймодуль позиционирования
сконфигурирован так, чтобыформировать сигнал перемещения, предназначенный для
перемещения дисплейного элемента (3) в положение, в котором при наблюдении из
точки обзора оператора (О) в кабине (13) он остается близко к устройству (111) или к
грузу (2).
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