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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do do-
kladnego toczenia przedmiotéw o kilku $cisle to-
lerowanych wymiarach dlugos$ci -uzyskiwanych w
wyniku szeregu wtoczen poprzecznych jednym
nozem na wzdluznych automatach tokarskich.

Przemys! precyzyjny wymaga czesto czeSci cha-=
rakteryzujgcych sie kilku dokladnymi wymiarami
diugos$ci, ktére otrzymuje sie w wyniku szeregu
toczen poprzecznych, czyli tzw. wtoczen, przy
czym dla ich otrzymania zachodzi konieczno$¢ za-
stosowania jednego noza.

Celem wuzyskania kilku §cisle tolerowanych wy-
miaréw drugosci bedgcych wynikiem kilku toczen
wzdtuznych stosuje sie, osadzone na trwale zlgczo-
nej z krzywka tarczy, uchwyty z kompensatorami
oddzialywujgcymi na .wateczek, ktory jest znéw
trwale zigczony z kulakiem S§lizgajacym 'sie po
krzywce. Kompensatory te znoszg toleracje i miedo-
ktadnosci krzywki oraz wplyw zmienno$ci wymia-
ru noza i powoduja w odpowiednio ustalonych
krzywka miejscach dokladny rozrzad \przesuwu
wrzeciennika.

Przedmiot mmerzego wynalazku polega réwniez
na zastosowaniu zasady kompensatoréw, osadzo-
nych na tarczy wspoélzaleznej od krzywki, -z tym
jednak, ze krzywka jest w.stanie wykonywaé ru-
chy obrotowe niezaleznie od tarczy unoszgcej §ru-
by nastawcze, stanowiagce te kompensatory tak, Ze
obrét krzywk1 dokoenuje sie -niezaleznie od obrotu
tarczy z kompensatoraml, co pozwala na -wyko-
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rzystanie tarczy do przytrzymywania wrzecienni-
ka w pozadanym polozeniu czynnym przez pewien
okres czasu, za§ po dokonaniu przez ndz przewi-
dzianej czynnoS$ci, na przejScie tarczy skokowo
z jednego polozenia czynnego w drugie.

Dzieki temu urzadzeniu staje sie¢ mozliwe doko-
nywanie wtoczenn poprzecznych w S$cisle *okre§lo-
nych od siebie odlegloSciach, przy czym wykony-
wanie tych wtoczen zachodzi niezaleznie od wobrotu
krzywki sterujgcej, ktéra w czasie tego wtaczania
obraca sie dalej na watku krzywkowym. Tarcza
przytrzymywana jest nieruchomo tak dlugo, az.
wykonane zostanie wlaSciwe wtoczenie, po czym
przesuwa sie ono skokowo w nowe polozenie wta-
czania ustalone przesuwem krzywki.

Urzadzenie wedlug wynalazku pozwala zatem
wykorzystywaé czas wtaczania na przesuwanie
krzywki wokolo waltka krzywkowego w nowe po-
lozenie ustalajgce. Dzieki takiemu rozwigzaniu; na
tarczy mozna zamocawaé kilka ‘kompensatoréw
zaleznie od ilo§ci dokladnie rozstawionych wto-
czen, ktére nalezy wykonaé na zgdanym przedmio-
cie. .

Urzadzenie wedlug wynalazku zaopatrzone jest
w . osadzong na wspélnym . wale krzywkowym,
krzywke i tarcze podtrzymujacg kompensatory,
przy czym tarcza posiada zaczep do sprezyny, kté-
rej drugi koniec jest osadzony na-kolkku lub trzpie-
niu, obracajgcym sie wraz z krzywka wewnatrz
odpowiedniej szczeliny w- piascie tarczy, w ktérej
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trzpien ten moze sie swobodnie przesuwaé, a kt6-
ra sluzy roéwnocze$nie do zabezpieczenia tarczy
przed niepozgdanymi przesuwami poprzecznymi.

Urzgdzenie wedlug wynalazku uwidoczniono
przykladowo na rysunku, ktérego fig. 1 przedsta-
wia urzgdzenie w widoku z boku, czeSciowo w
przekroju wzdtuz linii C—D wedlug fig. 2, fig. 2 —
w przekroju pionowym urzgdzenie obrécone o 90°
wzgledem fig. 1, fig. 3 i 4 przedstawiajg przykla-
dowo element konstrukcyjny otrzymany przy za-
stosowaniu urzgdzenia wedlug wynalazku, za$ fig. 5
i 5a do 8, 8a — rozmaite wzajemne polozenia
krzywki oraz tarczy z kompensatorem w czasie
przesuwania sie krzywki wzgledem kulaka w roz-
maitych okresach obroébki.

Urzadzenie, weditug wynalazku sklada sie z
krzywki 10 wspoldzialajacej z kutakiem 11, od-
dzialywujgcym na rozrzad przesuwu wrzeciennika.
Krzywka 10 jest zamocowana na wale krzywko-
wym za pomocg kolka 8 oraz nakretki 7. Na pia$-
cie 2 jest osadzony obrotowo ciasno dopasowany
koinierz tulejowy tarczy 5. Kolek 6 zamocowany
jest w piascie 2 i przesuwa sie w szczelinie wy-
konanej w koinierzu tulejowym tarczy 5 zabez-
pieczajac te tarcze przed poprzecznym przesunie-
ciem. W koinierzu tulejowym tarczy 5 osadzony
jest drugi kotek 3 potgczony z kotkiem 6 za pomo-
ca najlepiej sprezyny 4. Na tarczy 5 osadzone sg
w odpowiednich miejscach wyznaczonych krzyw-
ka 10 uchwyty 14 w pozgdanej liczbie.

W uchwytach osadzone sg $ruby nastawcze zde-
rzakowe (kompensatory) 13. Za pomocg $rub zde-
rzakowych 13 ustala sie odpowiednie polozenie
wrzeciennika, eliminujgc wplyw niedckladnosci
wykonania krzywki i zmienno$ci wymiaru noza
na dckiadno$¢ produkowanego przedmiotu. Wkre-
ty 9 uchwytu 14 stuzg do zabezpieczania $rub zde-
rzakowych 13 przed niepozgdanym obrotem. Wyj-
$ciowe polozenie tarczy 5 wzgledem watu krzyw-
kowego ustala kolex 6 osadzony w piascie 2 trwale
zlaczonej z krzywka 10 oddzialywujgcg na kutak 11.
Sam kutak 11 jest polgczony trwale z widetkami 12
przytrzymujgcymi $rube zderzakowsg 13.

Dla ja$niejszego zobrazowania pracy urzgdzenia
wedlug wynalazku tarcze 5 i krzywke 10 przed-
stawiono osobno jako widoki A i B (fig. 1 do 8a).
Chcac na przyklad po uzyskaniu wymiarv a, (fig. 3)
wykona¢ kolejne wtoczenie odpowiadajgce wymia-
rowi a, nalezy wrzeciennik przesunaé o wielkosé
(@, — b) i w tym polozeniu unieruchomié go na
okres wtaczania.

Dla uzyskania wymiaru a, wrzeciennik przesu-
wa sie na odleglos¢ R, — R, (fig. 1) o okolo 3 mm
wiekszg niz wielko$§¢ (a; — b) celem umozliwienia
podej$cia $ruby zderzakowej 13 pod widelki 12
(fig. 5.1 5a)./W. chwili gdy §ruba zderzakowa 13
zmajduje si¢ pod . widetkami. 12, kutak 11 schodzi
po. krzywce 10, az do-chwili osadzenia widelek
na $rubie zderzakowej (fig. 6'i 6a). Polozenie wrze-
ciennika zostaje wéweczas uniezaléznione od-krzyw=
ki i dzieki nastawnosci $ruby ‘zderzakowej 13 moze
byé odpowiednio regulowarie -Té’ polozenie “wrze-
ciennika odpowiada wtaczaniu, dzieki ktéremu
uzyskany zostanie wymiar a,. Promiefi krzywki R;
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(fig. 1 i 6) na tym odcinku jest o okolo 1 mm
mniejszy od promienia teoretycznego R; odpowia-
dajgcego wymiarowi a,. Dla uzyskania wymiaru a,
odbywa sie teraz wtaczanie.

Wat krzywkowy obraca sie w dalszym ciggu w
kierunku oznaczonym strzatka (fig.' 7). Tarcza 5
natomiast na skutek osadzenia widelek 12 na $rubie
zderzakowej 13 zostala chwilowo zablockowana i
nie obraca sie (fig. 7a). Jest to mozliwe dzieki ela-
stycznemu polgczeniu tarczy 5 z walem krzywko-
wym za pomocg sprezyny 4. Gdy wspomniane wy-
zej wtaczanie zostato zakonczone i n6z sie wycofat,
kutak 11 wznosi sie po krzywce 10, przesuwajgc
wrzeciennik w nastepne polozenie (fig. 8). Wzno-
szeniu sie kulaka 11 odpowiada pcdniesienie wi-
detek 12 i odblokowanie tarczy, ktéra pod wply-
wem sprezyny 4 wraca w swoje polozenie wyjscio-
we, ograniczone kotkiem 6 (fig. 8a). W razie ko-
niecznos$ci opisany cykl moze sie kilkakrotnie pow-
térzy¢ umozliwiajac uzyskanie szeregu dokladnych
wymiaréw typu ay a, az i a, (fig. 3 i 4).

Znamienna dla wurzgdzenia wedlug wynalazzu
jest mozliwo$é  zupelnego uniezaleznienia szeregu
wymiaréw dilugcsci otrzymywanych przy uzyciu
jednego noza w wyniku wtaczania, od wplywu nie-
dokladnoSei krzywki sterujgcej wrzeciennik oraz
zmienno$ci wymiaru noza. Wysokg dokladno$é
omawianych wymiaréw diugo$ci uzyskuje sie dro-
ga regulacji zespolu $réb zderzakowych (kompen-
sator6w) wustalajgcych polozenia wrzeciennika na
czas odpowiednich wtoczen poprzecznych.

Z uwagi na zasade dzialania, charakterystyczne
dla urzgdzenia wedlug wynalazku jest to, ze urza-
dzenie to jest osadzone na wale krzywkowym i pra-
cuje réwnolegle z przynalezng krzywkga sterujgca
wrzeciennik. Tarcza urzgdzenia w my$l wynalazku
jest zwigzana z walem krzywkowym i krzywka
elastycznie w taki sposob, ze mozliwe sg trzy réz-
ne jej predko$ci obrotowe, a mianowicie: a) pred-
kos¢ réwna predkosci obrotowej walu krzywko-
wego (gdy urzadzenie nie pracuje i obraca sie ra-
zem z walem krzywkowym), b) predko$é wzgled-
na, réwna co do warto$ci predkos$ci obrotowej watu
krzywkowego, lecz skierowana przeciwnie (w cza-
sie wtaczania, gdy urzadzenie w stosunku do ob-
rabiarki pozostaje nieruchome, przy réwnoczesnym
cigglym ruchu walu krzywkowego), c) predkosé
wigksza od predkosci walu krzywkowego, gdy tar-
cza wraca w swoje polozenie wyjSciowe.

Zasirzezenia patentowe

1. Urzadzenie do dokladnego toczenia przedmiotow
o kiliku $cisle tolerowanych wymiarach diugos-
ci, uzyskiwgnych w wyniku szeregu wtoczen po-
‘przecznych jednym -nozem na wzdluznych au-
‘tomatach  tokarskich przy zastosowaniu urza-
dzen’a, sktadajgcego sie z krzywki i tarezy, za-

¢ cpetrzonej w uchwyty z $rubami nastawczymi,

kompersuigeysi-. nisdokladnosci -tej: -Ktzywki,

‘przy czym farcia i krzywka sg ze soBg zespold=

re i wspélnie osadzone na waitku krzywkowym,

znamier.re tym, ze krzywka (10) jes: trwale
+*
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zlgczona z piastg (2), na ktérej osadzona jest
obrotowo wzgledem krzywki tarcza (5) z $ruba-
mi nastawczymi (13), przy czym tarcza (3) po-
siada tulejowy kolnierz zaopatrzony w szczeli-
ne, w ktorej przesuwa sie kotek (6) przytwier-
dzony do piasty (2), trwale zlgczonej z krzywka
i polaczony za posrednictwem sprezyny z koi-
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kiem {2} trwale osadzonym w Kkolnierzu tulejo-
wym tarczy (5).

Urzgdzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze fruby nastawcze (13) opierajg sie na czas od-
powiednich wtoczen o widelki (12) dzwigni wy-
chylnej, trwale polgczonej z kutakiem (11) roz-
rzgdzanym krzywkag (10).



Kl. 49 a, 36/01 50864

MKP B23b
&
8
.

|- @

)
R
[

I,

O

w| o - A >

ZG ,,Ruch” W-wa, zam. 1953-65 naklad 460 egz.



	PL50864B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


