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WYLACZNIK KRARCOWY

Przedmiotem wynslazku jest wylacznik krarncowy przystosowany do mocowania na urzgdze=-
niach mechanicznych wymagajacych wyleczania lub wieczania doptywajecego predu elektrycz-
nego do silnika napedowago w momencie dojécia slementu roboczego do skrajnego potozenia
ruchowego,

Znany jest wytgcznik krarncowy WK-5D0 skladajecy sie@ z korpusu, w ktérym znajduje sig
zamocowane na etate taczniki P-5 1 wspéipracujgce z nimi wychylns jarzmo z krzywka oraz
z zamocowanej do tego korpusu gtowicy, w ktérej ulotyskowany jest walek napgdcwy z osé-
dzonym na nim zabierakiem i sprQ2yna skretowe, przenoszecy poprzez ten zabierak i wspdl-
pracujece z nim wymieniong krzywke ruch na jarzmo., Do walka naspgedowego tego zZnanego wy=
tacznika krafcowego mocowana jest diwignia, ktére wprawiana jest w ruch przez przesuwa-
Jecy si¢ element na przyklad przaz blache obiegowa, wyprasowana piyte pilsniows twarde
1tp, ,

Ruch diwigni powoduje czedciowy obrét waika w giowicy wylacznike krericowsge. Walek
ten poprzez zamocowany do niego zabierak obraca o pewien kat krzywke zamocowang do jarze
ma w korpusie wytucznika krancowego. Wychylajece sie jarzmo dziasle na teczniki P-5 powo=-
dujeca lgczenie stykéw., Ten znany wylecznik krarficowy wykazuje szereg wad i nisdogodnosci
w pracy,

I tak mikrowylgczniki bedace elementem leczigcym w k@cznikach P-5 sg bardzo wreiliwe
na szkodliwe wplywy otoczenis zwltaszcze zas$ na wilgo¢ 1 pyly agresywne. Stwisrdzono mis~
nowicie, 28 w warunkach duzsj wilgotnodci i zapylenia orez podwyZszone] temperatury wy-
stepujacych przy produkcji piyt piléniowych meteidy wokrg trwatosé 2eczeniows mikrowyle~
cznikéw wynosi tylko 70 ¥ katalogowej trwaloéci leczeniowej. Fors tym znscznemu zuZyctiu
ulega popychecz lgcznikéw P=5 za posdcednictwem, ktérego przekazywany jest neped jerzme
ne mikrowyleczniki. Ponadto glcowice wraz z diwigni@ eklede sig ze stosunkowo duzej 1lo-
sci elemantéw skladowych, ulegejacych azybkiemu zu2yeiu mechanicznemu, ktére to elemen-
ty nie s@ konieczne w pracy przy niektorych zastosowaniach wylecznika kreancowego. -
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Celem wynalazku jest zwmiana konstrukcji wylecznika krahcowego w taki spoesb aby wy~.
szczegélnione wyzej wady mogly by¢ w znacznym stopniu ograniczone lub wyeliminowane cal:
kowicie, i

Zadanie techniczne prowadzgce do osiggnigcia tego celu sprowadza sig do skonstruowanié
wytgcznika krancowego o uproszczonej konstrukcji to jest wyipcznika o znacznie mniejsze] !
1lodci elementdéw wspédlpracujecych ze sobg mechanicznie, i

Zgodnie z wytyczonym zadaniem cel wynalazku osigga si@ dzigki temu, 2e wylecznik krahr
cowy zawiera tgcznik kontaktronowy poleczony przez zaciski ze sterowanym urzedzeniem
i ukladem gasikowym oraz ruchomy magnes zmieniajecy swoje polozenie wzgledem tego teczni=
ka w zaleznodci od ruchu elementu sterujpcego. Przy tym w zaleznodci od rodzeju ruchu wy=-
konywanego przez sterujacy element, ruchomy magnes moze stanowié¢ integraelna czg¢déc wylgcz~
nika kranfcowego lub tez moze byé on przymocowany do elementu sterujgcego. i

Pierwszy przypadek bedzie mial miejsce gdy element sterujacy wykonuje stale ruch po-
stepowy, drugi zaé ~ gdy element sterujgcy wykonuje ruch inny ni: postepowy na przyklad
ruch posuwisto=zwrotny. W piesrwszym przypadku ruchomy magnes zamocowany jest do wykonujg=
cego cz@séciowy ruch obrotowy wychylnego jarzma w wylaczniku krahcowym, do ktérego to ja=-
rzma zamocowans jest krzywka wspélpracujeca z zabierakiem zamocowanym na walku, do kto=- E
rego przymocowana jest rédwniaz diwignis hprawiana w ruch przez element sterujacy na przy-
klad przez przesuwajec3 sie stale w jednym kierunku blache obiegows.

W drugim przypadku ruchomy magnes zamocowany jest do elementu sterujgcego nie poile-
czonego mechanicznie z wylacznikiem krarncowvm., W tym ostatnim przypadku w korpusie wyla-
cznika moge byé zamocowane dwa lub wiecej umieszczone jeden nad drugim leczniki kontak- ;
tronowe tworzgce dwa lub wiecej niezaleznych uktadéw, przy czym przy jednym z kontasktro-
nowych lecznikéw moze znajdowac¢ sig staly magnes, ktérego pole magnetyczne utrzymuje sty-
ki tego tgczniks w stanie zwartym,

W ten sposéb w miejsce stosowanego dotychczas skomplikowanego mechanizmu wylacznika
krarficowego przekazujecego dzislanie elementu sterujacego na taczniki otrzymuje sie ukiad
prostszy o mniejezej liczbie przelozeri mechanicznvch w przypadku gdy element sterujecy
wykonuje ruch postgpowy lub ukiad pozbawiony w ogdéle takich przelozer, gdy element steru=~
Jecy wykonuje inny ruch niz ruch postepowy.

Wylacznik wediug wynelazku wykazuje duzg trwelosé dzieki temu, 2e wyeliminowsno cselkok
wicie lub znacznie 1loéé przelozeh mechanicznych oraz dzieki temu, 2e teczniki kontsktro-
nows 89 bardzo trwale craz wykezuje krétki czas zadzialania, mala oporno$é przejécia oraz
mala moc niezbedna do sterowania. Trwalo$é laczeniowa kontsktrondéw wynosi okotlo 1Ox106
taczen, Zastosowany w wyleczniku krasicowym uklad gasikowy RC zabezpieczejecy lecznik kon-
tektronowy przed przecigzeniami udarowymi przedluza znescznie 2ywotnodé tego wylacznika.

Przedmiot wynalszku. jest przedstawiony w dwéch postaciach wykonasnia na rysunkﬁ, na
ktérym fig. 1 przedstewia wylegcznik krarhcowy przystosowany do sterowanis elsmentem steru-
jecym wykonujacym ruch postg¢powy pokazany w widoku z przodu po zdjeciu pokrywy, fig. 2 =
przekréj tego wytacznika wzdiuz linii I-I ne fig. 2, fig. 3 - watek napedowy wylacznika
wraz z zabierakiem 1 sprezyng, fig. 4 - przedastawia przystosowany do sterowania elementa-
wi sterujacymi wykonujacymi ruch posuwisto-zwrotny wylacznik krarficowy, w ktérego korpusis
zamocowane sg dwa kontaktronows laczoiki tworzgce dws niezalezne uktady, pokezany po
zdjeciu pokrywy, fig., 5 = przekréj tego wylgcznika wzdiuz linii II-II na fig. 4, a fig. 6
- wézek wpychajecy blachy obiegowe do windy zaladowczej.

Jak pokazano na fig.fig. 1, 2 1 3 rysunku wylgcznik krancowy sklada sie z korpusu 1,

w ktérym umieszczony jest kontaktronowy Zacznik 2 i ruchome magnesy 3 przymocowane do
Jarzma 4 ulozyskowanego w éciance 5 korpusu 1. tecznik kontaktronowy 2 przymocowany jest
do 1zolacyjnej plytki €, do‘'ktérej przymocowany jest tez uklad 7 gasikowy RC oraz zeciski
8 wylacznika kraricowego,
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Kontaktronowy tecznik 2 eiu2y do zwieraenis i rozwierania obwodu eterowanis nispokaza-
nego na rysunku silnika elektrycznego napedzéjecego transporter obiegu blach i jest pod-
taczony do wymienionych zaciskéw 8 wyltaczniks krancowego, do ktérych podlaczony jest rén-
niez obwéd sterowenia wymienionego silnike elektrycznego. Uklad 7 gasikowy RC zabezpiecze-
Jacy kontaktronowy lacznik 2 przed przecigzeniemi uderowymi, sklada si¢ z kondensatora ¢
i opornika 10 polaczonych z kontaktronowym tpcznikiem 2 1 zerowaniem 11, Uklad ten dzieszs
w momencie tgczenia lub rozilgczanie precikéw 12, kontaktronowego lgcznike 2 niedopuszcze-
Jac w ten sposdb do powstania przecigpzen udarowych,

Do $cianki 5 korpusu przymocowana jest za pomoca $rub 13 glowica 14 wylecznika, w kté=
rej ulozyskowany jest napedowy watek 15. Na czesci tego watka znajdujece) sie wewnatrz
glowicy 14 zamocowany jest zabierak 16 skladejgcy sie z dwéch tarcz 17, 18 potaczonych na
czesci swojego obwodu tukiem 19, Migdzy tymi tarczami osadzona jest sprezyna 20, ktérej
kofce 21 1 22 opieraje sie o wymieniony tuk 19 przy czym sprezyna 20 jest w stanie napisz-
tym. Na czeéci napedowego watka 15 wystajecej na zewngtrz giowicy 14 wylacznika osadzona
Jest diwignia 23,

Wewnatrz glowicy 14 na jej $ciance przeciwleglej do korpusu tacznika znajduje sie pro=
stopadly do tej écienki wystep 24, o ktéry w czesie pracy wylecznika opierajs si¢ przede
wszystkim kofce 21 1 22 sprezyny 20 przei co sprezyna ta jest napinana w celu powroiu jej
w polozenie wyjéciows, gdy na diwignie 23 przestanie dzialaé¢ sila powodujgca jej wychyle-
nie, a w pewnych przypadkach réwniez dwa wystepy 25 1 26 na tarczy 17 zabieraks 16 znaj~-
dujece] si¢ przy tym koficu napgedowego walka 15, ktéry nie wystaje poza glowice 14, Wysteoy
te uniemozliwiaja wigksze wychylenie diwigni 23 niz o 559 na ka2de strone od pionu.

Na te] samej tarczy 17 zabieraka 16, ne ktérej znsjduja sie opisane wyzej wystepy 25
i 26 do ograniczania wychylenia dzwigni 23 znajduje si¢ zwrdcony w kisrunku korpusu wyla-
cznika wystep 27 przeznaczony do wprawiania w ruch obrotowy krzywki 28 zasocowanej do ken=
cowki 29 jarzma 4 wychodzacej z korpusu 1 do glowicy 14 wylacznika krarcowego. Przesuwa-
Jeca sig, niepokazana na rysunku, blacha obiegowa powoduje wychylenie dZwigni 23 o kat oc
0° do 35°, co uzyskuje si¢ przez odpowiednie umieszczenie w pionies wylgcznika krancowegc
wzgledem plaszczyzny przesuwu blachy obiegowsj.

Wychylenie diwigni 23 powoduje czgdciowy obrét napedowego watka 15 przy tym koniec Z:
lub 22 sprezyny 20 zostaje zatrzymany przez wystgp 24 glowicy wytacznika przez co sprezy-
na 20, osadzona miedzy tarczami i7 1 18 zabieraska 16 zostaje nepieta, co umozliwi péinie;
powrét diwigni 23 wylacznika w polozenie wyjéciowe gdy blacha obiegowa minie te diwignie.

Odpowiednie ustawienie wylacznike ponizej plaszczyzny przesuwu blachy obiegowej zapo-
biegnie powstaniu takiej sytuacji, Ze napedowy walek 15 zostanie obrécony o maksymalny
kat, co ma miejsce gdy wystgp 25 lub 26 zabieraka zetknie sie z wystgpem 24 glowicy. Gdyby
taks sytuacje zaistniala to dzwignia 23 wylacznika kratnicowego nie mogac sig¢ dalej wychylid
pod naciskiem blachy obiegowej bedzie sie wyginata, co ociywiécie prowadzi do szybkiego
zuzycia si¢ catego wylaczniks krancowego, ]

Wykonujgcy wraz z obrotem napgdowego walka 15 czeéciowy ruch obrotowy zabierak 16 po-

‘przez swéj wystep 27 powoduje czeéciowy obrét krzywki 28 a wraz z nig 1 jarzms 4 2z zamo-

cowanymi do niego magnesami 3., Ruch magnesdéw 3 wzgledem kontaktronowego %gcznika 2 wywo-
tuje przemieszczenie si¢ linii sil pole magnetycznego wzgledem precikéw 12 tego %acznike,
ktére po wychyleniu diwigri juz o kgt 12° zostaje zwarte, Zwarcie precikéw 12 kontaktro=
nowego lecznike 2 powocduje zemknigcie obwodu sterowania silnika elektrycznego napegdzaja-
cego nie pokazany na rysunku transporter obiegu blach, W tym momencie dalszy transport
blachy utrzymywany jest poprzez ten wylacznik. '

Po minieciu przez blachg obisgowe diwigni 23, diwignis te natychmiast powréci w swoje
poiozenie wyjéciowe pod dzialenism napigtej sprezyny 20, Réwnoczednis wykonujgca przy tym
czegdciowy ruch obrotowy tzrcza 17 zabhieraka 16 spowoduje swoim wystepem 27 powrét krzywki
28 z jarzmem 4 i magnesami 3 w ich poiczenie wyjdciowe,
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Zmiana poloienia linil eil pola magnetycznego magnesdw wzglgdem precikéw 12 kontaktronowego
tacznika 2 spowoduje rozwarcie sig tych prgcikdw,

Przedstawiona na fig. fig. 4 1 5 postac wynelazku jest znacznie prostsza pod wzglegdenm
konstrukcyjnym od postaci opisanej poprzednio. Tu wylgcznik sklada si¢ z samego korpusu 1,
w ktérym dwe niezaleine wylgczniki krancowe przymocowans sg@ do jednej izolacyjnej piytki 6,
przy czym do zaciskéw 8 1 8° kazdego z rych wylacznikéw podigczone sg koricéwki jednego kon-
taktronowego lacznika 2 1 2°,

Do zaciskéw 8 pierwszego kontektronowego ipcznika 2 podigczony jest nie pokezany na
rysunku obwéd sterujaecy opuszczania lub podnoszenia zatadowczej windy 30, Netomiast do
zaciskéw 8° drugiego’ kontaktronowego 2scznika 2° podigczony jest nie pokszeny na rysunku
obwéd przesterowujecy na ruch do tytu wézek 31, ktdéry przed chwilg wepchngt do zatadowczej
windy 30 nie pokazang ne rysunku blachg obiegowg z sietkg obiegowe 1 wstgge wléknista.

Z drugisej strony izolacyjnej plytki 6 przymocowans sg do tej pilytki dwa ukiady 7 i 7° ga=-
sikowe RC jeden do jednego a drugi do drugiego wylscznike., Sg@ cne potaczone elektrycznie
z kontaktronowymi }g@cznikami 2 1 2° oraz z zerowaniem 11 i 11°,

Ponadto nad kontektronowym tgcznikiem 2° do piytki izolacyjnej przymocowany jest do-
datkowy staly magnes 32, ktdérego pole magnetyczne utrzymuje preciki 12° kontaktronowego
tgcznike 2° w stenie zwartym. Magnes ten czyni wylgcznik krancowy wylgcznikiem rozwiernyhm.
Ruchomy magnes 3 przymocowany jest w tym przypaedku do bocznej powierzchni sterujecego ele-
mentu, ktérym w denym przypadku jest wpychajacy wézek 31 1 w czasile ruchu tego wézka prze=-
suwa 8i¢ w odleglosci okolo 5 mm od écienki 33 wylecznika krancowego. '

W momencie gdy blacha obiesgows minie wpychajacy wézek 31 wézek ten zalgcza sig¢ poprzez
inny wytaecznik 1 dopyche blachg do windy. Razem z wézkiem 31 przesuwa sig¢ ruchomy magnes 3
znajdujecy si¢ na jege konstrukcji, W momencie zréwnania si¢ ruchomego magnesu 3 z kontak=
tronowym tgcznikiem 2 nastgpl poprzez dzialsnie pola magnetycznego przesterowanie wpycha=
jecego wézke 31 na ruch do tylu. Pole magnetyczne rozwiera preciki 12° kontektronowego
tocznika 2°,

Réwnoczeénie ruchomy magnes 3 oddzialowywuje na drugi kontektronowy lgcznik 2 powodu=
Jec zwercle precikéw 12 tego tgcznika, a tym samym podanie impulsu na ruch zaladowcze]
windy 30 do géry.

Zastrzezendlie patentowe

1. Wylgcznik krarcowy przystosowany do mocowanie na urzegdzsniech mechanicznych wymaga-
jecych wyteczanis lub wlgczania doptywajecego pradu elektrycznego do silnika napgdowego
w momencie dojscie elementu roboczego do skrajnego polozenis ruchowego, z namienny
t ym, 2e zawiera kontaktronowy tgcznik /2/ poleczony przez zaciski /8/ ze sterowanym
urzadzeniem 1 ukiadem /7/ gasikowym RC oraz ruchomy magnes wzglednie ruchome magnesy /3/
zmieniajgce swo)e polozenie wzgledem kontaktronowsgo lgcznike /2/ w zaleznosdci od ruchu
sterujgcego elementu. '

2. Wylgcznik wediug zastrz. 1, znamienny tym, 2e ruchomy magnes /3/
zamocoweny jest do wykonujecego czgdciowy ruch obrotowy wychylnego jarzma /4/ w wylgcznie-
ku krarcowym, do ktérego to jarzma zemocowana jest krzywka /28/ wspéipracujeca z zebiera-
kiem /16/ zemocowanym na walku /15/, do ktérego zemocowana jest réwniez diwignia /23/
wprewiana w ruch przez element sterujecy.

3. Vylecznik hedlug zaetrz, 1, znamienny t ym, 2e ruchomy magnes /3/
przymocowany jast do wykonujecebo ruch posuwisto-zwrotny sterujecego elementu /31/ nie
polgczonego mschanicznie z wylgcznikiem kradhcowym.

4, Viytecznik wedlug zastrz, 2, znamienny t ym, 2e w korpusie /1/ wyie-
cznika zamocowanych jest kilka umieszczonych jeden nad drugim kontaktronowych tacznikéw
/2/ tworzpcych wigcej niezeleznych ukiadéw,
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5. Wylecznik wedlug zastrz, 3, znemienny t ym, 2e przy jednym kontaktro=
nowym %gczniku /2°/ znajduje sig staly magnes /32/, ktérego pole maegnetyczne utrzymuje

styki tego tecznike /2/ w stanie zwartym,
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