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(54)实用新型名称

一种玉米收获机的传送机构

(57)摘要

本实用新型涉及玉米收集装置领域，更具体

的说是一种玉米收获机的传送机构，包括底座、

加工桶、回收桶A、回收桶B、倒料桶和传送带，加

工桶固接在底座上，回收桶A固接并连通在加工

桶的左端，回收桶B固接并连通在加工桶的右端，

倒料桶固接在底座上，倒料桶的底端设置有滤

网，回收桶B的顶端设置有过滤板，传动带的两端

均转动连接有转动柱，两个转动柱均转动连接在

底座上，还包括转动柱、传动盘、推杆和定位框，

转动柱转动连接在加工桶中，转动柱的底端设置

有电机，转动柱上固接有传动盘，传动盘的偏心

处固接有传动柱，定位框固接在底座上，定位框

内滑动连接有推杆，推杆的左端上设置有滑槽，

传动柱滑动连接在滑槽内，可以对玉米中沙石进

行过滤。
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1.一种玉米收获机的传送机构，包括底座(1)、倒料桶(5)和传送带(6)，其特征在于：所

述底座(1)的左端上固接有倒料桶(5)，传送带(6)的两端上均设置有旋转柱，两个旋转柱分

别转动连接在底座(1)的两端上。

2.根据权利要求1所述的一种玉米收获机的传送机构，其特征在于：所述倒料桶(5)的

底端设置有滤网。

3.根据权利要求1所述的一种玉米收获机的传送机构，其特征在于：还包括加工桶(2)、

回收桶A(3)和回收桶B(4)，加工桶(2)的左端固定并连通有回收桶A(3)，加工桶(2)的右端

固定并连通有回收桶B(4)。

4.根据权利要求3所述的一种玉米收获机的传送机构，其特征在于：所述回收桶B(4)的

上端设置有过滤板。

5.根据权利要求3所述的一种玉米收获机的传送机构，其特征在于：还包括转动柱(7)，

加工桶(2)内转动连接有转动柱(7)，转动柱(7)的底端上设置有电机。

6.根据权利要求5所述的一种玉米收获机的传送机构，其特征在于：所述转动柱(7)的

下部设置有粉碎刀。

7.根据权利要求6所述的一种玉米收获机的传送机构，其特征在于：还包括传动盘(8)，

转动柱(7)上固接有传动盘(8)，传动盘(8)的偏心处设置有传动柱。

8.根据权利要求7所述的一种玉米收获机的传送机构，其特征在于：还包括推杆(9)和

定位框(10)，底座(1)上固接有定位框(10)，定位框(10)内滑动连接有推杆(9)。

9.根据权利要求8所述的一种玉米收获机的传送机构，其特征在于：所述推杆(9)的左

端上设置有滑动槽，传动盘(8)上的传动柱滑动连接在滑动槽中。

10.根据权利要求1所述的一种玉米收获机的传送机构，其特征在于：所述传送带(6)左

端的转动柱上设置有电机。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 215582636 U

2



一种玉米收获机的传送机构

技术领域

[0001] 本实用新型涉及玉米收集装置领域，更具体的说是一种玉米收获机的传送机构。

背景技术

[0002] 玉米收获机是通过将玉米进行收割集中后，通过剥粒机构将玉米颗粒从玉米棒上

进行剥落，剥落后的玉米颗粒进行运输，运输的过程中会混合装置运转的时候激起的沙土，

常见的玉米收获机的传送机构只能将玉米颗粒进行运输，无法对玉米颗粒中混合的沙土进

行过滤，使玉米颗粒的后续加工受到影响。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的是提供一种玉米收获机的传送机构，可以对玉米颗粒中的沙土

进行过滤。

[0004] 本实用新型的目的通过以下技术方案来实现：

[0005] 一种玉米收获机的传送机构，包括底座、加工桶、回收桶A、回收桶B、倒料桶和传送

带，加工桶固接在底座上，回收桶A固接并连通在加工桶的左端，回收桶B固接并连通在加工

桶的右端，倒料桶固接在底座上，倒料桶的底端设置有滤网，回收桶B的顶端设置有过滤板，

传动带的两端均转动连接有转动柱，两个转动柱均转动连接在底座上。

[0006] 一种玉米收获机的传送机构，还包括转动柱、传动盘、推杆和定位框，转动柱转动

连接在加工桶中，转动柱的底端设置有电机，转动柱上固接有传动盘，传动盘的偏心处固接

有传动柱，定位框固接在底座上，定位框内滑动连接有推杆，推杆的左端上设置有滑槽，传

动柱滑动连接在滑槽内。

附图说明

[0007] 下面结合附图和具体实施方法对本实用新型做进一步详细的说明。

[0008] 图1是本装置的总体示意图；

[0009] 图2是底座和加工桶的连接示意图；

[0010] 图3是底座和倒料桶的连接示意图；

[0011] 图4是底座和传送带的连接示意图；

[0012] 图5是加工桶和回收桶A的连接示意图；

[0013] 图6是传动盘和推杆的连接示意图；

[0014] 图7是加工桶和转动柱的连接示意图。

[0015] 图中：

[0016] 底座1；加工桶2；回收桶A3；回收桶B4；倒料桶5；传送带6；转动柱7；传动盘8；推杆

9；定位框10。
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具体实施方式

[0017] 参看图1、3、4，示出了按照本实用新型中通过将分离出的玉米颗粒倒入倒料桶5

中，利用倒料桶5对玉米颗粒中混合的沙土进行筛分，筛分后的玉米颗粒落入传输带6上运

输的示意图，进一步地，

[0018] 使用本装置的时候，将收割的玉米颗粒倒入倒料桶5中，倒料桶5的底端设置有滤

网，当玉米颗粒通过重力的影响从倒料桶5的顶端落入倒料桶5的底端的时候，玉米颗粒在

滤网上划过，通过滤网能够将玉米颗粒中混合的沙土筛分出来，筛分后的玉米颗粒落入传

送带6上，通过传送带6左端的旋转柱上连接的电机驱动该旋转柱转动，转动的旋转柱带动

传动带6旋转，从而使传动带6将落在表面的玉米颗粒进行运输，通过底座1完成对倒料桶5

和传送带6的支撑。

[0019] 参看图1、2、5、7，示出了按照本实用新型中将倒料桶5过滤出的沙土落入回收桶A3

中，通过回收桶A3将沙土集中到加工桶2中，传送带6上运输的玉米颗粒落在回收桶B4上，通

过回收桶B4上的过滤板对玉米颗粒进行二次过滤的示意图，进一步地，

[0020] 装置正常运转的时候，将未过滤的玉米颗粒倒入倒料桶5中，利用倒料桶5底端设

置的滤网将玉米颗粒进行第一次过滤后，过滤出的沙土落入回收桶A3中，通过回收桶A3将

沙土引导到加工桶2中进行收集，初次过滤后的玉米颗粒落在运转中的传送带6上，利用传

送带6对玉米颗粒进行运输，当玉米颗粒运输到传送带6的另一端上并从传送带6上落下时，

玉米颗粒落在回收桶B4的端口上，回收桶B4的端口上设置有过滤板，通过过滤板对玉米颗

粒进行二次过滤，使玉米颗粒中混合的细小沙土通过过滤板落入回收桶B4中，再由回收桶

B4引导落入加工桶2中，使回收桶B4设置的过滤板上仅放置有玉米颗粒，通过两次过滤使玉

米颗粒中的沙土完全过滤，防止玉米颗粒中混入沙土，从而提高了玉米颗粒的口感。

[0021] 参看图1、2、5、6、7，示出了按照本实用新型中通过驱动转动柱7在加工桶2中旋转，

带动转动柱7上设置的粉碎刀旋转，利用旋转的粉碎刀将加工桶2中的沙土进行粉碎的示意

图，进一步地，

[0022] 当装置通过回收桶A3和回收桶B4将沙土收集到加工桶2中后，启动转动柱7底端上

连接的电机，电机的输出轴与转动柱7固接，通过电机的输出轴旋转带动转动柱7旋转，从而

带动转动柱7上固接的粉碎刀旋转，粉碎刀旋转的时候对加工桶2内的沙土进行破碎加工，

使加工桶2内的沙土受到旋转的转动柱7的影响进行粉碎加工，粉碎后的沙土粉末可以进行

收集，收集后的沙土粉末可以用于建筑等方面的加工原料，从而提高了装置的加工效率，同

时也提高了装置能够产生的经济价值。

[0023] 参看图1、5、6，示出了按照本实用新型中通过电机驱动转动柱7旋转的时候，带动

转动柱7上固接的传动盘8旋转，传动盘8旋转带动推杆9做直线往复运动，使推杆9能够将回

收桶B4上的玉米颗粒进行运输，使玉米颗粒运输到指定的位置进行回收的示意图，进一步

地，

[0024] 通过电机驱动转动柱7旋转对加工桶2内的沙土进行粉碎加工的时候，转动柱7旋

转带动了转动柱7上固接的传动盘8旋转，传动盘8的偏心处固接有传动柱，传动柱跟随传动

盘8的旋转而旋转，推杆9的左端上设置有滑槽，通过将传动柱滑动连接在滑槽内，使传动盘

8旋转的时候能够带动推杆9左右往复运动，底座1上固接有定位框10，推杆9滑动连接在定

位框10中，使推杆9在受到传动盘8的驱动移动的时候，不会发生偏移，传动盘8旋转带动传
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动柱旋转，传动柱旋转的过程中在滑槽内的滑动，从而带动推杆9左右往复移动，转动柱移

动到最左端的时候，带动推杆9移动到最左端，当转动盘8带动转动柱移动到最右端的过程

中，推动推杆9向右移动，使推杆9将堆积在回收桶B4过滤板上的玉米颗粒推动，使玉米颗粒

掉落在指定位置进行回收。
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图1

说　明　书　附　图 1/6 页

6

CN 215582636 U

6



图2
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图3
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图4
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图5
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图6

图7
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