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(57)摘要

本发明提供一种手足口病的消毒护理组合

装置，包括内侧机壳，内侧机壳内壁中部的下端

固定有分隔板，内侧机壳的外壁固定有外侧机

壳，内侧机壳的内壁滑动连接有消毒置物篮，消

毒置物篮的顶部通过轴承对称转动连接有导向

连接柱，内侧机壳的侧壁对称开设有导向轨道

槽，且导向轨道槽的下端高度高于分隔板顶部的

高度，导向连接柱与导向轨道槽的内壁滚动连

接，内侧机壳内壁上端的一侧固定有顶部横板；

本发明能够自动将患儿的玩具餐具浸泡到消毒

液内进行消毒，不需手动操作，从而避免了皮肤

接触到消毒液，对患儿家属起到保护作用，提高

了消毒时的安全性能，且在进行熏蒸消毒时能够

避免蒸汽只存在于房内一个位置处，提高了熏蒸

的效率以及熏蒸的质量。

权利要求书2页  说明书5页  附图8页

CN 115054716 A

2022.09.16

CN
 1
15
05
47
16
 A



1.一种手足口病的消毒护理组合装置，其特征在于，包括内侧机壳(1)，所述内侧机壳

(1)内壁中部的下端固定有分隔板(2)，所述内侧机壳(1)的外壁固定有外侧机壳(3)，所述

内侧机壳(1)的内壁滑动连接有消毒置物篮(4)，所述消毒置物篮(4)的顶部通过轴承对称

转动连接有导向连接柱(5)，所述内侧机壳(1)的侧壁对称开设有导向轨道槽(6)，且导向轨

道槽(6)的下端高度高于分隔板(2)顶部的高度，所述导向连接柱(5)与导向轨道槽(6)的内

壁滚动连接，所述内侧机壳(1)内壁上端的一侧固定有顶部横板(7)，所述顶部横板(7)的顶

部通过轴销转动连接有有熏蒸器本体(8)，所述顶部横板(7)的顶部固定有用于驱动熏蒸器

本体(8)转动的消杀旋转机构(9)，所述内侧机壳(1)侧壁上端的中部对称固定有加注进液

管(10)，所述加注进液管(10)的上端固定有加注进液盒(11)，所述内侧机壳(1)侧壁的下端

对称固定有排液管(12)，所述排液管(12)的下端贯穿外侧机壳(3)延伸至外侧机壳(3)的外

部，所述排液管(12)远离内侧机壳(1)的一端固定有电磁阀(13)，所述内侧机壳(1)内壁靠

近熏蒸器本体(8)一侧的底部通过轴承转动连接有第一转轴(14)，所述第一转轴(14)的底

部贯穿内侧机壳(1)延伸至外侧机壳(3)的内侧，且第一转轴(14)的顶部等距固定有搅拌叶

(15)，所述内侧机壳(1)的外侧设置有驱动装置(16)，所述驱动装置(16)由转动安装在内侧

机壳(1)外壁的移栽驱动组件(161)和固定在移栽驱动组件(161)一端的转动驱动组件

(162)组成。

2.根据权利要求1所述的手足口病的消毒护理组合装置，其特征在于，所述移栽驱动组

件(161)包括转杆(1611)、驱动板(1612)、驱动槽(1613)、从动齿轮(1614)、主动齿轮

(1615)、蜗轮(1616)、蜗杆(1617)和第一电机(1618)，所述内侧机壳(1)外壁中部的下端通

过轴承对称转动连接有连接轴(1619)，所述连接轴(1619)的外壁固定有驱动板(1612)，所

述驱动板(1612)与内侧机壳(1)的外壁滑动连接，所述驱动板(1612)的上端开设有驱动槽

(1613)，所述导向连接柱(5)远离消毒置物篮(4)的一端贯穿导向轨道槽(6)延伸至驱动槽

(1613)的内侧，且导向连接柱(5)与驱动槽(1613)的内壁滚动连接，所述驱动板(1612)外壁

的底部固定有从动齿轮(1614)，所述内侧机壳(1)外壁底部的中部通过轴承转动连接有转

杆(1611)，所述转杆(1611)的两端对称固定有主动齿轮(1615)，所述主动齿轮(1615)与从

动齿轮(1614)啮合连接，所述转杆(1611)的中部固定有蜗轮(1616)，所述外侧机壳(3)内壁

的中部通过轴承转动连接有蜗杆(1617)，所述蜗杆(1617)与蜗轮(1616)啮合连接，所述外

侧机壳(3)内壁的一侧固定有第一电机(1618)，所述蜗杆(1617)靠近第一电机(1618)的一

端与第一电机(1618)的输出端固定。

3.根据权利要求2所述的手足口病的消毒护理组合装置，其特征在于，所述转动驱动组

件(162)包括第一主动锥齿轮(1621)和第一从动锥齿轮(1622)，所述蜗杆(1617)靠近第一

转轴(14)的一端固定有第一主动锥齿轮(1621)，所述第一转轴(14)的底部固定有第一从动

锥齿轮(1622)，所述第一主动锥齿轮(1621)与第一从动锥齿轮(1622)啮合连接。

4.根据权利要求3所述的手足口病的消毒护理组合装置，其特征在于，所述内侧机壳

(1)内壁的两侧均对称固定有第一滑轨(17)，所述第一滑轨(17)的外壁滑动连接有第一滑

块(18)，所述内侧机壳(1)的内壁对称设置有第二滑轨(19)，所述第二滑轨(19)与第一滑块

(18)的外壁固定，所述第二滑轨(19)的外壁滑动连接有第二滑块(20)，两个所述第二滑块

(20)均与消毒置物篮(4)的外壁固定。

5.根据权利要求2所述的手足口病的消毒护理组合装置，其特征在于，所述内侧机壳
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(1)的外壁对称固定有弧形滑轨(21)，所述驱动板(1612)的一侧固定有弧形滑条(22)，所述

弧形滑条(22)与弧形滑轨(21)的外壁滑动连接。

6.根据权利要求1所述的手足口病的消毒护理组合装置，其特征在于，所述外侧机壳

(3)的底部四角均固定有自锁万向轮(23)。

7.根据权利要求1所述的手足口病的消毒护理组合装置，其特征在于，所述内侧机壳

(1)外壁一侧的上端固定有推动把手(24)。

8.根据权利要求3所述的手足口病的消毒护理组合装置，其特征在于，所述消杀旋转机

构(9)包括齿轮圈(91)、L型连接条(92)、第二转轴(93)、行星齿轮(94)、第二电机(95)、第三

转轴(96)、第二从动锥齿轮(97)、第二主动锥齿轮(98)和风扇叶(99)，所述顶部横板(7)的

顶部位于熏蒸器本体(8)的正下方固定有齿轮圈(91)，所述熏蒸器本体(8)的外壁固定有L

型连接条(92)，所述L型连接条(92)下端的一侧通过轴承转动连接有第二转轴(93)，所述第

二转轴(93)的底部固定有行星齿轮(94)，所述行星齿轮(94)与齿轮圈(91)啮合连接，所述L

型连接条(92)上端的一侧固定有第二电机(95)，所述第二转轴(93)的顶部与第二电机(95)

的输出端固定，所述L型连接条(92)上端的中部通过轴承转动连接有第三转轴(96)，所述第

三转轴(96)靠近第二转轴(93)的一端固定有第二从动锥齿轮(97)，所述第二转轴(93)的上

端固定有第二主动锥齿轮(98)，所述第二主动锥齿轮(98)与第二从动锥齿轮(97)啮合连

接，所述第三转轴(96)远离第二从动锥齿轮(97)的一端等距固定有风扇叶(99)。

9.根据权利要求8所述的手足口病的消毒护理组合装置，其特征在于，所述L型连接条

(92)的上端靠近风扇叶(99)的一侧固定有防护罩(25)，且风扇叶(99)位于防护罩(25)的内

侧。

10.根据权利要求7所述的手足口病的消毒护理组合装置，其特征在于，所述推动把手

(24)外壁的中部固定有泡沫垫(26)。
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一种手足口病的消毒护理组合装置

技术领域

[0001] 本发明涉及手足口病消毒护理装置技术领域，尤其涉及一种手足口病的消毒护理

组合装置。

背景技术

[0002] 手足口病是由肠道病毒引起的传染病，引发手足口病的肠道病毒有20多种(型)，

其中以柯萨奇病毒A16型(Cox  A16)和肠道病毒71型(EV  71)最为常见。多发生于5岁以下儿

童，表现口痛、厌食、低热、手、足、口腔等部位出现小疱疹或小溃疡，多数患儿一周左右自

愈，少数患儿可引起心肌炎、肺水肿、无菌性脑膜脑炎等并发症。个别重症患儿病情发展快，

导致死亡；

[0003] 手足口病目前尚无特效治疗方法，主要以对症治疗和护理为主。因此小儿患了手

足口病，应配合医生，做好护理工作，而在日常的护理过程中，需要对患儿用过的玩具餐具

进行彻底消毒，通常采用含氯的消毒液进行浸泡消毒，且在日常护理过程中需要保持室内

的空气流通，同时可采用乳酸熏蒸进行空气的消毒，将乳酸加水进入加热蒸发，通常采用熏

蒸器本体进行使用；

[0004] 在现有技术中并没有相应的用于手足口病的消毒和护理组合装置，大多是患儿家

属采用含氯消毒液进行手动清洗消毒，而含氯消毒液对人皮肤具有一定的损害，人工手动

浸泡消毒需要人工手动将餐具玩具放入到消毒液内，且消毒完毕需要人工手动将餐具玩具

从消毒液内取出，因而皮肤容易直接接触到消毒液，操作存在一定的危险，且现有的熏蒸器

本体的蒸汽出气方向固定，只能够自由向上飘散，因而想要熏蒸蒸汽快速的充满房间多个

方位需要较长时间，且蒸汽容易至累积在房间内一侧，熏蒸的效果不佳。

[0005] 因此，有必要提供一种手足口病的消毒护理组合装置解决上述技术问题。

发明内容

[0006] 为解决上述技术问题，本发明是提供一种手足口病的消毒护理组合装置。

[0007] 本发明提供的一种手足口病的消毒护理组合装置，包括内侧机壳，内侧机壳内壁

中部的下端固定有分隔板，内侧机壳的外壁固定有外侧机壳，内侧机壳的内壁滑动连接有

消毒置物篮，消毒置物篮的顶部通过轴承对称转动连接有导向连接柱，内侧机壳的侧壁对

称开设有导向轨道槽，且导向轨道槽的下端高度高于分隔板顶部的高度，导向连接柱与导

向轨道槽的内壁滚动连接，内侧机壳内壁上端的一侧固定有顶部横板，顶部横板的顶部通

过轴销转动连接有有熏蒸器本体，顶部横板的顶部固定有用于驱动熏蒸器本体转动的消杀

旋转机构，内侧机壳侧壁上端的中部对称固定有加注进液管，加注进液管的上端固定有加

注进液盒，内侧机壳侧壁的下端对称固定有排液管，排液管的下端贯穿外侧机壳延伸至外

侧机壳的外部，排液管远离内侧机壳的一端固定有电磁阀，内侧机壳内壁靠近熏蒸器本体

一侧的底部通过轴承转动连接有第一转轴，第一转轴的底部贯穿内侧机壳延伸至外侧机壳

的内侧，且第一转轴的顶部等距固定有搅拌叶，内侧机壳的外侧设置有驱动装置，驱动装置
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由转动安装在内侧机壳外壁的移栽驱动组件和固定在移栽驱动组件一端的转动驱动组件

组成。

[0008] 优选的，移栽驱动组件包括转杆、驱动板、驱动槽、从动齿轮、主动齿轮、蜗轮、蜗杆

和第一电机，内侧机壳外壁中部的下端通过轴承对称转动连接有连接轴，连接轴的外壁固

定有驱动板，驱动板与内侧机壳的外壁滑动连接，驱动板的上端开设有驱动槽，导向连接柱

远离消毒置物篮的一端贯穿导向轨道槽延伸至驱动槽的内侧，且导向连接柱与驱动槽的内

壁滚动连接，驱动板外壁的底部固定有从动齿轮，内侧机壳外壁底部的中部通过轴承转动

连接有转杆，转杆的两端对称固定有主动齿轮，主动齿轮与从动齿轮啮合连接，转杆的中部

固定有蜗轮，外侧机壳内壁的中部通过轴承转动连接有蜗杆，蜗杆与蜗轮啮合连接，外侧机

壳内壁的一侧固定有第一电机，蜗杆靠近第一电机的一端与第一电机的输出端固定。

[0009] 优选的，转动驱动组件包括第一主动锥齿轮和第一从动锥齿轮，蜗杆靠近第一转

轴的一端固定有第一主动锥齿轮，第一转轴的底部固定有第一从动锥齿轮，第一主动锥齿

轮与第一从动锥齿轮啮合连接。

[0010] 优选的，内侧机壳内壁的两侧均对称固定有第一滑轨，第一滑轨的外壁滑动连接

有第一滑块，内侧机壳的内壁对称设置有第二滑轨，第二滑轨与第一滑块的外壁固定，第二

滑轨的外壁滑动连接有第二滑块，两个第二滑块均与消毒置物篮的外壁固定。

[0011] 优选的，内侧机壳的外壁对称固定有弧形滑轨，驱动板的一侧固定有弧形滑条，弧

形滑条与弧形滑轨的外壁滑动连接。

[0012] 优选的，外侧机壳的底部四角均固定有自锁万向轮。

[0013] 优选的，内侧机壳外壁一侧的上端固定有推动把手。

[0014] 优选的，消杀旋转机构包括齿轮圈、L型连接条、第二转轴、行星齿轮、第二电机、第

三转轴、第二从动锥齿轮、第二主动锥齿轮和风扇叶，顶部横板的顶部位于熏蒸器本体的正

下方固定有齿轮圈，熏蒸器本体的外壁固定有L型连接条，L型连接条下端的一侧通过轴承

转动连接有第二转轴，第二转轴的底部固定有行星齿轮，行星齿轮与齿轮圈啮合连接，L型

连接条上端的一侧固定有第二电机，第二转轴的顶部与第二电机的输出端固定，L型连接条

上端的中部通过轴承转动连接有第三转轴，第三转轴靠近第二转轴的一端固定有第二从动

锥齿轮，第二转轴的上端固定有第二主动锥齿轮，第二主动锥齿轮与第二从动锥齿轮啮合

连接，第三转轴远离第二从动锥齿轮的一端等距固定有风扇叶。

[0015] 优选的，L型连接条的上端靠近风扇叶的一侧固定有防护罩，且风扇叶位于防护罩

的内侧。

[0016] 优选的，推动把手外壁的中部固定有泡沫垫。

[0017] 与相关技术相比较，本发明提供的手足口病的消毒护理组合装置具有如下有益效

果：

[0018] 本发明提供手足口病的消毒护理组合装置：

[0019] 1、本发明能够自动将患儿的玩具餐具浸泡到消毒液内进行消毒，且在浸泡完成可

以自动将玩具餐具从消毒液内取出并放置到清水内进行清洗，不需要人工手动操作，从而

避免了皮肤接触到消毒液的现象发生，对患儿家属起到一定的保护作用，提高了消毒时的

安全性能；

[0020] 2、本发明能够在进行乳酸的熏蒸过程中驱动熏蒸器本体转动，并在熏蒸器本体转
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动的过程中能够吹动蒸汽，使得熏蒸器本体产生的蒸汽能够多角度的发散，从而使得蒸汽

能够快速的充满房间，且避免蒸汽只存在于房内一个位置处，提高了熏蒸的效率以及熏蒸

的质量。

附图说明

[0021] 图1为本发明提供的整体结构示意图；

[0022] 图2为本发明提供的分隔板位置结构示意图；

[0023] 图3为本发明提供的导向轨道槽位置结构示意图；

[0024] 图4为本发明提供的导向连接柱位置结构示意图；

[0025] 图5为本发明提供的第二滑块位置结构示意图；

[0026] 图6为本发明提供的驱动装置结构示意图之一；

[0027] 图7为本发明提供的驱动装置结构示意图之二；

[0028] 图8为本发明提供的消杀旋转机构结构示意图；

[0029] 图9为本发明提供A处放大图。

[0030] 图中标号：1、内侧机壳；2、分隔板；3、外侧机壳；4、消毒置物篮；5、导向连接柱；6、

导向轨道槽；7、顶部横板；8、熏蒸器本体；9、消杀旋转机构；91、齿轮圈；92、L型连接条；93、

第二转轴；94、行星齿轮；95、第二电机；96、第三转轴；97、第二从动锥齿轮；98、第二主动锥

齿轮；99、风扇叶；10、加注进液管；11、加注进液盒；12、排液管；13、电磁阀；14、第一转轴；

15、搅拌叶；16、驱动装置；161、移栽驱动组件；1611、转杆；1612、驱动板；1613、驱动槽；

1614、从动齿轮；1615、主动齿轮；1616、蜗轮；1617、蜗杆；1618、第一电机；1619、连接轴；

162、转动驱动组件；1621、第一主动锥齿轮；1622、第一从动锥齿轮；17、第一滑轨；18、第一

滑块；19、第二滑轨；20、第二滑块；21、弧形滑轨；22、弧形滑条；23、自锁万向轮；24、推动把

手；25、防护罩；26、泡沫垫。

具体实施方式

[0031] 下面结合附图和实施方式对本发明作进一步说明。

[0032] 在具体实施过程中，如图1、图2、图3、图4、图5和图6所示，一种手足口病的消毒护

理组合装置，包括内侧机壳1，内侧机壳1内壁中部的下端固定有分隔板2，内侧机壳1的外壁

固定有外侧机壳3，内侧机壳1的内壁滑动连接有消毒置物篮4，消毒置物篮4的顶部通过轴

承对称转动连接有导向连接柱5，内侧机壳1的侧壁对称开设有导向轨道槽6，且导向轨道槽

6的下端高度高于分隔板2顶部的高度，导向连接柱5与导向轨道槽6的内壁滚动连接，内侧

机壳1内壁上端的一侧固定有顶部横板7，顶部横板7的顶部通过轴销转动连接有有熏蒸器

本体8，顶部横板7的顶部固定有用于驱动熏蒸器本体8转动的消杀旋转机构9，内侧机壳1侧

壁上端的中部对称固定有加注进液管10，加注进液管10的上端固定有加注进液盒11，内侧

机壳1侧壁的下端对称固定有排液管12，排液管12的下端贯穿外侧机壳3延伸至外侧机壳3

的外部，排液管12远离内侧机壳1的一端固定有电磁阀13，内侧机壳1内壁靠近熏蒸器本体8

一侧的底部通过轴承转动连接有第一转轴14，第一转轴14的底部贯穿内侧机壳1延伸至外

侧机壳3的内侧，且第一转轴14的顶部等距固定有搅拌叶15，内侧机壳1的外侧设置有驱动

装置16，驱动装置16由转动安装在内侧机壳1外壁的移栽驱动组件161和固定在移栽驱动组
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件161一端的转动驱动组件162组成。

[0033] 需要说明的是，能够实现自动对患儿的玩具和餐具进行消毒的效果，不需要人工

手动操作，从而避免了消毒过程中人体皮肤接触到消毒液的情况发生，对患儿家属起到了

一定的保护，提高了消毒杀菌的安全性，同时能够提高了乳酸熏蒸的效果和质量，使得乳酸

蒸汽能够快速的多角度的飘散到房间内；

[0034] 在使用时，通过将水通入到加注进液盒11内侧，进而通过加注进液管10通入到内

侧机壳1内，通入一定量的水后，再向内侧机壳1内侧靠近搅拌叶15的一侧加入含氯消毒液，

而后将患儿的玩具和餐具码放至消毒置物篮4内侧，进而通过驱动装置16工作，使得消毒置

物篮4向内侧机壳1内侧安装有搅拌叶15的一侧移动，最终消毒置物篮4浸没到消毒液内侧

进行消毒工作，且在消毒置物篮4向内侧机壳1内侧安装有搅拌叶15的一侧移动的过程中，

驱动装置16能够同时带动搅拌叶15转动，使得消毒液和水能够充分混合，浸泡消毒结束后

再次通过驱动装置16带动消毒置物篮4移动到内侧机壳1内侧远离搅拌叶15的一侧，最终使

得消毒置物篮4浸没到分隔板2远离搅拌叶15的一侧内，使得消毒置物篮4浸没到清水内侧

进行冲洗工作；

[0035] 且在进行熏蒸工作时，通过将乳酸和水加入到熏蒸器本体8内侧，进而通过驱动消

杀旋转机构9工作，使得蒸汽快速的飘散到房间内各个角度进行对空气的熏蒸消毒工作。

[0036] 参考图6和图7所示，移栽驱动组件161包括转杆1611、驱动板1612、驱动槽1613、从

动齿轮1614、主动齿轮1615、蜗轮1616、蜗杆1617和第一电机1618，内侧机壳1外壁中部的下

端通过轴承对称转动连接有连接轴1619，连接轴1619的外壁固定有驱动板1612，驱动板

1612与内侧机壳1的外壁滑动连接，驱动板1612的上端开设有驱动槽1613，导向连接柱5远

离消毒置物篮4的一端贯穿导向轨道槽6延伸至驱动槽1613的内侧，且导向连接柱5与驱动

槽1613的内壁滚动连接，驱动板1612外壁的底部固定有从动齿轮1614，内侧机壳1外壁底部

的中部通过轴承转动连接有转杆1611，转杆1611的两端对称固定有主动齿轮1615，主动齿

轮1615与从动齿轮1614啮合连接，转杆1611的中部固定有蜗轮1616，外侧机壳3内壁的中部

通过轴承转动连接有蜗杆1617，蜗杆1617与蜗轮1616啮合连接，外侧机壳3内壁的一侧固定

有第一电机1618，蜗杆1617靠近第一电机1618的一端与第一电机1618的输出端固定。

[0037] 使用时，通过驱动第一电机1618转动，从而带动蜗杆1617转动，进而带动蜗轮1616

转动，从而带动转杆1611转动从而带动两个主动齿轮1615转动，从而拨动两个从动齿轮

1614转动，从而带动两个驱动板1612同时转动，从而在驱动槽1613的作用下，使得导向连接

柱5沿着导向轨道槽6内壁移动，进而能够使得消毒置物篮4进入到分隔板2靠近搅拌叶15的

浸入到消毒液内进行消毒工作，而在浸泡消毒工作结束驱动第一电机1618反向转动，进而

能够使得消毒置物篮4进入到分隔板2远离搅拌叶15的一侧内进入到清水内进行清洗工作，

清洗结束再次驱动第一电机1618转动，带动消毒置物篮4移动到内侧机壳1上端中部的位置

处进行沥水工作，而后人们可以取走玩具和餐具。

[0038] 参考图6所示，转动驱动组件162包括第一主动锥齿轮1621和第一从动锥齿轮

1622，蜗杆1617靠近第一转轴14的一端固定有第一主动锥齿轮1621，第一转轴14的底部固

定有第一从动锥齿轮1622，第一主动锥齿轮1621与第一从动锥齿轮1622啮合连接。

[0039] 在蜗杆1617消毒置物篮4放置完成玩具或者餐具后向分隔板2靠近搅拌叶15的一

侧移动的过程中，蜗杆1617转动带动第一主动锥齿轮1621转动，从而带动第一从动锥齿轮
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1622转动，进而带动第一转轴14转动，从而带动搅拌叶15转动，使得消毒液和水充分混合。

[0040] 参考图1、图2、图4和图5所示，内侧机壳1内壁的两侧均对称固定有第一滑轨17，第

一滑轨17的外壁滑动连接有第一滑块18，内侧机壳1的内壁对称设置有第二滑轨19，第二滑

轨19与第一滑块18的外壁固定，第二滑轨19的外壁滑动连接有第二滑块20，两个第二滑块

20均与消毒置物篮4的外壁固定，使得消毒置物篮4能够稳定的在内侧机壳1内侧移动。

[0041] 参考图6所示，内侧机壳1的外壁对称固定有弧形滑轨21，驱动板1612的一侧固定

有弧形滑条22，弧形滑条22与弧形滑轨21的外壁滑动连接，使得驱动板1612能够稳定的转

动。

[0042] 参考图1所示，外侧机壳3的底部四角均固定有自锁万向轮23，能够便于移动整个

装置。

[0043] 参考图1所示，内侧机壳1外壁一侧的上端固定有推动把手24，能够便于人们推动

整个装置。

[0044] 参考图8和图9所示，消杀旋转机构9包括齿轮圈91、L型连接条92、第二转轴93、行

星齿轮94、第二电机95、第三转轴96、第二从动锥齿轮97、第二主动锥齿轮98和风扇叶99，顶

部横板7的顶部位于熏蒸器本体8的正下方固定有齿轮圈91，熏蒸器本体8的外壁固定有L型

连接条92，L型连接条92下端的一侧通过轴承转动连接有第二转轴93，第二转轴93的底部固

定有行星齿轮94，行星齿轮94与齿轮圈91啮合连接，L型连接条92上端的一侧固定有第二电

机95，第二转轴93的顶部与第二电机95的输出端固定，L型连接条92上端的中部通过轴承转

动连接有第三转轴96，第三转轴96靠近第二转轴93的一端固定有第二从动锥齿轮97，第二

转轴93的上端固定有第二主动锥齿轮98，第二主动锥齿轮98与第二从动锥齿轮97啮合连

接，第三转轴96远离第二从动锥齿轮97的一端等距固定有风扇叶99。

[0045] 在进行乳酸熏蒸工作时，通过驱动第二电机95转动，从而带动第二转轴93转动，进

而带动行星齿轮94转动，从而行星齿轮94自转的同时绕着齿轮圈91转动，从而带动熏蒸器

本体8转动，而在第二转轴93转动的同时带动第二主动锥齿轮98转动，进而带动第二从动锥

齿轮97转动，从而带动第三转轴96转动，从而带动风扇叶99转动，从而吹动蒸汽，使得蒸汽

快速的飘散到房间内的各个角度。

[0046] 参考图1所示，L型连接条92的上端靠近风扇叶99的一侧固定有防护罩25，且风扇

叶99位于防护罩25的内侧，能够避免人手误触到风扇叶99，提高了装置使用的安全性。

[0047] 参考图1所示，推动把手24外壁的中部固定有泡沫垫26，提高了人手握住推动把手

24时的舒适度。

[0048] 以上所述仅为本发明的实施例，并非因此限制本发明的专利范围，凡是利用本发

明说明书及附图内容所作的等效结构或等效流程变换，或直接或间接运用在其它相关的技

术领域，均同理包括在本发明的专利保护范围内。
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图5
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