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(100)  에 어 가 심겨진   삭하  한  삭  원  날(200)과; 상  원
날(200)에 해 가 삭   취하여 과 함께  뿌리  취하는 취 (300) ; 상
취 (300)에  취   뿌리 과  쳐  프 (100) 후  하는 체  컨 어 (40

0) ; 상  체  컨 어 (400)  후 에 하여  뿌리에  과 어리진  게 는 
(500) ; 상  체  컨 어 (400)  라     ,우 1  트(610,620)  지하

여  운 상태에  프 (100)  후  하  한  컨 어 (600) ; 상   컨 어
(600)  후 에  컨 어 (600)  통해 후    향  하는  (700)
; 상   (700)에 해  가 는 블(800)  포함하여 루어진다.

(72) 

규승

경 도 남시 당   15, 123동 1204  (
타운)

청 도 청주시 청원  창   청2  50,
302
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특허청  

청 항 1 

2개  고  후 (102)과 1개  보  (104)  착  프 (100)과;  

상  프 (100)  에 어 가 심겨진   삭하  한  삭  원  날(200)과;

상  원  날(200)에 해 가 삭   취하여 과 함께  뿌리  취하는 취 (30

0) ;  

상  취 (300)에  취   뿌리 과  쳐  프 (100) 후  하는 체  컨 어

(400) ;  

상  체  컨 어 (400)  후 에 하여  뿌리에  과 어리진  게 는 

(500) ; 

상  체  컨 어 (400)  라     ,우 1  트(610,620)  지하여 

운 상태에  프 (100)  후  하  한  컨 어 (600) ; 

상   컨 어 (600)  후 에  컨 어 (600)  통해 후    향  하

는  (700) ;

상   컨 어 (600)  후 에 어 후   가 는 블(800)  포함하여 루

어지는 것  특징  하는 트랙  견 식  .

청 항 2 

청 항 1에 어 ,

상   컨 어 (600)는 후  동 러(630,630')   피동 러(640,640')  상  동 러

피동 러 사 에  다  가 드 러(650,650')  포함하여 루어지 , 상  트(610,620)는 

지시  에 상  지 도  에  께  쿠  착 고, 상  가 드 러(650,65

0')는  프링(660)에 해 탄  지지가 고 략 간 가 프 에 동가능하게 고  가

드 (670)  단에 착 어 ,우  트(610,620) 사    량에 라 트(610,620)

사   폭  탄    도   것  특징  하는 트랙  견 식  .

청 항 3 

청 항 2에 어 ,

상   컨 어 (600)는 ,우 1  트(610,620)가 각각  (630,630')에 해 동 고, 상

(630,630')는  컨 어 (600)  지지하는 프 (100)  후  하 에 프 과 체   

탱 (692)에  가 프(690)에 해 핑 어 동 는 것  특징  하는 트랙  견 식 

 .

청 항 4 

청 항 1에 어 ,

상   체  컨 어 (400)  (500)   컨 어 (600)  동  트랙  PTO(POWER TAKE OF

F)에 연결  동 달 트(140)가 감 (160)  도 어  감  비  감 고 감 (160)  

(162)에  각  다  도  동  달 는 것  특징  하는 트랙  견 식  .
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청 항 5 

청 항 1에 어 ,

상   (700)는 상   컨 어 (600)  후단 에  블(800) 쪽  향하여 복  가 드 러

(710)가 들(idle) 상태  고, 상  동 러(630)  하 에는 상  가 드 러(710)에 해 가 드

   하단 에 하여 향  하  한 러(720)가 결합 어 동 러(630)  함

께    하도   것  특징  하는 트랙  견 식  .

  

   

본   에 한 것 , 상 는 트랙 에 견 어 트랙  PTO  동  하여 [0001]

에 심겨진  취하고 취   뿌리   동시에 쳐  하는 체  컨 어  취  

   후  하는  컨 어   체  컨 어  후 에   동시에 각

 다  도  동시킴  그간 업에  해   업  계 · 동 할  도

한 것 다.

 경  

 는 비   에 재 하고 , 리  사 하여  쓰러짐  지하고 연 ([0002]

 하  )  게 하여 질  게 하고 다. 

 체 과   시 에 리  통한 주  하고는 주  에 해 행 고 는[0003]

,  끝 (뿌리 쪽 )  리거나 러지지 게  쪽  하여 집하고 ,  재

지에 취   에 해 거하는 에도 상당한 시간과 동  는 것  었다.  

본 과  래 는 특허 헌 1  채 , 특허 헌 2  엽채  , 특허 헌 3   [0004]

 등  개시 어 는 , 주식  경우에는 비 체가 상당  고가 므  연 1  만  하

 하여 하는 것  경  없 , 재 가에 상당  보  트랙  한  공한다

경   것  다.

행 헌

특허 헌

(특허 헌 0001) 특허공개 2013-000545 (2013.09.23. 공개)  : 채  [0005]

(특허 헌 0002) 본특허공개 1996-066113 (1996.03.12. 공개)  : 엽채   

(특허 헌 0003) 본등 특허 3334834 (2002.08.02. 등 )  :   

(특허 헌 0004)   

 내

해결하 는 과

본  상 한  해결하  하여  것 , 본   재  에 하고 [0006]

는  업  계 할  는 트랙  견 식   공하는  다.
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과  해결 단

상 한  달 하  하여 본  2개  고  후 과 1개  보   착  프 과;  상  프[0007]

 에 어 가 심겨진   삭하  한  삭  원  날과;  상  원  날에 

해 가 삭   취하여 과 함께  뿌리  취하는 취 ;  상  취 에  취

 뿌리 과  쳐  프  후  하는 체  컨 어 ;  상  체  컨 어  후

에 하여  뿌리에  과 어리진  게 는 ; 상  체  컨 어  라 

    ,우 1  트  지하여  운 상태에  프  후  하  한

 컨 어 ;   상   컨 어  후 에  어    향  하는  

;  상    통해  가 는 블  포함하여 루어지는 트랙  견 식 

 공한다.

 과

본   업에 했    트랙 에 해 견 어 트랙  동 에 해 취, [0008]

  가 차  루어진 후  어 블에 도  어 므  그간  에 

었  동  감  도 함과 동시에  에 었  건비 경감  통한 가  경  지 개

과 득 에 여할   것  다.

도  간단한 

도 1  본 에 한   평 도,[0009]

도 2는 본 에 한   도,

도 3  본 에 한   도,

도 4는 본 에 한   동 달 계통도,

도 5는  컨 어  평 도 다.

 실시하  한 체  내

하, 본  한 하지 는 람직한 실시  첨  도 에 하여 상  하  한다.[0010]

도 1 내지 도 5에 도시   같 , 본 에 한  는 도시 생략  트랙 에 견 어 에 심[0011]

겨진  하  한 것 , 2개  고  후 (102)과 1개  보  (104)  착  프 (100)과;

상  프 (100)  에 어 가 심겨진   삭하  한  삭  원  날(200)과;

상  원  날(200)에 해 가 삭   취하여 과 함께  뿌리  취하는 취 (30

0) ;  상  취 (300)에  취   뿌리 과  쳐  프 (100) 후  하는 체  컨

어 (400) ;  상  체  컨 어 (400)  후 에 하여  뿌리에  과 어리진  게

는  (500) ;  상  체  컨 어 (400)  라      ,우  1  트

(610,620)  지하여  운 상태에  프 (100)  후  하  한  컨 어 (600) ;

상   컨 어 (600)  후 에  컨 어 (600)  통해 후    향  하

는  (700) ; 상   (700)에 해  가 는 블(800)  포함하여 루어

다.

본  첨 도   도 1  평 도  도 2  도  도 3  도에  각 가  지 고[0012]

편 상 도시 생략 어 는 , 는 과도하게 복 는  그  할 경우 체   하  어

워지는 것  피하고 각   하게 하  하여 편 상 편집한 것 , 본  체
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 당업 라  평 도  도  도에 도시  사항   내 에 해 어 지 게 할 

 것 다. 

상  프 (100)  트랙 에 3  지지  한 견 (130), 트랙  PTO에 연결하  한 동 달 트[0013]

(140),   우 간격 , 트랙  격 는 간격  하  한 간격  실린 (150)

비하고 , 후 에는 2개  후 (102)  어 고,  에는 하나  보  (104)  낮

 후   루어질  도  어 다.

도    110,120  상  프 (100)과  견 (130)  사  4  링  태  연결하고  는  평행[0014]

링 다.

상  원  날(200)  취 (300)  (前方) ,우 에 상태  어 가 심겨진  우 [0015]

 직 상태  단함  취 (300)  취 날  과  뿌리  하  취할  취  과 뿌리

  우  취 지  과 연결 어 항  생하는 것  과 동시에 취 (300)  다량

  는 것  지하  한 것 , 취시 게 는 견  하  감  도 하는 역학  하게 

다.

상  원  날(200)  도 1  평 도에 도시   같  ,우  원  날(200)   내  향하여  각[0016]

도  우- (toe-in)상태  루도  착하여 원  날(200)에 해 단  ,우   취 (300) 내

  차단하는 것   단   ,우  나도  함  취 (300)  진행에

 하가 생하지 도  하게 다.

상  취 (300)는  하  향하여  각도  하향 경사지게 착  취날(310)과,  취날(310) 후[0017]

에 동가능하게 착  빗살(320)  루어  는 ,  취날(310)   단시 견  하  하

 해  진   폭에 맞춰  40cm  하 , 후  빗살(320)  취  가 후

지 못하고 래  미끄러지는 것  차단하  후  림  가 드 하는 역할  하게 다.

상  체  컨 어 (400)는 취 (300)에  취    ,우  체  사 에 철재 원   [0018]

간격 격 도  평행하게 연결  체  컨 어  타고   걸러내는 역할  하게 는 , 러한

체  컨 어는 본  한  각    등에  공지  므  체   생략

하  한다.

다만, 상  체  컨 어 (400)는 과 에  한 진동 과  주  해 컨 어 트  처짐  하[0019]

여 컨 어 트  시 프라 에  생하는 진동  할  도  함     쇄가 원

하게 루어지도  하고  동시에  쏠림 상  어나지 도  하게 다.

도    410  동 프라 , 420  피동 프라 , 430  컨 어 트 다.[0020]

상  체  컨 어 (400)에 는  함께   그  고 하므   뿌리에 많  어[0021]

리가 여  달라  상태  루고 어 (500)  통과하   뿌리 사 에 달라   어

내게 는 ,  (500)는 (510) 에   철  루어진 날(520)  사상

 착 어 다.   

상   컨 어 (600)는  체  컨 어 (400)  라      ,우  1  트[0022]

(610,620)  지하여  운 상태에  후  하는 역할  하게 다.
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상   컨 어 (600)는 후  동 러(630,630')   피동 러(640,640')  상  동 러[0023]

피동 러 사 에  다  가 드 러(650,650')  포함하여 루어  , 상  트(610,620)는 

 지시  에 상  지 도  ( 가 지 는 )에  께  쿠  착한 

 루어  다.

상  가 드 러(650,650')는  프링(660)에 해 탄  지지가 고 략 간 가 프 에[0024]

동가능하게 고  가 드 (670)  단에 착 어 ,우  트(610,620) 사    

량에 라 트(610,620) 사   폭  탄    도  어 다.

상  후  동 러(630,630')는 각각 독립  (680,680')에 해 동 도  어 고,  [0025]

(680,680')는 프(690)  가 공 어 동 게 다.

상   (700)는  컨 어 (600)에 해 후    블(800)  도하  [0026]

한 것 , 도 1  평 도에 도시   같   컨 어 (600)  후단 에  블(800) 쪽  향하여 복

 가 드 러(710)가  들(idle)  상태  어 고,  동 러(630)  하 에는 상  가 드 러

(710)에 해 가 드    하단 에 하여 향  하  한 러(720)가 결합 어

동 러(630)  함께 도  어 다.

도    730  상  복  가 드 러(710)  지지하  한 지지브라 다.[0027]

한편, 상  블(800)  업  편  하여 프  상에  각도  할  도  포트 (810,820)에[0028]

해 지지 어 다.

한편, 상  각  동시  한 동 커니 에 하여 하 , 도 5  동 달 계통도에   [0029]

는  같 , 트랙  PTO(POWER TAKE OFF)에 연결  동 달 트(140)가 감 (160)  도 어 

 감  비  감 고 감 (160)  (162)에 는 각각 체  컨 어 (400)  (500)  

컨 어 (600)  동  달하게 는 , 체  컨 어 (400)  동 프라 (410)  달 는 동

PTO에  달  도가 540RPM  경우, 감 (160)에 는 370RPM 도  감 고, 체  컨 어 (400)

동 프라 (410)  략  155RPM 도  하도  동  달 ,  (500)  (510)  략

166RPM 도  하도  동  달 다.

상   컨 어 (600)는 도 5에 도시   같  감 (160)  (162)에  체 나 트 등에 [0030]

해  프(690)  시 게  ,  에  해  탱 (692)에   가  핑 어  동  러

(630,630')에  결합  (680,680')  동시 게 다.

상  탱 (692)는 도 3  도  도 5  동 달계통도에    는  같   컨 어[0031]

(600)  지지하는 프 (100)  후  하 에 프 과 체  어 ,  탱 (692) 에 

프(690)는   컨 어 (600)   어 고, 탱 (692)  프(690)  

(680,680') 사 는  컨 어  동 에 지  주지 도  도시     연결 어 다.

본 에 , 상   컨 어 (600)  동 달  체  컨 어 (400)나 (500)에  같  체[0032]

나 어  통한 식  니고 프  사 한 는  컨 어 (600)  도   하

 하도  하  한 것 , 는  컨 어 (600)  통해 는  도  블(800)

에  업 처리 도에 맞 어 시 시 하고  할  계식  경우에는 러한 각   어 우

나 식  경우에는 각   가능하  다.
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 [0033]

 같   본   는 트랙 에 해 견 어  라 진행하  에 심겨진 [0034]

 취하게 는 ,  원  날(200)   ,우   단시    견 시 게

는 하    도  함과 동시에 취 (300)  다량   는 것  지하게 ,  취

(300)에 는 취날(310)   과  함께 취하여 체  컨 어 (400)  보내게 고, 체  컨

어 (400)에 는 1차  컨 어 트(430)  통과하   리게 다. 

체  컨 어 (400)  통과할 에는  뿌리가 과 함께 므  쓰러지지 고 워진 상태  지[0035]

하게  ,  체  컨 어 (400)  후단 에는   컨 어 (600)가  비 어  어  ,우  트

(610,620)  사     지  어 후  게 ,  상   컨 어

(600)  하 에는 (500)가 비 어 어 트(610,620)에 해 지  상태  후  는 

 뿌리 에 어 는  어주게 다.

상   컨 어 (600)에 해 후   는  (700)에 해 블(800) 쪽  향[0036]

하여 게 , 업 가     블(800)에  하거나 별도  결 업

한 후 하게 다.

한편, 상   (700)  후  에는 업 가 탑승할  도  (도시  )  착하는 것  람[0037]

직하 , 업 는 에  상태에   거하여 별도   실시하거나 포 업  하게 다.

처럼 본 에 한  는 트랙 에 견 어 트랙  PTO  동  하여 에 심겨진[0038]

 취하고 취   뿌리   동시에 쳐  하는 체  컨 어  취   

 후  하는  컨 어   체  컨 어  후 에     동시에

동시킴  그간 업에  해   업  계   동 하여 그간  에

었  동  감  도 함과 동시에  에 었  건비 경감  통한 가  경  지 개

과 득 에 여할  는 한 과  갖는다.

 

100 : 프                 102 : 고  후[0039]

104 : 보               110 : 평행링

120 : 평행링               130 : 견

140 : 동 달 트       150 : 간격  실린

160 : 감                 162 : 

200 : 원  날               300 : 취

310 : 취 날               320 : 빗살

400 : 체  컨 어        410 : 동 프라

420 : 피동 프라          430 : 컨 어 트

500 :               510 : 

520 :  날             600 :  컨 어

610,620 : 트              630,630' : 동 러

640,640' : 피동 러        650,650' : 가 드 러

660 :  프링       670 : 가 드 
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680,680':           690 : 프

692 : 탱               700 :  

710 : 가 드 러           720 :  러

730 : 지지브라             800 : 블

810,820 : 포트 

도

도 1

공개특허 10-2016-0014950

- 9 -



도 2
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도 3
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도 4
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도 5
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