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TéZné zafizeni je urfeno pro t&Zeni z veli-
kych hloubek kolem 800 metrit i vice. Vyné-
lez feSi problém prostorové dspory v tzkych
téZnich jaméch, kde nelze pouZit vyrovné-
vaciho lana.

Podstata vyndlezu, ktery pouZivd dvou-
draZkového té€Zného bubnu a v jeho blizkosti
umisténého prevddéciho kotoufe spofivd
v tom, Ze plevddéci kotouf, jehoZ osa je
stdle rovnob&Znd s osou téZného bubnu, je
prostfednictvim svého kotoudového loZiska
uloZen posuvné vzhledem K ose t&Zného
bubnu. DtileZitym Clenem pfitom je silovy
akumuldtor (nejcastéji zdvaZi), ktery na ko-
toutové loZisko vyvozuje tah smérem od
t8Zného bubnu. Podstata vyndlezu je plnd
obsaZena v prvaim bodu definice, v dalSich
bodech jsou pak z&vaZné podrobnosti vlast-
niho konstrukéniho provedeni.
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Vynédlez se tyka téZného zafizeni s vice-
drazkovym téZnym bubnem a s jednodréaz-
kovym pievddécim kotoudem.

Toto zalizeni je zejména uréeno pro téZzbu
z velikych hloubek, kdy je nutné respekto-
vat znagnou hmotnost t€Zného lana; proto
se pou¥ivad &asto tzv. vyrovndvaciho lana
zavéSovaného pod t&Zné naddoby. PIi znal-
nych hloubkdch — jak tomu je Zv1asté v
rudném hornictvi p#i selektivnim dobyvani
z ndkolika pater soutasné — vznikaji tim
vinou vyrovndvaciho lana znalné potiZe.
V ptipadech, kdy se v priib&hu téZby provadi
i geologicky prizkum loZiska, je nemoZné
pFedem urdit konetné hloubky pater. K to-
mu pristupuje jest& potiZz maly priifez téZné
jdmy tak charakteristicky pro rudné hornic-
tvi, ktery pfimo vylu€uje pouZiti vyrovné-
vaciho lana zavéieného pod té&Zni néddobu.
Bylo by tim toti? znemoZnéno zavésovat
jesté pod ni dal§i — provozné pot¥ebné —
rozmérné predméty, jako napiiklad zafizeni
nérazidt, vikonné elektromotory pro ferpact
stanice, které jsou v hlubokych jamach na-
prosto nutné.

V technice t8Znych zafizeni je dileZitym
pozadavkem zv&tSeni thlu opdsdni t€Zného
lana na dvoudrdZkovém ¢i vicedrdZkovém
t87ném bubnu za t&elem zamezeni neZadou-
ctho prokluzovani t&Zného lana, které jeho
¥ivotnost sniZuje a bezpetnost provozu vel-
mi ohroZuje. Proto se b&Zné pouZiva jedno-
draZkového, tzv. pievadsciho kotoude, jehoZ
osa je v urdité konstantni vzdélenosti od
osy téZného bubnu. Zvét3i se tim sice na
dvoudraZkovém t&7ném bubnu dhel jeho
opdsani t&Znym lanem, {coZ je vyhodné), ale
soudasné se tak navodi zcela neZddouci pii-
mo nekontrolovatelnd, a proto tim nebezpet-
n&jsi situace.

U dosavadnich t8Znych zalizeni s dvou-
drézkovym t8Znym bubnem a vzhledem k
ndmu v konstantni vzdalenosti uloZenym
jednodrdZovym plevddécim kotouCem se
piedpoklddaji kinematicky idedlni poméry:
Jednak, Ze poloha osy t&Zného lana je ve
stfedu jeho kruhového prifezu, jednak to,
%e praméry vdlcovych ploch tvoficich dna
obou dréazek t8Zného bubnu jsou konstantni.
Presnd skutetnost je v8ak jind: Jednak u
td87ného lana se jeho piigny prifez zplos-
tuje, jednak drevéné vyloZeni na dnech dra-
7ek té¥ného bubnu se opotfebovava.

Kdy# u dosavadnich provedeni byla osova
vzddlenost t&#ného bubnu a pfevddéciho ko-
toude konstantni, pak jiZ pii jedné otacce
t&Zného bubnu neodpovidala délka na n&ho
navijeného- t&#ného lana absolutné piesné
délce té¥ného lana z ndho odvijeného. Sice
pfi jedné otddce byl tento rozdil nepatrny,
avsak pfi v&tsim pod&tu otdéek — tj. pii t&i-
b& z vdtdich hloubek — se velikost téchto
rozdild aritmeticky seéitaly. Dfisledky byly
ne¥ddouci: V jednom tseku mezi t€Znym
bubnem a prevdddcim kotoufem bylo t&Zné
lano vice namahdno neZ v useku protileh-
1ém. Z kinematického hlediska muselo t&Zné
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lano v jedné &i v obou drdZkach v malé mife
prokluzovat. Tim se jednak sniZovala jeho
7ivotnost a jednak v jeho styku s vyloZenim
drazek téZného bubnu se plivodni vysoky
staticky koeficient tfeni nevyhodn& sniZil
na mnohem men§i dynamicky kosficient
tieni, a to zcela nekontrolovaielng. Tim se
oviem evidentn& sniZila bszpetnost pii té-
Zeni.

U dosavadnich t&Znych zafizeni byly takeé
t&8%ko proveditelné pledepsané kontroly sta-
vu t8Zného lana i zkoudky jeho pevnosti; by-
lo nutno se spokojit pouze s jeho vizudlnimi
prohlidkami, pfipadn& pouZit defektografic-
kych orientanich metod. U dosavadnich
zndmych téZnych zafFizeni s neposunovatel-
nym tfecim kotoutem je totiZ pro zkuSebni
tcéely k dispozici neproménné délka t&Zneho
lana a nelze proto vytvolit na ném néjakou
zkratku, kterd by umozZitovala provedeni pie-
depsané zkou3ky.

Tyto zdvaZné nevyhody odstrafiuje té€Zné
zafizeni podle vynélezu, které zdokonaluje
d¥ive ji¥ znamé proveden{ s dvoudrazZkovym
t8nym bubnem a jednodraZkovym plevadeé-
¢im kotoufem. Toto zdokonaleni spolivd v
tom, Ze prevadéci kotoud, jehoZ osa je rov-
nch&Znéd s osou t&Zného bubnu, je prostied-
nictvim kotoudového loZiska uloZen posuvng
vzhledem k ose t&Zného bubnu, priemZ na
kotoutové loZisko je napojen silovy akumu-
lator vyvozujici tah smérem od osy t€Zného
bubnu. S vyhodou miZe byt kotoutové lo-
¥isko upzvnéno na volném konci vykyvného
ramene, jehoZ rovina vykyvu je kolmd k
ose prevadéciho kotoule. Dale je vyhodné,
jestlize toto upevnéni je staviteiné na nosné
plofe na volném konci vykyvného ramene
provedené.

JakoZto silového akumuldtoru miZe byt
pouZito zdvaZi p¥ipsvnéného v oblasti volné-
ho konce vykyvného ramene. Toto vikyvne
rameno miize byt vybaveno signalizaci ale-
spoil jedné své krajni polohy; ddle miZe byt
téZ doplndno dynamometrickym snimadem.

Posuvnym uloZenim pievadéciho kotouce
se jednoduSe a spolehlivé docili jednak
shodného namdhani téZného lana jak pfed
prevadécim kotoudem, tak i za nim, a to v
obou smérech téZeni, jednak se odstrani ne-
bezpetné prokluzovédni t&Zného lana v dréz-
kach t&Zného bubnu. Jednoduchym silovym
akumuldtorem — tj. zdvaZim zav&Senym na
volném konci vykyvného ramene — se Za-
jisti dostatetné napéti t&Zného lana. Posu-
nem kotouového loZiska po vhodné plo3e
provedené na volném konci vykyvného ra-
mene je ddna moZnost jemného nastavovani
napéti taZného lana.

V provozu miZe vykyvné rameno vyky-
vovat v malych mezich; jejich krajni hodno-
ty jsou sledovdny jednoduSe aplikovatelnou
signalizaci. Dynamometricky snimag, pIipo-
jeny k vykyvnému ramenu, je trvalym indi-
katorem tahového zatiZeni téZného lana,
co? také prispivd k bezpecénosti té&Zeni.



223222

5

Na pripojeném vykresu je v ndrysnych v t&Zné jame 60 o hloubce H, piitem? jedna

pohledech znézornén schematicky jeden pii-
klad provedeni vynédlezu takto:

Obr. 1 je celkové uspofdddni v axono-
metrickém pohledu, obr. 2 je ndrysny pcohled
na vykyvné rameno s prestaviteinym pieva-
décim kotoufem, dvoudrdZkovym bubnem a
dal8im piisluSenstvim.

Prevadéci kotoué 10 je svym hfidelem 11
volné ototné uloZen v kotouCovém loZisku
12, které je pripevnéno stavitelné na rovinné
plo3e 14 na jednom konci vykyvného rame-
ne 13 vytvofené; druhy konec vykyvného
ramene 13 je vykyvné uloZen v pevném ra-
menovém loZisku 15. Vlastni téZny stroj 23,
ktery je postaven na pevném betonovém
zédkladu, pohdni dvoudrédZkovy téZny buben
20 majici prvni drédZku 21 a druhou dréazku
42. Na téZné véZi (nenakreslené) je lanovni-
cova dvojice 30 tvoifend dvéma lanovnicemi
31 a 32.

Na obou koncich 41, resp. 42 t&Zného
lana 48, které je zndmym zplisobem vedeno
pfes dvoudraZkovy té8Zny buben 20 a jedno-
drazkovy prevddéci kotoud 10, jsou piipev-
nény dopravni nddoby 51, resp. 52; visi tedy

PREDMET

1. TéZné zafizeni s vicedraZzkovym t&%Z-
nym bubnem a jednodradzkovym pievadécim
kotoudem, vyznacujici se tim, Ze prevadsci
kotoué¢ (10), jehoZ osa je rovnob8Znd s
osou t&Zného bubnu (20), je prostiednic-
tvim kotouCového loZiska (12) uloZen po-
suvng vzhledem k ose té€Zného bubnu (20),
pFitemZ na kotoutové loZisko (12) je napo-
jen silovy akumuldtor (17) vyvozujici tah
smérem od téZného bubnu (20).

2. T8Zné zarizeni podle bodu 1, vyznaduji-
ci se tim, Ze kotouCové loZisko (12) ie u-
pevnéno na volném konci vykyvného rame-
ne (13), jehoZ rovina vykyvu je kolméd k
ose prevadé&ciho kotoude (10].

z nich miiZe byt nahrazena protizdvaZim.

Vykyvné rameno 13 ma piidavné oko 16
pro zavéseni zavaZi 17, jehoZ hmotnost je
ménitelnd. Na vykyvném rameni 13 mohou
byt i daldi zdchyty (nenakreslené) napiiklad
pro dynamometrickd zafizeni. PFipustné
krajni polohy vykyvného ramene 13 jsou
indikovany koncovymi spinati 19 a s nimi
spoluplisobicimi nardzkami 18 na vykyvném
ramenu 13 pfipevnénymi.

Vykyvné rameno 13 umoZiiuje tedy ménit
vzdalenost mezi plevddécim kotoutem 18 a
téZnym bubnem 28. Tim je také umoZnéno
dolasné tzv. ,krdceni” t&8%ného lana 48 pro
ufely jeho tfednich zkouZek. Momentové
zavislosti vzhledem k ose vykyvu vykyvného
ramene 13, které se 1liS{ od b&Znych provoz-
nich hodnot, se na dobu provadéni téchto
zkouSek upravi dofasnou zménou hmotnosti
zgvazi 17.

T&Zné zafizeni podle vyndlezu je urdeno
pro té€Zeni z velikych hloubek tam, kde melze
pouZit vyrovndvaciho lana. U zaiizeni podle
vynalezu odpadd téZ nutnost navijeni t&Zného
lana na t8Zny buben ve vice vrstvdch, coZ

P

znatné sniZuje Zivotnost téZného lana.

VYNALEZU

3. TéZné zarizeni podle bodu 2, vyznadu-
jici se tim, Ze na volném konci vykyvného
ramene (13) je nosnd plocha (14}, na které
je prestavitelné uloZeno loZisko (12} h¥ide-
le pfevadéciho kotoude (10).

4. TéZné zalizeni podle bodu 2, vyznadu-
jici se tim, Ze na volném konci vykyvného
ramene (13) je plipevnéno zdvaZi (17).

5. T&Zné zalizeni podle bodu 2, vyznaduji-
ci se tim, Ze vykyvné rameno (13) je vyba-
veno signalizaci (18, 19) alespoii jedné své
krajni polohy.

6. TéZné zalizeni podle bodu 2, vyznaduji-
ci se tim, Ze vykyvné rameno {13) je vyba-
veno dynamomesetrickym snimadem.

1 list vykresi
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