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Uktad przekaznikowy

Wynalazek dotyczy uktadu przekaZnikowego, przy pomocy ktdrego realizuje si¢ automaty skoriczone
$cisle okresowe. Uktad taki znajduje zastosowanie do sterowania procesem technologicznym, w ktérym wymaga
si¢ zmiany programu pracy sterowania bez przerywania procesu.

W literaturze naukowej brak jest danych o realizacji automatéw Scisle okresowych, natomiast z nielicznych
publikacji na temat tych automatéw wynika, ze jezeli zwykty skoriczony automat posiada reprezentacje
w postaci automatu $ciSle okresowego, to otrzymuje si¢ szereg korzysci ekonomicznych przy jego realizacji.
Najbardziej zblizonym uktadem jest przekaznik programowy, na ktérego krzywkach nacigty jest program. Wada
jego jest stato§¢ programu. Zmiana moze by¢ wykonana jedynie przez wymian¢ krzywek, co zmusza 'do
przerwania procesu sterowania.

Celem wynalazku jest usunigcie znanych wad i niedogodnosci, za$ zadaniem technicznym otrzymanie
uktadu przekaznikowego, w ktérym mozna zmieni¢ program pracy bez przerywania procesu.

Istota wynalazku polega na tym, Ze przekaZnik programowy steruje automatem skoriczonym za pomoca
przekaznikéw elektromagnetycznych. W uktadzie tym z cewka przekaZnika elektromagnetycznego szeregowo
polaczony jest opdr, a réwnolegle z ta cewka potaczone sa dwie gatezie, z ktérych jedna zawiera kondensator,
. a druga opor szeregowo potaczony z stykiem zwiernym przekaZnika.

Uktad umozliwia uzyskanie réwnos$é czasdw zadziatania ipowrotu przekaZnikéw z czasem zmiany
sygnatéw przekaZznika programowego.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia schemat blokowy uktadu, fig. 2 — program krzywek przekazmka programowego, fig. 3 — schemat ideowy
potaczen przekaznikéw w podautomacie.

Zegar autonomiczny 1 zrealizowany jest za pomoca przekaZnika programowego. Jako wejscie 2 uktadu do
sterowania wykorzystany jest styk sterujacy. Podautomat skoriczony 3 zawiera przekazniki elektromagnetyczne
potaczone wedlug schematu na fig. 3. Taki uktad potaczen umozliwia wsp6tdziatanie zegara autonomicznego
z podautomatem skoriczonym. Polega ono na tym, Ze czasy zadzialania i powrotu przekaZnika sa sobie réwne
i jednoczesnie sa réwne jednostce czasu zegara autonomicznego. Efekt ten jest uzyskany droga doboru elementéw
R, R, iC.
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Styki zegara autonomicznego i styk sterujacy wejscia steruja podautomatem skoriczonym. Ich dziatanie jest
réwnoczesne i niezalezne od siebie. Zmian¢ programu sterowania procesem uzyskuje poprzez zmiang sygnatu
wejéciowego w odpowiedniej chwili czasu. ‘

Zastrzezenie patentowe

Uktad przekaznikowy sktadajacy si¢ z przekaznika elektromagnetycznego, opornika i kondensatora oraz
przekaznika programowego, znamienny tym, Ze przekaznik programowy (1) potaczony jest szeregowo z oporem
(R;) oraz z cewka (X) przekaZnika elektromagnetycznego, a réwnolegle z ta cewka potaczone s3 dwie galezie,
z ktérych jedna zawiera kondensator (C), a druga opdr (R,) szeregowo polaczony z stykiem zwiernym (X)
przekaZnika programowego.
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