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(54) Upinacie zariadenie

Predmetom rie$enia je upfinacie zariade-

nie s dvomi skupinami upfnacich &elust{
samostatne protibeZne kinematicky ovlddangch,
kde sa rie$i obmedzenie silov§ch zdvihov
tychto skupin &elusti. Podstatou upinacieho
zariadenia je to, Ze v telese skludovadla

sl usporiadané aspoifi dve obmedzovacie plochy
proti aspoii dvom dorazovym plochdm vytvorenym
na niektorom prvku kinematického retazca
dolngho a kinematického retazca horného

§ dorazovou v6lou umernou zdvihu upinacich
¢elust{. Predmetnym riedenim sa nitene a
définovatelne prerozdelf upinac{ zdvih
Celusti{, naprfklad rovnako na kaZdd skupinu
gelusti, &{im sa zniZi kon¥trukény rozmer
telesa upfnacieho zariadenia v smere pohybu
klinovych z&mkov a sitasne odstréni moZnost

havérie.
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Predmetom vynélezu je upfinacie zarladenie s dvomi skupinami upinacich &elust{ samostatne

protibeZne kinematicky ovlidanych, najm¥ pre upinanie ta¥kych obrobkov na karuseloch, kde

sa rie8i obmedzenie silovych zdvihov tychto skupin &elusti.

si zndme upfnacie zariadenia, kde skupiny Selust{ si samostatne protibeZne kinematicky
ovlddané dvojstrannymi hrebefimi s klinovym zdmkom, kde hrebene s v zdbere s ozubenymi
pastorkami ulofenymi oto¥ne v nédboji spojeného s pilestom priamodiareho hydromotora. Krajné
polohy &elust{ su obmedzené dorazom piestu hydromotora o dnd jelio valca pevne spojeného
8 telesom skludovadla. '

Dalej sd zna&me upfinacie zariadenia, kde skupiny Selusti sd samostatne ovlidané tieZ
klinovymi zé&mkami tak, Ze jeden klinovy zédmok je ovlddany piestom a druhy valcom priamo-
&iareho hydromotora a teda hydromotor je v8&i telesu upfnacieho zariadenia axidlne volIng.
Obmedzenie silového zdvihu skupin &elusti je obmedzené tieZ len dorazom piestu o dnd
valca priamofiareho hydromotora.

Spolo&nou nevyhodou uvedenych rieden{ je to, ¥e zdvih piestu vymedzeny volnym priestorom
vo valci sa md%e plne vyderpat len na upfnaci pohyb jednej skupiny &elust{ napriklad
vtedy, ked druhd skupina Selustf sa vplyvom netist8t vo vedeni zasekne hned v podiato&nej
f4ze upinania. Tym sa mbfe stat, ¥%e obrobok bude upnuty len jednou skupinou Selusti,
napriklad nesymetricky, a pri obrédbani sa méZe uvolnit a spbsobitf havériu.

vzhladom k tomu, Ze skupiny &elusti u uvedengch riaseni sui samostatne ovlédané,
&o vyZaduje dvojnédsobny zdvih piestu vo valeci a v krajnom pripade i takyto volng zdvih
klinov¢ch zdmkov v telese skludovadla, narastd konitruk&ng rozmer upinacieho zariadenia
v smere tohto zdvihu.

Uvedené nevyhody zmierfiuje upinacie zariadenie podla vyndlezu, ktorého podstata
spodiva v tom, %e v telese skludovadla si usporiadané aspoX dve obmedzovacie plochy proti
aspoll dvom dorazovym plochdm vytvorenym na niektorom prvku kinematického retazca dolného
a kinematického retazca horného s dorazovou v8lou Umernou silovému zdvihu upfnacfch &elustif.

Upinacim zariadenim podla vyndlezu sa nitene a definovatelne prerozdelf upinaci zdvih
&elustf, napriklad rovnako, na kaZdd skupinu Selusti, &im sa zn{%#i konZtrukény rozmer
telesa upfinacieho zariadenia v smere pohybu klinovych zdmkov a sidasne odstrdni moZnost
havérie.

Na pripojenom v§krese si zndzornené priklady vytvorenia vyndlezu, kde na obr. 1 je
priklad upinacieho zariadenia v &iasto&nom osovom reze s obmedzenim pohybu v axidlnom
smere, na obr. 2 priklad upfnacieho zariadenia v &iasto&nom osovom reze s obmedzenim
pohybu v radidlnom smere a na obr. 3 dal¥{ prfklad upfnacieho zariadenia v &iasto&nom
osovom reze s kombinovanym obmedzenim pohybu.

Upi{nacie zariadenie pozostdva zo skluZovadla 100 a ovléddacej jednotky 200. SkIludovadlo
100 pozostava z telesa 110, v ktorom si zndmym spdsobom radidlne vedené nocie 125 a klinové
tiahla dolné 124a a horné 124b.'Na nosifoch 125 s zndmym sp8sobom uchytené upinacie
eluste 126. Nosi& 125 je spojeny zndmym spdsobom a klinovym tiahlom dolnym 124a a hornym
124b, napriklad pomocou zdvitového spojenia 127,

Klihové tiahlo dolné 124a je v z&bere s klinovym Zmfkadlom dolnym 122 a klinové
Smgkadlo horné 124b je v zdbere s klinovym Smgkadlom hornym 123, znémym spdsobom.

Klinové Bmgkadlo dolné 122 je spojené s niektorym zo zndmych spdsobov s dolnym ovlddacim
telesom 210, napriklad s piestom a klinové #mykadlo horné 123 je spojené obdobne s hornym
ovlédacim telesom 220, napriklad s valcom, ovlddacej jednotky 200, napriklad priamo&iareho
hydromotora.
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Dolné ovlddacie teleso 210, klinhové 3mgkadlo dolné 122, klinové tiahlo dolné 124a a
prisldichajica skupina nosiSov 125 a upinacich Selustf 126 tvoria kinematicky retazec
dolny 120a.

Horné ovlidacie teleso 220, klinové Smykadlo horné 123, klinové tiahlo horné 124b a
prisldchajdca skupina nosifov 125 a upinacich &elusti 126 tvoria kinematicky retazec
horny 120b . Kinematicky retazec dolny 120a a kinematicky retazec horny 120b tvoria kinematicky
retazec 120, ktory zabezpeduje realizdciu upinacej sily sklufovadla 100.

Po privode tlakového média, napriklad oleja, do tlakovej vetvy "a", ovlddacej jednotky
200, naprfklad priamoiareho hydromotora sa klinové ¥mfkadlo dolné 122 pohybuje v smere
Sfpky "d" a klinové Zmgkadlo horné 123 v smere Eipky "c". Nakolko sklon "d" zndmych klinovych
zémkov 128 medzi klinovym tiahlom dolnym 124a.a klinovym Smgkadlom dolnym 122 a medzi
klinovym tiahlom hornym 124b a klinovgm 3mykadlom hornym 123 je vo¥i osi sklu€ovadla 100
svojim zmyslom rovnaky, ako je to vidiet na obr. 1, je sdhlasny dostredivy i odstredivy
pohyb vZetkych upinacich &elusti 126.

Silovy zdvih Ar upfnacich &elusti 126 je dany aspoill dvomi obmedzovacimi plochami
111 telesa 110 skluXovadla 100 a aspoii dvomi dorazovymi plochami 121 aspoii jedného prvku
kinematického retazca dolného 120a a aspoifi dvomi dorazovymi plochami 121 aspofi jedného
prvku kinematického retazca horného 120b.

Dorazovéd véla X, medzi obmedzovacifmi plochami 111 telesa 110 sklulovadla 100 a dorazovgmi
plochami 121 prvku kinematického retazca dolného 120a a dorazovd véla X, medzi obmedzovacimi
plochami 111 telesa 110 sklufovadla 100 a dorazovymi plochami 121 prvku kinematického
retazca horného 120b sd volené tak, Ze im odpovedajica dolnad dréha "1," dolného ovladacieho
telesa 210 a hornd dréha "1," horného ovléddacieho telesa 220 boli navzdjom rovnaké, prifom
dr&ha "L" medzi horngym ovlddacim telesom 220 a dolnym ovlddacim telesom 210 v smere ich
relativneho pohybu je rovn4 appdii siu&tu hornej dréhy ”iz" a dolnej dréhy "ll“.

Up{nacie zariadenie podla vyndlezu teda umoZni upfnanie obrobku obidvoma skupinami
upinacich &elust{ 126 s rezervou v silovom dopinani obrobku, nakolko drdha "1" je viZZia
ako dolnej dréhy "ll“ a hornej dréhy "12" a stdéasne po vySerpani dolnej dréhy ";1", na pohyb
jednej skupiny &elustf 126 je zabezpeleny niteny pohyb druhej skupiny Eelusti 126 Cerpanim
ar&hy "12” ovlddacej jednotky 200.

PREDMET VYNALEZU

1. Upinacie zariadenie pozostivajice zo sklufovadla a ovlddacej jednotky, kde &mykadlo
skludovadla je delené a pozostdva z klinového Smykadla dolného a klinového Zmgkadla horného,
pri&om klinové $mgkadlo dolné ovlida cez klinové tiahlo dolné a nosi& aspoil jednu upinaciu
%elust a klinové Emfkadlo horné ovldda cez klinové tiahlo horné a nosil tie# aspofl jednu

. upinaciu Zelust a kde ovlddacia jednotka je tvorend dolnym ovlddacim telesom, napriklad
piestom pre spoluzdber s klinovym ¥mykadlom dolnym a hornym ovlddacim telesom, napriklad
valcom pre spoluzéber s klinovym ¥mgkadlom hornym, prifom tieto ovlédacie telesd si voli
telesu skludovadla usporiadané protibe¥ne pohyblivo tvoriac kinematicky retazec dolny
a kinematicky retazec horny a smer pohybu upinacfch Zelusti je jednotny vyznalené tym, Ze
v telese (110) sklufovadla (100) sd usporiadané aspofi dve obmedzovacie plochy (111) proti
aspoli dvom dorazovym plochdm (121) vytvorenym na niektorom prvku kinematického retazca
dolného (120a) a kinematického retazca horného (120b) s dorazovou vélou (X,, X,) Umernou silo-"’
vému zdvihu (Ar) upinacfich &elusti (126).

2. Upinacie zariadenie podla bodu 1 vyzna&ené tym, Ze medzi hornym ovlddacim telesom
(220) a dolnym ovlidacim telesom (210) ovlidacej jednotky (200) vytvorend dréha (1) je aspoii
rovnd su&tu dolnej dréhy (11) dmernej dorazovej voli (Xl) a hornej dréhy (12) dmernej dorazovej
veli (X,).
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3. Upinacie zariadenie podla bodu 1 a 2 vyzna&ené tym, Ze maximdlna dolnd dréha
(11) dolného" ovlddacieho telesa (210) a maxim&lna hornd dréha (12) horného ovladacieho
telesa (220) je rovnak4.

1 vykres
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