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OZET

SARIM CIHAZI

Bir sarim cihazninl (100), bir iplik besleme bobininin (B) diizenlendigi bir iplik besleme kesitini
{11), bir egirilmis ipligi (Y) bir pakete (P) sarmaslCiin uyarlanan bir sarlm kesitini (6) ve iplik
besleme kesiti (11) ve sarlm kesiti {6) arasiida bir iplik yoluna diizenlenen ve egirilmis iplige
{Y) bir gerilim uygulamasLlicin uyarlanan bir gerilim uygulama kesitini (3) icermektedir.
Gerilim uygulama kesiti (3), edirilmig iplikle (Y) temas olusturarak ve edirilmig ipligi (Y)
ederek edirilmis iplikte (Y) gerilimi uygulamasliin uyarlanan birden ¢ok temas elemannl {41,
44) icermektedir. Temas elemanlarl] (41, 44), birbirleri arasbdaki bir aralkla (L)
diizenlenmektedir ve bir iplik yolu yéniinde temas elemanlar({41, 44} arasindaki aralll (L) 5

mm veya daha fazlad(tl
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ISTEMLER

1. Bir paket (P) olarak iplik besleme bobini (B) etraflnk sarlt(s]bir egirilmis ipligi (Y) sarmas]

icin uyarlanan bir sarim cihaz[100) olup, asadldakileri icermektedir:

iplik besleme bobininin (B) diizenlendidi bir iplik besleme kesiti (11);

egirilmis ipligi (Y) pakete (P) sarmas[Lin uyarlanan bir sarlm kesiti (6); ve

iplik besleme kesiti (11) ve sarlmh kesiti (6} arasinidaki bir iplik yolunda dizenlenen ve
edirilmis iplik (Y) Uzerinde bir gerilim uygulamasCigin uyarlanan bir gerilim uygulama
kesiti (3);

burada gerilim uygulama kesiti (3), egirilmis iplikle (Y) temas olusturarak ve egirilmis
iplidi (Y) biikerek egirilmis iplik (Y) (izerinde gerilim uygulamasCikin uyarlanan birden
cok temas eleman@d41, 44) kapsamaktad} temas elemanlarll41, 44), bir sabit
gecit (17) ve bir hareketli gegit (18) lizerinde diizenlenmektedir, hareketli gegidin (18)
hareketli temas elemanlarll44) ve sabit gegidin (17) sabit temas elemanlar[{41)
alternatif olarak iplik yolu yéniinde diizenlenmektedir ve hareketli gegit (18), iplik yolu
yoniinde uzanan bir sallanan milin (39) etrafidda hareket etmektedir, temas

elemanlar[{41, 44), birbirleri arasbtaki bir aralKla (L) diizenlenmektedir,

bu cihaz asagdikiler ile karakterize edilmektedir
iplik yolu ydniinde temas elemanlar({41, 44) arasibdaki aral@nl (L), 5 mm veya daha
fazla ve 20 mm veya daha az olmasl]

. Iplik yolu yoniinde temas elemanlar(J(41, 44) arasdaki arall@a (L) gore iplik yolu

yoninde temas elemanlnl (41, 44) bir kallnlkl (T1, T2) oraniln, 1:10 veya daha fazla

olmas(ile karakterize edilen, istem 1'e gére sarm cihaz[{100).

. Iplik yolu ydninde temas elemanlar(](41, 44) arasibaki aral@a (L) gére iplik yolu

yoninde temas elemannl (41, 44) bir kallk (T1, T2) oranhln, 1:20 veya daha az
olmas(ile karakterize edilen, istem 2'ye gore sar(h cihaz[{100).

. Temas elemannl (41, 44), edirilmis iplikle (Y) temas eden bir yay sekilli temas

bélimind (411, 441) kapsamaslile karakterize edilen, istem 1 ila istem 3'ten herhangi
birine gdre sar cihaz[{100).
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. Istem 1 ila 4ten herhangi birine gére sarl@ cihaz[{100) olup,

asaddikiler ile karakterize edilmektedir

iplik yolu ydninde temas elemanlar(](41, 44) araslhdaki arall@in (L), bir callsna
konumunda hareketli gecidin (18) temas bdlimu (441) ve buraya bitisik sabit gecidin (17)
temas bélimi (411) arasiodaki iplik yolu yoniindeki bir aralkl{L) olmas]

. Iplik yolu yoniindeki temas béliimleri (411, 441) arasiHaki aral@nl (L), hareketli gecidin

{18) temas bdlimunin {441) bir kallnlkl merkezi ve sabit gegidin (17) temas bolimunin
{411) bir kalnlK merkezi arasiida iplik yolu ydniinde bir aralkl(L) olmaslile karakterize
edilen, istem 5’e gbore sarim cihaz[{100).

. Sabit gecidin (17), bes temas elemanl{41) kapsamas[{e hareketli gecidin (18), dort

temas eleman@d(44) kapsamasUlile karakterize edilen, istem 1 ila istem 6'dan
herhangi birine gdre sarlm cihaz[{100).
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TARIFNAME

SARIM CIHAZI

BULUSUN ARKA PLANI

1.Teknik Alan

Mevcut bulug, bir paket olarak bobini besleyen bir ipligin etraffa sarlldlan bir egirilmis iplidi
sarmak Uzere adapte edilen bir sarlth cihaz[le ilgilidir.

2. Onceki Teknik

Geleneksel olarak, tily miktarbldl az oldudu bir ediriimis iplik olan bir kompakt ipligin
egirilmesi, bir halkalCledgirme makinesi ve benzeri gibi bir egirme cihazlbbda mimkiindir.
Kompakt ipligin egirilmesi, Japon Incelenmemis 2003-155631 Say[IPatent Basvuru YayDinda
tarif edilmektedir. Fakat, egirilmis iplik yeniden sarllfken tiiylin artmasC¥e bir paket olarak

bobini besleyen bir ipligin etrafinh sarld@lbir problem mevcuttur.

Bu, bir gerilim uygulama kesiti ve egirilmis iplik ile temas olusturarak egirilmis iplikte bir
gerilim uygulamak Uzere adapte edilmis benzerinin, bir otomatik sarg[tihaz[veya benzeri
(bkz. 2010-126322 SayMMlapon Incelenmemis Patent Basvurusu YaymI) gibi bir sarim
cihazlda ve saglanmaktadlrlve egirilmis iplik, gerilim uygulama kesiti ve benzeri ile, yeniden
sarma esnaslhda temas kurmaktadl] bu da tiy olusumuna neden olmaktadll Kompakt
iplikten baska bir iplik orijinal olarak belirli bir tily miktarbi sahip oldugu igin, yeniden
sarman neden oldudu tiiydeki artlsl tolere edilebilmektedir. Fakat, ozelliginin, kiiglik
miktarda tlye sahip olmasCdlan bir kompakt iplik durumunda, tlydeki artlsInl bastilithamas]
halinde, kompakt ipligin 6zelligi kaybolacaktlr]

Yeniden sarma ile artan tliylin azaltIthasOgin, sKIStEIMS havan@l yol acti@ChirdaplChava
akls[ile veya iplikle temas halinde olan bir makara ile tliyll badlayarak bir ana iplikten yaplsan
tly miktarChzaltacak sekilde adapte edilmis bir tiiy baglama cihaz[bilinmektedir. Fakat,
skIsticith S havan [l beslenmesine veya motorun tahrik edilmesine yonelik elektrik glciinin,
tiy badlama cihaznlgallstrinasCgereklidir, bu da enerji tilketimine yol agmaktadkt]l Dahas[]

tly baglama cihaz[Jyeni sadlanmasCgereklidir, bu da sarlm cihazninl bir konfiglirasyonunun
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karmask hale gelmesine neden olmaktad® Iplik, tily badlama cihazOicerisinden geg¢mesi
gerekli oldudu icin, iplikte bir gerilimin azaltl@mamasbh dair bir diger problem

ylkselmektedir.

BULUSUN KISA ACIKLAMASI

Mevcut bulug, yukarlda bahsi gegen problemleri ¢ozmek igin yaplohaktadlt] Mevcut bulusun
amacld paket olarak bobini besleyen ipligin etraflnb egirilmis iplik sarllfken olusan tiy
miktarnibastEabilen bir sarbi cihaz3adlamakt(r]

Mevcut bulug taraflfdan ¢ozllecek olan problemler, yukarida bahsi gectigi gibidir ve suanda,

bu tarz problemlerin ¢oziilmesine y6nelik araclar asadlda a¢klanacaktll

Spesifik olarak, mevcut bulusun bir sarf@ cihaz[bir paket olarak bobini besleyen bir iplidin
etrafma sar[lolan bir egirilmis iplidi saracak sekilde adapte edilmis bir sarm cihaz(drlve bir
iplik besleme kesitini, bir sarlm kesitini ve bir gerilim uygulama kesitini icermektedir. Bir iplik
besleme bobini, iplik besleme kesitinde diizenlenmektedir. Sarlm kesiti, edirilmis ipligi pakete
sarmaktad[f] Gerilim uygulama kesiti, iplik besleme kesiti ve sarlm kesiti arasidaki bir iplik
diizlemine diizenlenmektedir ve edirilmis iplikte bir gerilim uygulamaktadl Gerilim uygulama
kesiti, egirilmis iplik ile temas olusturmaktadltlve egirilmis ipligi egerek egirilmis iplide gerilim
uygulayacak sekilde adapte edilmis birden cok temas elemanbldicermektedir. Temas
elemanlar(birbirleri arasibdaki bir aralKlile diizenlenmektedir ve bir iplik yolu yoniinde temas
elemanlar(@raslikla arallk] 5 mm veya daha fazladltl

Mevcut bulusun sarlm cihazlna gdre, iplik yolu ydniinde temas elemanlarChrasidaki arallk]

20 mm veya daha azdl[r]

Mevcut bulusun sarlmh cihaznh gore, iplik yolu yéniinde temas elemanlarCarasiodaki aralda

gdre iplik yolu yéniinde temas eleman(ninl bir kalmlkloran[J1:10 veya daha fazlad[tl

Mevcut bulusun sarlm cihazlob gore, iplik yolu yoniinde temas elemanlarChrasiidaki aralga
gdre iplik yolu yoninde temas eleman(nlnl kalll Kloran[J1:20 veya daha azdltl

Mevcut bulusun sarlm cihazbh gére, temas eleman[Jedirilmis iplik ile temasCblusturan bir

yay sekilli temas baélimuni icermektedir.
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Mevcut bulusun sarlm cihaz[d bir sabit gecidi ve temas elemanlarilil dizenlendidi bir
hareketli gegidi icermektedir. Hareketli gecit ve sabit gegit alternatif olarak iplik yolu yoniinde
diizenlenmektedir. Iplik yolu yéniinde temas elemanlar(Jarasiidaki aralk] bir callshma
konumundaki hareketli gecidin temas bdlimi ve buraya bitisik sabit gegidin temas bdlumu

aras(ndaki iplik yolu yonunde bir arallktr]

Mevcut bulusun sarlmh cihazlnh gore, iplik yolu yoniindeki temas boélimleri arasindaki arallk]
hareketli gecidin temas bdliminin bir kalRlk merkezi ve sabit gegidin temas bélimindn bir
kallnl Kl merkezi araskdaki iplik yolu yénlnde bir arallkt(cl

Mevcut bulusun sarimh cihazlnh gdre, sabit gegit, bes temas elemanbligermektedir ve

hareketli gegit, doért temas elemanillkermektedir,

Mevcut bulus, asagldaki etkileri saglamaktadt]

Mevcut bulusun sarlm cihazlbb goére, gerilim uygulama kesiti, egirilmis iplikle temas
olusturarak ve ediriimis iplidi ederek egiriimis iplide gerilim uygulayacak sekilde adapte
edilmis birden cok temas elemannlicermektedir. Temas elemanlar(d birbirleri arasdaki
arallkl ile dizenlenmektedir ve iplik yolu yoniinde temas elemanlarChrasibbdaki aralk} 5 mm
veya daha fazladt] Bu, paket olarak, bobini besleyen ipligin etraflnda sarlllolan egirilmis ipligi
sararken olugan tily miktarfn hastFithasha olanak saglamaktad(El

Yukarda acklanan bir sekilde, olusan tiiy miktarDnl bastlcIhasbi olanak saglanmasCikin bir
sebep olarak degerlendirilebilmektedir. Bir baska ifadeyle, iplik, temas elemanlarChrasinda
gecis vaptdinda, temas elemanlardan kuvvet ile egirilmis iplige gerilim uygulanmaktadir]
Temas elemanlarCarasindaki arall@inl 5 mm’den daha az oldugu ve temas elemanlarninl
yogun olarak dizenlendigi bir durumda, egiriimis ipligin bir serbest uzunlugu (bir bitisik
temas elemanClboyunca uzanan egirilmis ipligin bir bélimindn bir uzunlugu) kisadl] ve
egirilmis iplidin elastikiyeti azalmaktad (edirilmis ipligin bir gerilimi artmaktadlf). Temas
elemanlaridan kuvvet, bu durum althida egirilmis iplige uygulandidinda, egirilmis ipligin
hasar almasCiniimkiindir, bu sekilde tilye neden olmaktadE] Ote yandan, temas elemanlar(]
arasidaki aralldinl 5 mm veya daha fazla oldugu ve temas elemanlarinl yogun o&lclide
diizenlenmedigi bir durumda, egirilmis ipligin serbest uzunludu, uzundur ve egirilmis ipligin

elastikiyeti artmaktadtl(edirilmis iplidin gerilimi azalmaktad[r). Temas elemanlaridan kuvvet,

3
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bu durum altlhda egirilmis iplide uyguland@inda bile, edirilmis iplik, gerginlik ile kuvveti
absorbe ettigi icin, egirilmis ipligin hasar almasCmimkindir, bu sekilde tly olusumunun
bastlrithashk olanak saglamaktadlr]

Mevcut bulusun sarim cihazibh gore, iplik yolu yénindeki temas elemanlarCarashtaki arallk]
20 mm veya daha azd[tl Bu, gerilim uygulama kesitinin biylk olmashk neden olmadan
paket olarak, bobini besleyen ipligin etrafibda sarllblan egirilmis ipligi sararken olusan tiy
miktar inl bastithasb olanak saglamaktadIr]

Mevcut bulusun sarim cihazlbh gére, temas elemanlar(diplik yolu yéniinde temas elemanlar(
aras[daki arall@a gore iplik yolu yoniinde temas elemannln kalbl Kl orannlnl, 1:10 veya daha
fazla oldugu sekilde ayarlanmaktad[t] Bu tarz bir oran[derceklestirmek icin, temas elemanlar(d
arasldaki aralldbelirleyerek, paket olarak bobini besleyen ipligin etrafloda sarllolan
egirilmis iplik sarliFken olusan tiy miktarminl bastrithasCinimkinddr.

Mevcut bulusun sarim cihazink gore, temas elemanlar[diplik yolu yéniinde temas elemanlar(]
arasdaki arallda gore iplik yolu ydniinde temas elemannin kall Kl orannlnl, 1:20 veya daha
az oldudu sekilde ayarlanmaktadF]l Bu tarz bir oranCgergeklestirmek icin, temas elemanlar]
arasndaki arall@belirleyerek, bir paket olarak bobini besleyen ipligin etrafldda sarlblan
egirilmis iplik sarken olusan tiy miktarnmn basttIthasinimkinddir.

Mevcut bulusun sarm cihazinb gdre, temas elemanlJegirilmis iplikle temas olusturan vyay
sekilli temas bolimini icermektedir. Bu, temas elemanlarbdan kuvvet, edirilmis iplige
uyguland@nda, egirilmis ipligin hasar almashln miimkin clmashdan dolay[ 1ty olusumunun
bastllthasha olanak saglamaktadIr]

Mevcut bulusun sarlm cihazibh gore, temas elemanlarink sahip olan her bir sabit gegit ve
hareketli gecit saglanmaktadflve hareketli gecit ve sabit gecit alternatif olarak egirilmis yol
yoniinde diizenlenmektedir. Iplik yolu yéninde temas elemanlarCarasbdaki aralkl bir
galGina konumundaki hareketli gegidin temas boliimi ve buraya bitisik sabit gegidin temas
boliml arasbklaki iplik yolu yoéninde bir arallktll Bu tarz bir sekilde temas elemanlar]
arasindaki araldbelirleyerek, paket olarak bobini besleyen iplidin etrafida sarlolan
egirilmis iplik sarliEken olusan tily miktarnlnl bastlitasCinimkinddr.

Mevcut bulusun sarim cihazinb gore, iplik yolu yoninde temas elemanlarCarasindaki arallk]

4
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hareketli gecit kalGmerkezi ve sabit gecit kalmlGlinerkezi arasindaki iplik yolu yoniindeki
aralktll Bu tarz bir sekilde iplik yolu yoninde temas elemanlarCarasiidaki arall@d
belirleyerek, paket olarak bobini besleyen ipligin etraflnb sarIllégirilmis iplik sarltken olusan
tly miktarninl bastrlIhas[mamkdinddr.

Mevcut bulusun sarlm cihazibl gore, sabit gecit, bes temas elemanblClicermektedir; bu
esnada, hareketli gegit, dért temas elemannlicermektedir. Bu, gerekli gerilimi uygularken

tiy olusumunun bastlrihasbh olanak saglamaktad(rl

SEKILLERIN KISA AGIKLAMASI

SEKIL 1, mevcut bulusun bir yapIBndltashl gore bir gerilim uygulama kesitinin bir
yanal Gstten gorinlsuddr;

SEKIL 2, bir otomatik sarf cihaz[IRA bir nden gérinisidir;

SEKIL 3, SEKIL 1'in bir A-A hatt[dapraz kesit gérindisiidir;

SEKIL 4, SEKIL 3'Uin bir B-B hatt[dapraz kesit gériintsidir; ve

SEKIL 5, gerilim uygulama kesitinin bir isleminin acklanmashh yénelik bir yanal istten

gorinistir.

TERCIH EDILEN YAPILANDIRMALARIN AYRINTILI ACIKLAMASI

Daha sonrasitda, mevcut bulusun bir yaplandliasihk gére bir sarimh cihazClolarak bir
otomatik sar@ cihaz[{100), SEKIL 1 ila 5'in kullanfmOe acKanacakt(tl

Mevcut yaplandiada, acklama uygunlugu igin capraz oklar kullanmOile gizimlerde
gosterilen yonler ve On-arka, sol-sag ve (st-alt isaretleri, bir 6n-arka yonii, bir sol-sag yonii
ve bir lst-alt yéni olarak tan@lanmaktadd SEKIL 2'de gosterildidi iizere, otomatik sarm
cihaz[1100), bir paket (P) olarak, bobini (B) besleyen bir ipligin etraflol sarllbir ipligin
{egirilmis iplik) (Y) sarlthasib yonelik bir cihazdlc]l Otomatik sarlmh cihaz({100), bir taban
govdesi olarak bir dik dikdortgen kutu sekili ana gdvde cergevesinden (1)
yapl@ndrihaktadlr] Ana govde gercevesi (1), bir alt bolimden bir Ust boliime gerilen ipligin
{Y) bir iplik yolu boyunca, bir iplik besleme kesiti (11), bir acmaya yardimcltihaz (2), bir
gerilim uygulama kesiti (3), bir gerilim sensorlii (7), bir iplik birlestirme cihaz[{4), bir iplik
hatasLgiderme cihazLblarak hareket eden bir iplik temizleyici (5) ve bir sarlm kesiti (6) gibi

her bir cihazlibermektedir.
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Otomatik sarlm cihazibh (100) beslenen bobini (B) besleyen iplik, iplik besleme kesitine (11)
diizenlenmektedir. Agmaya yardmcl¢ihaz (2), iplik besleme bobininin (B) etrafinh sarllblan
iplik miktarda azalmanl yol acti@lh¢lthaya yonelik bir gerilimdeki artlS[bastlrirak, bobini
besleyen (B) iplikten ipligin (Y) a¢lfhashb yardim etmektedir. Gerilim uygulama kesiti (3),
bobini (B) besleyen iplikten beslenen iplikte (Y) o©nceden belirlenmis bir gerilim
uygulamaktadlr] Gerilim uygulama kesitine (3) dair kapsamlCbir acklama daha sonrasinda
yap@caktlr] Gerilim sensdrii (7), gerilim uygulama kesiti (3) UGzerinden gegis yapan ipligin (Y)
iplik yoluna dizenlenmektedir ve iplik (Y) gerilimi &lglilerek elde edilen &lgim verisini
gbnderecek sekilde adapte edilmektedir. Gerilim sensdrii (7), érnedin iki sabit kol ve burasd
araslbh dizenlenen hareketli kol boyunca kancalCblan iplik (Y) taraflodan bir hareketli kola
uygulanan kuvvete bagl[blarak iplik (Y} gerilimini dlgecek sekilde adapte edilen bir cihaz

olabilmektedir.

Iplik temizleyici (5) bir iplik hatas@lespit ettiginde, iplik birlegtirme cihaz((4), iplik hatasninl
bir bolimiini ¢kbrmak icin ipligi (Y) kesmektedir ve bobini (B) besleyen iplikten bir alt ipligi
ve iplik hatasl boélimini ¢kbrdktan sonra paketten (P) bir st ipligi birlestirmektedir.
Buna olanak sadlamak igin, alt ipligi yakalayacak ve alt iplidi, iplik birlestirme cihaziba (4)
gecirecek sekilde adapte edilen bir réle borusu (12) ve Ust ipligi yakalayacak ve st ipligi iplik
birlestirme cihazibh (4) gecirecek sekilde adapte edilen bir emme agz[113), salbbilir bir
durumda ana gévde cercevesine (1) monte edilmektedir. Ipligin (Y) gerilim uygulama
kesitine (3) dahil edilmesi, rdle borusunun (12) alt iplidi, iplik birlestirme cihazina (4) gegirdidi
bir stirecte uygulanmaktadic] Sarloh kesiti (6), iplidi (Y) pakete (P) sarmaktad(r] Sarloh kesiti
{6), 6nceden belirlenmis bir genislikte ipligi (Y) (caprazlama) dedistirecek sekilde adapte
edilmis bir capraz tamburu (14) ve paketin (P) bir sarma borusunu (9) destekleyecek sekilde

adapte edilmig bir besigi (15) icermektedir.

Daha sonrasfda, gerilim uygulama kesiti (3) acKlanacaktfl SEKIL 1 ve SEKIL 3te
gosterildigi Gzere, gerilim uygulama kesiti (3), bir petek sekilli sabit gecidi (bir sabit tarafta
gerilim uygulama gdvdesi) (17), bir petek sekilli hareketli gecidi (bir hareketli tarafta gerilim
uygulama govdesi) (18), bir tahrik mekanizmasl{19), bir kasay[{23) ve bir agma/kapama
sensérinud (20) icermektedir. Tahrik mekanizmas[X19), hareketli gecidi (18) bir callsina
konumuna (SEKIL 1‘de bir diiz cizgi ile gdsterilen konum) ve bir bekleme konumuna (SEKIL
1'de bir kesik ¢izgi ile gdsterilen konum) degistirebilecek sekilde yaplandlrithaktadlr]
Callsma konumunda, hareketli gegit (18), ipligi (Y) sabit gecit (17) ile birlikte sKkistlrarak ve
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ederek iplide (Y) gerilim uygulamaktadlt] bu esnada, bekleme konumunda, hareketli gegit
{18), sabit gecitten (17) ayrlhaktadlrlve hareketli gecit (18) ve sabit gegit (17) arasioda
ipligin (Y) dahil edilmesi icin hazldanmaktadlr] Birden gok temas eleman({41, 44), her bir
hareketli gecitte (18) ve sabit gecitte (17) dizenlenmektedir.

SEKIL 1 ve SEKIL 3'te gosterildidi lizere, sabit gegit (17), kasan@ (23) bir sol duvar@id bir d&]
ylizeyine sabitlenmektedir. Hareketli gegit (18), bir alt parcada bir dayanaga (25) sabitlenen
bir sallanan mil (39) ile sallanlclbir sekilde desteklenmektedir. Sabit gegit (17), bir diiz plaka
benzeri tabannl (40), bir iplik yolu ydniinde (D) birbirleri arasiidaki bir aralkla yan yana bes
yatay sabit temas elemanlnl (41) bir tarafli dlizenlenmektedir. Sabit temas eleman(ilnl
(41) bir plakas@n bir kal@@nn, SEKIL 4'te gosterildigi gibi T1 oldugu bir durumda, bir
plaka kall@I{T1), mevcut yap@@Andlrinada 1 mm’ye ayarlanmaktadlr] Sabit temas eleman
{41), sabit temas elemanhll (41), iplikle (Y) temas olusturdugu bir bdlimde, bir yay sekilli
capraz kesite sahip bir temas baliimiinii (411) icermektedir. Ipligin (Y) yumusak bir sekilde
dahil edilmesine olanak saglamak igin, sabit temas eleman[{41), ipligin (Y) geriye dodru
hareketini dizenlemek igin ¢kInk[¥apan, bir arka parcada bir yay sekilli capraz kesite ve bir
yar[dairesel ¢cKInk[Yapan kesite (42) sahip bir 6n ug bdlime sahiptir.

Hareketli gecit (18), sallanan mil (39) ile dondiralebilir sekilde beslenen bir gébekten (43),
gbbedin (43) bir 6n parcasiida olusturulan dort yatay hareketli temas elemanidan (44) ve
¢kint[(1] yapan bir sekilde gobege (43) dizenlenen bir baglantC] gobeginden (37)
yaplandlthaktadFl GallSma kenumunda, hareketli temas elemanlar[{44), iplik yclu yéniinde
(D} sabit temas elemanlarnl(41) alternatif olarak ge¢mek igin iplik yolu yoéniinde (D)
birbirleri arasindaki bir arallkla yan yana dlzenlenmektedir. Callshna konumunda, hareketli
temas elemanlar({44) ve sabit temas elemanlar{41) alternatif olarak iplik yolu yéniinde (D)
birbirlerini gegmektedir ve iplidi (Y) skistichrak ve egerek iplik {Y) gerilim uygulamaktadIt]
Hareketli temas eleman (44) bir plaka kal@QND, SEKIL 4'te gosterildigi gibi T2 oldudu
bir durumda, bir plaka kallDl@{T2) 1 mm’ye ayarlanmaktad(r) bu da mevcut yapl@ndinada
sabit temas elemanld{41) ile aynldltd Hareketli temas elemanld(44), hareketli temas
eleman(@inl (44), iplikle (Y) temas olusturdugu bir béliimde, bir yay sekilli gapraz kesite sahip
bir temas bélimini (441) icermektedir. Ipligin (Y) yumusak bir sekilde dahil edilmesine
olanak saglamak icin, hareketli temas eleman({44), bir yay sekilli capraz kesite sahip bir 6n
u¢ boélime sahiptir. Sabit temas elemanlnl (41) bir tarafldda hareketli temas eleman{44),
bir ice dogru girintili durumda kavislidir. Hareketli temas eleman{44) kavisli oldudu igin,
hareketli temas eleman[{44) ve sabit temas eleman[{41), ipligi (Y) birlikte skistirdiGinda,
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ipligin (Y} ileri dogru bir hareketi diizenlenmektedir.

Sabit gecidin (17) sabit temas eleman({41) ve hareketli gecidin (18) hareketli temas eleman]
(44), SEKIL 4te gbsterildigi Uizere iplik yolu yéniinde (D) (callsma konumunda) birbirlerini
alternatif olarak gegtikleri bir durumda, iplik yolu yéninde (D) birbirlerine bitisik olan sabit
temas eleman({41) ve hareketli temas eleman({44) arasloda iplik yolu yénlindeki (D) bir
aral@nl (L), 5 mm veya daha fazla ve 20 mm veya daha azloh ayarland@sekilde
ayarlanmaktadir] Dahasl Isabit temas elemanl[{41) ve hareketli temas eleman({44), iplik yolu
yoniinde (D) birbirlerine bitisik sabit temas eleman341) ve hareketli temas eleman{44)
arastaki arallda (L) gore iplik yolu yoniinde (D) bir kalnlkl (T1, T2) oranbln} 1:10 veya
daha fazla 1:20 veya daha az oldugu sekilde ayarlanmaktadlr]l Mevcut yaplandlrinada, iplik
yolu yoéniinde (D) birbirlerine bitisik olan sabit temas eleman[{41) ve hareketli temas eleman[]
{44) arasdaki iplik yolu ydnindeki (D) aralld (L), 15 mm'ye ayarlanmaktadltl Mevcut
yaplandlrinada, iplik yolu yoninde (D) plaka kalflKlar[{T1 ve T2), 1 mm‘ye ayarland(@lin,
iplik yolu yoninde (D) birbirine bitisik olan sabit temas eleman{41) ve hareketli temas
eleman[{44) arasida aral@a (L) (=15 mm) gdre iplik yolu ydéniinde (D) plaka kalnlGininl
{T1, T2) oran[d1:15tir. Mevcut yapl@ndinada, arallkl {L), plaka kalblKlarfn (T1, T2) bir
yoninde sabit temas elemanlnl (41) ve hareketli temas elemanhlnl (44) kaldlKarmlnl
merkezleri araskaki bir mesafedir. Aral@n (L) 20 mm’yi asmasChalinde, gerilim uygulama
kesiti (3) daha biylk hale gelmektedir, bu sekilde otomatik sarm cihazii (100) biylk

olmashb neden olmaktadlr] bu da tercih edilmemektedir.

Kasa (23), bir kutu sekline olusturulmaktadl] ve bir tahrik mekanizmas[d(19) buraya
yerlestirilmektedir. Kasa (23), ana c¢erceveye (1) sabit bir yardimcOkerceveye (24) gore
hareketli bir sekilde monte edilmektedir. SEKIL 1 ve SEKIL 3'te, bir cift diiz plaka benzeri
dayanaklar[{25 ve 26), kasan@l (23) bir sol duvarflnl bir tst parcasida ve bir alt parcas(nda
¢KInt[¥apan bir sekilde olusturulmaktadlc]l Her iki gecit (17 ve 18), dayanaklar(nl (25 ve 26)
birbirlerinin tersinde oldugu bir alanda diizenlenmektedir. Bir 6n-arka yonde uzunluk olarak
biiylk olan ve dayanaklarll {25 ve 26) bir én kenar acKlolan giris oluklar[{27 ve 28) sktasla
her iki dayanakta (25 ve 26) olusturulmaktadi@ Ipligin birlestiriimesi esnasMda réle borusu
(12) taraffdan yakalanan alt iplik, SEKIL 5'de gosterildidi gibi, giris oluklar[X27 ve 28)
vasldslyla bekleme konumunda hareketli gegit (18) ve sabit gecit (17) arasidaki gerilim
uygulama kesitinin (3) oniinde bir parcadan dahil edilmektedir, alt iplidin bir Ust ucu, iplik

birlegtirme cihazlnh (4) gecirilmektedir.
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Tahrik mekanizmas(119), bir cift doner birinci solenoidi (30) ve ikinci solenoidi (31), bir
birinci manivelay(132), bir ikinci manivelay(133), bir kilitleme kolunu (34), bir callstltina
kolunu (35) icermektedir. Birinci manivela {32), bir akut agldh bikilmektedir ve biikilen
béliim, birinci solenoidin (30) bir rotasyon miline sabitlenmektedir. Ikinci manivela (33), bir
genis aclda blkllmektedir ve bikilen bdlim, ikinci solenoidin (31) bir rotasyon miline
sabitlenmektedir. Kilitleme kolu (34) birinci manivelanml (32) bir ucunu, ikinci manivelanl
{33) bir ucu ile kilitlenebilir sekilde birlestirmektedir. Callstirina kolu (35), birinci manivelannl
(32) diger ucunu, hareketli gecitte (18) diizenlenen bir birlestirme gtbegi (37) ile kilitlenebilir
sekilde birlegtirmektedir. Bir kallcdmlkhatisl (22), ikinci manivelan@ (33) dider ucuna

sabitlenmektedir.

Her iki solenoidin (30 ve 31) tahriki, otomatik sarimh cihazlnl (100) her bir kesitini kontrol
edecek sekilde adapte edilen bir kontrol cihaz[{46) (bkz. SEKIL 2) kontrol ediimektedir. Ikinci
solenoidin (31) dénme glcl, ikinci manivela (33), kilitleme kolu (34), birinci manivela (32) ve
calGtina kolu (35) vaslasila hareketli gecide (18) aktarltaktadlll Ikinci solenoid (31)
tahrik edildijinde, hareketli gecit (18), caltlima konumundan bekleme konumuna
dedistirilmektedir.

Birinci solenoidin (30) dénme giicli, birinci manivela (32) ve callsina kolu (35) vaslfaslyla
hareketli gecide (18) aktarlItaktad[] Birinci solenoid (30) tahrik edildiginde, hareketli gecit
(18), bekleme konumundan callstirina konumuna degistiriimektedir. Hareketli gegit (18)
gall§trina konumunda oldudunda, hareketli temas eleman[{44) ve sabit temas eleman[{41),
SEKIL 1'de gosterildigi gibi birbirini gecmektedir. Bu tarz bir sekilde, iplik (Y), SEKIL 4te
gosterildigi gibi bir sol-sag yénde bir zig-zag seklinde bikilmesi icin petek disleri (41 ve 44)
tarafiidan slkistrimaktadlr) bu vesileyle egme bolimiinde hareket eden siirtiinme kuvveti ile

iplige (Y) gerilim uygulanmaktad(Fl

Acma/kapama sensori (20), hareketli gecidin (18) bir degistirme durumunu tespit
etmektedir. Spesifik olarak, acma/kapama sensorii (20), tahrik mekanizmashln (19} bir
degistirme islemi ile baglant[bir sekilde karsIKl[blarak yer dedistirecek sekilde adapte
edilen kallclmlkhatlstan (tespit edilecek olan bir nesne) (22) ve kallclmkhatlsnl (22)
bekleme konumuna hareket ettirildiginden tespit edilmesinden sonra bir ACMA/KAPAMA
sinyalini génderecek sekilde adapte edilen bir reed anahtardan (senstr godvdesi) (21)
yaplandltaktad (]
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Acma/kapama sensdrinin (20) reed anahtard(21), kasan@ (23) bir alt duvarih
diizenlenmektedir ve SEKIL S'te gosterildigi gibi, hareketli gecit (18) bekleme konumunda
oldugunda, reed anahtar[}21), burasClarasida bir kiigiik boslukla kallcldmkhat(sh (22)
dondktir. Kontrol cihaz[146), gerilim sensdrinden (7) Olcim verisi ile uyumlu bir sekilde
birinci solenoidde (30) uygulanacak olan elektrik voltajll{elektrik akmmD] kontrol ederek,
iplik (Y) geriliminin uygun oldugu sekilde hareketli gecitte (18) bir tork degerini
ayarlamaktad[tl

Yukarida agklanddCgibi yaplandElldn otomatik sarlm cihazida (100), érnedin bir iplik hatas(O
bulundudunda ve iplik hatashlnl bir bolimil, iplik temizleyici (5) veya benzerinde sadlanan bir
kesici ile kesildiginde, rdle borusu (12) ve emme agz[{13), kesik ipligi {Y) emmektedir ve
yakalamaktadlt]l Bu esnada, kontrol cihaz[{46), hareketli gegidi (18), ikinci solenoidi (31)
tahrik ederek callsima konumundan bekleme konumuna dedistirmektedir. Hareketli gecit (18)
bekleme konumuna dedistirme callshhashdan ulasti@nida, agma/kapama sensoriiniin (20)
reed anahtar[{21), kallc[ikhatsh (22} dondktir ve ACILMAKTADIR.

Daha sonrasda, iplik (Y), bekleme konumunda hareketli gecit (18) ve dayanadm (25) giris
olugu (27) ve réle borusunu (12) yukar[Hodru dedistirerek dayanagml (26) giris olugu (28)
vaslfasivla sabit gecit {(17) arasbl dahil edilmektedir. Kontrol cihaz[146), hareketli gecidi
{18), birinci solenoidi (30) tahrik ederek bekleme konumundan callma konumuna geri
getirmektedir. Bu tarz bir sekilde, iplik (Y), bir zig-zag sekilde sabit gecidin (17) ve hareketli
gecidin  (18) petek digleri (41 ve 44) ile skistfimaktadfl ve iplide (Y) gerilim
uygulanmaktad(rl Kontrol cihaz[{46), gerilim sensdrinden (7) dlglim sonucu ile uyumlu bir

sekilde birinci soleonidin (30) tahrikini kontrol ederek gerilimi ayarlamaktadicl

Yukarida agKlanan mevcut yapl@ndlfinaya gore otomatik sarm cihazfyla (100), asagdaki
etkiler saglanmaktadlrl

Gerilim uygulama kesiti (3), iplikle {Y) temas olusturarak ve iplidi (Y) egerek iplikte (Y)
gerilim uygulamasicin uyarlanan birden ¢ok sabit temas elemanl {41} ve hareketli temas
eleman(nl{44) icermektedir. Sabit temas elemanlar[{41) ve hareketli temas elemanlar[{44),
birbirleri arasintdaki bir arallkla diizenlenmektedir ve iplik yolu yoniinde (D) sabit eleman (41)
ve hareketli eleman (44) arasibdaki arallk (L), 5 mm veya daha fazlasinb ayarlanmaktad(cl
Bu, paket olarak (P) iplik besleme bobininin (B) etrafinida sar[lipligi (Y) sararken olusan tiiy
miktarinl bastfithasha olanak saglamaktadIr]
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Iplik yolu yoniinde (D) sabit eleman (41) ve hareketli eleman (44) arasbdaki aralkl (L), 20
mm veya daha azlok ayarlanmaktadlcl Bu, gerilim uygulama kesitinin (3) blylk olmasnh
neden olmadan, paket olarak (P) iplik besleme bobininin (B) etrafinda sarIlipligi (Y) sararken
olugan tiy miktarinl bastmhasha olanak sadlamaktad(F]

Sabit temas elemanl[{41) ve hareketli temas eleman[{44), iplik yolu ydninde (D) birbirlerine
bitisik sabit temas eleman({41) ve hareketli temas eleman({44) arasindaki aralidh (L) gore
iplik yolu yéniinde (D) bir kaldlK (T1, T2) oran@n, 1:10 veya daha fazla oldugu sekilde
ayarlanmaktad[r] Bu tarz bir oranCderceklestirmek icin sabit temas eleman[{41) ve hareketli
temas eleman(1(44) araslodaki aral@CI(L) belideyerek, paket (P) olarak iplik besleme
bobininin (B) etraflnda sar[Iplik (Y) sarllfken olusan tiy miktarnlnl bastIhasinimkiindiir.

Sabit temas eleman[{41) ve hareketli temas eleman[{44), iplik yolu ydnlinde (D) birbirlerine
bitisik sabit temas eleman({41) ve hareketli temas eleman[{44) arasndaki aralldh (L) gdre
iplik yolu yéniinde (D) bir kallnlkl (T1, T2) oranin] 1:20 veya daha az oldudu sekilde
ayarlanmaktad] Bu tarz bir oranCgerceklestirmek icin sabit temas eleman{41) ve hareketli
temas eleman(1(44) arasihdaki arall@(L} belifleyerek, paket (P) olarak iplik besleme
bobininin (B) etraflnka sariplik (Y) sarllfken olugan tiy miktarnlnl bastitImhasindmkinddr.

Sabit temas eleman[{41), ilik (Y) ile temas halinde olan yay sekilli temas béliminu (411)
icermektedir; bu esnada hareketli temas eleman{44), iplik (Y) ile temas halinde olan yay
sekilli temas bdlimind (441) icermektedir. DolaylSlyla, sabit temas elemandan (41) ve
hareketli temas elemaniida (44) kuvvet, iplige (Y) uygulanddinda bile, ipligin (Y), sabit
temas eleman{41) ve hareketli temas eleman{44) ile hasar almas[Haha az olasldlr] bu

sekilde tuy olusumunun bastfIthashia olanak saglanmaktadlr]

Sabit temas eleman[nldl (41) dizenlendigi sabit gecit (17) ve hareketli temas eleman(nlnl (44)
diizenlendigi hareketli gecit (18) saglanmaktadltlve sabit gecit (17) ve hareketli gecit (18)
alternatif olarak iplik yolu yéniine (D) diizenlenmektedir. Iplik yolu yéniinde (D) sabit temas
eleman[X41) ve hareketli temas eleman(X44) arasldaki arallkl (L), callsina konumunda
hareketli gecidin (18) temas bolimu (441) ve buraya bitisik sabit gecidin (17) temas bélima
{411) arasbHdaki iplik yolu yéniindeki (D) aralktl(L) Bu tarz bir sekilde temas bdlimi (411)
ve temas bolimi (441) arasdaki arall@XL) belirleyerek, paket (P) olarak iplik besleme
bobininin (B) etraflnl saripligi {Y) sararken olusan tily miktarninl bastflthasCindimkiindiir.
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Iplik yolu yoniinde (D) temas bolimii (411) ve temas bolimi (441) arasMdaki aral (L),
hareketli gecidin (18) temas bolima (441) kalll@nlnl merkezi ve sabit gegidin (17) temas
bolimi (411) kalllininl merkezi arasiida iplik yolu yéniindeki (D) aralktirl(L). Bu tarz bir
sekilde iplik yolu yoniinde (D) temas bolimii (411) ve temas bolimii (441) arashidaki arall@™
{L) belirleyerek, paket (P) olarak iplik besleme bobininin (B) etrafinda sarllbligi (Y) sararken
olusan tiy miktarnlnl bastcIthasCinlimkindlr. Bu sekilde, otomatik sarlm cihaz[¥eya benzeri
gibi bir sarm cihaz(daraf[dan bir halka e§irme makinesi veya benzeri ile edrilen iplik yeniden
sarldginda, tly olusumunun bastmasCimimkiindir, bu sekilde edirme siresinden iplik

kalitesinin devam ettiriimesine olanak saglamaktadit]

Sabit gecit (17), bes sabit temas eleman(nl{41) icermektedir; bu esnada hareketli gecit (18),
dort hareketli temas eleman@ld(44) icermektedir. Bu, gerekli gerilimi uygularken tiy
olusumunun bastFlihashh olanak sadlamaktad(r]

Mevcut bulusun yap@@ndlinalarCagKlanmasibk ragmen, mevcut bulus, yukarida agKlanan

yaplandmalara kEEICdedildir ve ekteki istemler tarafididan tanmlanan bulus kapsamO
ierisinde cesitli dedisiklikler yaplIdbilmektedir.
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