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DESCRIPCION
Una pasarela con movimiento telescopico

La presente invencion se refiere, en general, a pasarelas telescépicas motorizadas, que se usan, por ejemplo, en
barcos.

Las pasarelas de este tipo generalmente comprenden al menos dos miembros de pasarela, mas especificamente
un miembro de pasarela proximal y un miembro de pasarela distal que se inserta en el miembro de pasarela
proximal y deslizable de manera telescdpica con respecto al mismo, entre una posiciéon terminal retraida y una
posicion terminal extendida.

En general, las pasarelas (telescdpicas o no) pueden estar provistas de los llamados candeleros, es decir, postes
de apoyo para cuerdas o cables que se usan como soporte o0 apoyo para los usuarios.

Estos candeleros pueden ser fijos, montarse en las pasarelas en el momento de su uso, o bien estar provistos de
sistemas para controlar su manejo desde una posicion de reposo acostada hasta una posicion de uso erguida.

El documento WO 2013/042157 A1 describe una pasarela de acuerdo con el preambulo de la reivindicacién 1.
Esta pasarela comprende un mecanismo para elevar un candelero distal.

El objetivo de la presente invencién es proporcionar un sistema para controlar los candeleros que sea adecuado
para pasarelas telescépicas.

Por lo tanto, la materia objeto de la invencion es una pasarela que tiene las caracteristicas de la reivindicacion 1.

Mediante la pasarela de acuerdo con la invencién, es posible configurar la geometria del mecanismo para controlar
el candelero distal de manera que se minimice la extensién de la parte final de este movimiento cuando el candelero
gira desde la posicion de reposo acostada a la condiciéon de uso erguida, evitando asi el riesgo de interferencia
entre la rotacion del candelero y el movimiento de extraccién del miembro de pasarela distal.

Las caracteristicas preferentes de la pasarela se definen en las reivindicaciones dependientes.

Las caracteristicas y ventajas adicionales de la pasarela de acuerdo con la invencion resultaran mas claras a partir
de la siguiente descripcion detallada de un modo de realizacién de la invencién, con referencia a los dibujos
adjuntos, proporcionados simplemente con fines ilustrativos y no limitantes, en los cuales:

- las fig. 1 a 3 son vistas en perspectiva de una pasarela en tres posiciones distintas, a saber, con el miembro
de pasarela distal retraido, el miembro de pasarela distal casi completamente extraido y el miembro de
pasarela distal completamente extraido con candeleros erguidos;

- las fig. 4a-4b son vistas en alzado lateral, desde el interior hacia el exterior, de los candeleros y del sistema
de control relativo en la posicion del miembro de pasarela distal que se muestra en la fig. 1;

- las fig. 5a-5b son vistas en planta de los candeleros y del sistema de control relativo en la posicion del
miembro de pasarela distal que se muestra en la fig. 1;

De acuerdo con un modo de realizacion, el extremo proximal de la varilla proximal esta embisagrado a una palanca
que es integral con el candelero proximal y se extiende radialmente desde el punto en el que el candelero proximal
estd embisagrado al miembro de pasarela proximal, y en el que el extremo distal de la varilla distal esta
embisagrado a una palanca que es integral con el candelero distal y se extiende radialmente desde el punto en el
que el candelero distal esta embisagrado al miembro de pasarela distal.

En particular, en la primera fase de movimiento, la varilla distal se mueve integralmente con el miembro de pasarela
distal.

De acuerdo con un modo de realizacién, la pasarela también comprende
un candelero intermedio embisagrado en un extremo distal del miembro de pasarela proximal, y
un mecanismo de control de candelero intermedio que comprende una palanca integral con el candelero

intermedio, y un bloque integral con el miembro de pasarela distal y configurado para encajar con la palanca
del candelero intermedio,
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en la que, en la segunda fase de movimiento, el candelero gira desde una posiciéon acostada hasta una
posicion erguida mediante el bloque del miembro de pasarela distal que empuja contra la palanca del
candelero intermedio.

Las caracteristicas y ventajas adicionales de la pasarela de acuerdo con la invencion resultaran mas claras a partir
de la siguiente descripcion detallada de un modo de realizacién de la invencién, con referencia a los dibujos
adjuntos, proporcionados simplemente con fines ilustrativos y no limitantes, en los cuales:

- las fig. 1 a 3 son vistas en perspectiva de una pasarela en tres posiciones distintas, a saber, con el miembro
de pasarela distal retraido, el miembro de pasarela distal casi completamente extraido y el miembro de
pasarela distal completamente extraido con candeleros erguidos;

- las fig. 4a-4b son vistas en alzado lateral, desde el interior hacia el exterior, de los candeleros y del sistema
de control relativo en la posicion del miembro de pasarela distal que se muestra en la fig. 1;

- las fig. 5a-5b son vistas en planta de los candeleros y del sistema de control relativo en la posicion del
miembro de pasarela distal que se muestra en la fig. 1;

- las fig. 6a-6b son vistas en alzado lateral, desde el exterior hacia el interior, de los candeleros y del sistema
de control relativo en la posicion del miembro de pasarela distal que se muestra en la fig. 1;

- las fig. 7a-7c son vistas en alzado lateral, desde el interior hacia el exterior, de los candeleros y del sistema
de control relativo en la posicion del miembro de pasarela distal que se muestra en la fig. 2;

- las fig. 8a-8c son vistas en planta de los candeleros y del sistema de control relativo en la posicion del
miembro de pasarela distal que se muestra en la fig. 2;

- la fig. 9 es una vista en alzado lateral, desde el interior hacia el exterior, de los candeleros y del sistema de
control relativo en la posicion del miembro de pasarela distal que se muestra en la fig. 3; y

- la fig. 10 es una vista en perspectiva de un detalle central de la fig. 9.

Con referencia a las fig. 1-3, se muestra una pasarela telescopica, indicada en su conjunto mediante el signo de
referencia 1. Esta pasarela puede instalarse a bordo de un vehiculo, en particular a bordo de un barco.

La pasarela 1 comprende un miembro de pasarela proximal 2 y un miembro de pasarela distal 3 que se inserta en
el miembro de pasarela proximal 2 y deslizable de manera telescopica con respecto al mismo, entre una posicion
de terminal retraida que se muestra en la fig. 1 y una posicion de terminal extendida o extraida que se muestra en
la fig. 3.

El miembro de pasarela proximal 3 también puede estar provisto de sus propios movimientos, por ejemplo,
movimientos de rotacion. EI miembro de pasarela proximal puede ser en si mismo un miembro provisto de
movimiento telescopico con respecto a otro miembro o asiento de alojamiento, indicado por 4. En el ejemplo
mostrado, el asiento de alojamiento 4 esta configurado para ser fijado a la estructura de un barco. El manejo de
los miembros de pasarela esta controlado por un sistema de control y accionadores de manera conocida per se 'y
no esencial para los propdésitos de la invencion.

El miembro de pasarela proximal 2 comprende un extremo proximal 2a y un extremo distal 2b. El miembro de
pasarela distal 3 comprende un extremo proximal 3a y un extremo distal 3b. Para los propdsitos de la presente
descripcion, los términos "proximal" y "distal" se refieren a la direccién de deslizamiento del miembro de pasarela
distal 3, correspondiente a la direccion longitudinal de la pasarela. El término "proximal” significa "mas cerca" del
vehiculo en el que esta instalada la pasarela 1.

La pasarela 1 también comprende una pluralidad de candeleros que pueden girar entre una posicién acostada
(sustancialmente paralela a la pasarela 1) y una posicién erguida (sustancialmente ortogonal a la pasarela 1).

En particular, la pasarela 1 comprende un candelero proximal 12 embisagrado en el extremo proximal 2a del
miembro de pasarela proximal 2.

Con referencia a las fig. 4-10, el candelero proximal 12 estda embisagrado a un estribo de soporte 12a, en un punto
de bisagra x1. El estribo 12a esta dispuesto dentro de la estructura en forma de caja del miembro de pasarela
proximal 2 y esta fijado a la misma. En el eje de bisagra x1, el candelero proximal 12 es integral con un arbol que
atraviesa una pared lateral del miembro de pasarela proximal 2 y esta soportado por el estribo 12a. El candelero
proximal 12 esta asociado con un mecanismo para controlar el candelero proximal 12, mecanismo que esta
dispuesto dentro del miembro de pasarela proximal 2. En las fig. 4 a 10, se omite la estructura de la pasarela para
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mostrar el mecanismo de control del candelero 12, asi como los mecanismos de control de los otros candeleros
que se describiran a continuacion.

El mecanismo de control de candelero proximal comprende una varilla proximal 13 que tiene un extremo proximal
13a articulado al candelero proximal 12 y un extremo distal 13b provisto de un bloque 14. Mas precisamente, el
extremo proximal 13a de la varilla proximal 13 esta embisagrado a una palanca 15 que es integral con el candelero
proximal 12 y se extiende radialmente desde el punto x1 en el que el candelero proximal 12 esta embisagrado al
miembro de pasarela proximal 2. Esta palanca 15 forma un angulo determinado con el candelero proximal 12. El
punto de bisagra entre el extremo proximal 13a de la varilla proximal 13 y la palanca 15 se indica mediante x2 en
las figuras. El extremo distal 13b de la varilla proximal 13 se dispone en el interior de la pasarela 1 de manera
guiada.

El mecanismo de control de candelero proximal también comprende un tope de varilla proximal 16 que es integral
con el miembro de pasarela distal 3 y configurado para encajar con el bloque 14 de la varilla proximal 13.

La pasarela también comprende un candelero distal 22 embisagrado en el extremo distal 3b del miembro de
pasarela distal 3.

Con referencia a las fig. 4-10, el candelero distal 22 esta embisagrado a un estribo de soporte 22a, en un punto de
bisagra x3. El estribo 22a esta dispuesto dentro de la estructura en forma de caja del miembro de pasarela distal
3y esta fijado a la misma. En el eje de bisagra x3, el candelero distal 22 es integral con un arbol que atraviesa una
pared lateral del miembro de pasarela distal 3 y esté soportado por el estribo 22a. El candelero distal 22 esta
asociado con un mecanismo para controlar el candelero distal 22, mecanismo que esta dispuesto dentro del
miembro de pasarela distal 3. El extremo proximal 23b de la varilla distal 23 se dispone en el interior de la pasarela
1 de manera guiada.

El mecanismo de control de candelero distal comprende una varilla distal 23 que tiene un extremo distal 23a
articulado al candelero distal 22 y un extremo proximal 23b provisto de un bloque 24. Mas precisamente, el extremo
distal 23a de la varilla distal 23 esta embisagrado a una palanca 25 que es integral con el candelero distal 22 y se
extiende radialmente desde el punto x3 en el que el candelero distal 22 estd embisagrado al miembro de pasarela
distal 3. Esta palanca 25 forma un angulo determinado con el candelero distal 22. El punto de bisagra entre el
extremo distal 23a de la varilla distal 23 y la palanca 25 se indica mediante x4 en las figuras.

El mecanismo de control de candelero distal también comprende un tope de varilla distal 26 que es integral con el
miembro de pasarela proximal 2 y configurado para ser encajado por el bloque 24 de la varilla distal 23.

La pasarela también comprende un candelero intermedio 32 embisagrado en el extremo distal 2b del miembro de
pasarela proximal 2.

Con referencia a las fig. 4-10, el candelero intermedio 32 esta embisagrado a una pared lateral del miembro de
pasarela proximal 2, en un punto de bisagra x5 (que se muestra en la fig. 10). El candelero intermedio 32 esta
asociado con un mecanismo para controlar el candelero intermedio 32, mecanismo que esta dispuesto dentro del
miembro de pasarela proximal 2.

El mecanismo de control de candelero intermedio comprende una palanca 33 que es integral con el candelero
intermedio 32 y se extiende radialmente desde el punto de bisagra x5. La palanca 33 forma un angulo determinado
con el candelero intermedio 32. El mecanismo de control de candelero también comprende un bloque 34 que es
integral con el miembro de pasarela distal 3 y configurado para encajar con la palanca 33 del candelero intermedio
32.

Los candeleros 12, 22, 32 estan conectados entre si por una cuerda F que actia como un pasamanos, que se
muestra simplemente para simplificar con una linea discontinua en la fig. 9. La cuerda es, ventajosamente, una
cuerda elastica extensible dispuesta de tal manera que, con los candeleros bajados, el exceso de cuerda se recoge
dentro de los candeleros (que tienen que ser al menos parcialmente tubulares para este propdsito). De acuerdo
con modos de realizacion alternativos que no se muestran, los candeleros pueden estar conectados entre si por
una cuerda sustancialmente inextensible o por elementos rigidos.

El movimiento de extraccioén, es decir, desde la posicion retraida hasta la posicion extendida, del miembro de
pasarela distal 3 esta controlado por el sistema de control de la pasarela de una manera conocida per se. Este
movimiento de extraccion comprende una primera fase de movimiento (desde la posicion de la fig. 1 hasta la
posicion de la fig. 2), en la que la varilla distal 23 es impulsada por el miembro de pasarela distal 3 hasta que el
bloque 24 de la varilla distal 23 se apoya contra el tope de varilla distal 26 (integral con el miembro de pasarela
proximal 2) y el tope de varilla proximal 16 se apoya contra el bloque 14 de la varilla proximal 13. En particular, en
la primera fase de movimiento, la varilla distal 23 se mueve integralmente con el miembro de pasarela distal 3. En
otras palabras, durante la primera fase de movimiento, la varilla distal 23 es estacionaria con respecto al miembro
de pasarela distal 3, es decir, no hay movimiento relativo entre ellos.
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El movimiento de extraccién comprende, a continuacién, una segunda fase de movimiento (desde la posicion de
la fig. 2 hasta la posicion de la fig. 3), que comienza cerca del final del movimiento de extraccion, por ejemplo, a
unos pocos centimetros del final del movimiento de extraccion. En la segunda fase de movimiento, el miembro de
pasarela distal 3 se mueve en relacion con la varilla distal 23 apoyada contra el tope de varilla distal 26 (integral
con el miembro de pasarela proximal 2) y el candelero distal 22 se hace girar desde una posiciéon acostada a una
posicion erguida por medio de la articulacion con la varilla distal 23, mientras que el miembro de pasarela distal 3
impulsa la varilla proximal 13 por medio del tope de varilla proximal 16 y el candelero proximal 12 se hace girar
desde una posicion acostada a una posiciéon erguida por medio de la articulacion con la varilla proximal 13.

Ademas, en la segunda fase de movimiento, el candelero intermedio 32 se hace girar desde una posicién acostada
hasta una posicion erguida mediante el bloque 34 del miembro de pasarela distal 3 que empuja contra la palanca
33 del candelero intermedio 32.

En el movimiento de retraccion, es decir, desde la posicidon extendida a la posicién retraida, del miembro de
pasarela distal 3, la secuencia de movimientos descrita anteriormente se invierte, y los candeleros 12, 22 y 32 giran
desde la posicién erguida a la posiciéon acostada.

Se entiende que la invencién no se limita al modo de realizacion descrito y mostrado aqui, sino que, en su lugar,
puede someterse a modificaciones relacionadas con la forma y disposicidon de las partes, el disefio y detalles
operativos, de acuerdo con las numerosas variantes posibles que le pareceran adecuadas al experto en la técnica
y que deben entenderse incluidos dentro del alcance de la invencion, tal como se define en las siguientes
reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES
Una pasarela que comprende

un miembro de pasarela proximal (2) y un miembro de pasarela distal (3) insertado en el miembro de
pasarela proximal (2) y deslizable de manera telescopica con respecto al mismo, entre una posicién
terminal retraida y una posicion terminal extendida,

un candelero distal (22) embisagrado en un extremo distal (3b) del miembro de pasarela distal (3), y

un mecanismo de control de candelero distal que comprende una varilla distal (23) que tiene un extremo
distal (23a) articulado al candelero distal (22) y un extremo proximal (23b) provisto de un bloque (24), y
un tope de varilla distal (26) integral con el miembro de pasarela proximal (2) y configurado para encajar
con el bloque (24) de la varilla distal (23),

en el que el movimiento de extraccion del miembro de pasarela distal (3) comprende una primera fase
de movimiento, en la que la varilla distal (26) es impulsada por el miembro de pasarela distal (3) hasta
que el bloque (24) de la varilla distal (23) se apoya contra el tope de varilla distal (26), y una segunda
fase de movimiento, en la que el miembro de pasarela distal (3) se mueve en relacién con la varilla distal
(23) apoyado contra el tope de varilla distal (26) y el candelero distal (22) se hace girar de una posicién
acostada a una posicion erguida por medio de la articulacion con la varilla distal (23),

estando dicha pasarela caracterizada por comprender ademas

un candelero proximal (12) embisagrado en un extremo proximal (2a) del miembro de pasarela proximal

(2),

un mecanismo de control de candelero proximal, que comprende una varilla proximal (13) que tiene un
extremo proximal (13a) articulado al candelero proximal (12) y un extremo distal (13b) provisto de un
bloque (14), y un tope de varilla proximal (16) integral con el miembro de pasarela distal (3) y configurado
para encajar con el bloque (14) de la varilla proximal (13),

en el que, en la primera fase de movimiento, la varilla distal (26) es impulsada por el miembro de pasarela
distal (3) hasta que el bloque (24) de la varilla distal (23) se apoya contra el tope de varilla distal (26) y
el tope de varilla proximal (16) se apoya contra el bloque (14) de la varilla proximal (12), y en la segunda
fase de movimiento, el miembro de pasarela distal (3) se mueve en relacion con la varilla distal (23)
apoyada contra el tope de varilla distal (26) y el candelero distal (22) se hace girar desde una posicion
acostada a una posicion erguida por medio de la articulacion con la varilla distal (23), mientras que el
miembro de pasarela distal (3) impulsa la varilla proximal (13) por medio del tope de varilla proximal (16)
y el candelero proximal (12) se hace girar desde una posicion acostada a una posicion erguida por medio
de la articulacién con la varilla proximal (13),

en el que dichos candeleros (12, 22) son al menos parcialmente tubulares, comprendiendo ademas
dicha pasarela una cuerda elastica extensible (F) por medio de la cual los candeleros (12, 22) se
conectan entre si, actuando dicha cuerda elastica (F) como un pasamanos cuando los candeleros (12,
22) estan en posicion erguida y estando dispuesta de tal manera que, en la posicién acostada de los
candeleros (12, 22), el exceso de cuerda se recoge dentro de los candeleros.

La pasarela de acuerdo con la reivindicaciéon 1, en la que el extremo proximal (13a) de la varilla proximal
(13) esta embisagrado a una palanca (15) integral con el candelero proximal (12) y que se extiende
radialmente desde el punto (x1) en el que el candelero proximal (12) esta embisagrado al miembro de
pasarela proximal (2), y en la que el extremo distal (23a) de la varilla distal (23) esta embisagrado a una
palanca (25) integral con el candelero distal (22) y que se extiende radialmente desde el punto (X3) en el
que el candelero distal (22) esta embisagrado al miembro de pasarela distal (3).

La pasarela de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones precedentes, en la que en la primera fase
de movimiento la varilla distal (23) se mueve integralmente con el miembro de pasarela distal (3).

La pasarela de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones precedentes, que comprende ademas

un candelero intermedio (32) embisagrado en un extremo distal (2B) del miembro de pasarela proximal
).y

un mecanismo de control de candelero intermedio que comprende una palanca (33) integral con el
candelero intermedio (32), y un bloque (34) integral con el miembro de pasarela distal (3) y configurado
para encajar con la palanca (33) del candelero intermedio (32),
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en la que, en la segunda fase de movimiento, el candelero intermedio (32) se hace girar desde una
posicion acostada hasta una posicion erguida mediante el bloque (34) del miembro de pasarela distal
(3) que empuja contra la palanca (33) del candelero intermedio (32).
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