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(54) Linke pre manipuléein s vysudkami tehdl a ick ukladanie do figur

Vynélez sa tyka linky pre manipuldciu s tehlovymi vysulkemi a ich ukladanie do figﬁf
na pecné vozy alebo iné plodiny, pridom vysuené vylisky su dopravované po doprsvnych tra-
tisch cez volnu valdekovu trei, prekladaéom prenesené na zoradovaci dopravnik, ktory ich
dopravi pod ukladacf sutomet, ktorym su uloZené do vopred zvolenych figir ha hydraulické
plo¥iny selebo priemo na pecné vozy. l

Doposisl sa pre manipuléciu s vysuSkemi tehédl éouiivali zsriasdenia, ktoré nemmoZnoveli
vytvérsnie podstaty pre uchytenie celej figury vysokozdviZnym vozikom so zvernymi vidlies-
mi. Dotersz znéhe B pouZiivane zariadenie nevyhovoveli pre rekon¥truovené zdvody, kde je po-
treba prispdsobznia linky, jestvujicej technologif. Jestvuju &sl. i zehraniiné zeriedenia,
ktoré manipulujd s vyrobksmi inym sp3sobom, nepr. bez vezby figiry v horizontdlnej rovine,
tzv. retiszkovaenim a vytvdrejd figuiru na celej polovici pecného voza sulssne, Tekéto zeria-
denie sd typické pre novovybudovené zévody. Delej su znéme zeriadenia pre manipulsciu s vy-
sudksmi tehdl pre ukledenie do figir, zsistujice vdzbu figur preloZenim ks¥dej nssledujicej
vrstvy o 90°%, pri&em vrstva méZe byl i nedtvorcové a je vytvorend sistavou dopravaikov. ss-
pon s dvoma pomocnymi mostikmi, alebe pomocou silovy;h unéSelovych slebo uchopovacich me-
chanizmov.,

Nevyhodou sulasnych znémych zeriedeni je znalné néro&nest ne zsstavenu plochu a zloZi-

tost v semotnej manipuldeii s vyliskemi, &o zvySuje celkové néklady na virobu. Balzou
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nevyhodou znémych zeriedeni je to, Ze tieto nevytvdrsjd "podsadu", t.j. pripravu spodnej
vrstvy figiry tak, aby této mohls byt uchytend e prevezend vysokozdviZinym vozikom so zver-
nymi vidlicami, %o obmedzuje moZnost pouZitia liniek v rekondtruovengch zévodoch. Del3ou ne-
vyhodou znémych zsrisdenf, resp. liniek je v tom, Ze vlestnd menipuldcia s vysudkemi, najma
‘priprava pre ukladaci sutomat je pomerne zloZit& a &asovo nérodné.

U&elom vyndlezu je odstrénil tieto nedostetky s vytvorit teké zeriedenie, resp. linku,
ktord by umo%fovela &o najraciondlnéjdiu menipuldciu s vyspékemi i rdznych druhov, ich ste-
bilné a lubovolné ukledenie na precovné hydreaulické ploéiny alebo pecné vozy, tekZe tymto
spdsobom ulofené vysusky by sa vypeloveli s vy38fm Gdinkom,

T4to ulohe je podle vyndlezu rieSens linkou pre menipuldciu s vysu¥kemi tehdl a ich
ukledenie do figut tek, Ze vstupnd dast linky ge tvorend volngm veldekovym dopravaikem, ned
ktorym je prekleded s uchopovacim zariedenim, upevnenym ne voziku s pohonom silovych prvkow.
Zovretie @ rozevretie delustf a ich rozradenie je silovymi prvkami, Prekledad je zosynchro-
nizovany so zoradovecim dopravnikom, nad ktorym Jje ukladaci sutomat s kxelajovou dréheun, ne
ktorej je vozik, pohdneny silovymi prvkemi pomocou pék. Na vozfiku je uchopovacie zerisdenie
s Selustami so zdvihom a otodnym mechenizmem, na ktoré pdsobis silové vélce elebo iné sile-
vé prvky. |

Vy¥hodou tejto linky Jje, Ze po konStruk&nej strénke je pomerne jednoduchd & je nendrod-
nd ne Udribu e zsstevenu plochu, %o umoZnf jej zebudovanie do keZdého tehliarskeho zdvodu.
Vyhodou zerisdenia je ovlddanie tejto linky, ktoré je tvormné kombindcieu koentektnych a
elektronickych systémov. DalZou vyhodou je, %Ze pri prevddzke ukladacieho strojas nevznikejui
3isdne $kodliviny & hludnost celého zeriadenia je minimdlna. DelZou vfnodou je vysdia sta-
bilita uloZenych figur a lep3ie termodynsmické pomery bri vypale. S vfhodeu a #&inne bude
mo#né vyu¥it i jestvujuce rekuperedné zerisdenia peci, &o bude mel za nésledok kvelitnejs{
vipel e znifenie spotreby pseliva. DalSou vyhodou je, %e nenastdva Zasové strete z titulu od-
vozu uloZenej figury z menipulaedného priestoru.

Ne pripojenych obrézkoch je schemeticky znédzorneny prikled prektického prevedenis linky
a znédzornenie funkece linky, pridom jednotlivé obrézky znsgensju :
obr. 1 Technologicky tok vysuskov tehdl
obr. 2 a 3 Priedny rez ukladacej linky

Vstupnd dast linky tverf volny vsliekovy doprevnik 2 s volnymi veldekemi 3, ktoré su
upevnené v réme 4. Na konci valdekovej trate 2 je upevneny el. ovlddac{ prvek T pfekladaéa 8
s prckledecim uchepovecim zeriedenim 12 s Zelustemi 13 zviersné silovymi prvksmi 14. Uchopo-
vacie zeriedenie 12 je upevnené ns voziku 10 spojeﬁého 8 hngcimi silovymi prvkemi 1l upevne~
nymi ne réme 9 prekledeéalg, ktory je zosynchronizoveny so zoradovacim dopravnikom';[ 8 nos~-
nymi &lénkemi 18, pohdnané el. motorom 19 cez prevody 20 a bubny 17. Na konci zoradovaecieho
dopravniku 15 je upevneny el. ovlédaci prvok 21, ktory d4 povel ukledeciemu uchopoveciemu ze-
riadeniu s telustemi 26 so zvernymi silovymi velcami 28 upevnené na réme 27. Silovy§ prvek 5
je spojeny s otolnym mechenizmom 29 uchopovacieho mechenizmu 25 zdvihany pomocou silevého
vélce 35 upevneny ne pohyblivem voziku 32 na kolajovej drshe 31 ne réme 10 uklsdeciehe suto-
matu, prifem vozik 32 je spojeny & hnecimi silovymi prvkemi 33 pomocou pék 34.
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Linke pre manipuldciu s vysuSkemi tehdl 1 a ich ukledenie do figiur pracuje tek, Ze vy-
susky tehél sd dopravovsné od predchédzejuicich zeriadeni na veldekovu tret 2s volnymi val-
gekmi 3, pe ktorej sa doprevia pod prekladel 8. Ne konci val&ekového doprsvniks je upevneny
el.ovlédaci prvok 7, ktory dé povel prekledalu 8 ne uchopenie a prenesenie sivislej slebo
nesivislej redy 6 vysuskov 1, ktoréd je zdroven rozradend & poloZend na zoradovzci doprevaik
15. Zoradovect doprsvnik 15 po uloZenf takejto rady vysudkov urobf krok, potrebny pre polo-
Yenie dalsej rady vysudkov. Zoradovaci doprevanik 15 tekymto krokovsnim doprsvi podls urde-
ného progreamu rady vysufkov 1 pod uklddeci automet 24. Po ovplyvneni el.ovlédacieho prvku
21 ne konci zoradovacieho doprevaniku 15 je deny povel ukladaciemu sutomatu 24 pre uchopenie
@ prenesenie celej vrstvy takto upravenych vysudkov no hydraulickd plo¥inu 42. Uchopovecie
zoriedenie 25 uklsdacieho sutomatu 24 se pri keZdej vrotve otolf v horizontdlnej rovine o
poZadoveny uhol, o zsbezpedi vazbu figiry a tym jej stabilitu a vyééi‘uéinok vypelovenie.
Po uloZenf kompletnej figury ne hydraulicku zlebo inu plo3inu 42 pre usporu menipulsénéno
¢ssu ze&ne ukladaci automat 24 ukledat figdru ne druhd plodinu 42. ‘

Technologicky tok vysudkov tehdl 1 (obr., 1) je doprsvoveny tokom 6 po vellekovom ‘doprav-
niku 2 v lubovolnych ddvkach e% pokial prvy z vysudkov 1 vytvorenej redy neovplyvni el. ovlé-
dact{ prvok 7, ktory dé povel prekladadu 8 na uchytenie, precnesenie a poloZenie vysudkov 1
na zorsdovaci dopravnik 15 tokom 12 e delej s¥ krokovanim 23 doprevené aZ pod ukladaci auto-
mat 24, kde po ovplyvnéni el. ovlddacieho prvku 21 je dany povel k uchopeniu,'pieneseniu a
poloZeniu vysudkov L tbkom 40 ne pracovnu plodinu 42, pridom pri kezdom druhom prenose su
vysudky 1 otolené pohybom 41 o poZsdovaeny uhol. Tieto ukony se opakuji, aZ pokial sa nevy-

tvori kompletnd figira.

PREDMET VYNELEZU

Linke pre manipuldciu s vysudkemi tehdl & ich ukledanie do figur vyznslend tym, Ze jej
vstupné 8ast je tvorend volnym valdekovym doprevafkom (2) ned ktorym je na réme((9) prekle-
dad (8) s hnacimi silovymi prwvkeami (11) vozika (10) opatreného preklsdacim uchopovacim 2aria—
denim (12) so éilovymi prvkami (14) elusti (13), pridom prekiedaé (8) je zosynchronizovany
se zoradovacim dopravanfkom (15), nad ktorym je umiestneny ukladaci sutomat (24) s rémom (30),
na ktorom je drdhe (31) s pohyblivym vozikom (32}%,ktory je spojeny pgkami‘(34) s hnacimi si-
lovymi prvkemi (33), pritom na pohyblivom voziku;{32) su upevnené silové valce (35) pre zdvih
ukladecieho uchopovascicho zerisdenies (25) so zvernymi silovymi valcemi (28 & otodnym mecha-

nizmom (29).

3 vykresy
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