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Uk+tad dekodujacy z pamiecia dynamiczna

Przedmiotem wynalazku jest uktad dekodujacy przeznaczony do dekodowania przesylanych szeregowo
ciaggéw kodowych binarnych, pozycyjno-impulsowych, majacy zastosowanie w systemach sterowania cyfrowego.

Budowa dotychczas znanych uktadéw dekodujacych opiera si¢ o zastosowanie takich uktaddéw, jak: roz-
dzielacz, bramki logiczne AND, pami¢d statyczna dekodera, uktad deszyfrujacy. Konieczne sa réwniez uktady
uzupelniajace dla odczytu informacii, jak réwniez uktady zerowania.

Znane uklady sa zlozone co w dalszej konsekwencji prowadzi do zmniejszenia niezawodnosci pracy syste-
mu przesytania informacji.

Celem wynalazku jest opracowanie prostego uktadu dekodujacego spetniajacego wszystkie funkcje realizo-
wane przez istniejace uktady dekodujace o rozbudowanej strukturze. Cel ten zostat osiggnigty przez zastosowa-
nie dwéch identycznych pamigci dynamicznych, potaczonych uktadem negacji. Odpowiednie wyjécia obu ukta-
déw pamieci dynamicznej sa potaczone z odpowiednimi wejéciami kazdego uktadu koincydencji. Liczba wyj§¢
jest réwna liczbic jedynek i zer w ciagu kodowym.

Jako pamigé dynamiczna mozna stosowaé analogowe linie opéZniajace, lub z uwagi na niezawodno$é
dziatania i prostote realizacji cyfrowe rejestry przesuwajace. ' ,

Uktad wedtug wynalazku jest prostym uktadem, realizuje wszystkie funkcje uktadéw dekodujacych o roz-
budowanej strukturze. Przy zastosowaniu jako pamigci dynamicznej analogowych linii op6Zniajacych stwarza on -
ponadto mozliwos¢ wyeliminowania w s\ystemach przesytania informacji cyfrowych uktadu synchronizacji.

Przedmiot wynalazku jest pokazany w przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
schemat uk}adu dekodujacego z pamigcia dynamiczna, fig. 2 schemat uktadu wedtug wynalazku dla przypadku
czterowyjsciowych uktadéw pamigci dynamicznej (dla ciagu kodowego przedstawionego w tabeli — fig. 3),
fig. 3 — tabelg z ciagiem kodowym.

W uktadzie wedlug wynalazku czas opéznienia migdzy kolejnymi wyjSciami pamigci dynamicznej PD
i pamigci dynamicznej PD’ powinien by¢ réwny ustalonemu odstgpowi na osi czasu miedzy dwoma kolejnymi
symbolami w przesytanych ciggach kodowych. Uklad negacji realizuje funkcj¢ zamiany okreslonego symbolu
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binarnego (0,1) na jego wejsciu, na symbol przeciwny, tj. zero zamienia w jedynke lub jedynke zamienia w zero.
Z wyjscia uktadu negacji na wejscie pamigci dynamicznej PD’ podawany jest ciag kodowy bedycy dopetnieniem
odbieranego ciagu kodowego; na przyktad: jezeli odbiera si¢ 1010 to na wejsciu pamigci dynamicznej PD’
otrzymuje si¢ ciag 0101.

Istota dekodowania polega na koincydencji jedynek (impulséw) z odpowiednich wyjé¢ pamigci dynamicz-
nych PD i PD’ i zarejestrowaniu odbioru okreslonego ciagu kodowego. Jezeli kolejne symbole w dekodowanym
ciagu kodowym oznaczy si¢ numerami n, (n-1), (n-2) ... 2, 1, a wyjscia z pamigci dynamicznej PD oznaczy sie
numerami 1, 2...(n-2), (n-1), n iz pamigci dynamicznej PD’ oznaczy si¢ 1’, 2’ ... (n-2)’, (n-1)’, n’, to wejscia
ukladu koincydencji taczy si¢ z tymi wyjsciami pamigci dynamicznej PD, ktére odpowiadaja numerami jedynek
w ciagu kodowym.

Natomiast pozostate wejscia uktadu koincydencji taczy si¢ z wyjsciami pamigci dynamicznej PD’ odpowia-
dajacymi numerom zer w ciggu kodowym. Powyzsze postgpowanie powtarza si¢ dla kazdego ciggu kodowego.
Przyktadowo. Numerujac poszczegélne pozycje (symbole) w ciagu kodowym tak, jak to przedstawiono w tabeli
na rysunku fig. 3 irozpatrujac ciag kodowy oznaczony nr 1, po odebraniu danego ciagu w kolejnosci 1100, na
wyjsciach 3 i4 pamigci dynamicznej PD otrzyma si¢ impulsy (jedynki). Jednoczesnie impulsy pojawia si¢ na
wyj$ciach 1’ 12’ pamigci dynamicznej PD’. Koincydencja impulséw z wyjsé 1, 2, 3’, 4, jest potwierdzeniem
odbioru drugiego ciagu kodowego, jak pokazano na rysunku fig. 2 itd. Poniewaz symbole ciagu kodowego w obu
pamigciach dynamicznych sa przesuwane w prawo, to po pewnym czasie pami¢é dynamiczna PD i pamigé
dynamiczna PD’ osiaggna stan zerowy.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad dekodujacy z pamigciag dynamiczna, znamienny ty m, Ze zawiera dwa identyczne uktady
pamigci dynamicznej (PD i PD’) potaczone za pomoca uktadu negacji (UN), przy czym odpowiednie wyjscia obu
uktadéw pamigci dynamicznej (PD i PD’) sa potaczone z odpowiednimi wejsciami kazdego uktadu koincydencji.

2. Uktad wedtug zastrz. 1, znamienny ty m, ze liczba wyj$¢ obu uktadéw pamieci dynamicznej (PD
i PD’) jest réwna liczbie jedynek i zer w ciagu kodowym.

3. Uktad wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze uklad pamigci dynamicznej (PD) i uktad pamigci
dynamicznej (PD’) stanowia analogowe linie opéZniajace.

4. Uktad wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze uktad pamigci dynamicznej (PD),i uktad pamigci
dynamicznej (PD’) stanowig cyfrowe rejestry przesuwajace.
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