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Vyndlez se tykd mezioperaniho zésobniku s nucenym pohonem rota¥nfch, oblych sou-
8dsti k riznfm menipulednim dopravninm zafizenim k pracovnim, nep¥. obréb&cim strojdm.

Dosud zndmé rdzné i mezioperaini zdsobniky na dopravu rota&nich, zaoblenyfch.a podob-
nych souddsti k pracovnim strojdm jsou vitidinou gravitedni. spirdlové zdésobniky. Jedich
nejvét3{ nevfhodou jJe pou¥iti pouze pro souddsti stejného rozm&ru. To znamend, %e Jjiny
rozmér zpracovévenjch sou¥dstf vyiaduje delsdt ze¥izeni, pondvadZ u tdchto zefizeni zdlel{
na zplisobu pohybu zpracovévenych souldsti, které se bud odvalujf{ nebo klou¥ou po &e-~
lech, ' ' -

Meziopera¥ni zdsobnik rotsdnfch a zeoblenych souddstf s nucenym pohonem podle vyné-
lezu odstranuje tuto nevyhodu, ponsvad? ho lze pou%ft pro rizné rozm¥ry t&chto souXdsti.
Jeho podstata spodivéd v tom, %Ze dve shodné otodné zdsobniky Jsou ulo¥eny ve spole¥ném
rédmu a keZdy zdsobnik md na vlastnfim h#fdeli libovolny po¥et kruhovych plo&in. Kruhové
plodiny. jsou uspo¥dddny ve stejnfch roztedfch nad sebou a pevng s hiidelem spojeny. Uspo-
Fdddni kruhovych plodin jednoho zdsobniku oproti kruhovym plodindm druhého zésobniku Je
o pdl roztede posunuto. Kruhové plodiny jsou mezi sebou postupnd, st¥fdavi propojeny
skluzy, které jsou p¥ipevndny na spoledném rému zdésobnfku. Sklon skluzd odpovidé posuﬁuti
plodin o. polovinu rozteZe. Na obvodové ¥dsti spoleZného rému jsou upevniny vn&jsf menti-
nely jednotlivych plo3in zdsobnfki, u Jednotlivych skluzdl, sm&Fovaci zardzky.

Meziopera¥niho zdsobniku lze pou¥ft pro v3echny rozméry rota¥nich a zaoblenych soudds-
t{ a tato univerzdlnost umoZnuje snizit néroky na pfepravu materidlu, podet pracovnich
sil, zajisti vy33{ a plynuly vykon pracovnich, kup¥. obrdb¥cich strojs.

P¥iklad provedent pfedmétu vyndlezu je zndzorn&n na vykresu, ktery predstavuje celé
zaf{zendi,

Mezioperadni zdésobnfk s nucenym pohonem pro rota¥n{ a zaoblené sou¥dsti k obrdbini,
v obrdb&cim stroji podle vyndlezu sestdvéd ze dvou shodnych, 6toénych zésobnikd la, ib
a spole¥ného rdmu, ktery se sklddd ze t¥f $dsti ~-8podni &dsti 2, hornf ¥4sti 3 & obvodové
Cdsti 4. Zdsobnik }a, 1b mé vlastni h¥fdel 2, na ktery je nasunuto deset kruhovich ploin
6, zaji¥tdnych proti otd¥eni na hifdeli 2 perem a proti’ axidlnimu posuvu.osezenim na spod-
ni ¥ésti hifdele 5. H¥idel 5 zdsobniki 1, 1b je ve spodni ¥dsti 2 & v hornf ¥dsti 3 spoled-
ného rdmu uloZena v lo¥iskdch. H¥fdel 5 zdsobniku la, 1b Je pfes pevnou spojku & Znekovou
p¥evodovku pohdnén Petdzovym veridtorem ]i.

Kruhové ploZiny 6 jsou na hifdeli 5 uspd¥dddny nad sebou ve stejrgch roztedfch. Kruho-
vé plo¥iny § zdsobniku 1a Jsou oproti kruhovym ploXindm § zdsobniku 1b uspoPdddny na h¥ide-
1i 2 o polovinu roztede vySe. Na vn&j¥im obvod¥ plodiny 6 je unddect plocha 13 pro obré-
bdné sou¥dsti 12 ohrenilend vnit¥nim mentinelem 2. n&jsi mentinel 8 je p¥ipevn&n na obvo-
dové 8dsti 4 spoledného rdmu. :

Kruhové ploSiny 6§ zdsobniku lg, 1b jsvu naevzdjem postupnd, strfdavs propojeny skluzy
1, které jsou pPipevndny na obvodové ¥dsti 4 spoleZného rédmu zdsobnikd la, ib. Sklon sklu-
zd 7 odpovidéd posunuti plodin § zdsobniku |b o polovinu roztede. U Jednotlivych skluzd 7.
Jsou umistény sm¥roveci zardiky 10, které jsou pevnd pfipojeny na obvodové ¥dsti 4 spdled-
ného rdmu zdsobnikd la, 1b. Vstup 14 pro obrdb¥né sou¥dsti |2 ne nejvy8s{ plodinu § z4-
sobniku la tvori vyPez ve vn¥jSim mantinelu §. V¥stup 15 obrdbénych sousdsti 12 z nejni%sf
plodiny 6 zdsobniku lb tvo¥{ sméroveci zardzka 10 a vybez ve vngJs8im mentinelu 8.

Vy%e popseny mezioperadni zdsobnik rota¥nich a zaoblengch souddst{ s nucenym pohonem
podle vyndlezu pracuje tak, Ze ke vstupu 14 ne nejvy3¥f plodind 6 zdsobnfku 1a.Jsou
libovolnym zplsobem dopraeveny obrédb&né souddsti 12, Rota¥nfm pohybem zdsobniku la jsou
Jednotlivé obrdb&né souddsti 12 postupnd undseny undieci plochou 13 plodiny 6 a% ke sm&-
rovaci zard¥ce 10, kterd je navede na skluz J, po kterdm sjedou na uné3eci plochu 13
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nejvyssl plo¥iny 6 zésobniku 1p. T{mto zplisobem se obrédb¥né souddsti 12 postupnd dostanou
a% k v§stupu 1% spodni plo3iny 6 zdsobniku 1b. Zde jsou smirovaeci zardtkou 10 vysunuty
ze zdsobniku lb. :

PREDMET VYNALEZU

Meuloperaﬁni zésobnik pro rota¥ni a zaoblené souldsti k riznym menipuladnim & doprav-
nim, za¥izenim k pracovnim strojim, vyznaleny tim, Ze Je tvo¥en dvima shodnymi otodnymi
z4sobniky (1e, 1b), ulofenymi ve spole¥ném rdmu a majicimi na vlastnim h¥fdeli (5) uspo¥d-
dénu soustevu kruhovych plodin (6) ve stejnfch roztedfch nad sebou tak, Ze kruhové plo-
Ziny (6) prvniho zdsobniku (l1a) Jjsou oproti kruhovym plo3iném (6) druhého zdésobniku (1b)
vertikéln¥ o polovinu roztefe posunuty, pPifem? kruhové plodiny (6) jsou postupné a
st¥fdavé propojeny skluzy (7) se sklonem, odpovidajlcim polovind roztede kruhovych plo-
gin (6), vn¥j31 mentinely (8) kruhovych plo¥in (6) jsou upevn¥ny v obvodové ¥ésti (4)
spole&ného rému, kde jsou rovnéZ u jednotlivych skluzd (7) upevndny smdrovaci zardiky
(10).

1 list vykresi
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