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(54) p¥{pravek pro mé¥en{ a vyhodnocovdn{ dhlovych udchylek,
nap¥fklad u ozubenych v&ncd zabudovanych v oto&nych pracovnich
stolech, zejména u obrdb&cich strojt
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pP¥{ipravek pro m&¥enf{ a vyhodnocovidni
‘dhlovych dchylek, napffklad u ozubenych vén- )
¢, zabudovanych v oto¥nych pracovnich sto-
léch obrdbdcich strojd sestdvd ze zdkladniho -7// z
télesa upnutého k m&¥enému stolu stroje a 3
otodného tdlesa, prifem¥ k z&kladnimu t&le- 8
su je na depu upevn&n rotor kruhového induk- \\
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tosynu a k oto&né &4sti upevn®n stator téhoZ
kruhového induktosynu. Stator i rotor uvede-
ného kruhového induktosynu jsou napojeny na
¥{dic{ systém stroje se Ctefkou. Oto&nd &4st
pfipravku je ddle opat¥ena odrd¥elem auto-
kolimdgoru a pdkou, jeji¥ konec zapadd. do !
t¥menového dridku opatfeného sefizovacim
Eroubem. Autokolimdtor je upevnén na- zdklad-
- n& mimo stroj s kterou je té% spojen uvedeny
t¥menovy drZdk.
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Vyndlez se tykd p¥ipravku pro m&feni a vyhodnocovdni dhlovych dchylek napf¥fklad u ozube~
nych véncd, zabudovanych v oto®nych pracovnich stolech, zejména u obrdb&cich strojd.. .

Pro méfeni ihlovych dchylek se dosud pfevd%nd pou¥fvd autokolimdtor s polygonem, pFidem¥
samotné méfenf je mo¥no provddét pouze v oblastech dhlovych natoden{i danych typem pou¥itfho
polygonu, a to jen u vdtiich udhld.

VySe uvedené nedostatky odstrafiuje p¥ipravek pro mé¥eni a vyhodnocovdn{ dhlovych dchy~
lek s pevnou a otolnou &4sti, jehoZ podstatou je, ¥e zdkladni t&leso pfipravku s vytvoFfenou
kruhovou kluznou plochou, pro dosednutf otodné &4sti p¥ipravku.

K uvedenému zdkladni{mu t&lesu je uchycen Sep, na ném# je v lo¥isku oto¥n& uloZend oto&-
nd &4st p¥ipravku, pfidem¥ na hornf &&sti uvedeného Sepu je uchycen rotor kruhového indukto~
synu. Stator tohoto kruhového indukteosynu je upevn&n pod uvedenym rotorem na hornf plo3e
oto&ného t&lesa p¥ipravku. Rotor i stator kruhového induktosynu jsou zakryty krytem, upev~
nénym k té&lesu oto¥né ¥dsti, pfiem? na jeho horni vnéjsf ploSe je v ose uvedeného &epu
upevnén odrd¥ed autokolimdtoru. k uvédené hornf{ ploSe krytu je ddle upevndna pdka, jeji¥
prodlouZend 3dst zapadd do t¥menového drZzdku.

Vyhody pfipravku podle vyndlezu jsou hlavn& v tom, ¥e m&¥enf{ lze snadno, rychle a pFesn&
. . L
provddé&t bez ndkladnych pombcek.

P¥iklad provedeni p¥ipravku podle vyndlezu je znizornén na p¥ipojeném vykresu, kde

: - i\
obr. 1 je ndrys p¥ipravku se stolem stroje, obr. 2 je zvétSeny fez p¥ipravkem podle A-A
z obr. 1 a obr. 3 je zvétSeny Yez pdkou s t¥menovym drZdkem podle B-B z obr. 1.

P¥{pravek 10 pro m&fenf a vyhodnocovdni dhlovych dchylek, sestdvd ze zdkladnf &4sti 11
a z ototné &dsti 12. 2&kladn{ &4st 1l uplnutd na mé¥eném otolném stole 30 stroje 40 md
upravenou kruhovou kluznou plochu 111, na kterou dosedd odpovidajic{ plochou otofnd ¥4st 12.
K zdkladni &4sti 11 je upevnén &ep 113, uloZeny v lofisku 112, uchyceném v oto&né &4sti 12.

Horn{ &4st ¢epu 113 je opatfena osazenou plochou, ke které je uchzcen rotor 114 kruho-
vého induktosynu a pod timto uvedenym rotorem 114 je na hornf{ ploSe 121 otoné ¥4sti 12 upev-
nén stator 122 tého% kruhového induktosynu. Rotor 114 i stator 122 kruhového induktosynu
jsou za déeiem vyhodnocovdnf m&¥enych hodnot napojeny na nezakréslenf Ff{dici systém stroje
se Ctefkou, nejlépe TESLA NS 140.

Otocnd &4st 12 p¥ipravku 10 je opatfena krytem 125, na jeho¥ hornf vn¥j3f plofe je
v ose &epu 113 upevnén odrdZel 21 autokolimdtoru 20. Ddle je k uvedené hornf plo¥e krytu 125
uchycena pdka 126, jeji% prodlouZeny konec zapadd do t¥menového drZgku 221. T¥menovy drZsk
221 je opatfen odprufenym kolfkem 2213 a sefizovacim Zroubem 2212 je upevndn p¥es Zep 2211
k zdkladn& 22, ke které je upevnén autokolimdtor 20. Pro u¥ely p¥endZent pfiprévku 10 je
oto¥nd &4st 12 po obvodu opatfena drd%kou 127, do které zapadaji nosy upinek 123, upevn¥nych
grouby 124 k zdkladnfmu télesu 12 p¥{pravku 10. .
Po upnut{ p¥fpravku 10 k m&fenému za¥{zenf, nap¥fklad k oto&nému stolu 30 stroje 40 se
nastav{ nezakreslend ryska na otoné &dsti 12 oproti nezakreslené rysce na zdkladnim t&lese
11 pf{pravku 10, p¥ifem¥ pfeabolba po¢dtku na indikaci nezakresleného uzavieného ¥fdiciho
systému stroje je nastavena na nulovou hodnotu.

Sefizovacfm Sroubem 2212 t¥menového dr¥dku 221 se pres pdku 126 natd&{ statorem 122 kru-
hového induktosynu tak, aby na displeji indikace ¥fdicfho systému byla nulov4d hodnota.
V tomto stavu se provede nastaven{ a nulovdni autokolimdtoru, ¥im¥ je pfipravek 10 pfipraven
k méfenf. Po natofenf m&fenym stolem 30 stroje 40 se sefizovacim ¥roubem 2212 t¥menového dr-
¥dku 221 nastavfi pfes pdku 126 stator 122 kruhového induktosynu a tfm i odri¥ed 21 autokoli-
mitoru 20 tak, aby autokolimdtor 20 ukazoval stejnou hodnotu jako p¥i po8dtednim nastaveni.
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Ti{m je p¥ipadng chyba, zplisobend excentricitou usazeni pifpravku 10, eliminovédna. Na dispieji
uvedené indikace je indikovdna hodnota natofeni mé&¥eného stolu 30, ve kterém jsou zahrnuty
soudtovd a periodickd chyba kruhového induktosynu.

K vylou¥enf chyb je nutné p¥ipravek 10 ve smontovaném stavu ocejchovat. Ze ziskaného
prib&hu odchylek je vhodné sestavit tabulku chyb a tyto pfi m&¥eni od indikované hodnoty ode-
Y{tat. Pro %asto se opakujfc{ m&¥enf, nap¥fklad u indexovacich stold po 5 stupnfch, je vhodné
vSechny vstupy nezakresleného prepinale pfedvolby po¥dtku indikace pouZitého ¥fdicfho systému
pfipojit na &tedku tfdicfho systému stroje.

pdle je vhodné v této souvislosti na dérnou pdsku nadérovat v jednotlivych blocich hod-
noty dhlfi, které se po zvolenych krocfch rovnajf souétu nomindlnf{ hodnoty dhlu a p¥isluiné
souttové a periodické chyby. P¥i mé&Feni s vypnutou &tefkou se na displeji ?fdicfho systému
stroje objeQI hodnota, kterd se rovnd soudtu: nomindlnf{ hodnota dhlu + mé&¥end odchylka +
+ soudtovd a periodickd chyba induktosynu. Po piepnut{ na &tetku a pfekrokovdn{ na p¥isludny
blok se od v§Se uvedené hodnoty odedte hodnota vyd&rovand na dérné pdsce, nomindlni hodnota
dhlu + soudtovd a periodickd chyba induktosynu a na displeji bude indikovédna p¥{mo mé&fend
odchylka odisté&nd od viech chyb.

PREDMET VYNALEGZU

P¥{pravek pro m&¥eni a vyhodnocovéni dhlovych uchylek, napf¥iklad u ozubenych vénci za-
budovanych v otodnych pracovnich stolech, zejména u obrdbécich strojd, s pevnou a otofnou
&4st{ vyznaleny tim, %e zdkladnf &dst /11/ p¥ipravku /10/ m& vytvo¥enou kruhovou kluznou
plochu /111/ pro dosednut{ otodné &&sti /12/, p¥ilem? k zdkladni &4sti /11/ je upevnén &ep
/113/,.na ném# je v loZisku /112/ oto¥n& uloZend otolnd &dst /12/ a na hornf &&sti Cepu /113/
je uchycen rotor /114/ kruhového induktosynu a pod t{mto rotorem /114/ je na hornf ploZe
/121/ oto&né &£sti /12/ upevndn stator /122/ tého# kruhového induktosynu, pfidem# rotor /114/
i stator /122/ kruhového induktosynu jsou zakryty krytem /125/, na némZ jé v ose &epu /113/
upevnén odrdZe& /21/ autokolimdtoru /20/ a d4le pdka /126/, jeji%# prodlouZeny konec zapadd
do t¥menového dr¥dku /221/. '
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