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Pystykuljettimessa, joka on varustettu nivelelld (2) sen ala-

osan (3} uloskd&ntidmiseksi ojennetusta asennosta ja pdattdmil-

1& kuljetushihnalla (4) tai vastaavalla, jossa lokeroilla,

kauhoilla tai vastaavilla astioilla varustettu kuljetushihna

(4) on alapd&stdin taivutettu kddntdsuuntaan, saadaan suuri

uloskddntdkulma ilman hiknajénnityksen muutoksia aikaan siten,

ettd nivelen akseli (2) sijaitsee kuljetushihnan (4) ulkopuo-

lella uloskéddntdpuolella ja samanaikaisesti on kuljetushihnan 5

=

Ho——————
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(4) kumpaakin haaraa varten tarkoitettujen, yldosaan (1) sijoi-

tettujen ympyrdnkaarenmuotoisten ohjausratojen (10, 11) keski-

piste ja alaspdin jatkuvien ohjausratojen alkuosa sijaitsee J 17
l&hes akseleiden (2) vaakatasossa, ja ettd kuljetushihnan (4) 11_—‘ - -
taivutettu p&& (5) kaaren alkuosassa on varustettu samankokoi- 2 ;: 2)
silla ja samassa asennossa olevilla alaohjausradoilla (7, 8), l: !
jotka voivat pydrid myds ulosk&@éntdpuolelle sijoitetun akse~ 14 !: 4! 3
linsa ympdri ja jotka t&l186in ovat ohjatut siten, ettd yld- ;l :
ja alapuolisten ohjausratojen vaakatasot kussakin ulosk&&nt&- ’_j 137 l"'
asennossa kulkevat samansuuntaisesti. ///// . };’ 4
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vid en vertikaltransportdr, vilken &r fdrsedd med en led (2)

f6r att svinga ut dess nedre del (3) ur det utstrédckta léget

och ettd #ndlést transportband (4) eller motsvarande, varvid

det med fickor, skovlar eller motsvarande behdllare férsedda

transportbandet (4) vid sin nedre inde &dr bdjt i svincnings<

riktningen, uppnas en stor utsvangningsvinkel utan fdridndring
av bandspinningen dirigenom, att ledens azel (2) ligger utan-
£6r transportbandet (4) pé utsviéngningssidan och samtidigt &r
mittpunkt £8r vid den dvre delen {1) anordnade cirkelbégfor-

made styrbanor (10, 11) f£or transportbandets (4) b&da grenar

och bdrjan av de neddt fortsdttande styrbanorna ligger unge-

fir i axlarnas (2) horisontalplan, och att transportbandets

{4) bdjda &nde (5) vid bdrjan av bigen &r férsedd med undre
styrbanor (7, 8), vilka é&r lika stora och har samma l&ge och
vilka kan rotera runt axlar, som ocksd ligger pd utsvidngnings-
sidan och vilka darvid &r styrda sa, att de OSvre och undre
styrbanornas horiscntalplan ldper parallellt i varje utsvidng-

ningsstdllning.
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Pystykuljetin - Vertikaltransportdr

Tdmd keksint6 koskee patenttivaatimuksen 1 lajimdédritelmin
mukaista pystykuljetinta, joka on varustettu nivelelld sen

alaosan kdintidmiseksi ulos ojennetusta asennostaan.

Tdllainen pystykuljetin irtotavaran vastaanottamiseksi, joka

on aikaisemmin tunnettu julkaisusta DE-0S 31 30 510, on suun-
nilleen keskeltd sen pystysuorasta pituudesta varustettu ni-
velelld sen uloskddntédmiseksi niin, etti kuljetin jakaantuu
kahteen lihes samanpituiseen osaan. Alaosan alap&dhdn on nivel-
tyvdsti kiinnitetty k&d&dntdsuuntaan taivutettu pdd, joka kannat-
taa irtotavaran vastaanottolaitteena toimivaa kauhapyo6réas.
Kddntonivelen alueella on tissi kuljetushihnana toimivalla
hihnaelevaattorilla varustetussa kuljettimessa hihnaelevaatto-
rin kumpikin haara molemminpuolin tuettu kddntorullasarjojen
avulla. Kuljettimen alaosan uloskiddntdkulma on kuitenkin suh-
teellisen pieni koska tdssi hihnaelevaattorissa esiintyy veto-

ja puristusvoimia, jotka eivit saa ylittdd tiettyid arvoa.

Tédmédn keksinndn teht&dvini on kehittidi edelleen aikaisemmin
mainitun tyyppistd pystykuljetinta siten, ettd vdltytdin kul-
jetushihnaj&nnityksen muutoksista my8s suuremmilla alaosan
uloskdédntokulmilla. T&md tehtivd on ratkaistu patenttivaatimuk-

sen 1 tunnusmerkkiosan tunnusmerkkien avulla.

Keksintd on monipuolisesti kdyttdkelpoinen. Voidaan siis esi-
merkiksi kdyttdid erityyppisii lokeroilla, kauhoilla, kupeilla
tai vastaavilla astioilla varustettuja kuljetus- vast. nivel-
kuljettimia. Td118in voi esimerkiksi sopivalla kauhakuljetti-
mella varustettu kuljetushihna alaosan taivutetun alapdén
avulla suoraan kaapia, ottaa mukanaan ja kuljettaa edelleen
irtotavaraa tai kuljetushihnan eteen voi olla sijoitettu sydt-
tavd kaivinelin kuten kauhapy6rd, kauhakuljetin, kauhatela

tai vastaava. T&dllaisia tapaukaisa varten on nk. aaltoreuna-
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hihnojen kdyttiminen kuljetushihnana erityisen edullista.

Uuden pystykuljettimen kdyttédminen on erityisen edullista
sielli, missd laitteen on kuljettava kapeikkojen, kuten kui-
lujen,laivaluukkujen ja vastaavien ldpi. Sen yldosa on tdl-
16in yleensd s&ddetty pystysuoraan asentoon mutta se voidaan
kuitenkin erityistapauksia varten sddtéaa kaltevaan asentoon,

esimerkiksi proomujen tai lastialusten purkamiseksi.

Timin keksinndn muut edulliset rakenteet ovat patenttivaati-

musten 2 - 10 kohteena.

Piirustuksessa on kaaviomaisesti esitetty useita keksinndn
rakenne-esimerkkeji ja ne selitetddn seuraavassa ldhemmin

piirustukseen viitaten, jossa:

Kuv. 1 esittdid kauhapydrdlld varustetun pystykuljettimen

alaosaa ldhes ojennetussa asennossa,

Kuv. 2 esittdi osaa kuvion 1 pystykuljettimesta uloskddnne-

tyssd asennossa,

Kuv. 3 esittdi kuviota 1 vastaavaa rakennemuotoa, jossa kauha-

pydrd on korvattu ketjukauhakuljettimella,

Kuv. 4 esittdi kauhapy®ridlld varustetun alaosan toista raken-

nemuotoa,

Kuv. 5 esittdi kauhatelalla varustetun alaosan toista muunnel-

tua rakennemuotoa,

Kuv. 6 esittdi hihnakuljettimena toimivalla ket jukauhakul jet-

timella varustettua pystykuljetinta.

Kuten kuviosta 1 voidaan nihdd on pystykuljetin varustettu

yldosalla 1 jJja kiintbpuolellaan akseliin 2 niveltyvdsti kiin-



10

15

20

25

30

35

3 82016

nitetylld alaosalla 3. Yli- ja alaosa muodostavat pystykuljet-
timen rungon, jossa hihnakuljettimena toimiva pddtodn aalto-
reunahihna 4 kulkee. Yl#osan 1 ei-esitetty ylin osa on varus-
tettu aaltoreunahihnan 4 kidyttdlaitteella ja kuljetetun irto-
tavaran luovutuspisteelli ja on nostettavasti, laskettavasti
ja kiertyvisti kiinnitetty myd&s ei-esitetyn lajturinosturin
tai sillan puomiin, joka on varustettu edelleen kuljettavalla
kuljetushihnalla tai vastaavalla, ja on siis tarkoitettu lai-
van purkamista varten.

Aaltoreunahihnan 4 alapii 5 on taivutettu sen uloskddntymis-
suuntaan ja on alapdistdin varustettu ki#ntSrullalla 6. Taji-
vutetun pddn 5 taivutuksen alkuosaan on kaaren sisdpuolelle
samalle akselille laakeroitu kaksi vilimatkan pddssd toisis-
taan olevaa, siis parin muodostavaa kiidntdrullaa 7 aaltoreu-
nahihnaa 4 varten, jotka samanaikaisesti muodostavat aalto-
reunahihnan sisédpuolisen ohjausradan ja joiden akseli on ul-
kopuolisen ohjausradan 8 keskipiste, joka koostuu neljisti
rummuntapaisesta kddntdrullasta, joiden ohi aaltoreunahihna
4 on ulkoapdin ohjattu. Ohjausradan 8 ylin kd&ntdrulla si-
jaitsee samassa vaakatasossa kuin kddntdrullien 7 akseli,
joka, kuten ohjausrata 8, on kiinnitetty ulokkeeseen 9, jota
voidaan k#&ntii kd&ntdrullaparin 7 akselin ympdri. Yldosaan
1 on myds sijoitettu kiintedsti neljdstd, mySs rummuntapai-
sesta kdidntbrullasta koostuva ohjausrata 10, jolloin akseli
2 toimii ohjausradan muodostavan ympyrdradan keskipisteeni.
Kéédntdakseli 2 on myss kdéntoSrullaparin 11 kddnttakseli, joka rul-
lapari tukee aaltoreunahihnaa uloskddntdpuolella. Ohjausrato-
jen 8 ja 10 siteet seki kddntdrullaparien 7 ja 11 ja ohjaus-
ratojen tukirullien halkaisijat ovat kulloinkin yhtd suuret.
Kauhapydrdd 12 kannattava uloke 9 on nivelesti 13 tangon 14
kautta yhdistetty yl&osan 1 ulkonevaan nivelpisteeseen 15.
Kyseiset mitat on t&116in valittu siten, ettd kohteiden 2,
7, 13 ja 15 akselit rajoittavat suunnikkaan. Uloskdantdpuol -
ta vast. tankoa 14 vastapiiti olevalla puolella on yldosaan 1
niveltyvédsti kiinnitetty hydraulisylinteri 16, jonka toinen
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pdd on kiinnitetty pystykuljettimen ojennetussa asennossa la-
hes kohtisuoraan sen alapuolella olevaan nivelpisteeseen 17
ja joka kd&dntdd alaosaa 3 ulos. Kauhapyordn 12 mukaanottama
irtotavara siirtyy hihna-vilikuljettimen 18 kautta aaltoreuna-
kuljettimen 4 lokerocihin taivutetun 5 pd&an kohdalla ja kulje-

tetaan timin jdlkeen yldspdin ei-esitettyyn luovutuspisteeseen.

Kuvio 2 esittdi kuvion 1 mukaisen pystykuljettimen alaosaa 3
uloskidinnetyssd loppuasennossa. Timan liikkeen aikana irtoaa
se aaltoreunahihnan 4 haara, joka ei sijaitse uloskddntopuo-
lella, alaohjausradasta 8 ja sijoittuu vastaavalla tavalla lé&-
hemmiksi yldohjausrataa 10, so. se purkautuu alaohjausradasta
ja kelautuu yldohjausradalle. Sama koskee sisdpuolisia ohjaus-=
ratoja, jotka muodostavat k&intdrullaparit 11 ja 7 uloskadnto-
puolella kulkevaa aaltoreunahihnan 4 haaraa varten. Koska
aaltoreunahihnan kohdalla muutoin ei tapahdu mitddn asennon
muutoksia hihnajdnnitys pysyy samana. Uloskiintdkulmaa voidaan
sen takia suurentaa niin, ettéd ala- ja yldohjausradan kaari-

mitta pitenee yhtd paljon.

Kuvion 3 mukainen pystykuljetin eroaa edelliolevasta rakenne-
esimerkistid vain siltd osin, etti alaosan 3 alapddtad 5' on hie-
man pidennetty ja vastaavasti rakenteeltaan muutettu uloke 9'
kannattaa kaivinelimend toimivaa kiertivii ketjukauhakuljetin-
ta 18. Ketjukauhakuljetin 18, joka on ohjattu kolmen kulma-
kiantdrullan ympdri, joista kaksi alinta sijaitsevat l&hes
vaakasuorassa tasossa, linkoaa mukaanotetun kuljetustavaran

suoraan alapiddn 5 pddlle.

Kuvion 5 mukaisessa pystykuljettimessa on tanko 14' ulosk&anto-
puolelta poispdin suunnatulta puolelta ripustettu yldosan 1'
alapdédn nivelpisteestd 15'. Sen alanivelpiste 13' on sijoitet-
tu ulokkeeseen 9" siten, ettd nivelpisteet 15', 13' yhdessd
kiintdrullien 11' ja 7' akseleiden kanssa jidlleen muodostavat
suunnikkaan. Uloke 0" on kiintsdrullan 7' akselin avulla nivel-
tyvdsti kiinnitetty alaosaan 3, joka puolestaan jdlleen kddn-

tdakselin 2 kautta on niveltyvidsti kiinnitetty yldosaan 1°'.
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KiintBakseli 2 on jilleen samanaikaisesti k&dntdrullaparin

11' akseli. Kuljetushihnana toimii t&116in jédlleen aaltoreu-
nahihna 4', joka pidennetyst&d taivutetusta pddsta 5" on aksi-
aalisesti ohjattu kauhatelan 19 l&pi. Alapddn 5" ldhes suora-
kulmaisen jyrkdn taivutuksen takia on myds tukirullista muo-
dostettua alaohjausrataa 8' vastaavasti pidennetty. Alaosaa

3 k&i3nnetddn ulos hydraulisylinterin 16 avulla, kuten edelli-

olevassa esimerkissd.

Kuvion 4 mukaisessa pystykuljettimen rakennemuodossa on uloke
9"', kuten edelliolevassa rakenne-esimerkissd, varustettu
uloskiintdpuolelta poispdin suunnatulla kiinnityspisteellda
13', johon on kiinnitetty hydraulisylinteri 20, jonka toinen
pi4 on niveltyvisti kiinnitetty alaosaan 3'. Kdidntbakseli 2,
alakiintdrullapari 7 ja hydraulisylinterin 16 kiinnityspis-

te 17 ovat samat kuin kuvion 1 mukaisessa rakenne-esimerkissi.
Koska kummankin vipuvarren kiinnityspisteet (toisaalta sylin-
terin 16 kiinnityspiste 17 ja toisaalta sylinterin 20 kiinni-
tyspiste 13') ovat samat, saadaan ohjausratojen 10 ja 8 rinnak-
kaisohjaus aikaan siten, ettd uloskddnnettdessd sylinteri 16
tybnnetdin ulos ja sylinteri 20 vedetdédn sisdidn samalla nopeu-
della. Ulokkeeseen 9™ on jilleen sijoitettu kauhapyérd 12 ja
vdlihihnakuljetin 18.

Ulokkeet 9, 9', 9" ja 9"' ja alaohjausrata 8 vast. 8' siirty-

vit uloskiinnettiessd suunnikasripustuksen takia aina tasois-

sa, jotka joka hetkelld ovat kulkevat samansuuntaisesti keske-
niin. Tami rakenne on erityisen edullinen kuvion 3 mukaisella

ket jukauhakuljettimella ja kuvion 5 mukaisella kauhatelalla

varustetuissa rakennemuodoissa.

Kuvion 6 mukainen pystykuljetin on edelliesitetyistd rakenne-
muodoista poiketen varustettu ohjausratoina toimivilla kis-
koilla. Td118in yl&ohjausradat muodostuvat kiskopareista 21
ja 22 ja alaohjausradat kiskopareista 23 ja 24. Alaosa 25, jo-

ka kididntdtason suhteen jdlleen on lihes kolmionmuotoinen, on
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yldosasta 1', joka kannattaa ohjausratoja 21 ja 22, nivelty-
vdsti kiinnitetty k&&ntdakseliin 2'. Alaohjausratojen 23 ja

24 akseli 26 on samanaikaisesti k&d&dntdakseli kuljetushihnan
taivutetun pddn 5"' vastaanottavaa uloketta 27 varten, joka
kannattaa ohjausratoja 23 ja 24 ja akselin 26 kautta on nivel-
tyvdsti kiinnitetty alaosaan 25. Ulokkeessa 27 on lisdksi ni-
velpiste 13', joka jdlleen tangon 14' kautta on yhdistetty
yldosaan 1' sen nivelpisteen 15' kautta. Akselit 2', 26, 13'
ja 15' muodostavat kuvion 5 mukaista rakennemuotoa vastaavas-
ti suunnikkaan kulmapisteet.Edell&desitetyistd rakenne-esimer-
keistd poiketen tdssd rakenteessa kdytetddn kuljetushihnana
kauhaketjukuljetinta 28, jossa yksittdisten kauhojen 29 vilis-
sd on ohjausrullapareja 30, jotka tukeutuvat ohjausratojen
kiskopareihin ja ovat ohjatut ulokkeen 27 vapaasta pddstd
kddantorullan 31 kautta. Ohjausradat, jotka rakenteeltaan ovat
kiskopareja, toimivat samalla tavalla kuin edelldolevien ra-
kenne-esimerkkien mukaisista rullakaarista vast. kddntdrullis-
ta muodostetut ohjausradat. Uloke 27 ulottuu vapaasta pdds-
tddn tietyn matkan vaakasuorassa tasossa vast. pohjapinnan
suunnassa ja sdilyttdd alaosaa 25 uloskddnnettdessd t&dmdn vaa-

kasuoran asennon, kuten ulokkeet 9 - 9"'.

Kuvion 4 mukaisessa pystykuljettimessa on ojennetussa asen-
nossa mahdollista laskea ulokkeen 9"' vapaaseen pddhdn kiinni-
tettyd kauhapydrdd 12 alas vetdmdlld hydraulisylinterid 20
edelleen sisddn niin, ettd pystykuljettimen sivuttainen ulot-
tuvuus pienenee niin, ettd se paremmin voi kulkea laivaluuk-
kujen tai muiden kapeikkojen ldpi. Vastaavan rakenteen muu-
toksen avulla voidaan tdmdn ulottuvuuden aiheuttamat haitat
poistaa l&hes t&dysin tai kokonaan.Tdmdn lisdksi on samaa
tarkoitusta varten mahdollista kddnt&d pystykuljettimen ala-
pdd ojennetusta asennosta negatiiviseen uloskddntdkulmaan.
Toisissa rakennc-esimerkeissd voivat tangot 14 vast. 14' kai-
vinlaitteiden ulottuvuuden pienentdmiseksi olla pituudeltaan
sdddettdvid, esimerkiksi kdyttdmdlld teleskooppisesti toimi-

vaa elintd, kuten hydraulisylinteria.
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Tangot 14 ja 14' sekd hydraulisylinterit 16 ja 20 ovat yleen-
sd kaksinkertaiset, so. kdytetddn kahta samansuuntaista ja -
kun se on tarkoituksenmukaista - myds kiintedsti kesken&in

yhdistettyd tankoa vast. sylinterii.

Ylempddn uloskddntdniveleen vast. vastaavaan ala-akseliin

kuuluvat ohjausradat voivat - kyseisen rakenteellisen tarkoi-
tuksenmukaisuuden mukaan yksittdistapauksessa ja rakenne-esi-
merkeistd poiketen - periaatteessa olla kiinnitetyt jokaiseen

keskenddn niveltyvdsti kiinnitettyyn osaan.
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Patenttivaatimukset:

1. Pystykuljetin, joka on varustettu nivelelld sen alaosan
ulosk#intimiseksi ojennetusta asennosta, ja pddttdmdlld
kuljetushihnalla (4, 4', 28) tai vastaavalla, jossa loke-
roilla, kauhoilla tai vastaavilla astioilla varustettu
kuljetushihna alaosan alapd&std on taivutettu k&&ntd8suun-
taan, sek3 kuljetushihnan k83nt8ohjausradoilla (10, 22;
11, 11', 21) ulosk#&nt8nivelen alueella, tunnettu
siit4, ett8 ulosk&3ntdnivelen akseli (2, 2') sijaitsee
ulosk&4nt8puoleisen k44ntdohjausradan (11, 11', 21) ulko-
puolella ja on samalla kuljetushihnan kumpaakin haaraa
varten tarkoitettujen ympyr&nkaarenmuotoisten k&&ntdoh-
jausratojen (10, 22; 11, 11', 21) keskipiste, ettd kddn-
tohjausradat alkavat oleellisesti akseleiden (2, 2') vaa-
katasosta, ettd kuljetushihnan taivutettu p&d (5, 5', 5,
5''') on varustettu taivutuskaaren alkuosassa ympyrénkaa-
ren muotoisilla alaohjausradoilla (7, 7', 23; 8, 8', 24),
joilla on samat sdteet kuin k4dint8ohjausradoilla ja jotka
voivat samoin k44nty4 ulosk##ntdpuolella olevan akselin
ympdri, ja ettd mainitut ohjausradat (10, 22; 11, 11', 21;
7, 7', 23; 8, 8', 24) ulottuvat kehdsuunnassa ainakin niin
pitkslle, ettd hihnat kussakin ulosk#&ntdasennossa s8ilyt-
t4vit kyseisen ohjausratakehdnsd.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen pystykuljetin, jossa si-
sdpuoliset ohjausradat muodostuvat k&8nt8rullaparista (7,

7':; 11, 11'), tunnettu siitd, ettd kuljetushihnan

(4, 4') taivutetussa alap8dssd olevan k4&nt8rullaparin (7,
7') akseli on samanaikaisesti ulokkeen (9, 9', 9'', 9''")

kddntdakseli.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen pystykuljetin, t u n -
nettu siitd, ettd uloke (9, 9', 9'', 9''") kannattaa
kaavinlaitetta.
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4. Patenttivaatimuksen 2 tai 3 mukainen pystykuljetin,
tunnettu siitd, ettty ulokkeeseen (9, 9', g9,
9''') on niveltyvisti kiinnitetty tanko (14, 14'), vastaa-
vasti samansuuntainen tankopari, jonka tai joidenka toinen
Pdd on niveltyvisti kiinnitetty pystykuljettimen ylé&osaan
ja jotka nivelen ja ulokkeen akseleiden kanssa muodostavat
suunnikkaan.

5. Patenttivaatimusken 4 mukainen pystykuljetin, t u n -
nNettu siity, etty tangon (14, 14') pituutta voidaan
s84t4y.

6. Patenttivaatimuksen 2 mukainen pPystykuljetin, johon on
alaosan kdytt8laitteeksi vélimatkan p&4hin nivelests ylj-
osan kiinte#4n pisteeseen niveltyvisti kiinnitetty hydrau-
lisylinteri (16) tai samansuuntainen hydraulisylinteripa—
ri, tunnettu Siit¥, ett4 toinen hydraulisylinteri
(20) on toisaalta kiinnitetty ulokkeeseen (9''") ja toi-
saalta alaosaan (3'), jota ulosk#d8nnettiessy kdytetdsn
vastakkaiseen suuntaan Ja kummankin sylinterin kiinnitys-
pPisteiden vipuvarret ja’tai niiden sddtdnopeus on sdddetty
sellaiseksi, etti ohjausratojen (7, 8, 10, 11) rinnakkai-
sohjaus sdilyy.

7. Patenttivaatimuksen 6 mukainen pystykuljetin, t un -
nettu siity, etty alaosaan (3') ja ulokkeeseen (9''")
vaikuttava vipuvarsi on Sama.

8. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen pystykul-
jetin, tunnet t u siitd, etty yl&ohjausradat (10,
11, 11', 21, 22) on kiinte&sti sijoitettu yl&osaan.

9. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen 2-8 mukainen pys-
tykuljetin, t unn e ttu siit, etty alaohjausradat
(7, 8, 7', 8') on kiinted4sti sijoitettu ulokkeeseen (9,
9![ 9'1' 9!").
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Patentkrav:

1. Vertikaltransportdr, som 4r f8rsedd med en led f8r att
svinga ut dess nedre del ur det utstrickta liget, och med
ett #ndlést transportband (4, 4', 28) eller motsvarande,
dsr ett med fickor, skovlar eller motsvarande behallare
f8rsett transportband vid sin nedre &nda &r bsjt i svang-
ningsriktningen, samt med svingstyrbanor (10, 22; 11, 11!,
21) f6r transportbandet pa utsvingningsledens omrade,

k $nneteckna d av att utsvéngningsledens axel
(2, 2') befinner sig utanfdr svingstyrbanans utsviéngnings-
sida och utgdr samtidigt mittpunkt f£5r de cirkelbagformiga
svingstyrbanorna (10, 22; 11, 11', 21) avsedda f8r trans-
portbandets vardera gren, att svingstyrbanorna bsrjar vé-
sentligen fran axlarnas (2, 2') vagréta 14ge, att trans-
portbandets bsjda &nda (5, 5', 5'', 5''') &r férsett i
bsjningsbagens bérjan med cirkelbagformiga undrestyrbanor
(7, 7' 23; 8, g', 24), som har samma radier som svdngstyr-
panorna och som kan l1ikasa v&nda runt axeln pa utsvéng-
ningssidan, och att nimnda styrbanor (10, 22; 11, 11', 21;
7, 7', 23; 8, 8', 24) strédcker sig i omkretsens riktning
atminstone sd léngt, att panden i var sin utsviéngningspo-
sition uppr#tthdller sin ifragavarande styrbanekrets.

2. vertikaltransportdr enligt krav 1 dér innersidiga styr-
panor bildas av ett svéngrullpar (7, 7'; 11, 11'), k 8n -
netecknad av att den i transportbandets (4, 4')
bsjda nedre del befintliga svingrullparets (7, 7') axel
utgbr samtidigt svéngaxel for utspranget (9, 9', 9'',
9''').

3. vertikaltransportér enligt krav 2, k Snneteck-
n ad av att utspranget (9, 9', 9'', 9''') uppbdr en av-
skrapningsanordning.

4. Vertikaltransportdr enligt krav 2 eller 3, kdnne -
t ecknad av att utsprénget (9, 9', g*+, 9'') dr en
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stdng (14, 14'), motsvarande ett par av st#nger ledbart
fésta, vars andra 4nda dr ledbart f&st i vertikaltranspor-
t8rens 8vre del och vilka tillsammans med leden och ut-
sprangets axel bildar en parallellogram.

5. Vertikaltransport&r enligt krav 4, k &nnete c k -
n ad av att l&ngden pPa sténgen (14, 14') kan regleras.

6. Vertikaltransportsr enligt krav 2, d&r man som drivan-
ordning f8r den nedre delen p& ett avstadnd fran leden i en
station&r punkt P& den &vre delen har ledbart f&st hyd-
raulcylinder (16) eller ett parallellt par av hydraulcy-
lindrar, kX 8nnetec k nad av att den ena hydraul-
cylindern (20) 4r & ena sidan fdst vid utsprénget (9''")
och & andra sidan vid den nedre delen (3'), som vid ut-
svdngningen anvinds i motsatt riktning och vardera cylin-
derns f&stpunkters h&varmar och/eller deras reglerhastig-
het 4r inst&114 sd, att prallellstyrningen av styrbanorna
(7, 8, 10, 11) bibehdlls.

7. Vertikaltransport&r enligt krav 6, k S nnete c k -
n ad av att h8varmen som inverkar pd den nedre delen
(3') och p& utspranget (9''') 8r samma.

8. Vertikaltransportsr enligt ndgot av de f8regdende kra-
ven, kd&nnetecknagdg av att de 8vre styrbanorna
(10, 11, 11', 21, 22) &r fast placerade i den 8vre delen.

9. Vertikaltransportsr enligt ndgot av kraven 2 - 8, k & n-
netecknad av att de nedre styrbanorna (7, 8, 7',
8') &r stationirt placerade pa utsprénget (9, 9', 91,
9’!!).
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