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(54)Zariadenie na obmedzenie koncovych poléh mechanizmu
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Predmetom vyndlezu je zariadenie na obmedzenie koncovych pol8h mechanizmu, hlavne kon-
covyeh polsh motorického prestavovania dlZky ojnice mechanickych lisov.

Pri prestavovenf dfZky ojnice mechanickych lisov, ktoré sa 6bvyk1e robi motorickym vy-
skrutkovenim a zaskrutkovenim staviteInej skrutky s gul'ovou hlavou v pevnom dieli ojnice,
je nutné z bezpeXnostnych dévodov nitene obmedzit koncové polohy prestavenia.

Je znéme zariadenie na obmedzenie koncovych polsh motorického prestavenia dlZky ojnice
mechanickych lisov, obsahujiice koncové spinale a palec viazany so stavitelnou skrutkou s gu-
Yovou hlavou a prechddzajici otvorom v pevnom dieli ojnice, ktory priamo ovldda koncové spi-
nae umiestnené v urditej vzdjomnej vzdialenosti nad sebou na ojnici. Vz4djomnd vzdialenost
koncovych spinadov nad sebou je rovnd prave dl%ke prestavenim ojnice. Po prekrofenf konco-
vych poldh palec narazi na kdncovy spina¥ a vypne motor pre motorické prestavovanie.

Nevyhodou tohoto usporiadenia Jje, Ze palec nabehuje na koncové spinade v smere kolmom
vo&i spinaciemu a rozpinaciemu pohybu i spinacfich jednotiek, vznikajy bo¥né sily vo vedent
spinacich jednotiek, ktoré zniZujd Zivotnost a spolahlivost koncovych spina¥ov. Dalej kon-
cové spinafe su vo va¥iej vzdiamlenosti od seba, %o neumo¥nuje sustredit elektrické privody
do jedného miesta. Celé rielenie Je néro¥nej¥ie na priestor.

Uvedené nedostatky sui odstrénené riefenfm podla vyndlezu, ktorého podstata spoliva
v tom, Ze koncové spinale nie su priemo ovlddené pslcom, ale nardZkou, spojenou s kotilom,

priZom koti¥ je oto¥ne vedeny na pevnom dieli ojnice a Je v nom vytvorend tvarovéd dréike,
do ktorej zasahuje palec.
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DBalsim vyznekom vyndlezu Je, Ze vonkaj3i tvar kotuZa je kruhovy, pridom kotul Je otod-
ne vedeny na svojom vonkajSom obvode v nedplnom kruhovom vybrani priruby.

Tym, %e palec nepdsobi priamo na koncové spinele, ale otd¥a kotd¥om spojenym s nardi-
kou, p8sobiam na koncové spinale iba axidlne sily naré¥ky, ktorych smer je totoZny s pohybom
ich spinacich jednotiek. Tym sa prediZuje Zivotnost koncovych spinafov a ich spoYahlivost.
Dalej koncové spinade sy umiestnené v dolnej Zastl ojnice v rovnakej drovni, skracuje to
stavebni dl¥ku ojnice a celé rieZenie Je menej naroné na priestor.

Priklad vyhotovenia zariadenia ﬁodra vyndlezu je zndzorneny na obr. 1., Ne obr. 2 je
znézorneny osovy rez tymto zariadenim.

V pevnom dieli ojnice 1 je zaskrutkovand stavitelnd skrutka 2 s gul'ovou hlavdu, ktord
nesie palec 2 oto¥ne na nej uloZeny prostrednfctvom krizku 3 a %apu 4. Palec prechddza
otvorom 1a v pevnom dieli ojnice ) a zasahuje do tvaroved drdiky Js v kotu¥i 7. Kotu& T
nesie nardéfku 8, ktord je v dotyku s koncovymi spinadmi 9. Balej kotud 1 je otoéne vedeny
v prirube § spojenej s pevnym dielom ojnice 1.

Pri motorickom prestavovanf alfky ojnice je zapnutf{m nezndzornenédho elektromotora oté-
gand stavitelnd skrutka 2 s gulovou hlavou, ktordé prostrednfctvom zdvitu sa vysiva alebo
zastiva v pevnom dieli ojnice 1. Tento transladny pohyb sa cez ¥ap 4 a kriZok 3 prendda na
palec 5, zasahujici do tvarovej drdZky Ja v kotu¥i J. V krajnych polohdch nabehne palec §
na ¥ikmi ast drdZky Jg a pooto¥f kotuZom ] tak, %e nardika 8 rozopne jeden z koncovych
spinafov 9. Tym sa vypne elektromotor a prestavenie v tomto smere sa zastavi, Dal3ie pre-
stavenie v tomto smere nie je moZné. V pripade potreby je moZné prestavenie iba v opadnom
smere reverzdciou slektromotora. Druhd koncovd poloha prestavenia je tie% obmedzend. Palec
2 nabehne v druhej krajnej polohe na druhd 8ikmi &ast dréfky Ja, pootodi kotudom 7 naspat
v opafnom smere a rozopne druhy z koncovych spihaéov 9. Tym sa vypne elektromotor a presta-
venie v tomto smere se zastavi. Takto si obmedzené obidve koncové polohy motorického pre-
stavenia alzky ojnice.

PREDMET VYNALALEZU

!. Zariadenie na obmedzenie koncovych poldh mechanizmu, hlavne koncovych pol8h moto-
rického prestavenia dizky-ojnice mechanického lisu, obsahujice pevny diel ojnice, stavitel-
nd skrutku s gulovou hlavou, koncové spinale a palec viazany so stavitelnou gulovou skrut-
kou a prechddzajici otvorom v pevnom dieli ojnice, vyzna¥ené tym, %e do priestoru medzi
koncové spinade (9) zasshuje nardtka (8) spojend s kotu¥om (7), pri¥om koti¥ (7) je oto¥ne
vedeny na pevnom diell ojnice (1) a je v nom vytvorend tvarovéd dré¥ka (7a), do ktorej za-
sahuje palec (5).

2. Zariadenie podla bodu 1 vyznafené tym, Ze kotu? (7) je oto¥ne vedeny na svojom vca-
kajsom obvode v nedplnom kruhovom vybrani priruby (6).
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