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(54) УПРАВЛЕНИЕ ТОПЛИВОДОЗИРУЮЩИМУСТРОЙСТВОМ ДЛЯ ТУРБОМАШИНЫ

(57) Формула изобретения
1. Способ управления положением золотника топливодозирующего устройства (3)

для турбинного двигателя как функцией заданного значения (Wf32) весового расхода,
причем способ содержит:

- этап, на котором получают сигнал (POSa, POSb) положения, поступающий от
датчика (4), выполненного с возможностью измерения положения золотника;

- этап, на котором получают поменьшеймере один сигнал измерения, поступающий
от расходомера (5), выполненного с возможностью измерения расхода топлива в
дозирующем устройстве (3);

- этап, на котором оценивают по меньшей мере один критерий действительности для
упомянутого по меньшей мере одного сигнала измерения;

- этап, на котором определяют весовой расход (WFM) топлива через дозирующее
устройство; и

- этап, на котором управляют положением золотника как функцией определенного
весового расхода (WFM) и заданного значения (Wf32) весового расхода;

причем способ отличается тем, что:
- упомянутый по меньшей мере один сигнал измерения содержит первый и второй

сигналы (Ta, Tb) измерения температуры топлива, первый и второй сигналы (PERMa,
PERMb) измерения диэлектрической проницаемости топлива, и первый и второй сигналы
(VOLa, VOLb) измерения объемного расхода топлива; и
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- этап определения содержит действие как функцию упомянутого
по меньшей мере одного критерия действительности для выбора весового расхода

среди:
- весового расхода (Wf32_sel), вычисленного как функция сигнала положения;
- весового расхода (Wf32_T), вычисленного как функция сигнала положения и по

меньшей мере одного из упомянутых сигналов измерения температуры;
- весового расхода (Wf32_d'), вычисленного как функция сигнала положения и по

меньшей мере одного из упомянутых сигналов измерения диэлектрической
проницаемости;

- весового расхода (Wf32_d), вычисленного как функция сигнала положения, по
меньшей мере одного из упомянутых сигналов измерения температуры, и по меньшей
мере одного из упомянутых сигналов измерения диэлектрической проницаемости; и

- весового расхода (DEB_M), вычисленного как функция по меньшей мере одного
из упомянутых сигналов измерения температуры, по меньшей мере одного из
упомянутых сигналов измерения диэлектрической проницаемости, и по меньшей мере
одного из упомянутых сигналов измерения объемного расхода.

2. Способ управления по п. 1, в котором упомянутый поменьшеймере один критерий
действительности содержит критерий действительности для измерения температуры,
критерий действительности для измерения диэлектрической проницаемости, и критерий
действительности для измерения объемного расхода.

3. Способ управления по п. 2, в котором упомянутый поменьшеймере один критерий
действительности дополнительно содержит вторичный критерий действительности для
измерения

объемного расхода, оцениваемый посредством сравнения, во-первых, весового
расхода (DEB_M), вычисленного как функция по меньшей мере одного из упомянутых
сигналов измерения температуры, по меньшей мере одного из упомянутых сигналов
измерения диэлектрической проницаемости, и по меньшей мере одного из упомянутых
сигналов измерения объемного расхода, и, во-вторых, весового расхода (Wf32_d),
вычисленного какфункция сигнала положения, поменьшеймере одного из упомянутых
сигналов измерения температуры, и по меньшей мере одного из упомянутых сигналов
измерения диэлектрической проницаемости.

4. Способ управления по п. 2 или 3, в котором критерий действительности для
измерения температурыопределяютпосредством сравнения первого и второго сигналов
(Ta, Tb) измерения температуры с диапазоном измерения температуры, и критерий
действительности для измерения диэлектрической проницаемости определяется
посредством сравнения первого и второго сигналов (PERMa, PERMb) измерения
диэлектрической проницаемости с диапазоном измерения диэлектрической
проницаемости.

5. Способ управления по п. 4, в котором критерий действительности для измерения
температуры и критерий действительности для измерения диэлектрической
проницаемости также определяют как функция массива данных, представляющего
плотность топлива как функцию температуры и диэлектрической проницаемости.

6. Способ управления по п. 5, в котором, если диапазон измерения температуры или
диэлектрической проницаемости и массив

данных не обозначают, что первый и второй сигналы измерения температуры или
диэлектрической проницаемости недействительны, то критерий действительности для
измерения температуры или диэлектрической проницаемости также определяется как
функция разности между первым и вторым сигналами измерения температуры или
диэлектрической проницаемости.

7. Способ управления по п. 2, в котором критерий действительности для измерения
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объемного расхода определяется посредством сравнения первого и второго сигналов
измерения объемного расхода с диапазоном измерения объемного расхода.

8. Компьютерная программа, включающая в себя инструкции для выполнения
способа по п. 1, при исполнении программы компьютером.

9. Электронный блок (7) для управления турбиннымдвигателем, причем упомянутый
электронный блок имеет память (9), содержащую компьютерную программу по п. 8.

10. Авиадвигатель, содержащий газовую турбину и электронный блок (7) по п. 9.
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