CZ 2023 - 29 A3

PRIHLASKA VYNALEZU

Zverejnéna podle §31 zakona €. 527/1990 Sb.

(22) Ptihlageno: 26.01.2023
EIIEgS)K . (40) Datum zveiejnéni piihlasky vynalezu: 26.06.2024
A -4 re W
REPUBLIKA (Véstnik ¢. 26/2024)

URAD ,
PRUMYSLOVEHO
VLASTNICTVI

(21) Cislo dokumentu:

2023-29

(13) Druh dokumentu: A3

(51) Int. CL:
B23Q 3/157 (2006.01)
B25J 15/00 (2006.01)
B25J 15/08 (2006.01)

(71) Pfihlasovatel:
VUTS, a.s., Liberec, Liberec XI-Ruzodol I, CZ

(72)  Pavodce:
Ing. Ale$ Richter, Liberec, Liberec XV-Stary
Harcov, CZ

(74)  Zastupce:
Dobroslav Musil a partnefi s.r.0., Zabrdovicka
917/11b, 615 00 Brno, Zabrdovice

(54) Nazev piihlasky vynalezu:
Chapac pro manipula¢ni rameno
manipulaéniho zafFizeni pro automatickou
vyménu obrabécich nastroji

(57) Anotace:
Chapac (3) pro manipula¢ni rameno manipula¢niho
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Chapad pro manipulaéni rameno manipulaéniho zafizeni pro automatickou vyménu
obrabécich nastroju

Oblast techniky

Vynalez se tyka chapacCe pro manipulacni rameno manipulacniho zafizeni pro automatickou
vyménu obrabécich nastroju, kde chapa¢ obsahuje ram, na kterém je ulozena tuha opéra, pricemz
na ramu chapace je dale uloZzena dvojice uchopovacich prostredku obsahujicich pritlaéné prvky,
tuha opéra je opatfena dvojici dosedacich prvka, které jsou usporadany osové symetricky vaci
podélné ose chapace ve tvaru pismene V, kde dosedaci prvky uzpisobeny pro zapadnuti do
manipulacni drazky nastrojového upinace obrabéciho nastroje a pro uchyceni nastrojového
upinace obrabéciho nastroje za manipulacni drazku, pri¢emz dvojice uchopovacich prostredku je
opatfena dvojici proti sobé osové symetricky vuci podélné ose chapace orientovanych pritlacnych
prsta, pricemz kazdy pfitlaény prst je vykyvné uloZzen v ramu chapace a je na svém volném konci
opatfen pritlaCnym prvkem, ktery je situovan v urovni pfed jednim dosedacim prvkem tuhé
opery, pricemz piitlaény prvek je uzpusobeny pro zapadnuti do manipulaéni drazky nastrojového
upinaCe obrabéciho nastroje a pro uchyceni nastrojového upinace obrabéciho nastroje za
manipulacéni drazku.

Dosavadni stav techniky

Velké, pocitacem fizené, obrabéci stroje byvaji opatfeny zasobniky pro vyménu obrabécich
nastroji mezi jednotlivymi operacemi, pfi zméné série nebo pii opotiebeni obrabéciho nastroje.
Obrabéci nastroj je upnut v nastrojovém upinaci 1 (nékdy téz ,nastrojovy drzak®), se kterym je
na vyménu piipraven v zasobniku nastroju.

Nastrojové upinace 1 znamé ze stavu techniky, napf. nastrojové upinace 1 znam¢ pod oznacenim
BIG-PLUS (obr. 1a), CAPTO (obr. 1b), atd., jsou v zasad¢ rotacni télesa, ktera obsahuji stopku
11 pro upnuti do dutiny vietene obrabéciho stroje, nastrojovou upinaci ¢ast 12 pro upnuti
obrabéciho nastroje 15 do nastrojového upinace 1 a mezi stopkou 11 a nastrojovou upinaci Casti
12 usporadanou prirubu 13. Priruba 13 je opatfena manipulacni drazkou 131, kterd ma v podstaté
tvar pismene V a smérem od osy 14 nastrojového upinace 1 k obvodu pfiruby 13 se rozsifuje.
Dva nejb€znéjsi tvary manipulacni drazky jsou radialni manipulaéni drazka 131a (obr. 1), znama
napi. z US 5352073 A (US 5352073 A, prvek 5a na obr. 1 az 12), a pfima manipulacni drazka
131b (obr. 2), znama napt. z US 2003185638 A1 (US 2003185638 A1, prvek 7 na obr. 1 az 22).
Priruba 13 obsahuje po stranach manipulacni drazky 131, 131la, 131b usporadanou dvojici
kontaktnich ploch 6, 6a, 6b pro uchopeni chapa¢em. Pfiruba 13 s radialni manipulacéni drazkou
131a je opatfena kuzelovymi kontaktnimi plochami 6a (obr. 1). Pfiruba 13 s pfimou manipulacni
drazkou 131b je opatfena rovnymi kontaktnimi plochami 6b (obr. 2). Kontaktni plochy 6, 6a, 6b
jedné dvojice jsou navzajem situovany pod ostrym thlem, napi. 60 °, a jsou orientovany smérem
dovnitf manipulacni drazky 131, 131a, 131b, takze tvofi prizma pro uchopeni klinovitym prvkem
chapace. V praxi se pouzivaji ruzné typy nastrojovych upinaci 1, napf. CAPTO, BIG PLUS,
HSK, KM, ISO, BT, CAT, atd. Pfiruby 13 téchto upinaci maji obvykle standardizované velikosti
prumérn, napt. 32, 40, 50, 63, 80 nebo 100 mm (napf. typy CAPTO nebo BIG PLUS), pripadn¢
také 25 mm, 125 mm, 160 mm (napf. typ HSK). Nastrojovy upinac 1 je pfi uchopeni chapacem
situovan svoji podélnou osou 14 v podstaté kolmo na uchopovaci rovinu chapace, pfiCemz
radialni manipulacni drazka 131a /pfim¢ manipulacni drazky 131b je/jsou situovany v urovni
uchopovaci roviny chapace. Nastrojové upinace 1 pro velké obrabéci stroje, napf. s pruméry
manipulacnich prirub 63, 80, 100, 125, 160 mm atd., dosahuji délky az n¢kolika desitek
centimetru a relativné velké hmotnosti, coz klade zna¢né pozadavky na tuhost uchopeni upinace
1 s obrabécim nastrojem 15 pomoci chapace.
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Ze stavu techniky jsou znama manipulacni zafizeni, ktera obsahuji manipulaéni rameno s chapaci
pro manipulaci s obrabécimi nastroji v nastrojovych upinacich. Je znamy napf. jednoramenny
manipulator se dvéma chapaci, tj. s jednim chapacem na kazdém konci manipula¢niho ramena,
napt. podle CZ 2013358 A3. Dale jsou znam¢ dvouramenn¢ manipulatory se ¢tyfmi chapaci, tj. s
jednim chapacem na kazdém konci kazdého ze dvou manipulaénich ramen.

Manipulaéni zafizeni opatfené jednim manipulaénim ramenem se dvéma chapaci je obvykle
uzpusobeno pro manipulaci s nastrojovymi upinaci stejného typu a velikosti, tj. 1 stejné¢ho tvaru a
velikosti manipulaéni drazky 131, 131a, 131b nastrojového upinace 1. Pii vyméné nastrojového
upinace 1 se pak jednim chapacem uchopi a odebere jeden nastrojovy upinaé¢ 1, manipulacni
rameno se pooto¢i a druhym chapacem, ve kterém je uchopen druhy nastrojovy upinac 1, se tento
druhy nastrojovy upina¢ 1 zaloZi na misto prvniho upinaée 1. Manipulacni zafizeni se Ctyifmi
chapaci muze byt provedeno jako jednoucelové, tj. vSechny ¢tyfi chapaée uchopuji stejny typ a
velikost nastrojového upinace 1, nebo jako dvouucelové, tj. jedna dvojice chapacu na jednom
ramenu je uzpusobena pro uchopovani a manipulaci jednoho typu a/nebo velikosti nastrojového
upinae 1 a druha dvojice chapa¢i na druhém ramenu je uzplisobena pro uchopovani a
manipulaci odlisSného typu nastrojového upinaée 1 nebo je uzpusobena pro uchopovani a
manipulaci sice stejného typu nastrojového upinace 1 jako prvni dvojice, ale tento nastrojovy
upina¢ 1 ma odlisnou velikost od velikosti nastrojového upinace 1 v prvni dvojici chapacu.

Chapac vySe popsané¢ho manipula¢niho zafizeni znamého ze stavu techniky je bézné opatien
uchopovacimi prostfedky pro uchopeni nastrojového upinace 1 s manipulaéni drazkou 131, 131a,
131b. Uchopovaci prostfedky chapace, napr. otocné ulozené pakové celisti, pfimkové posuvné
svérné Celisti, apod., jsou na svych proti sob¢ orientovanych stranach opatfeny uchopovacimi
prvky pro uchopeni nastrojového upinace za manipulacni drazku 131, 131a, 131b. Uchopovaci
prvek pro uchopeni za radialni manipulacni drazku 131a, napf. nastrojovych upinaci BIG PLUS,
HSK, apod., ma tvar tupého obloukového klinu, ktery je smérem ke stfedu uchopu chapace
ukonéen cylindrickou vnitini ukoncéovaci plochou a po stranach je opatfen dvojici kuzelovych
kontaktnich ploch, které s uchopovaci rovinou chapace sviraji ostry thel. Uchopovaci prvek pro
uchopeni za pfimou manipulacni drazku 131b, napf. nastrojovych upinaéua CAPTO, HSK, apod.,
ma tvar tupého rovného klinu, ktery je smérem ke stfedu uchopu chapace ukonéen rovnou vnitini
ukonovaci plochou a po stranach je opatfen dvojici rovnych kontaktnich ploch, které
s uchopovaci rovinou chapace sviraji ostry tthel. Nevyhodou takovych chapacu je, Ze pfi zméné
velikosti a/nebo typu nastrojového upinace 1 je nutné vyménit manipulaéni rameno
manipulacniho zafizeni, pfipadné pouzit drahy dvouramenny manipulator se dvéma dvojicemi
navzajem odliSnych chapaci. Vyména manipulacniho ramene vyzaduje zastaveni manipula¢niho
zafizeni, pfipadn¢ zastaveni obrabéciho stroje a s tim souvisejici provozni a ekonomické ztraty.
Vyrobni podniky vSak stale Castéji stoji pfed potfebou nebo 1 nutnosti pouzivat vice ruznych
velikosti a/nebo typu nastrojovych upinaci 1 na jednom obrabécim stroji, napf. z diavodu
univerzalnosti stroje, riznych pozadavki na rizné obrabéci nastroje 1 atd. To aktualné vede k
potfebé pouziti vice manipulacnich ramen, jejichz vyména zpusobuje nezadouci pfestavky v praci
stroje.

Z prihlasky vynalezu JP S563160 A je znamy jednoramenny manipulator pro pfenaseni/vyménu
obrabécich nastroju, jehoz manipulaéni rameno je na svych protilehlych koncich opatfeno dvéma
chapaci, z nichz kazdy je opatfen parem zrcadlové proti sobé orientovanych oto¢né vykyvnych
Celisti. Kazda z Celisti je opatfena tfemi vedle sebe usporadanymi na sebe postupné navazujicimi
obloukovymi uchopovacimi prvky (¢astmi), pfi¢emz krajni uchopovaci prvky maji stejnou
velikost polomér zakfiveni a polomér zakfiveni prostfedniho uchopovaciho prvku je mensi, nez
je polomér zakfiveni krajnich uchopovacich prvka (JP S563160 A, obr. 4 a odst. 0002 —
zakfivené Casti 26 a 28). Tim jsou Celisti uzpusobeny pro uchopeni nastrojovych drika dvou
ruznych velikosti. Pro uchopeni nastrojového dfiku mensiho pruméru slouzi prostfedni
uchopovaci prvky (prostfedni ¢ast) a pro uchopeni nastrojového driku vétsiho priméru slouzi
krajni uchopovaci prvky na kazdé z celisti. Kazdy obloukovy uchopovaci prvek je po svych
stranach opatfen dvojici kuzelovych kontaktnich ploch (JP S563160 A, obr. 4 a odst. 0002 —
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zuzujici se Casti 27, 29). Pii sevieni Celisti pusobi vS§echny uchopovaci prvky pohyblivé navzajem
proti sob¢, pficemz vSechny kontaktni plochy uchopovacich prvkia pasobi tlakem na prislusné
kontaktni plochy v manipula¢ni drazce uchopeného nastrojového upinace, smérem k jeho ose.

Nevyhodou chapace znamého zJP S563160 A je, ze uchopi vét§i z nastroju/nastrojovych
upinaci, pro kter¢ je pfizpusoben, pouze vnitinimi a vnéjSimi konci Celisti, pfi¢emz Celisti jsou
pohyblivé uloZeny v télese manipula¢niho ramene. Tim je zmenSena velikost kontaktnich ploch
uchopovacich prvka celisti a je snizena tuhost ulozeni Celisti v télese, coz oboje vede k nizsi
tuhosti uchopu nastroje/nastrojového upinaée a, zejména u velkych a/nebo té€Zkych
nastroju/nastrojovych upinaci, zpusobuje problémy s tuhosti, rychlosti manipulace, trvanlivosti
manipulatoru atd. Dalsi nevyhodou takového chapace je, ze dokaze spolehlivé uchopit pouze
nastroje/nastrojové upinace s cylindrickym vné¢j§im povrchem a/nebo s radialni manipulacni
drazkou, a nelze jim uchopit nastroje/nastrojové upinace jinych tvaru, napf. hranol, trojstranny
polygon apod., a/nebo s jinymi manipulacnimi drazkami, napf. s pfimymi manipula¢nimi
drazkami.

Z prihlasky vynalezu US 2002028735 Al je znamy obrabéci stroj s manipula¢nim zafizenim
s jednoramennym manipulatorem, jehoz manipulacni rameno je opatfeno chapa¢em pro uchopeni
obrabé¢ciho nastroje. Chapaé obsahuje tuhou opéru (US 2002028735 A1, odst. 0034 — prvni ¢len
11 upevnény k ramenu chapaée 16), ktera je ulozena pfimo v t€lese manipulacniho ramene a je
tvarem a velikosti uzpusobena pro uchopeni nastroje/nastrojového dfiku za radialni manipulaéni
drazku v prvni uchopovaci roviné. Tuha opéra (US 2002028735 Al, prvni ¢len 11) je pfikladné
opatfena dvojici obloukovych opémych prvka s kontaktnimi plochami (US 2002028735 Al,
odst. 0034 — kontaktni povrch 14 pérovitého, prizmatického tvaru, jehoz profil koresponduje
s drazkou na obvodu nastrojového diiku nebo nastroje). Uhel obvodové velikosti kazdé z
kontaktnich ploch (US 2002028735 A1, kontaktnich povrch 14) obloukovych opémych prvki je
priblizn¢ 30°, pficemz uhel jejich obvodového rozestupu je 60° az 90° (méfeno ze stfedu
uchopovaciho prostoru chapace). Dale chapac¢ obsahuje otocné vykyvné uloZeny uchopovaci
prostiedek (US 2002028735 Al, obr. 5a a 5b, druhy ¢len 12). Uchopovaci prostiedek je prikladné
uskutecnén jako jedna v podstaté pulkruhova svéma cCelist, ktera je otocna kolem osy kolmé na
podélnou osu uchopovaného nastroje/nastrojového diiku (US 2002028735 A1, obr. 1, 2 a 5a).
Pulkruhova svéma celist uchopuje nastroj/nastrojovy diik ve druhé uchopovaci roviné a je
pfifazena jiné jeho ¢asti, nez je Cast s manipulacni drazkou, napf. jeho cylindrické nebo kuzelové
stopce (US 2002028735 Al, odst. 0011, obr. 1, 2 a 3). Palkruhova svérna celist se kyve a svira
nastrojovy upinac v podstaté ve sméru jeho podélné osy (US 2002028735 A1, odst. 0047, obr.
5s), ¢imz jej pritlaCuje v podstaté kolmo proti opémému c¢lenu situovanému v manipulaéni
drazce. Pualkruhova svéma celist je voliteln¢ opatfena dvojici kontaktnich ploch
(US 2002028735 A1, pérovity kontaktni povrch 14), pficemz kazda z té€chto kontaktnich ploch
ma uhel obvodové velikosti 15° az 30° a jejich thel obvodového rozestupu je mensi nez 180°
(US 2002028735 A1, odst. 0041, obr. 4). Vjiném piikladném uskutecnéni je uchopovaci
prostfedek uskutecnén jako dvojice otocné kyvnych cCelisti (US 2002028735 A1, obr. 5b, prvky
17 a 18), které se sviraji/rozeviraji v podstat¢ kolmo na podélnou osu uchopovaného
nastroje/nastrojového driku, pfiCemz prvky tuhé opéry jsou umistény pod prvky uchopovaciho
prostfedku (US 2002028735 A1, odst. 0043), takze uchopuji nastrojovy dfik za jinou ¢ast nez za
jeho manipulacni drazku (US 2002028735 Al, obr. 5b).

Uchopovaci rameno podle US 2002028735 A1 je vhodné pro uchopovani nastrojového upinace,
ktery, mimo kontaktnich ploch uvnitf manipulacni drazky, obsahuje také dalsi kontaktni plochu,
napf. na stopce nastrojového upinace, pro uchopeni svérnou cCelisti/kyvnymi Celistmi. Stopky
nastrojovych upinaca nékterych typa (napf. CAPTO, BIG PLUS, apod.) vsak nelze pouzit pro
uchop chapa¢em manipulac¢niho zafizeni, protoZze musi byt pfi nasazovani do obrabéciho stroje
volné (napf. kvuli mozné kolizi supinacim vietenem). Navic, celist/Celisti chapace podle
US 2002028735 A1 uchopuje/i nastroj/nastrojovy diik za cylindrickou nebo kuzelovou
manipulacni plochu v jiné uchopovaci rovin€, nez je uchopovaci rovina tuhé opéry, pficemz
kontaktni plochy opémych a uzamykacich prvka chapace jsou proti sobé pritlaCovany ve sméru
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v podstaté kolmém na uchopovaci rovinu tuhé op€ry, coz pro uchopeni velkych a relativné
tézkych nastrojovych upinaci/nastroji neposkytuje dostatenou tuhost. Dal§i nevyhodou
manipulacniho ramene podle US 2002028735 A1 je, Ze je jednoucelové a neumoziuje
manipulaci s nastrojovymi upinaci raznych velikosti a/nebo typa.

Z dokumentu US 3953039 A je znam nastrojovy drzak, ktery obsahuje odkladaci objimku ve
tvaru U a dvojici navzajem pevnych ramen s podélnymi drazkami, ve kterych jsou usporadany
zatahovaci prsty pro pfifazeni dnu drazky nastrojového upinace. Vnitini hrany odkladaci objimky
vymezuji uchopovaci prostor pro odlozeni jednoho typu nastrojového upinace, s konkrétni
velikosti prstencové manipulaéni drazky.

Z EP 0291828 A2 je znam chapac obrabé&cich nastroju obsahujici jeden uchopovaci prostor, ktery
je vymezeny rameny pulkruhové tuhé opéry ve tvaru U a svémymi Celistmi, pro uchopovani
nastrojového upinace jednoho typu a velikosti.

Z EP 0255567 Al je znam chapa¢ obsahuyjici jeden uchopovaci prostor, ktery je vymezeny
Sikmymi plochami (prvek 69 dokumentu EP 0255567 A1) na koncich dosedacich prvki a dalSimi
Sikmymi plochami (prvky 67 a 68), které jsou usporadany na svérmych Celistech, v oblasti jejich
nejvetsi Sirky.

ZWQ 9318884 Al je znam chapaé s jednim uchopovacim prostorem, ktery je vymezen tuhou
op€ru ve tvaru pismene U a pfitlacnymi rolnami usporadanymi na koncich oto¢nych ramen, pro
uchopovani nastrojového upinace jednoho typu a velikosti.

Cilem vynalezu je odstranit nebo alesponn zmirnit nedostatky dosavadniho stavu techniky,
zejména vytvorit chapa¢ pro manipulacni rameno pro vyménu obrabécich nastroju, ktery
umoziuje bez prestavby uchopit a spolehlivé manipulovat velké a relativné té€zké nastrojové
upinace raznych velikosti, a pfipadné 1 ruznych typu.

Podstata vynalezu

Cile vynalezu je dosazeno chapadem pro manipula¢ni rameno manipula¢niho zafizeni pro
automatickou vyménu obrabécich nastroju, jehoZ podstata spociva v tom, ze mezi dosedacimi
prvky tuhé opéry a pfitlaCnymi prvky na volnych koncich pfitlacnych prsti jsou usporadany
alespon dva uchopovaci prostory pro nastrojové upinace alesponi dvou riznych velikosti a/nebo
typu, pii¢emz stfedy uchopovacich prostoru jsou ve vzajemném odstupu usporadany na podélné
ose chapace, pricemz pritlacné prvky na volnych koncich pfitlacnych prsti jsou v kazdé své
poloze situovany ve sméru od dosedacich prvku tuhé opéry za stfedem uchopovaciho prostoru
pro nastrojovy upina¢ obrabéciho nastroje a kazdy dosedaci prvek tuhé op€ry je opatfen alespon
dvéma navzajem odliSnymi opémymi prvky a kazdy pritlacny prvek na volnych koncich
pfitlaénych prstd je opatfen alesponn dvéma navzajem odliSnymi uzamykacimi prvky, pfiCemz
prvni opémé prvky a prvni uzamykaci prvky jsou uzpusobeny pro zapadnuti do manipulaéni
drazky prvniho typu nastrojového upinace obrabéciho nastroje a pro uchyceni prvniho typu
nastrojového upinace obrabéciho nastroje za manipulacni drazku a dalsi opémé prvky a dalsi
uzamykaci prvky jsou uzpusobeny pro zapadnuti do manipula¢ni drazky odlisného typu
nastrojového upinace obrabéciho nastroje a pro uchyceni odlisného typu nastrojového upinaée
obrabéciho nastroje za manipulacni drazku.

Vyhodou tohoto chapace je, ze pevné uchopuje velké a relativné t€Zké nastrojové upinace
ruznych velikosti a typu, s manipula¢nimi drazkami navzajem raznych velikosti a riznych tvari,
pricemz pevnost uchopu chapacem za manipulacni drazku nastrojového upinace je dostate¢na na
to, aby prekonala i relativné veliké klopné momenty, které na chapac pulsobi pfi manipulaci
s nastrojovym upinaéem, ve které je upnuty velky a relativné tézky obrabéci nastroj, napriklad
vrtaci ty¢. Dalsi vyhodou je, Ze pri tchopu nastrojového upinace takovym chapa¢em nedochazi
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ke kolizi chapace s vietenem obrabéciho stroje, takze chapa¢ mize zakladat/odebirat nastrojove
upinace také do/z victene obrabéciho stroje. Alespon dva ruzné typy nastrojovych upinacu jsou
opatfeny tvarové navzajem odliSnymi manipulacnimi drazkami, napf. radidlnimi a pfimymi
manipula¢nimi drazkami, pfimymi manipulacnimi drazkami, které jsou ohraniceny rovnymi
kontaktnimi plochami, které sviraji u jednotlivych typu upinaci rizné uhly s uchopovaci rovinou
chapace, radialnimi manipula¢nimi drazkami, které jsou ohrani¢eny kuzelovymi kontaktnimi
plochami, kter¢ jsou u jednotlivych typu upinact situovany v navzajem ruznych vzdalenostech
od uchopovaci roviny chapace apod.

V provedeni chapaée pro uchopovani dvou typli nastrojovych upinaci stejné nebo v podstaté
stejné velikosti, napf. nastrojovych upinacu CAPTO s vn¢j§Sim prumérem pfiruby 100 mm a
nastrojovych upinaci BIG PLUS s vn¢jSim primérem pfiruby 100 mm, nastrojovych upinaci
CAPTO svngj§im prumérem pfiruby 80 mm a nastrojovych upinaci BIG PLUS s vnéjSim
prumérem priruby 80 mm apod., z nichz prvni typ je opatfen pfimymi manipulacnimi drazkami a
druhy typ radialnimi manipulaénimi drazkami, je kazdy dosedaci prvek opatfen jednim
obloukovym prvnim opémym prvkem a po jeho stranach usporfadanou dvojici pfimych druhych
opémych prvkia, pficemz kazdy pfitlacny prvek je opatfen jednim obloukovym prvnim
uzamykacim prvkem a mezi nim a dosedacim prvkem uspofadanym jednim pfimym druhym
uzamykacim prvkem. Chapac s takovym uspofadanim opérnych a pfitlaénych prvku ma stredy
uchopovacich prostori pro navzajem rizné typy nastrojovych upinacu usporadany na podélné
ose nastrojového upinae s relativné malym rozestupem. Tim je usnadnéno naprogramovani
fidiciho systému manipulacniho zafizeni pro manipulaci s riznymi typy nastrojovych upinacu.
Dalsi vyhodou je, ze uchopovaci prostfedky chapace stakovym usporadanim opémych a
pfitlaénych prvki mohou mit v roviné uchopu chapacée relativné malou Sitku a relativné maly
pracovni uhel (thel zdvihu), coZ je vyhodné pro odebirani/ukladani nastrojovych upinaca ze/do
zasobniku.

Ve vyhodném provedeni chapaée popsaného v predchazejicim odstavei jsou pfimé druhé op€mé
prvky castecné ukonceny rovnymi vnitfnimi ukoncovacimi plochami a ¢astecné jsou ukonéeny
cylindrickymi vnitinimi ukoncovacimi plochami, pfi¢emz tyto cylindrické vnitini ukoncovaci
plochy pfimych druhych opémych prvka priléhaji k mezi nimi usporadané cylindrické vnitini
ukoncovaci plose obloukového prvniho opémého prvku. Tim je umoznéno jesté vice zmensit
rozméry chapace v jeho uchopovaci roviné a zmenS$it pracovni uhel jeho uchopovacich
prostfedki. Takovy chapac lze s vyhodou pouzit pro odebirani/zakladani nastrojovych upinaci
ze/do zasobniku, ve kterém jsou nastrojové upinace uloZzeny jeden vedle druhého relativné blizko
sebe.

Ve vyhodném provedeni je pritlaény prst na svém volném konci, smérem od podé€lné osy
chapace, opatfen v podstaté rovnou vnéjsi plochou a smérem k podélné ose chapade v podstaté
cylindrickou vnitini plochou, na které je, na konci pritlaéného prstu, usporadan pfitlaény prvek,
jehoz uhlova velikost je 6 az 14°, méfeno ze stfedu nejmensiho uchopovaciho prostoru
pfislusn¢ho chapace se sevienymi uchopovacimi prostfedky. Takové pfitlaéné prsty jsou v roving
uchopu chapace relativné uzké, umoziuji minimalizovat pracovni zdvih uchopovacich
prostfedka, respektive uhel vzajemného rozevreni uchopovacich prostfedki na 10 az 30°, idealn¢
10 az 16°, a pritom jsou dostate¢n¢ tuhé. Maly thel vzajemného rozevieni dvojice uchopovacich
prostfedka 10 az 30°, idealn€ 10 az 16° umoziuje pouzit pro jejich rozevirani uzamykaci tlanou
pruzinu s relativné malym zdvihem, a tim s relativné vysokou tuhosti, ¢imz se zvysi pevnost
uchopu nastrojového upinace chapacem.

Kazdy opémy prvek a kazdy uzamykaci prvek vyse popsanc¢ho chapace je s vyhodou opatien
dvojici kontaktnich ploch symetricky usporadanych viuci uchopovaci roving chapace, pricemz
kontaktni plochy jsou vici uchopovaci roviné chapace, smérem k podélné ose chapace sklonény
pod thlem sklonu 20 az 45°. Takové opé€rmé a uzamykaci prvky zapadnou dostate¢né hluboko do
manipulacni drazky/manipulacnich drazek nastrojového upinace a jsou odolné proti pusobeni
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klopnych momenti, kterymi na n¢ pusobi v nich uzamknuty veliky a relativné t¢zky nastrojovy
upinac s obrabécim nastrojem.

Objasnéni vvkresu

Vynalez je schematicky znazornén na vykresech, kde ukazuje obr. la nastrojovy upinac typu BIG
PLUS znamy ze stavu techniky, obr. 1b nastrojovy upina¢ typu CAPTO znamy ze stavu
techniky, obr. 2 manipula¢ni rameno s dvojici chapaci podle predlozeného vynalezu, obr. 2a levy
bocni pohled ve sméru levé Sipky z obr. 2 na chapaé s nastrojovym upina¢em z obr. 2, obr. 2b
pravy boc¢ni pohled ve sméru pravé Sipky zobr. 2 na chapa¢ zobr. 2, obr. 3 chapa¢ podle
pfedlozeného vynalezu pro uchopovani tfi riznych velikosti nastrojovych upinaci s radialnimi
manipulacnimi drazkami, obr. 4 chapaé podle predlozeného vynalezu pro uchopovani tfi ruznych
velikosti nastrojovych upinaci s pfimymi manipulaénimi drazkami, obr. 5 chapa¢ podle
pfedlozeného vynalezu pro uchopovani za radialni a pfimé drazky dvou ruznych typu
nastrojovych upinaci, obr. 6 tuhou opéru chapace z obr. 5, obr. 7 pritlaény prst chapace z obr. 5,
obr. 8 chapa¢ podle predlozeného vynalezu pro uchopovani za radialni a pfimé drazky dvou
riznych typu nastrojovych upinacu, obr. 9a pri¢ny prufez A-A tuhou opérou z obr. 6, obr. 9b
pri¢ny prufez B-B pfitlacnym prstem z obr. 7.

Priklady uskuteénéni vynalezu

Vynalez bude popsan na prikladu uskute¢néni manipula¢niho zafizeni pro vyménu obrabécich
nastroju 15, kter¢ je opatfeno dvojici chapacu 3 usporadanych na vzajemné protilehlych koncich
manipulacniho ramena (obr. 2).

Chapa¢ 3 pro manipulac¢ni rameno (obr. 2, 2a, 2b) manipulacniho zafizeni pro automatickou
vyménu obrabécich nastroji 15 podle vynalezu obsahuje ram 2, ktery je pevné uloZen na ramu
manipulac¢niho ramena, pfipadné¢ je do ramu manipula¢niho ramena integrovan. Na ramu 2
chapace 3 je uloZena tuha opéra 31, napf. je k nému priSroubovana, pfipevnéna koliky, pfivarena,
apod. Tuha opéra 31 je opatfena dvojici dosedacich prvku 311, které jsou uspofadany osove
symetricky vuci podélné ose O chapacée 3. Dvojice dosedacich prvka 311 je tak usporfadana ve
tvaru pismene V. Dosedaci prvky 311 tuhé opéry 31 jsou uzpusobeny pro zapadnuti do
manipulacni drazky 131, 131a, 131b nastrojového upinaée 1 obrabéciho nastroje 15 a pro
uchyceni nastrojového upinace 1 za manipulaéni drazku 131, 131a, 131b. Na ramu 2 chapace 3 je
dale uloZena dvojice uchopovacich prostfedku 32, ktera je opatfena dvojici proti sobé osove
symetricky vuci podélné ose O chapace 3 orientovanych pritlacnych prsta 33. Kazdy pritlacny
prst 33 je na svém volném konci opatfen pritlacnym prvkem 331, ktery je situovan v urovni pred
jednim dosedacim prvkem 311 tuhé opéry 31 a je uzpusobeny pro zapadnuti do manipulacni
drazky 131, 131a, 131b nastrojového upinace 1 obrabéciho nastroje 15 a pro uchyceni
nastrojového upinaée 1 obrabéciho nastroje 15 za manipulaéni drazku 131, 131a, 131b. Dosedaci
prvky 311 tuhé opéry 31 a pritlaéné prvky 331 na koncich piitlaénych prstit 33 jsou usporadany
v urovni jedné spolecné uchopovaci roviny 36 chapace 3. Uchopovaci rovinou 36 chapace 3 je
proloZzena podélna osa O chapace 3. Podélna osa O chapaée 3 je kolma na osy 14 vsech
velikosti/typti chapaéem 3 uchopovanych nastrojovych upinac¢i 1. Mezi dosedacimi prvky 311
tuhé opéry 31 a pritlacnymi prvky 331 pfitlaénych prsti 33 je usporadan uchopovaci prostor UP,
UPI, UP2, UP3 pro nastrojovy upina¢ 1 obrabéciho nastroje 15. Stied S, S1, S2,
S3 uchopovaciho prostoru UP, UP1, UP2, UP3 lezi na podélné ose O chapace 3, piiemz
pfitlaéné prvky 331 na koncich pfitlacnych prsta 33 jsou v kazdé své poloze situovany ve smeru
od dosedacich prvka 311 tuhé opéry 31 za stfedem S, S1, S2, S3 uchopovaciho prostoru UP,
UPIL, UP2, UP3. Stred S, S1, S2, S3 uchopovaciho prostoru UP, UP1, UP2, UP3 lezi
v uchopovaci roving¢ 36 chapae 3, v misté pruseCiku podélné osy O chapace sosou 14
nastrojového upinace 1.
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Na obr. 3 je schematicky znazoméno prikladné uskutecnéni chapace 3 podle vynalezu pro
uchopovani tfi navzajem raznych velikosti nastrojovych upinaci 1, napf. s pruméry pfirub 13
32 mm, 40 mm, 50 mm nebo s priméry pfirub 63 mm, 80 mm a 100 mm, apod., s radialnimi
manipulacnimi drazkami 131a. Tuha opéra 31 je opatfena dvojici dosedacich prvku 311, které
Jsou usporadany osové symetricky vici podélné ose O chapace 3 v podstaté ve tvaru pismene V.
Dvojice dosedacich prvka 311 je prikladné v oblasti osy O spolu navzajem spojena, takze
dosedaci prvky 311 na sebe plynule navazuji a tim formuji spole¢nou stfedovou obloukovou cast
313 pro presn¢jSi dosednuti a ustaveni uchopovaného nastrojového upinaée 1. V jiném
neznazornéném uskutecnéni je dvojice dosedacich prvka 311 odd€lena mezerou, ve které muze
byt volitelné¢ usporadan unaseci kamen 312 uzplsobeny pro piifazeni vodici drazce 16 pro
zabranéni rotaci chapa¢em 3 uchopeného nastrojového upinace 1 s radialni manipulacni drazkou
131a, podobné¢ jako je tomu v uskutecnénich chapaée 3 znazornénych na obr. 2b, 5 a 8. Kazdy
z dvojice proti sobé osové symetricky vuci podélné ose O chapace 3 orientovanych pfitlacnych
prsta 33 je na svém konci opatren piitlacnym prvkem 331, ktery je situovan v urovni pfed jednim
dosedacim prvkem 311 tuhé opéry 31. Dosedaci prvky 311 tuhé opéry 31 a pfitlaéné prvky 331
na uchopovacich koncich 33 pritlaénych prsti jsou uzpusobeny pro zapadnuti do radialnich
manipulacnich drazek 131a nastrojového upinace 1 obrabéciho nastroje 15 a pro uchyceni
nastrojového upinaée 1 za radialni manipulaéni drazky 131a. Kazdy z dosedacich prvku 311 a
kazdy z pritlacnych prvku 331 je smérem k podélné ose O chapace 3 prikladn¢ ukoncen tfemi
vedle sebe usporadanymi cylindrickymi vnitinimi ukonéovacimi plochami 5a a po svych stranach
je opatfen dvojici kuzelovych kontaktnich ploch 6a. V jiném neznazornéném uskuteCnéni je
alespon jeden z pritlacnych prvka 331 ukonéen rovnou vnitini ukoncovaci plochou 5b. Mezi
dosedacimi prvky 311 tuh¢ opéry 31 a pritlaénymi prvky 331 pfitlacnych prsti 33 je usporadana
trojice uchopovacich prostora UP1, UP2, UP3 pro nastrojové upinace 1 tfi navzajem raznych
velikosti s radialnimi manipula¢nimi drazkami 131a. Stfedy S1, S2, S3 uchopovacich prostora
UP1, UP2, UP3 jsou ve vzajemném odstupu usporadany na podélné ose O chapace 3.

Na obr. 4 je schematicky znazoméno prikladné uskutecnéni chapace 3 podle vynalezu pro
uchopovani tfi navzgjem ruznych velikosti nastrojovych upinaci 1, napf. s priméry pfirub 13
32 mm, 40 mm, 50 mm nebo s pruméry pfirub 63 mm, 80 mm a 100 mm, apod., s pfimymi
manipulacnimi drazkami 131b. Tuha opéra 31 je opatfena dvojici dosedacich prvku 311, které
Jsou usporadany osové symetricky vuci podélné ose O chapace 3 ve tvaru pismene V. Kazdy
z dvojice proti sobé osové symetricky vuci podélné ose O chapace 3 orientovanych pfitlacnych
prsti 33 je na svém volném konci opatfen pritlacnym prvkem 331, ktery je situovan v urovni
pred jednim dosedacim prvkem 311 tuhé opéry 31. Dosedaci prvky 311 tuhé opéry 31 a pfitlacné
prvky 331 pritlaénych prsta 33 jsou uzpusobeny pro zapadnuti do pfimych manipula¢nich drazek
131b nastrojového upinace 1 obrabéciho nastroje 15 a pro uchyceni nastrojového upinace 1 za
pfimé manipulacni drazky 131b. Kazdy z dosedacich prvki 311 a kazdy z pfitlaénych prvki 331
je smérem k podélné ose O chapace 3 ukoncen rovnou vnitini ukonéovaci plochou 5b a po svych
stranach je opatfen dvojici rovnych kontaktnich ploch 6b. Mezi dosedacimi prvky 311 tuhé opéry
31 a pritlacnymi prvky 331 pritlacnych prstu 33 je usporfadana trojice uchopovacich prostort
UP1, UP2, UP3 pro nastrojové upinae 1 tfi navzajem riznych velikosti s pfimymi
manipulacnimi drazkami 131b. Stfedy S1, S2, S3 uchopovacich prostora UP1, UP2, UP3 jsou ve
vzajemném odstupu usporadany na podélné ose O chapace 3.

V prikladném uskutecnéni chapace 3 (obr. 5) pro uchopovani alesponn dvou riznych typu
nastrojovych upinacia 1 s v podstaté stejnymi nebo s podobnymi velikostmi praiméru pfirub 13 je
tuha opéra 31 opatfena dvojici dosedacich prvka 311, které jsou usporadany osové symetricky
vuci podélné ose O chapace 3 v podstaté ve tvaru pismene V, a které spolu prikladné sviraji uhel
€ 90° (obr. 6). Kazdy z dvojice proti sobé osové symetricky vuci podélné ose O chapace 3
orientovanych pritlanych prsti 33 je na svém volném konci opatfen pfitlacnym prvkem 331,
ktery je situovan v urovni pred jednim dosedacim prvkem 311 tuhé opéry 31. Kazdy dosedaci
prvek 311 tuhé opéry 31 je opatfen alesponi dvéma navzajem odliSnymi opémymi prvky 3111,
3112 (obr. 6) a kazdy pritlacny prvek 331 je opatfen alesponn dvéma navzajem odliSnymi
uzamykacimi prvky 3311, 3312 (obr. 7). Prvni opémé prvky 3111 a prvni uzamykaci prvky 3311
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jsou uzpusobeny pro zapadnuti do manipula¢ni drazky 131, 131a, 131b prvniho typu
nastrojového upinaée 1 obrabéciho nastroje 15, napf. typu s radialni manipulaéni drazkou 131a, a
pro uchyceni prvniho typu nastrojového upinace 1 obrabéciho nastroje 15 za manipulacni drazku
131, 131a, 131b. Druhé opémé prvky 3112 a druhé uzamykaci prvky 3312 jsou uzpusobeny pro
zapadnuti do manipulacni drazky 131, 131a, 131b odliSné¢ho typu nastrojového upinace 1
obrabéciho nastroje 15, napf. typu s pfimymi manipulacnimi drazkami 131b, a pro uchyceni
odlisn¢ho typu nastrojového upinace 1 obrabéciho nastroje 15 za manipulacni drazku 131, 131a,
131b. Mezi dosedacimi prvky 311 tuhé opéry 31 a pfitlaénymi prvky 331 pritlacnych prsti 33 je
usporadana dvojice uchopovacich prostori UP1, UP2 pro nastrojové upinaée 1 dvou riznych
typu. Stiedy S1, S2 uchopovacich prostora UP1, UP2 jsou ve vzajemném odstupu usporfadany na
podélné ose O chapace 3.

Uhlova velikost kazdého zdvojice dosedacich prvka 311 je ve viech vyse popsanych
uskutecnénich 40 az 60°, méfeno ze stfedu S, S1, S2, S3 nejmensiho uchopovaciho prostoru UP,
UP1, UP2, UP3 prislusného chapace 3.

Uhlova obvodova velikost £ pfitlaéného prvku 331 je piikladné 5 az 15°, vyhodngji 8 az 12°,
nejvyhodnéji 9 az 11°, méfeno ze stiedu S, S1, S2, S3 nejmensiho uchopovaciho prostoru UP,
UPI1, UP2, UP3, v zavieném stavu chapace 3 (obr. 3,4 a 3).

V prikladném uskute¢néni chapace 3 pro uchopovani dvou riznych typu nastrojovych upinaca 1
(obr. 5) je kazdy dosedaci prvek 311 tuhé opéry 31 (obr. 6) opatien jednim obloukovym prvnim
opémym prvkem 3111, po jehoz stranach je vedle néj usporadana dvojice pfimych druhych
opémych prvku 3112, pficemz v urovni pfed kazdym dosedacim prvkem 311 je na volném konci
pritlacného prstu 33 (obr. 7) situovan pfitlaény prvek 331, ktery je opatfen jednim obloukovym
prvnim uzamykacim prvkem 3311 a jednim pfimym druhym uzamykacim prvkem 3312
usporadanym mezi obloukovym prvnim uzamykacim prvkem 3311 a dosedacim prvkem 311.
Kazdy obloukovy prvni opémy prvek 3111 a kazdy obloukovy prvni uzamykaci prvek 3311 je
smérem k podélné ose O chapace 3 ukoncen cylindrickou vnitini ukoncovaci plochou 5a a po
svych stranach je opatfen dvojici kuzelovych kontaktnich ploch 6a. Kazdy pfimy druhy opémy
prvek 3112 a kazdy pfimy druhy uzamykaci prvek 3312 je smérem k podélné ose O chapace 3
ukoncen rovnou vnitini ukoncovaci plochou 5b a po svych stranach je opatfen dvojici rovnych
kontaktnich ploch 6b. Obloukové prvni uzamykaci prvky 3311 maji relativné malé vnitini
ukoncovaci plochy 5, a proto mohou byt volitelné ukonceny rovnou ukonéovaci plochou 5b,
misto cylindrickou ukoncovaci plochou 3a.

V jiném neznazornéném uskutecnéni chapace 3 pro uchopovani tfi riznych typu nastrojovych
upinaci 1 je kazdy dosedaci prvek 311 opatfen jednim prvnim opémym prvkem 3111, vedle
kterého je smérem od podéln¢ osy O chapace 3 uspofadan druhy opémy prvek 3112, vedle
kterého je smérem od podélné osy O chapace 3 usporadan neznazomény treti opérny prvek,
pficemz v urovni pred dosedacim prvkem 311 je na volném konci pfitlaéného prstu 33 situovan
pfitlaény prvek 331, ktery je opatfen jednim prvnim uzamykacim prvkem 3311, druhym
uzamykacim prvkem 3312 ktery je uspofadan mezi prvnim uzamykacim prvkem 3311 a
dosedacim prvkem 311, a neznazornénym tfetim uzamykacim prvkem, ktery je usporadan mezi
druhym uzamykacim prvkem 3312 a dosedacim prvkem 311.

V jesté jiném neznazoméném uskutecnéni chapace 3 pro uchopovani alespori dvou riznych typa
nastrojovych upinac¢i 1 a alesponn dvou riznych velikosti alesponi jednoho typu nastrojového
upinace 1 se zkombinuji znaky chapace 3 podle alespon jednoho z vyse popsanych uskute¢néni
chapace 3 pro uchopovani alespon dvou navzajem ruznych velikosti nastrojovych upinacu 1 se
znaky chapace 3 alesponi jednoho z vySe popsanych uskuteénéni chapace 3 pro uchopovani
alespon dvou ruznych typt nastrojovych upinacu 1.

Dosedaci prvek 311 tuhé opéry 31 chapaée 3 pro uchopovani dvou riznych typu nastrojovych
upinaci 1 (obr. 6) je prikladné opatfen jednim obloukovym prvnim opémym prvkem 3111, po
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jehoz stranach je vedle néj uspofadana dvojice pfimych druhych opémych prvka 3112. Pfimé
druhé opémé prvky 3312 jsou ¢aste¢né ukonceny rovnymi vnitinimi ukoncovacimi plochami 5b
a ¢asteéné jsou ukonceny cylindrickymi vnitinimi ukoncovacimi plochami 5a, které navazuji na
mezi nimi usporadanou cylindrickou ukoncovaci plochu 5a obloukového opémého prvku 3111,
se kterym sousedi. Tim se zmensSi Sitka chapae 3 a zamezeni se kolizi pfimych druhych
opémych prvka 3112 pro uchopovani jednoho typu nastrojového upinace 1 skuzelovymi
kontaktnimi plochami 6a jiného typu nastrojového upinace 1.

Volny konec pritlacn¢ho prstu 33 (obr. 7) je prikladné opatfen vnéjsi, smérem od podélné osy O
chapace orientovanou, rovnou nebo v podstaté rovnou plochou 333 a vnitini, smérem k podélné
ose O chapace 3 orientovanou, cylindrickou nebo v podstaté cylindrickou vnitini plochou 332 pro
pfifazeni vn¢jSiho obvodu pfiruby 13 uchopovaného nastrojového upinace 1 (obr. 7 a 8). Na
cylindrické vnitini ploSe 332 pritlacného prstu 33 je usporadan piitlacny prvek 331 opatfeny
dvojici uzamykacich prvka 3311, 3312. Uhlova obvodova velikost pfitlaéného prvku 331 je 5
az 15°, vyhodnéji 8 az 12°, nejvyhodnéji 9 az 11°, méfeno ze stfedu S, S1, S2, S3 nejmensiho
uchopovaciho prostoru UP, UP1, UP2, UP3, v zavieném stavu chapade 3 (obr. 5). Uhel 8 vykyvu
jednoho pfitlaéného prstu 33 je 5 az 15° vyhodnéji 5 az 10°, nejvyhodnéji 5 az 8° (obr. 8).
Chapac 3 opatreny dvojici takovych pfitlacnych prsti 33 ma pri uchopu nastrojového upinace 1
relativné maly pracovni thel y vzajemného rozevieni pfitlacnych prsti 33 10 az 30°, vyhodnéji
10 az 20°, nejvyhodnéji 10 az 16°, takze muze byt opatfen relativné kratkou a tuhou uzamykaci
tla¢nou pruzinou 7, ¢imz se zvEtsi tuhost uchopu chapacée 3. Kazdy volny konec pritlaéného prstu
33 uchopovaciho prostfedku 32 je smérem od podélné¢ osy O chapace 3 prikladné ukoncen
rovnou nebo v podstaté rovnou vnéjsi plochou 333, ktera svira s rovnym nebo v podstaté rovinym
pakovym ramenem 34 téhoz uchopovaciho prostfedku 32 thel § o velikosti mensi nez 15°,
vyhodnéji mensi nez 10°, nejvyhodnéji mensi nez 5°. Takov¢ relativné malé ohnuti uchopovacich
prostfedku 32 prispiva k vyssi tuhosti uchopu chapace 3.

Pritlacny prst 33 (obr. 7 a 8) je pfikladn¢ opatfen otocnym prvkem 35, ktery je vykyvné ulozen
ve vykyvném ulozeni 4, napf. v loZisku v ramu 2 chapace 3, pro vykyvné otaceni pfitlacného
prstu 33 kolem vykyvného ulozeni 4 a tim pro pakovy prevod sily, kterou plusobi uzamykaci
tlacna pruzina 7 na pakové rameno 34 pfitlacného prstu 33, z pakového ramene 34 na volny
konec pfitlaéného prstu 33 s pritlanym prvkem 331.

Ve vsech vySe popsanych uskuteénénich chapace 3 je dvojice kontaktnich ploch 6, 6a, 6b
kazdého dosedaciho/pfitlaéného/uzamykaciho prvku 311, 3111, 3112 331, 3311, 3312
uzpusobena pro kontakt s kontaktnimi plochami 6, 6a, 6b, které jsou usporadany po stranach
manipulacni drazky 131, 131a, 131b pfiruby 13 nastrojového upinace 1 obrabéciho nastroje 15,
pii¢emz dvojice kontaktnich ploch 6, 6a, 6b je usporadana symetricky ve tvaru pismene V vici
uchopovaci roving€ 36 chapace 3 a vzdalenost mezi kontaktnimi plochami 6, 6a, 6b jedné dvojice
se zmensuje smérem k pfisluiné vnitini ukoncovaci plose 5, 5a, 5b. Uhel a sklonu kontaktni
plochy 6, 6a, 6b dosedaciho/pfitlaéného/uzamykaciho prvku 311, 3111, 3112, 331, 3311, 3312
vzhledem k uchopovaci rovin¢ 36, v fezu dosedacim prvkem 311 kolmo na uchopovaci rovinu 36
a na vnitini ukoncovaci plochu 3, 5a, 5b, je 20 © az 45°, vyhodn¢ 30° (obr. 9a a 9b).

Manipulaéni rameno pro manipulacni zafizeni pro vyménu nastrojovych upinacu 1 ve vSech vyse
popsanych uskute¢nénich pracuje tak, ze, pii uchopovani nastrojového upinace 1 chapacem 3, se
manipulacni rameno piiblizi k nastrojovému upinaci 1, napf. nastrojovému upinaéi 1 uloZenému
v zasobniku nebo upnutému v obrabécim stroji, pficemz dosedaci prvky 311 a pfitlacné prvky
331 zapadnou do manipulac¢ni drazky 131, 131a, 131b/manipulacnich drazek 131, 131a, 131b
nastrojového upinace 1. Poté se pritlacné prsty 33 uchopovacich prostfedki 32 chapace 3 priblizi
smérem k sob€, napf. pusobenim uzamykaci tlaéné pruziny 7 na pakova ramena 34 pfitlacnych
prostfedka 33, ¢imz se do manipulaéni drazky 131, 131a, 131b/manipula¢nich drazek 131, 131a,
131b nastrojového upinace 1 vsunou pfitlacné prvky 331 na volnych koncich pritlacnych prsta
33. Tim se nastrojovy upina¢ 1, tlakem pritlacnych prsti 33, pevné pritlaci proti dosedacim
prvkim 311. Pritom se kontaktnimi plochami 6, 6a, 6b prfitlacnych prvka 331 a/nebo
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uzamykacich prvka 3311, 3312 tlakové pusobi na kontaktni plochy 6, 6a, 6b usporadané po
stranach manipulaéni drazky 131, 131a, 131b/manipulacnich drazek 131, 131a, 131b pfiruby 13
nastrojového upinace 1 a zaroven se kontaktnimi plochami 6, 6a, 6b usporadanymi po stranach
manipulacni drazky 131, 131a, 131b/manipulacnich drazek 131, 131a, 131b pfiruby 13 tlakem
pusobi na kontaktni plochy 6, 6a, 6b dosedacich prvka 311 a/nebo opémych prvka 3111, 3112,
¢imzZ se nastrojovy upinaC 1 pevné uzamkne v chapaci 3. Pfi uvoliiovani nastrojového upinace 1
z chapace 3, napf. po uloZeni nastrojového upinace 1 do zasobniku nebo jeho upnuti do vietene
obrabéciho stroje, se od sebe oddali pritlacné prsty 33 uchopovacich prostfedki 32 chapace 3,
napf. pusobenim neznazornénych hydraulickych valcu, kterymi se tlakové pusobi na pakova
ramena 34 uchopovacich prostfedki 32, proti sméru pusobeni uzamykaci tlané pruziny 7, apod.,
tim se kontaktnimi plochami 6, 6a, 6b pritlacnych prvka 331 a/nebo uzamykacich prvku 3311,
3312 prestane tlacit proti kontaktnim plocham 6, 6a, 6b uspofadanym po stranach manipulacni
drazky 131, 131a, 131b/manipulacnich drazek 131, 131a, 131b pfiruby 13, a tim se kontaktnimi
plochami 6, 6a, 6b uspofadanymi po stranach manipulaéni drazky 131, 131la,
131b/manipulacnich drazek 131, 131a, 131b pfiruby 13 pfestane tlacit proti kontaktnim plocham
6, 6a, 6b dosedacich prvkia 311 a/nebo opérnych prvka 3111, 3112, ¢imzZ se nastrojovy upinac 1
odemkne a uvolni se z chapace 3 manipulacniho ramene.

-10 -
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PATENTOVE NAROKY

1. Chapa¢ (3) pro manipulacni rameno manipula¢niho zafizeni pro automatickou vyménu
obrab¢cich nastroja (15), kde chapac (3) obsahuje ram (2), na kterém je uloZena tuha opéra (31),
pii¢emz na ramu (2) chapace (3) je dale uloZena dvojice uchopovacich prostredki (32) obsahujicich
pfitlaéné prvky (331), tuha opéra (31) je opatfena dvojici dosedacich prvku (311), které¢ jsou
usporadany osové symetricky vuci podélné ose (O) chapace (3) ve tvaru pismene V, kde dosedaci
prvky (311) jsou uzpiisobeny pro zapadnuti do manipulacni drazky (131, 131a, 131b) nastrojového
upinace (1) obrabéciho nastroje (15) a pro uchyceni nastrojového upinace (1) obrabéciho nastroje
(15) za manipulacni drazku (131, 131a, 131b), pficemz dvojice uchopovacich prostfedku (32) je
opatfena dvojici proti sobé osové symetricky vuci podélné ose (O) chapaée (3) orientovanych
pfitlaénych prsti (33), pficemz kazdy pritlany prst (33) je vykyvné uloZzen v ramu (2) chapace (3)
a je na svém volném konci opatien pritlacnym prvkem (331), ktery je situovan v tirovni pied jednim
dosedacim prvkem (311) tuhé opéry (31), pficemz pfitlacny prvek (331) je uzpusobeny pro
zapadnuti do manipulacni drazky (131, 131a, 131b) nastrojového upinace (1) obrabéciho nastroje
(15) a pro uchyceni nastrojového upinace (1) obrabéciho nastroje (15) za manipulacni drazku (131,
131a, 131b), vyznacujici se tim, Zze mezi dosedacimi prvky (311) tuhé opéry (31) a pfitlanymi
prvky (331) na volnych koncich pritlaénych prsta (33) jsou usporadany alespon dva uchopovaci
prostory (UP, UP1, UP2, UP3) pro nastrojové upinace (1) alesponn dvou ruznych velikosti a/nebo
typu, pricemz stiedy (S, S1, S2, S3) uchopovacich prostoru (UP, UP1, UP2, UP3) jsou ve
vzajemném odstupu usporadany na podélné ose (O) chapace (3), pfi¢emz pfitlacné prvky (331) na
volnych koncich pfitlacnych prsti (33) jsou v kazdé své poloze situovany ve sméru od dosedacich
prvka (311) tuhé opéry (31) za stiedem (S, S1, S2, S3) uchopovaciho prostoru (UP, UP1, UP2, UP3)
pro nastrojovy upinac (1) obrabéciho nastroje (15) a kazdy dosedaci prvek (311) tuhé opéry (31) je
opatfen alespori dvéma navzajem odliSnymi opémymi prvky (3111, 3112) a kazdy pfitlaény prvek
(331) na volnych koncich pfitlacnych prsti (33) je opatfen alesponn dvéma navzajem odliSnymi
uzamykacimi prvky (3311, 3312), pfi¢emz prvni opémé prvky (3111) a prvni uzamykaci prvky
(3311) jsou uzpiisobeny pro zapadnuti do manipulacni drazky (131, 131a, 131b) prvniho typu
nastrojového upinace (1) obrabéciho nastroje (15) a pro uchyceni prvniho typu nastrojového upinace
(1) obrabéciho nastroje za manipulacni drazku (131, 131a, 131b) a dalsi opémé prvky (3112) a dalsi
uzamykaci prvky (3312) jsou uzpusobeny pro zapadnuti do manipulac¢ni drazky (131, 131a, 131b)
odlisného typu nastrojového upinace (1) obrabéciho nastroje a pro uchyceni odliSného typu
nastrojového upinace (1) obrabéciho nastroje za manipulacni drazku (131, 131a, 131b).

2. Chapac (3) podle naroku 1, vyznacujici se tim, ze kazdy dosedaci prvek (311) je opatien jednim
obloukovym prvnim opémym prvkem (3111) a po jeho stranach usporadanou dvojici pfimych
druhych opémych prvki (3112), pfi¢emz kazdy pritlaény prvek (331) je opatfen jednim obloukovym
prvnim uzamykacim prvkem (3311) a mezi nim a dosedacim prvkem (311) usporfadanym jednim
pfimym druhym uzamykacim prvkem (3312).

3. Chapac (3) podle naroku 2, vyznacujici se tim, ze pfim¢ druhé opémé prvky (3112) jsou
casteéné ukonceny rovnymi vnitinimi ukoncovacimi plochami (5b) a casteéné cylindrickymi
vnitfnimi ukonéovacimi plochami (5a), pficemz cylindrické vnitini ukoncovaci plochy (5a) prfimych
druhych opémych prvki (3112) priléhaji k mezi nimi uspofadané cylindrické vnitini ukoncovaci
plose (5a) obloukového prvniho opémého prvku (3111).

4. Chapac (3) podle kteréhokoliv z naroku 1 az 3, vyznacujici se tim, Ze kazdy piitlany prst (33)
je na svém volném konci, smérem od podélné osy (O) chapace (3), opatfen v podstaté rovnou vn¢jsi
plochou (333) a smérem k podélné ose (O) chapace (3) v podstaté cylindrickou vnitini plochou
(332), na které je usporadan pfitlacny prvek (331), jehoZz uhlova obvodova velikost () je 6 az 14°.

5. Chapac (3) podle kteréhokoliv z naroki 2 az 4, vyznacujici se tim, ze kazdy opémy prvek
(3111, 3112) a kazdy uzamykaci prvek (3311, 3312) je opatien dvojici kontaktnich ploch (6, 6a, 6b)
symetricky usporadanych vii¢i uchopovaci rovin¢ (36) chapace (3), pficemz kontaktnich plochy (6,
6a, 6b) jsou vuci uchopovaci rovin¢ (36) chapace (3), smérem k podélné ose (O) chapace (3)
sklonény pod uhlem (a) sklonu 20 az 45°.
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6 vykresu

Seznam vztahovych znacek:

1

11
12
13
131
131a
131b
14
15
16

2

3

31
311
3111
3112
312
313
32
33
331
3311
3312
332
333
34
35
36

5a
5b

6a
6b

UP

UP1
Up2
UP3

S1
S2
S3

=< ™R

nastrojovy upinac

stopka

nastrojova upinaci ¢ast
pfiruba

manipulaéni drazka
radialni manipulacni drazka
pfima manipulacni drazka
osa nastrojového upinacée
obrabéci nastroj

vodici drazka

ram

chapac

tuha opéra

dosedaci prvek

prvni opé€my prvek

druhy opémy prvek
unaseci kamen

spolecna stfedova obloukova ¢ast dosedacich prvka

uchopovaci prostredek

pritlany prst

pfitlacny prvek

prvni uzamykaci prvek

druhy uzamykaci prvek

vnitini plocha pritlaéného prstu
vnéjsi plocha pfitlaéného prstu
pakov¢ rameno

otocny prvek

uchopovaci rovina

vykyvn¢ uloZeni

vnitini ukoncovaci plocha
cylindricka vnitini ukoncovaci plocha
rovna vnitini ukoncovaci plocha
kontaktni plocha

kuzelova kontaktni plocha

rovna kontaktni plocha

uzamykaci tlacna pruzina

podélna osa chapace

uchopovaci prostor

prvni uchopovaci prostor

druhy uchopovaci prostor

treti uchopovaci prostor

stfed uchopovaciho prostoru

stfed prvniho uchopovaciho prostoru
stfed druhé¢ho uchopovaciho prostoru
stied tfetiho uchopovaciho prostoru

uhel sklonu kontaktni plochy vzhledem k uchopovaci rovingé

uhel vykyvu pfitlaéného prstu

pracovni uhel rozevreni pritlacnych prsti chapace
uhel mezi uchopovacim ramenem a pakovym ramenem pfitlaéného prstu
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uhel sklonu dvojice dosedacich prvka tuh¢ opéry
uhlova velikost pfitlacného prvku

- 13 -



CZ 2023 - 29 A3

1 vy o
— L:-*.J:;el
T J— h
!
B \ ta

Obr. la

12"“"‘“-_-:" &
|'-. - T
L T e
’ ?mu
Obr. 1b

Obr. 2

-14 -



CZ 2023 - 29 A3

O

131

33

331

Obr. 2a

o~
m

Obr. 2b

-15-



CZ 2023 - 29 A3

n

Obr. 3

311 | 33

5b . f

Obr. 4

-16 -



CZ 2023 - 29 A3

3111 3142 6b
N2 M 3112 A

Obr. 6

-17 -



CZ 2023 - 29 A3

3311

333

35 3312 331

Obr. 7

Obr. 8

-18 -



CZ 2023 - 29 A3

Obr. 9b

-19 -



