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Descrizione 11 LUG. 1990 20 90 4A/ 90
La presente invenzione concerné un dispositivo di comandc sem-
plice e poco costoso per la movimentazione delle chiavette di
comando delle oscillazioni delle bielle principali di una
ratiera rotativa che, agendo sempre positivamente sia per 1'in-
serzione che per 1la disinserzione della chiavetta nelle scana-
lature dell'albero di comando senza far uso di molle, consente
non solo un sicuro ed efficace funzionamento della ratiera ro-
tativa anche alle pii elevate velocitd dei telai tessili ad
aria e ad acqua alle quali le attuali ratiere non possono fun-
zionare e devono essere percid utilizzate le complesse e costo-
se ratiere di tipo negativo, ma anche 1'intercambiabilita, sen-
za modifiche strutturali, del sistema di lettura di tipo mecca-
nico (carta, rulli perforati, ecc.) con quello di tipo elettro-
nico.

Come noto, nelle ratiere rotative la biella principale & monta-
ta folle sull'albero di comando tramite un eccentrico che, in-
terpcsto tra lo siesso albero e la testa della biella, & reso
solidale rispettivamente a detta biella o al detto albero, ani-
mato di moto intermittente producente rotazioni di 180 gradi
per volta seguite da pause, tramite una chiavetta che, allog-
giata in apposita scanalatura radiale del detto eccentrico,
viene portata da mezzi meccanici di movimentazione ad impegnare

con una delle sue estremitd e durante le dette pause
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dell'albero di comando una di due scanalature radiali contrap-
poste previste nella testa della biella principale oppure una
delle due scanalature radiali pure contrapposte dell'albero di
comando.

In tal modo tutte le volte che la chiavetta solidarizza con
1'albero di comando il detto eccentrico, questo viene trascina-
to in rotazione producendo cosi un'oscillazione della relativa
biella principale con conseguente movimentazione del relativo
quadro del telaio tessile.

Le ratiere rotative hanno quindi un funzionamento completamente
positivo verso 1 suddetti quadri in quanto 1i muovono VveIso
1'alto e verso il basso senza 1'aiuto di molle.

Tutte le ratiere rotative attualmente operanti adottano pero al
loro interno per la movimentazione delle chiavette un comando
di tipo negativo nel senso che i detti mezzi meccanici di
movimentazione servono solo ad estrarre la chiavetta dalle sca-
nalature dell'albero di comando, 1'introduzione della chiavetta
in dette scanalature essendo invece conseguita con 1'ausilio di
una molla agente direttamente o indirettamente sulla chiavetta
stessa.

Una siffatta soluzione comporta una serie di inconvenienti, do-
vuti sostanzialmente alla presenza della molla, che limitano la
velocita delle attuali ratiere rotative per cui esse noONn SONoO
in grado di operare su telaji tessili con velocita superiori a

circa 600 colpi/minuto. Infatti, alle altissime velocita
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dell'ordine dei 1200 colpi/ﬁinuto quali quelle a éui attualmen-
te possonoc operare i moderni telai tessili ad aria o ad acqua,
i1 movimento della chiavetta deve poter avvenire in tempi cosi
brevi che, per garantirne una completa affidabilita, non pud
assolutamente essere realizzato con molle-in quanto queste, ol-
tre a ingenerare deleterie vibrazioni incontrollate sulla chia-
vetta, richiederebbero forze di estrazione della chiavetta al-
meno tre volte superiori a quelle teoricamente necessarie, in
conseguenza del necessario sovradimensionamento di un fattore

due che deve essere previsto per la molla stessa dato che non &

esattamente nota 1'entitd della forza che deve essere esplicata

per muovere la chiavetta, principalmente a causa degli attriti
e delle vibrazioni della chiavetta stessa, e queste forze ele-
vate creerebbero difficolta pressoché insormontabili nel rea-
1izzare i relativi comandi di estrazione delle chiavette negli
spazi limitati disponibili che sono standardizzati a 12 mm in
senso assiale.

Un ulteriore inconveniente & poi dato dalla continua usura de-
gli spigoli della chiavetta contro i corrispondenti spigoli
delle scanalature radiali dell'albero determinata dal fatto che
1a chiavetta, tenuta costantemente premuta dalla molla contro
1'albero, tende ad entrare nella relativa cava dell'albero
stesso non appena questa comincia & presentarsi davanti e quan-
do 1'albero non si & ancora perfettamente fermato. Inoltre,

uando 1'albero si & arrestato la chiavetta finisce di entrare
3y
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nella scanalatura non con una legge ottimale che freni a fine
corsa, ma con un moto accelerato ;he termina con un repentino
arresto quando la chiavetta raggiunge la battuta di fine corsa,
con conseguenti urti e rimbalzi.

In conseguenza alla suddetta incapacita delle attuali ratiere
rotative di operare nel campo delle alte velocita proprie dei
telal ad aria o ad acqua, si & infatti costretti ad utilizzare
in detto campo ratiere ad arpionismi (mon rotative) capaci solo
di tirare i quadri in un sol senso, nel senso opposto 1 quadri
essendo mossi da robusti molloni.

Detti tipi di ratiere ad arpionismi, denominate "ratiere nega-
tive", possono funzionare alle suddette alte velocitad perche i
molloni permettono di eliminare tutti i giochi del sistema e le
conseguenti vibrazioni, ma per contro consentono di ottenere
solo piccole corse dei quadri e, dato che le corse, come noto,
crescono col numero dei quadri utilizzati, si & cosi costretti
a limitare il numero di detti quadri e di conseguenza a limita-
re le possibilita di disegni sui tessuti prodotti da tali telai
tessili. Infatti, la presenza dei molloni richiede, come gla
dettc, forze di azionamento dei quadri tre volte superiori a
quelle teoricamente necessarie in assenza dei molloni stessi e
quindi per ridurre le forze di azionamento a valori esplicabili
dalla ratiera negativa ad arpionismi si & costretti a prevedere
corse limitate per i quadri. D'altra parte detti tipi di

ratiere comportano pure gli ulteriori inconvenienti di un
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notevole ingombro che va a scapito delle dimensioni del telaio
tessile e di un elevato costo determinato prevalentemente dai
molloni ed inoltre dette ratiere risultano alquauto- rumorose €
delicate.

Scopo della presente invenzione & appunto quello di ovviare ai
sudéetti inconvenienti e di fornire quindi una ratiera rotativa
sicura, robusta ed economica, che sia in grado di operare fino
alle velocitd massime dei moderni telai tessili ad aria o ad
acqua dell'ordine di 1200 colpi/minuto, senza restrizioni nel
numero dei quadri e nelle corse di quest'ultimi che possono oxa
essere quelle ottenibili con le attuali ratiere rotative fun-
zionanti a medie velocita, e che quindi possa sostituirsi alle
attuali ratiere ad arpionismi negative finora utilizzate, eli-
minando tutti gli inconvenienti di quest'ultime.

Cid viene sostanzialmente conseguito realizzando un dispositive
di comando per la movimentazione della chiavetta totalmente po-
sitivo che effettui sia 1'introduzione che 1'estrazione della
chiavetta nelle o dalle scanalature radiali dell'albero di co-
mando senza 1'ausilio di molle e con una legge ottimale imposta
p;eferibilmente da una camma.

Pid specificatamente la chiavetta viene sia inserita che disin-
serita nelle o dalle dette scanalature radiali contrapposte ri-
spettivamente della testa della biella principale e dell'albero
di comando, durante le pause del moto intermittente di detto

albero di comando, da un anello ellittico di comando che,
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fissato coassialmente all'albero di comando su una leva di co-
mando il cui fulcro giace su un &sse ortogonale a quéllo delle
scanalature radiali contrapposte della detta biella principale
della ratiera, il quale asse passa per i1 centro dell'albero di
comando dellairatiera stessa e contiene 1'asse minore di detto
anello ellittico, si inserisce in una scanalatura ricavata nel
corpo della chiavetta ortogonalmente all'asse della stessa,
avente una larghezza pari alla somma dellc spessore dell'anello
ellittico di comando e dell'entita della corsa di inserimento o
disinserimento della chiavetta stessa nelle o dalle dette sca-
nalature radiali. D'altra parte la suddetta leva di comando,
che durante le pause del moto intermittente dell'albero di co-
mando viene fatta oscillare da un sistema di azionamento prefe-
ribilmenté a camme © in un Senso O nel senso opposto a seconda
di un programma prefissato, per inserire o disinserire o la-
sciare inserita o lasciare disinserita la suddetta chiaéetta
nelle o dalle suddette scanalature radiali contrapposte, viene
sempre, alla fine della detta pausa, immediatamente riportata
alla sua posizione centrata di riposo da una molla preferibil-
mente verticale a V la divaricazione dei cui rami & limitata da
spallamenti fissi simmetrici rispetto all'asse di simmetria di
detts molla che passa per il fulcro della detta leva di coman-
do, mentre le estremita dei suddetti rami si inseriscono in una
sovrastante cavita ricavata nel corpo della detta leva di co-

mando. Inoltre il suddetto sistema di azionamento
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preferibilmente a camme per fare oscillare la detta léva di co-
mancdo & costituito da un settore oscillante simmetricamente ri-
spetto al detto asse di simmetria della molla a V ed
incernierato inferiormente ad una slitta scorrevole lungo una
corrispondente cavita della detta leva di comando, il quale
settore presenta superiormente due gole disposte simmetricamen-
te rispetto al detto asse di simmetria della meolla a V, le qua-
1i cooperano con 1'estremitad inferiore di una sovrastante asta
colpitrice che, incernierata con la sua estremitd superiore ad
un braccio aggettante da un albero fatto oscillare da un ben
noto meccanismo di comando preferibilmente a camme sincronizza-
to col telaio tessile, viene mossa, ad ogni giro del telaio, in
una di due posizioni poste in corrispondenza delle sottostanti
due dette gole del settore oscillante da un selettore ad ago,
tra due perni del quale passa scorrevole la detta asta colpi-
trice, il quale selettore coopera con la porta di un programma-
tore attraverso 1'azione di una molla e di un pettine estratto-
re pure eésso fatto oscillare da un meccanismo di comando a
camme sincronizzato col telaio tessile.

Infatti, in un siffatto dispositivo la cooperazione della detta
asta colpitrice con 1'una o 1'altra delle due gole del detto
settore oscillante determina una rotazione oraria o antioraria
di detto settore il quale a sua volta provoca conseguenti rota-
zionl della detta leva di comando e quindi uno spostamento del

suo anello ellittico che, interagendo con i bordi della
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scanalatura della detta chiavetta, provoca cosi 1 desiderati
movimenti sempre positivi o di ingresso o di uscita o di perma-
nenza della chiavetta stessa nelle dette scanalature radiali
rispettivamente della testa della biella principale o dell’al-
bero di comando. Detti movimenti poi, essendo sempre rigidamen-
te pilotati tramite camme sincronizzate col medulatore genera-
tore delle pause dell'albero di comande, possono ora essere
fatti avvenire nell'istante pil opportuno e ciocé proprio
allorche 1'albero di comando si e appena fermato per 15 sua
pausa e secondo una efficace e precisa legge di moto.

D'altra parte il suddetto funzionamento é reso ottimale dalla
combinazione del continuo ed immediato ritorno in posizione
centrata di riposo, alla fine di ogni pausa del moto dell'albe-
ro di comando, della detta leva di comando con conseguente per-
fetto centraggio del suo anello ellittico rispetto a detto al-
bero di‘comando, e del particolare dimensionamento della scana-
latura della detta chiavetta che lascia al suddetto anello un
gioco esattamente uguale alla corsa che deve effettuare la
chiavetta stessa, nonché della particolare forma ellittica del
detto anello ellittico.

Infatti i1 suddetto ritorno centrato dell'anello ellittico ri-
spetto all'albero di comando all'inizio di ogni pausa fa si che
1'anello ellittico si port{ sempre a contatto con la parete
dellss scanalatura della chiavetta opposta a quella prece-

dentemente azionata cosicché la  chiavetta pud  essere
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immediatamente movimentata senza alcun tempo morto e quindi ad
alte velocitd per cambiare la sua posizione mentre, nel caso
che la chiavetta debba restare nella stessa posizione, il sud-
detto gioco della scanalatura della chiavetta consente la corsa
inefficace dell'anello ellittico. D'altra parte la forma ellit-
tice dell'anello di comando, con il suc asse minore ortogonale
all'asse della biella principale, evita che la chiavetta duran-
te la sua rotazione solidale all'albero di comando e quindi de-
scrivente traiettorie ci;colari concentriche all'asse di detto
albero, possa trascinare per attrito la leva di comando con
anello tangenzialmente all'alberc di comando nelle due =zone
critiche dell'anello stesso individuate dall'asse passante per
i1 centro dell’albero di comando e per il fulcro della leva di
comando, con conseguente tranciamento dell'anello stesso. In-
fatti la suddetta forma ellittica dell'anello fa si che non vi
sia pid contatto nelle suddette zome critiche tra anello e
chiavetta in quanto 1'asse minore dell'ellitticita dell'anello
viene realizzato in modo che 1'anello risulti circa equidistan-
te tra le due pareti della scanalatura della chiavetta. Cio
viene sostanzialmente conseguito realizzando il detto anello
ellittico di comando con 1'asse minore di valore pari a quello
dell'asse maggiore diminuito dell'entita della corsa di inseri-
mentn o disinserimento della chiavetta nelle o dalle dette sca-
nalature radiali contrapposte della testa della detta biella

principale o del detto albero di comando.
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Incitre una siffatta soluzione, funzionando con un solo selet-
tore ad ago, consente ovviamente 1'utilizzazione di programma-
tori di diversi tipi, quali quelli meccanici a carta o rulli
perforati o quelli elettromagnetici abbinabili a memorie elet-
troniche.

In definitiva, il dispositivo di comande per una ratiera rota-
tiva ad altissima velocitd comprendente una biella principale
il cui piede & incernierato alla leva principale della ratiera
e la cui testa & montata folle su di un albero di comando,
azicnato da un meccanismo di modulazione di moto intermittente
con ﬁause ad ogni 180° di rotazione, tramite un eccentrico il
quale & reso solidale rispettivamente a detta biella o al detto
albero da una chiavetta che, alloggiata in apposita scanalatura
radiale del detto eccentrico, viene inserita o mantenuta inse-
rita con una delle sue estremitd e durante le dette pause
dell'albero di comando in una di due scanalature radiali con-
trapposte previste nella detta testa della biella principale o
in una di due scanalature radiali contrapposte del detto albero
di comando, secondo le istruzioni di un programmatore, tramite
un anello di comando coassiale al detto albero. il quale anello
coopera con le pareti di una scanalatura trasversale della
chiavetta stessa, & caratterizzato secondo la presente inven-
zione dal fatto che la detta scanalatura trasversale della
chiavetta ha una larghezza pari alla somma dello spessore del

detto anello di comando e dell'entitd della corsa di



I 12
- OPIGRONE .

inserimento o disinserimento della chiavetta stessa nelle o
dalle dette scanalature radiali e che il detto anello di coman-
do ha una forma ellittica il cui asse maggiore & orientato se-
condo 1'asse delle dette scanalature radiali contrapposte della
detta testa della biella principale ed & fissato su di una leva
di comando il cui fulcro giace sul prolungamento dell'asse mi-
nore del detto anello ellittico di comando, detta leva di co-
mando essendo in cooperazione con una molla a V che inserisce
le estremitd dei suoi due rami in una cavita rivolta verso il
fulcro della leva e ricavata nel corpo della leva stessa e che
& montata precaricata tra due spallamenti fissi disposti simme-
tricamente rispetto all'asse di simmetria di detta molla che
passa per il detto fulero della detta leva di comando la quale
presenta inoltre una seconda cavita contrapposta alla preceden-
te, che coopera con una slitta scorrevole alla quale &
jncernierata 1'estremita inferiore di un settore oscillante
simmetricamente rispetto al detto asse di simmetria della molla
a V, i1 quale settore presenta nella sua parte superiore due
gole pure disposte simmetricamente rispetto al detto asse di
simmetria della molla a V, le quali cooperano con 1'estremita
inferiore di una sovrastante asta colpitrice che, incernierata
con la sua estremita superjore ad un braccio aggettante da un
albero fatto oscillare da un meccanismo di comando preferibil-
mente a camme sincronizzato col detto meccanismo di modulazio-

ne, si inserisce scorrevole tra due perni di un selettore ad

_ Industria Meccan

Che e Fonderia SP.A.




13
i ‘OFIGNONE - Indusirie Moscaniche © Fondéria 8.pA:

ago che coopera con la porta di um programmatore attraverso
1'azione di una molla di spinta e di un pettine estrattore di
richiamo fatto oscillare da un secondo meccanismo di comando
preferibilmente a camme pure sincronizzato col detto meccanismo
di modulazione.

D'altra parte, poicheé nel caso di inversione del senso di rota-
zione dell'albero di comando (retromarcia), quale generalmente
richiesto allorché si verificano rotture della trama, il sud-
detto dispositivo di comando porterebbe a movimentare la chia-
vetta prima che si verifichi 1'arresto dell'albero di comando
per la pausa e quindi alloxche la chiavetta non & ancora alli-
neata con la corrispondente scanalatura della testa della biel-
la principale o dell'albero di comando, cio che provocherebbe
rotture degli oxgani del dispositivo, secondo un'altra caratte-
ristica della presente invenzione la detta seconda cavita pre-
senta nella detta leva di comando per la guida della detta
slitta scorrevole & realizzata tramite le estremita contrappo-
ste di una molla ad w montata precaricata con alto carico per
mezzo di due battute interne contrapposte fissate sulla detta
leva di comando.

In tal modo, infatti, durante la rettromarcia lo spostamento
della detta slitta scorrevole originato dal detto settore
oscillante viene ora assorbito da una delle due estremita della
molla ad w che cosi si carichera ed, allorche, proseguendo 1a

rotazione dell'albero di comando, la chiavetta si trovera
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finalmente allineata con la corrispondente scanalatura, detta
estremita della molla si scarichera provocando 1'introduzione
della chiavetta nella scanalatura.

Inoltre, 1'alto valore di precarica della molla fa si che du~
rante la marcia normale dell'albero di comando detta molla ad w
si comporta come una cavita rigida.

Al fine poi di smorzaré le vibrazioni che si possono originare
per le altissime velocitd al momento dell'inserimento della
detts chiavetta nelle scanalature radiali della testa della
detta biella principale nonché per agevolare e rendere possibi-
le sutomaticamente il disinserimento della chiavetta dalle sud-
dette scanalature ed il suo conseguente inserimento nelle sca-
nalature radiali del detto albero di comando nel caso di un ar-
resto accidentale della ratiera, allorché la detta chiavetta
non ha ancora completato la sua corsa, e successiva retromar-
cia, secondo una realizzazione preferenziale della presente in-
venzione le suddette scanalature radiali contrapposte della
detta testa della biella principale sono ricavate in corrispon-
denza delle due estremitd contigue e contrapposte di due
semianelli elastici speculari bloccati in corrispondenza della
loro mezzaria sulla detta testa della biella principale e pre-
caricati contro due perni di centraggio sovrastanti le due sud-
dette scanalature radiali e fissati sulla detta testa della

biella principale.
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Una siffatta realizzaziomne delle scanalature radiali, infatti,
oltre a garantire una grande precisione sia nell'esatto posi-
zionamento delle dette scanalature tramite i detti perni di
centraggio sia nella necessaria complanarita col piano della
biella principale tramite il bloccaggio dei semianelli nella
lorc mezzaria, permette anche di realizzare una rigidita cre-
scente dalla scanalatura al punto di bloccaggio del semianelle
che garantisce un forzato e sicuro completamento dell'introdu-
zione della chiavetta nelle scanalature dell'albero di comando.
Secendo poi un'altra caratteristica della presente invenzione
atta a compensare 1'azione della forza centrifuga sulla chia-
vetta ruotante ad alta velocita, a smorzare le vibrazioni della
chiavetta stessa durante la sua movimentazione nonché a frenare
la chiavetta nella parte finale delle sue corse, la suddetta
chiavetta & provvista di una molletta a balestra che, supporta-
ta da un perno solidale al detto eccentrico e passante attra-
verso una feritoia ricavata nella chiavetta stessa, preme con~=
tro quest'ultima in senso ortogonale. In tal modo, infatti,
viene creato un doppio effetto di attrito rispettivamente tra
1a detta molletta e la chiavetta e tra la chiavetta ed il detto
eccentrico.

Secondo infine una variante della presente invenzione, il detto
gettore oscillante viene sdoppiato con gole separate e piu pre-
cisamente & realizzato con due levette oscillanti a squadra,

incernierate contrapposte e speculari rispetto al detto asse di
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simmetria della detta molla a V, le quali presentano nella loro
parte superiore rispettivamente le dette due gole disposte con-
tigue tra loro e speculari rispetto al suddetto asse di simme-
tria della molla a V, dette levette a squadra essendo
incernierate nella loro parte inferiore ad una bielletta di
connessione presentante un tassello-slitta cooperante con la
det:a seconda cavita della detta leva di comando.

Quest'ultima soluzione, sebbene piu costosa della precedente,
ha perd il vantaggio di ridurre ulteriormente i tempi morti da-
ta 1'estrema vicinanza delle due gole con le quali deve coope-
rare la detta asta colpitrice, cio che consente di accrescere
ulteriormente le velocitd operative della ratiera rotativa.

L' invenzione viene ora meglio chiarita con riferimento ai dise-
gni allegati che illustramno forme preferenziali di realizzazio-
ne pratica date a solo titolo esemplificativo ma non limitativo
in cuanto varianti tecniche e costruttive potranno essere sem-
pre apportate senza uscire dall'ambito della presente invenzio-
ne.

In detti disegni:

ja Fig. 1 mostra una vista prospettica parziale e parzialmente
sezionata del dispositivo di comando per ratiera rotativa rea-
1izzato secondo 1'invenzione;

la Fig. 2 mostra una vista in pianta ed a scala fortemente in-
grandita di un particolare del dispositivo di comando di Fig.

13
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la Fig. 3 mostra una vista in sezione di un particolare di
Fig.2;

la Fig. 4 mostra una vista in sezione frontale del dispositivo
di comando di Fig. 1 con la chiavetta inserita nella scanalatu-
ra radiale della testa della biella principale;

le Figure da 5 a 9 mostrano in viste frontali diverse fasi del
funzionamento del dispositivo di comando di Fig. 1;

la Fig. 10 mostra una vista frontale di una variante pure se~
condo 1'invenzione del dispositive di comando di Fig. 1.

Con riferimento alle Figure, con 1 viene indicata una biella
principale della ratiera yotativa, il cud piede 1' &
incernierato alla leva principale 2 la quale, tramite una serie
di rinvii, muwove il relativo quadro 3 del telaio. La testa 1"
di detta biella principale 1 & poi montata folle, tramite un
eccentrico &, su di un albero di comando 5 il quale & azionato
di moto rotatorio con pause ad ogni 180° di rotaziome da un
meccanismo di modulazione ben noto e gquindi non rappresentato
in Figura. Detto eccentrico & & reso solidale rispettivamente a

dette biella 1 o al detto albero 5 da una chiavetta 6 che & al-

loggiata in una apposita scanalatura radiale 7 del detto eccen-
tricc 4 e viene inserita o mantenuta inserita con una delle sue
estremitd e durante le dette pause dell’albero di comando 5 in
una di due scanalature radiali contrapposte 8 o 9 previste
nella detta testa 1" della biella principale 1 o in una di due

scanalature radiali contrapposte 10 o 11 del dette albero di
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comando 5 , secondo le istruzioni di un programmatore 12, tra-
mite 1'azione di un anello di comando 13 che, disposto coassia-
le al detto albero 5, coopera con le pareti 14 o 15 di una sca-
nalatura trasversale 16 della chiavetta stessa.

Detto anello di comando 13 presenta una forma ellittica (vedere
specificatamente la Fig.2) con 1'asse minore 17 dell'ellisse di
valore pari a quello dell'asse maggiore 18 diminuito dell'enti-
ta della corsa 19 di inserimento o disinserimento della chia-
vetta 6 nelle o dalle dette scanalature radiali 8,9,10 o 11 ed
& fissato su di una leva di comando 20 il cui fulero 21 giace
sul prolungamento dell'asse minore 17 dell'anello ellittico di
comando 13 il cui asse maggiore 18 risulta cosi orientato se-
condo 1'asse 22 congiungente le dette scanalature radiali con-
trapposte 8 e 9 della detta testa 1" della biella principale 1
e coincidente con 1'asse di simmetria di detta biella principa-
le 1. D'altra parte la detta scanalatura trasversale 16 della
detta chiavetta 6 & realizzata con una larghezza pari alla som-
ma dello spessore del detto anello di comando 13 e dell'entita
della detta corsa 19 della chiavetta stessa la quale é& inoltre
provvista di una molletta a balestra 23 che la preme ortogonal-
mente contro il piano di scorrimento della scanalatura radiale
7 del detto eccentrico &, detta molletta 23 essendo all'uopo
supportata da un perno 24 solidale al detto eccentrico 4 e pas-
sante attraverso una feritoia 25 (vedere specificatamente Fig.2

e 3) ricavata nella chiavetta stessa 6. Le suddette scanalature
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radiali contrapposte 8 e 9 della detta testa 1" della biella
principale 1 sono poi ricavate in corrispondenza delle due
estremitd contigue e contrapposte, rispettivamente 26',26" e
27',27", di due semianelli elastici e speculari 26 e 27 che so-
no bloccati in corrispondenza della loro mezzaria sulla detta
testa 1" della biella principale 1 mediante perni di fissaggio
28 ¢ sono precaricati contro due perni di centraggio 29 sovra-
stanti le due suddette scanalature radiali 8 e 9 e fissati
anch'essi alla detta testa 1" della biella principale 1.

La cdetta leva di comando 20 & inoltre in cooperazione con una

molla a V, 30, il cui asse di simmetria 31 (vedere Fig.4) passa

per 1'asse 32 di sostegno della molla stessa nonché per il det-

to fulcro 21 della detta leva di comando 20, detta molla 30 in-
serendo le estremita 30' e 30" dei suoi due rami in una cavita
33 rivolta verso il detto fulcro 21 e ricavata nel corpo della
leva stessa 20 ed essendo montata precaricata tra due
spallamenti fissi 34 e 35 disposti simmetricamente rispetto al
detto asse di simmetria 31. La leva di comando 20 presenta pure
una seconda cavita 36 contrapposta alla precedente, definita
dalle estremita contrapposte 37' e 37" di una molla ad w, 37
montata precaricata con alto carico per mezzo di due battute
interne 38 e 39 fissate sulla detta leva di comando 20.Detta
seconda cavita 36 coopera con una slitta scorrevole 40 alla
quale & incernierata 1'estremita inferiore 41' di un settore 41

che oscilla attorno all'asse 42 simmetricamente rispetto al
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detto asse di simmétria 31 della molla a V,30 e che presenta
nells sua parte superiore due gole 43 e 44 pure disposte simme-
tricamente rispetto al detto asse di simmetria 31 della molla a
Vv,30, le quali cooperano cofn 1'estremita inferiore di una so-
vrastante asta colpitrice 45 incernierata con la sua estremita
superiore ad un braccio 46 aggettante da un albero 47 fatto
oscillare, attraverso la connessione 48, da un meccanismo di
comando 65 preferibilmente a camme sincronizzato col detto mec-
canismo di modulazione. Detta asta colpitrice 45 si inserisce
scorrevole tra due perni di guida 49 e 50 di un selettore ad
ago 51 che coopera con la porta 52 (vedere Fig.1) del detto
programmatore 12 attraverso 1'azione della molla di spinta 53
agente tra detto selettore ed una di due barre fora-
te,rispettivamente 54 e 55, di guida e supporto del selettore
stesso, nonché 1'azione di un pettine estrattore di richiamo 56
fatto oscillare attormo all'asse 57 dal detto meccanismo di co-
mando 65 tramite la connessione 58.

E' poi evidente che il detto programmatore 12 cooperante con le
sue porte 52 con i selettori ad ago 51 della ratiera rotativa
pud essere un programmatore meccanico a carta o rulli perforati
oppure un programmatore elettromagnetico a memoria elettronica.
Secondo invece una variante dell’'invenzione illustrata in
Fig.10, i1 detto settore oscillante @ realizzato con due
levette oscillanti a squadra 59 e 60 presentanti nella loro

parte superiore rispettivamente le dette due gole 43 e 44




v NVRHIGHCHE - Industie Meccanighg o Fotitota A

disposte contigue tra loro e speculari rispetto al suddetto as-
se di simmetria 31 della molla a V,30, dette levette 59 e 60
essendo incernierate rispettivamente sugli assi di rotazione 61
e 62 disposti specularmente rispetto al suddetto asse 31 e col-
legate tra loro nella parte inferiore da una bielletta di con-
nessione 63 presentante nella sua zona centrale un tassello-
slitta 64 cooperante con la detta seconda cavita 36 della detta
leva di comando 20.

11 modo di operare di un siffatto dispositivo e il seguente.
Partendo dalle condizioni illustrate in Fig.4 in cui la chia-
vetta 6 & inserita nella scanalatura radiale 8 della testa "
della biella principale 1 che pextanto rimane immobile unita-
mente al proprio eccentrico 4, risultando folle rispetto al mo-
to dell'albero di comando 5 ruotante in senso orario, supponia-
mo che il programmatore 12 dia 1'jstruzione di chiusura alla
porta 52 che coopera con 1'ago del selettore 51.In tal caso il
selettore ad ago 51 rimarra nella posizione di Fig.4 e il suc-
cessivo comando del meccanismo 65 portera 1'asta colpitrice 45
a cooperare con la gola 43 del settore oscillante 41 provocan-
done una rotazione antioraria con conseguente rotazione oraria
della leva di comando 20 il cui anello ellittico 13, premendo
contro la parete 15 della ccanalatura trasversale 16 della
chiavetta 6, determinerd lo spostamento radiale di quest'ultima
dalla detta scanalatura 8 alla scanalatura 10 dell'albero di

comando 5 (vedere Fig.5). Tutto cid avviene durante la fase di
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pausa nel moto di rotazione dell'albero di comando 5, imposta
dal meccanismo di modulazione che & sincronizzato col detto
meccanilsmo di comando a camme 65. Allorché, quindi, 1'albero di
comando 5 riprende a ruotare, 1'asta colpitrice 45 verrd solle-
vét& nella posizione di partenza dal meccanismo 65, cio che
consentira alla molla a V, 30, i1 cui ramo 30' era stato spo-
stato dalla suddetta rotazione oraria della leva di comando 20
(vedere Fig.4), di riportare la detta leva 20 nella posizione
di partenza con 1'anello ellittico 13 centrato rispetto all'al-
bero di comando 5 e contemporaneamente 1'eccentrico &, reso SO~
1idale all'albero di comando 5 dalla suddetta chiavetta 6, ini-
ziera a ruotare, facendo cosi spostare la biella principale 1,
la leva principale 2 ed i1l quadro 3 ad essa collegato.

Dopo una rotazione di 90° dell'albero 5 e dell'eccentrico 4, la
chiavetta 6 si trovera nella posizione illustrata in Fig.6 in
corrispondenza della quale si nota 1'effetto determinante della
forma ellittica dell'anello di comando 13 che risulta cosi
equidistanziato dalle pareti 14 e 15 della scanalatura trasver-
sale 16 della chiavetta 6, eliminande in tal modo il contatto
di strisciamento che si verificherebbe tra la parete 14 della
chiavetta e 1'anello 13 portato a contatto di detta parete dal
‘ritorno in posizione centrata rispetto all'albero 5 dalla sud-
detta azione della molla a V,30, qualora 1'anello 13 fosse di

forma circolare.
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Dope invece una rotazione di 180° dell'albero 5, si giungerd
alla successiva fase di pausa nel moto di rotazione di detto
albero con la biella principale 1 posizionata in corrispondenza
di uno dei due punti morti della sua corsa e con 1'anello 13 a
contatto con la parete 14 della scanalatura trasversale 16 del-
la chiavetta 6, come illustrato in Fig.7 . A questo punto si
possono verificare due situazioni: o il programmatore 12 ricon-
forma 1'istruzione di chiusura alla porta 52 o da il comando di
apertura di detta porta 52.

Nel primo caso il selettore ad ago 51 rimarra nella posizione
{llustrata ed il successivo comando del meccanismo 65 riportera
1'asta colpitrice 45 a cooperare con la gola 43 del settore
oscillante 41. Cio provochera una nuova rotazione antioraria
del settore 41 con conseguente rotazione oraria della leva di
comando 20 il cui anello ellittico 13, premendo contro la pare-
te 14 della scanalatura trasversale 16 della chiavetta 6, de-
terminera lo spostamento radiale di quest'ultima dalla scanala-
tura 10 dell'albero di comando S5 alla scanalatura radiale 9
della testa 1" della biella principale 1 (vedere Fig.8).
Allorché, quindi, 1'albero di comando 5 riprende a ruotare,
1'escentrico & rimarra fermo unitamente alla biella 1 alla
quale & bloccato dalla chiavetta 6.

Nel secondo caso invece,in cui il programmatore 12 comanda
1'apertura della porta 52, {1 selettore ad ago 51 penetrera con

i1 suo ago nella detta porta 52 spostando cosi 1'asta

aniche e Fonderia SP.A.
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colpitrice 45 in corrispondenza della gola 44 del settore
oscillante 41 (vedere Fig. 9) cosicché al successivo comando
del meccanismo 65 si provocherd una rotazione oraria del detto
settore 41 e per conseguenza und rotazione antioraria della le-
va di comando 20 e quindi uno spostamento del suo anello ellit-
tico 13 dal contatto con la parete 14 della scanalatura tra-
sversale 16 della chiavetta 6 (vedere Fig.7) al contatto con la
parete 15 della suddetta scanalatura (vedere Fig.9), spostamen-
to che, dato il particolare anzidetto dimensionamento della
suddetta scanalatura 16, non comporterd alcun effetto sulla
chievetta & che rimarrd inserita nella scanalatura 10 deli'al-
berc di comando 5.

Nella Fig.2, infine, & evidenziato come la realizzazione delle
scanalature radiali 8 e 9 sulla testa di biella 1" mediante i
due semianelli elastici 26 e 27 a rigidita crescente vexso il
loro punto centrale di fissaggio 28 consenta, durante una ope-
razione di retromarcia con 1'albero di comando ruotante in sen-
so antiorario, di evitare danneggiamenti dovuti ad una errata
parziale introduzione della chiavetta nelle scanalature radiali
in quanto 1a possibile deformazione elastica di detti
semianelli (vedere in Fig.2 il semianello tratteggiato 27' de-
formato dalla chiavetta tratteggiata 6'), creando una forza ra-
diala e crescente F sull'estremita della chiavetta, provoca un
automatico completo inserimento della chiavetta nelle scanala-

ture radiali dell'alberoc di comando 5.
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RIVENDICAZIONI

1. Dispositivo di comando per una ratiera rotativa ad altis-
sima velocita comprendente una biella principale il cui
piede & incernierato alla leva principale della ratiera e
la cui testa & montata folle su di un albero di comando,
azionato da un meccanismo di modulazione del moto rotato-
rio con pause ad ogni 180° di rotazione, tramite un eccen-
trico il quale & reso solidale rispettivamente a detta
biella o al detto albero da una chiavetta che, alloggiata
in apposita scanalatura radiale del detto eccentrico, vie-
ne inserita o mantenuta inserita con una delle sue estre-
mita e durante le dette pause dell'albero di comande in
una di due scanalature radiali contrapposte previste nella
detta testa della biella principale o in una di due scana-
lature radiali coﬁtrapposte del detto albero di comando
secondo le istruzioni di un programmatore, tramite un
anello di comando coassiale al detto albero, il quale
anello coopera con le pareti di una scanalatura trasversa-
le della chiavetta stessa, caratterizzato dal fatto che la
detta scanalatura trasversale della chiavetta ha una lar-
ghezza pari alla somma dello spessore del detto anello di
comando e dell'entita della corsa di inserimento ©
disinserimento dellia chiavetta stessa nelle o dalle dette
scanalature radiali e che il detto anello di comando ha

una forma ellittica il cui asse maggiore & orientato
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secondo 1'asse delle dette scanalature radiali contrappo-
ste della detta testa della biella principale ed & fissato
su di una leva di comando il cui fulcro giace sul preolun-
gamento dell'asse minoxe del detto anello ellittico di co-
mando, detta leva di comando essendo in cooperazione con
una molla a V che inserisce le estremita dei suoi due rami
in una cavita rivolta verso il fulcro della leva e ricava-
ta nel corpo della leva stessa e che & montata precaricata
tra due spallamenti fissi disposti simmetricamente rispet-
to all'asse di simmetria di detta molla che passa per il
detto fulcro della detta leva di comando la guale presenta
inoltre una seconda cavitd contrapposta alla precedente,
che coopera con una slitta scorrevole alla quale &
incernjerata 1'estremitd inferiore di un settore oscillan-
te simmetricamente xispetto al detto asse di simmetria
della molla a V, il quale settore presenta nella sua parte
superiore due gole pure disposte simmetricamente rispetto
al detto asse di simmetria della meolla a V, le quali coo-
peranc con 1'estremita inferiore di una sovrastante asta
colpitrice che, incernierata con la sua estremitad superio-
re ad un braccio aggettante da un albero fatto oscillare
da un meccanismo di comando preferibilmente a camme sin-
cronizzato col detto meccanismo di modulazione, si inse-
risce scorrevole tra due perni di un selettore ad ago che

coopera con la porta di un programmatore attraverso
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1'azione di una molla di spinta e di un pettine estrattore
di richiamo fatto oscillare da un secondo meccanismo di
comando preferibilmente a camme pure sincronizzato col
detto meccanismo di modulazione.

Dispositivo di comando per una ratiera rotativa ad altis-
sima velocitd secondo la rivendicazione 1, caratterizzato
dal fatto che la detta seconda cavita presente nella detta
leva di comando per la guida della detta slitta scorrevole
& realizzata tramite le estremité contrapposte di una mol-
ia ad w montata precaricata con alto carico per mezzo di
due battute interne contrapposte fissate sulla detta leva
di comando.

Dispositivo di comando per una ratiera rotativa ad altis-
sima velocitd secondo la rivendicazione 1, caratterizzato
dal fatto che le suddette scanalature radiali contrapposte
della detta testa della biella principale sono ricavate in
corrispondenza delle due estremitd contigue e contrapposte
di due semianelli elastici speculari bloccati in corri-
spondenza della loro mezzaria sulla detta testa della
biella principale e precaricati contro due perni di
centraggio sovrastanti le due suddette scanalature radiali
e fissati sulla detta testa della biella principale.
Dispositivo di comando per una ratiera rotativa ad altis-
sima velocitd secondo la rivendicazione 1, caratterizzato

dal fatto che 1la detta chiavetta & provvista di una
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molletta a balestra che, supportata da un pernc solidale
al detto eccentrico e passante attraverso una feritoia ri-
cavata nella chiavetta stessa, preme contro quest'ultima
in éenso ortogonale.

Dispositive di comando per una ratiera rotativa ad altis-
sima velocita secondo la rivendicazione 1, caratterizzato
dal fatto che il detto settore oscillante & realizzato con
due levette oscillanti a squadra, incernierate con-
trapposte e speculari rispetto al detto asse di simmetria
della detta molla a V, le quali presentanoc nella loro par-
te superiore rispettivamente le dette due gole disposte
contigue tra loro e speculari rispetto al suddetto asse di
simmetria della molla a V, dette levette a squadra essendo
incernierate nella loro parte inferiore ad una bielletta
di connessione presentante un tassello-slitta cooperante
con la detta seconda cavita della detta leva di comando.
Dispositive di comando per una ratiera rotativa ad altis-
sima velocita secondo la rivendicazione 1, caratterizzato
dal fatto che il detto programmatore cooperante con 1l
detto selettore ad ago & un programmatore meccanico & car-
ts o rulli perforati.

Dispositivo di comando per una ratiera rotativa ed altis-
sima velocitd secondo la rivendicazione 1, caratterizzato

dal fattoe che il detto programmatore cooperante con il
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detto selettore ad ago & un programmatore elettromagnetico
a memeria elettronica.

Dispositivoe di comando per una ratiera rotativa ad altis-
sima velocita secondo la rivendicazione 1, caratterizzato
dal fatto che il detto anello ellittico di comando & rea-
1izzato con 1'asse minore dell'ellisse di valore pari a
quello dell'asse maggiore dell’ellisse stessa diminuite
dell'entitda della corsa di inserimento o disinserimento
della chiavetta nelle o dalle détte scanalature radiali
contrapposte della testa della detta biella principale o

del detto albero di comando.

Il mandatario Dott. Carlo CIONI

"\ 1 LUB. 1930 N
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