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DESCRIPCION
Sistema y método para detectar geolocalizaciones en redes sociales

REFERENCIA CRUZADA A SOLICITUDES RELACIONADAS

La presente solicitud reivindica la prioridad con respecto a la solicitud de patente provisional de Estados
Unidos n.° 62/419.609 presentada el 9 de noviembre de 2016, y la solicitud de patente de Estados Unidos n.°
15/787.416, presentada el 18 de octubre de 2017. La presente solicitud también se refiere a la solicitud de patente de
Estados Unidos n.° 15/143.730, presentada el 2 de mayo de 2016.

INFORMACION DE ANTECEDENTES

La deteccién de geolocalizacién a partir del texto es una tarea dificil. La detecciéon de geolocalizaciones a
partir de datos de contenido social se complica aln més por la prominencia de los hashtags, jerga especifica de la
plataforma, falta de puntuaciéon, capitalizaciéon y gramatica correcta. Algunos de los principales retos a la hora de
identificar con precisién ubicaciones de publicaciones en redes sociales incluyen las siguientes:

1) Falta de normas o heuristicas adecuadas: No existen estrategias definitivas para identificar lugares en
el texto, ya que pueden expresarse de diversas formas.

2) Palabras ambiguas: Hay muchas palabras ambiguas, por ejemplo nombres de lugares que también
pueden ser nombres de personas.

3) Falta de gramatica estandar: Muchos usuarios de redes sociales utilizan un lenguaje informal y algo
subestandar en sus mensajes, y muchas redes sociales tienen su propia jerga. Esto significa que los modelos que han
sido entrenados en inglés estandar no pueden funcionar bien con datos sociales.

4) Abundancia de hashtags: Los hashtags se utilizan en muchas plataformas sociales para indicar
metadatos relacionados con un mensaje, por ejemplo, su tema. Con los afios de uso en redes sociales, los hashtags
han cobrado vida propia, intercalando o sucediendo a un mensaje con tokens ingeniosos o creativos. En muchas
ocasiones los usuarios mezclan més de una palabra para hacer un hashtag compuesto o expresan la ubicacién de un
evento mediante un hashtag de seguimiento. En estos casos, los analizadores sintacticos autométicos no son capaces
de descomponer los hashtags correctamente.

5) Coherencia de las ubicaciones de los usuarios autoidentificados: A menudo, los usuarios pueden
optar por identificar su ubicacién en su perfil. En muchas plataformas de redes sociales, esta ubicacién no tiene que
validarse y puede expresarse como texto libre. Esto ha conducido al inevitable protagonismo de lugares creativos pero
inviables.

6) Granularidad de la informacién: Algunos equipos de respuesta ante catastrofes, y departamentos de
policia y bomberos crearon cuentas oficiales en redes sociales para informar de las emergencias en tiempo real. Los
lugares que identifican en sus mensajes suelen ser especificos de su ubicacidén. Por ejemplo, "Se informa de accidente
con heridos en la autopista 183 NB a la altura de la calle Loyola. Retrocedan hasta MLK” incluye una descripcién
granular de la direccién de un accidente, que puede resultar dificil de analizar. Ademés, la direccién puede ser dificil
de localizar, ya que en muchas ciudades diferentes puede existir una direccién o interseccién similar.

7) Identificar las coordenadas geograficas correctas: Incluso si las palabras que se refieren a lugares se
identifican con precisién, a veces pueden asignarse a varias coordenadas geograficas. Por ejemplo, hay varias
ciudades llamadas "Orlando" en Estados Unidos (por ejemplo, en Florida, Oklahoma, Virginia Occidental, Nueva York,
Virginia, Kentucky, Carolina del Norte y Arkansas).

8) Identificar el lugar principal de un acontecimiento: Por ejemplo, el mensaje " Grupos rebeldes apoyados
por Turquia y EE.UU. se enfrentan en Siria con un grupo kurdo respaldado por EE.UU." menciona a tres paises. Puede
ser importante saber en qué lugar tuvo lugar el suceso (es decir, Siria).

9) Requisitos de escala de tiempo y sostenibilidad: Aunque los modelos de aprendizaje automatico
puedan arrojar buenas cifras de precisiéon/recuperacion, a menudo son demasiado lentos para ser aplicables en tiempo
real. Ademas, como muchos de estos modelos se entrenan con datos de entrenamiento estaticos, requeriran
actualizaciones y ajustes periédicos.

La publicacién US 2013/325975 A1 se refiere a la estimacidn de la ubicacién de usuarios de redes sociales.
En una realizacién, se recibe una pluralidad de mensajes de redes sociales generados por un usuario determinado.
Se extrae una pluralidad de caracteristicas de localizacién de los mensajes de las redes sociales. Cada una de las
caracteristicas de localizacidén se procesa con al menos un clasificador de un conjunto de clasificadores. Cada uno de
los clasificadores genera una clasificacion de ubicacién para cada una de los mensajes en redes sociales. Cada

2



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2 989 281 T3

clasificacidn comprende una ubicacién y una ponderacién asociada a esa ubicacion. A partir de las clasificaciones de
ubicacién se selecciona una de las ubicaciones como la ubicacién del usuario dado basandose en una combinacién
de las ponderaciones de las clasificaciones de ubicacién.

El documento US 2014/122604 A1 proporciona una técnica para estimar una ubicacién relativa a un usuario
que no ha proporcionado informacién sobre su ubicaciéon en un campo del perfil en redes sociales como un microblog.
Un método para estimar la asociacién entre un usuario de redes sociales y una ubicacién incluye los pasos de adquirir
un primer contenido publicado en redes sociales por un primer usuario asociado a una primera ubicacion, determinar
la localizacién regional del primer contenido en funcién de la primera ubicacidén, adquirir un segundo contenido
publicado en redes sociales por un segundo usuario no asociado a una ubicacion, determinar el grado de relacién
entre el primer contenido y el segundo contenido, y asociar la primera ubicacién con el segundo usuario sobre la base
de la localizacién y el grado de la relacion.

El documento US 2010/312769 A1 describe métodos, sistemas y software de analisis de mensajes en
microblogs para detectar actividades anémalas de interés. El sistema incluye un agrupador para agrupar mensajes en
microblogs recibidos durante un primer periodo de tiempo, un clasificador para puntuar los mensajes agrupados; una
base de conocimientos, un generador de reglas para generar reglas de clasificacion a partir de la base de
conocimientos; y un cotejador para cotejar los mensajes puntuados con las solicitudes de informacién. Se describen
los métodos de funcionamiento del sistema y sus componentes.

Por lo tanto, se desea un sistema que aborde todos los retos anteriores y proporcione un modelo validado
frente a otros servicios de geolocalizacion.

De acuerdo con la invencién, se proporciona un método como se reivindica en la reivindicacién 1, un medio
de almacenamiento como se reivindica en la reivindicacién 15 y un sistema como se reivindica en la reivindicacién 16.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para que puedan comprenderse las caracteristicas de la presente invencidn, a continuaciéon se describen
varios dibujos. Sin embargo, los dibujos adjuntos ilustran Unicamente realizaciones particulares de la invencién y, por
tanto, no deben considerarse una limitacion de su ambito de aplicacién, ya que la invencién puede abarcar otras
realizaciones igualmente eficaces.

La Fig. 1 es un diagrama esquemético que representa una realizacién de un sistema para detectar
geolocalizaciones en sistemas de publicaciones en redes sociales, como microblogs, de acuerdo con una
realizacion de la divulgacion.

La Fig. 2 es un diagrama de flujo que representa una realizacién de un método para detectar geolocalizaciones en
publicaciones en sistemas de redes sociales tales como microblogs de acuerdo con una realizacién de la
divulgacion.

La Fig. 3 es un diagrama de flujo que representa una realizacién de un ejemplo de arquitectura del sistema para
detectar geolocalizaciones en publicaciones en sistemas de redes sociales tales como microblogs de acuerdo con
una realizacién de la divulgacién.

La Fig. 4(a)-4(d) muestra ejemplos de publicaciones en redes sociales con geolocalizaciones que pueden
detectarse de acuerdo con una realizacién de la divulgacién.

La Fig. 5 es un diagrama de flujo que representa una realizaciéon de un método de preprocesamiento de acuerdo
con una realizacién de la divulgacién.

La Fig. 6 es un diagrama de flujo que representa una realizacion de un método de identificacion de la ubicacion de
acuerdo con una realizacién de la divulgacion.

La Fig. 7 es un diagrama de flujo que representa una realizacién de un método para identificar ubicaciones a partir
del texto de una publicacién en redes sociales de acuerdo con una realizacidén de la divulgacién.

La Fig. 8 es un diagrama de flujo que representa una realizaciéon de un método que implementa un enfoque basado
en taxonomia de acuerdo con una realizacién de la divulgacion.

La Fig. 9 es un diagrama de flujo que representa una realizaciéon de un método que implementa un enfoque basado
en la heuristica de acuerdo con una realizacién de la divulgacion.

La Fig. 10 es un diagrama de flujo que representa una realizacién de un método que implementa un enfoque
basado en base de conocimientos (KB) de acuerdo con una realizacién de la divulgacion.

La Fig. 11 es un diagrama de flujo que representa una realizacién de un método para determinar coordenadas
geograficas de ubicacién de acuerdo con una realizacién de la divulgacién.

La Fig. 12(a)-12(b) muestra un ejemplo de salida de un ejemplo de biblioteca de ubicaciones de acuerdo con una
realizacion de la divulgacion.

La Fig. 13 es un diagrama de flujo que representa una realizacién de un método para calificar ubicaciones de
acuerdo con una realizacién de la divulgacion.

La Fig. 14 es un diagrama de flujo que representa una realizacién de un método para calificar ubicaciones de una
biblioteca de ubicaciones de acuerdo con una realizacién de la divulgacion.

La Fig. 15 es un diagrama de flujo que representa una realizacién de un método para calificar ubicaciones usando
heuristica comunitaria de acuerdo con una realizacion de la divulgacién.
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La Fig. 16 es un diagrama de flujo que representa una realizacién de un método para determinar coordenadas
geograficas de ubicaciones primarias de acuerdo con una realizacién de la divulgacién.

DESCRIPCION DETALLADA DE REALIZACIONES EJEMPLARES

Se divulgan realizaciones de sistemas y métodos para detectar geolocalizaciones en publicaciones en
sistemas de redes sociales tales como microblogs. En referencia a las figuras, la Fig. 1 muestra un diagrama
esquemético que representa una realizacion de un sistema 100 para detectar geolocalizaciones en publicaciones en
redes sociales. El sistema 100 incluye un sistema de redes sociales 104, un sistema de geolocalizacién 108, una
aplicacion 112, y un sistema de usuario 116.

El sistema de redes sociales 104 proporciona una plataforma para que sus usuarios envien publicaciones y/o
contenido a una red de otros usuarios que utilizan cuentas del sistema 100. El sistema de redes sociales 104 incluye
un sistema servidor 120 de la red social que tiene una interfaz de comunicaciones 124. El sistema servidor 120 de la
red social proporciona funcionalidad al sistema de redes sociales 120 a los usuarios y, como se analiza en el presente
documento, con la interfaz de comunicaciones 124 que proporciona comunicacionales a través de una o mas redes
de comunicaciones 128 entre el sistema de redes sociales 120 y otros sistemas. En realizaciones, el sistema de redes
sociales 120 puede adoptar varias formas diferentes. En un ejemplo, el sistema de redes sociales 120 puede ser
Twitter, en la que los usuarios utilizan sus cuentas para, entre otras cosas, publicar publicaciones y/o contenidos
breves, llamados Tweets, en el sistema. En otras realizaciones, el sistema de redes sociales 120 puede ser otro
sistema, tales como uno o varios de Facebook, Instagram, Snapchat, Tumblr, Pinterest, Flickr o Reddit, etc.

El sistema de geolocalizacién 108 incluye un médulo identificador 132 de menciones de ubicacién, un médulo
determinador 136 de ubicaciones y un médulo calificador 140. El sistema de geolocalizacién 108 tiene una interfaz de
comunicaciones 144 que interactla con el sistema de redes sociales 120 para recuperar publicaciones en redes
sociales y enviarlas al médulo identificador 132 de menciones de ubicacién para identificar y/o detectar cualquier
mencién de una ubicacién en las publicaciones o conjunto de publicaciones. El médulo identificador 132 de menciones
de ubicacién también puede extraer ubicaciones especificadas por los usuarios del sistema de redes sociales 120.

El médulo identificador 132 de menciones de ubicacién tiene una base de datos 148 para almacenar diversas
ubicaciones, rangos/puntuaciones de ubicaciéon y coordenadas geograficas. El médulo determinador 136 de la
ubicacién encuentra la informacidn de las coordenadas geograficas de latitud y longitud asociadas con las ubicaciones
detectadas usando una biblioteca de ubicaciones/coordenadas geograficas. En algunas realizaciones, la biblioteca de
ubicaciones es una biblioteca de terceros.

El médulo calificador 140 utiliza varios métodos para calificar y/o desambiguar las ubicaciones, encontrar las
coordenadas geograficas correctas de cada ubicacién y clasificar las ubicaciones en funcién de un nivel de relevancia
para un evento. El médulo calificador 140 envia la informacién de ubicacidén a una interfaz de comunicaciones 152. En
la realizacién mostrada, cada uno del médulo identificador 132 de menciones de ubicacién, médulo determinador 136
de ubicaciones y médulo calificador 140 se pueden comunicar entre si. En la realizacién mostrada, la interfaz de
comunicaciones 152 del médulo geolocalizador 108 envia informacién de la ubicacién en forma de metadatos en un
objeto de publicacién en la publicacién en redes sociales usando una o més redes de comunicaciones 156 a la
aplicacién 112 para mostrarla en un sistema de usuario 116. En la realizacién mostrada, la aplicacién 112 puede incluir
una interfaz de programacién de aplicaciones (API) 160. En la realizacién mostrada, la aplicacién 112 se comunica
con el sistema de usuario mediante una o varias redes de comunicaciones 164. Como alternativa, el sistema de
geolocalizacion puede enviar directamente al sistema de usuario 116.

El sistema de usuario 116 puede ser cualquier plataforma informatica, tales como uno o varios de un
ordenador, un ordenador de sobremesa, un ordenador portatil, una tableta, un teléfono inteligente u otros dispositivos
estacionarios o méviles, etc., que el usuario utiliza para comunicarse con otros sistemas mediante una o varias redes
de comunicaciones 164.

En algunas realizaciones, el sistema 100 para detectar geolocalizaciones en diversas publicaciones en redes
sociales puede incluir las caracteristicas representadas o analizadas en el presente documento con respecto a la Fig.
1.

La Fig. 2 muestra un diagrama de flujo que representa una realizacién de un método 200 para detectar
geolocalizaciones en publicaciones en diversos sistemas de redes sociales tales como microblogs de acuerdo con una
realizacién de la divulgacion. El método se puede llevar a cabo o puede implicar componentes del sistema 100 de la
Fig. 1, tales como el sistema de geolocalizacién 108. El método empieza en el etapa 204.

En la etapa 208, se recuperan una o mas publicaciones en redes sociales del sistema servidor 120 de la red
social. En las realizaciones mostradas, el médulo de geolocalizacién 108 se comunica con el sistema servidor 120 de
la red social a través de las interfaces de comunicaciones 124, 144 en la red 128 para recuperar una o varias
publicaciones en redes sociales de una o varias cuentas de redes sociales.
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En la etapa 212, se preprocesan las publicaciones en redes sociales recuperadas. En algunas realizaciones,
el preprocesamiento se lleva a cabo en el sistema de geolocalizacién 108. En otras realizaciones, el preprocesamiento
se puede llevar a cabo en un médulo de procesamiento independientes y a continuacién las publicaciones en redes
sociales preprocesadas se introducen en el sistema de geolocalizacién 108. El preprocesamiento implica una o mas
funciones realizadas por el sistema para limpiar y preparar las publicaciones antes de identificar las ubicaciones
potenciales de las publicaciones, como se analiza en el presente documento. Por ejemplo, el preprocesamiento puede
incluir cualquier combinacién de los rasgos de los sistemas y métodos de las Figs. 3-5, o cualquier combinacién de
cualquier subconjunto y/u ordenacién alternativa de las caracteristicas de dicho sistema o métodos.

En la etapa 216, el sistema determina las menciones de ubicacion para las publicaciones en redes sociales
recibidas y preprocesadas. En las realizaciones mostradas, el médulo identificador 132 de menciones de ubicacidn
determina las menciones de ubicacién realizando una o mas de identificar las menciones de ubicacidn a partir del texto
de la publicaciones en redes sociales y/o a partir de la ubicacién del usuario de la cuenta de una red social, como se
analiza en el presente documento. Por ejemplo, determinar las menciones de ubicacién puede incluir cualquier
combinacién de las caracteristicas de los sistemas y métodos de las Figs. 6-10, o cualquier combinacién de cualquier
subconjunto y/u ordenacidn alternativa de las caracteristicas de dicho sistema o métodos.

En la etapa 220, el sistema determines las ubicaciones basandose en las menciones de ubicacién
determinadas. En las realizaciones mostradas, el médulo determinador 136 de ubicaciones recibe las menciones de
ubicacién determinadas desde el mddulo identificador 132 de menciones de ubicacién y determina las posibles
coordenadas geograficas (es decir, las coordenadas de latitud y longitud) de las ubicaciones geogréficas
correspondientes a las menciones de ubicacién determinadas, como se analiza en el presente documento. Por
ejemplo, determinar las ubicaciones basandose en las menciones de ubicacién puede incluir cualquier combinacién
de las caracteristicas de los sistemas y métodos de las Figs. 11-12, o cualquier combinacién de cualquier subconjunto
y/u ordenacién alternativa de las caracteristicas de dicho sistema o métodos.

En la etapa 224, el sistema determina una ubicacién primaria de cada mencién de ubicaciéon basandose en
las ubicaciones determinadas. En las realizaciones mostradas, el médulo calificador 140 recibe las ubicaciones
geograficas determinadas del médulo determinador 136 de ubicaciones y determina qué ubicacién es una ubicacién
primaria correspondiente a cada mencién de ubicacién en una publicaciéon en redes sociales, como se analiza en el
presente documento. Por ejemplo, determinar las ubicaciones basandose en las menciones de ubicacién puede incluir
cualquier combinacién de las caracteristicas de los sistemas y métodos de las Figs. 13-16, o cualquier combinacién
de cualquier subconjunto y/u ordenacién alternativa de las caracteristicas de dicho sistema o métodos.

En la etapa 228, el sistema almacena las coordenadas geogréaficas para la ubicacién primaria determinada
en un objeto de publicacién en redes sociales. En las realizaciones mostradas, para cada mencién de ubicacién en
una publicacién en redes sociales, el sistema agrega las coordenadas geograficas de la ubicacién primaria
correspondiente a dicha mencién de ubicacién. En algunas realizaciones, las coordenadas geogréaficas se pueden
agregar como uno o varios campos de metadatos al objeto de la publicacién. En algunas realizaciones, las
coordenadas geogréficas de cada ubicacién se pueden comunicar al médulo identificador 132 de menciones de
ubicacién para su almacenamiento en una base de datos 148 en un medio de almacenamiento legible por maquina
no transitorio para futuros procesos de determinaciéon de la ubicacién en futuras publicaciones en redes sociales
recuperadas.

En la etapa 232, los objetos de publicacién en redes sociales que contienen las coordenadas geograficas sus
menciones de ubicacién pueden enviarse a cualquier aplicacién posterior sin interrupciones y en tiempo real. En las
realizaciones mostradas, los objetos de publicacién se pueden enviar desde el médulo geolocalizador 108 a una API
160 de aplicaciéon 112 mediante la red 156 y a continuacién enviarse para su presentacién en un sistema de usuario
116 mediante la red 164. Como alternativa, los objetos de publicacién se pueden enviar directamente al sistema de
usuario 116. El método finaliza en el etapa 236.

En algunas realizaciones, el método 200 para detectar geolocalizaciones en diversas publicaciones en redes
sociales puede incluir las caracteristicas representadas o analizadas en el presente documento con respecto a la Fig.
2.

La Fig. 3 muestra un diagrama de flujo que representa un ejemplo de realizacién del sistema de
geolocalizacion 108 para detectar geolocalizaciones en publicaciones de diversos sistemas de redes sociales tales
como microblogs mas detalladamente de acuerdo con una realizacién de la divulgacién. En la realizacién mostrada,
el sistema 108 recupera una o varias publicaciones en redes sociales desde un flujo de datos 304 de contenido social.
En algunas realizaciones, el flujo de datos 304 de contenido social se puede emitir desde el sistema servidor 120 de
la red social. En la realizacién mostrada, el sistema puede recuperar publicaciones en redes sociales en un modo 308
de publicacién unica y/o en un modo 312 de publicacién mdltiple. En el modo 308 de publicacién dnica, el sistema
determina la informacién de geolocalizacién basandose en publicaciones individuales desde cuentas de usuario, como
se analiza en el presente documento. En el modo 312 de publicacién multiple, el sistema determina informacién de
geolocalizacién basandose en multiples publicaciones recibidas desde mdltiples cuentas de usuario. En cada modo,
cada publicacién en redes sociales puede incluir una publicaciéon 316 en texto y/o una ubicacién 320 del usuario. En

5



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2 989 281 T3

la realizacion mostrada, las publicaciones de texto 316 de las redes sociales son entradas del médulo identificador
132 de menciones de ubicacion.

En la realizacién mostrada, las menciones de ubicacién procedentes del texto de la publicacién 316 de las
publicaciones en redes sociales y las ubicaciones 320 del usuario de las publicaciones en redes sociales son entradas
del médulo determinador 136 de ubicaciones. En la realizacién mostrada, las posibles coordenadas geograficas de
ubicacién de cada mencidén de ubicacién son entradas del médulo calificador 140. En la realizacién mostrada, las
coordenadas geograficas de cada ubicacién primaria para cada ubicacidén mencionada en el texto de la publicacién
316 y/o la ubicacién 320 del usuario son salidas del médulo calificador 140 y se agregan al objeto de publicacién en
redes sociales recibida desde el flujo de datos 304 de contenido social.

En algunas realizaciones, el sistema 300 para detectar geolocalizaciones en diversas publicaciones en redes
sociales puede incluir las caracteristicas representadas o analizadas en el presente documento con respecto a la Fig.
3.

Las Figs. 4(a)-4(d) muestran ejemplos de publicaciones en redes sociales 400 con geolocalizaciones que
pueden detectarse de acuerdo con una realizacidén de la divulgacion. En las realizaciones mostradas, se representan
varios ejemplos de publicaciones en redes sociales que se pueden recibir desde el sistema servidor 120 de la red
social como parte del flujo de datos 304 de contenido social. En cada publicacién en redes sociales 400 mostrada,
existe una geolocalizacién 404, 408, 412, 416 mencionada en el texto de la publicacién. Cuando cada publicacién en
redes sociales 400 se analiza mediante el sistema divulgado, el objeto de la publicacién se puede actualizar con las
coordenadas geogréficas de la ubicacidén primaria para cada mencién de ubicacion.

En algunas realizaciones, los ejemplos de publicaciones en redes sociales 400 con geolocalizaciones que se
pueden detectar pueden incluir las caracteristicas representadas o analizadas en el presente documento con respecto
a las Figs. 4(a)-4(d).

La Fig. 5 muestra un diagrama de flujo que representa una realizacién de un método de preprocesamiento
500 de acuerdo con una realizacién de la divulgacién. En algunas realizaciones, el método de preprocesamiento 500
se lleva a cabo como la etapa 212 del método 200. Antes de procesar la una o varias publicaciones en redes sociales
para identificar posibles ubicaciones, el sistema puede realizar algunas etapas de preprocesamiento para limpiar y
preparar la una o varias publicaciones. El método 500 empieza en la etapa 504. En la etapa 508, el sistema elimina
los truncamientos del texto de la publicacién. En plataformas de redes sociales como Twitter, las publicaciones
truncadas son habituales en las aplicaciones automatizadas para compartir publicaciones. Por ejemplo, cuando una
publicacién supera el limite de 140 caracteres de Twitter, las aplicaciones de terceros eliminan automaticamente la
parte final de la publicacidén. Esto puede causar problemas potenciales en el sistema. Por ejemplo, si se considera un
tweet truncado que dice “Celebremos Nueva York...”, no esté claro si la palabra final se refiere a una ubicacién tal
como la "ciudad de Nueva York" o si lo que se pretendia era decir, “la revista New Yorker" Por lo tanto, en la etapa
508, el sistema ignora y/o elimina todos los simbolos de truncamiento y las palabras y frases truncadas del texto de la
publicacién.

Sin embargo, en algunas realizaciones, eliminar los truncamientos no es tan facil como solo identificar las
publicaciones que tengan un simbolo de truncamiento (es decir, una elipsis representada por "...") al final de la
publicacién. O, en muchas ocasiones, las aplicaciones automatizadas pueden afiadir hashtags, menciones o URL
adicionales al final de la publicacién (por ejemplo, "Celebremos Nueva York... con @Awesome App"). Esto suele ir en
detrimento de la longitud de la publicacion original. Ademas, no todas las publicaciones que terminan en elipsis estan
truncadas; a veces, los usuarios utilizan el simbolo simplemente como modo de expresiéon. Para abordar estas
dificultades, el sistema, en la etapa 508, puede utilizar dos pistas principales para determinar si un tweet esta truncado:
1) sila longitud de la publicacion esta cerca del limite de caracteres, y, 2) si la publicacién finaliza con uno cualquiera
de los dos simbolos de truncamiento principales (es decir “...” y el caracter Unicode de la elipsis horizontal)
potencialmente seguido por una expresién estandar de truncamiento por ejemplo, "mediante @handle” o “mediante
#hashtag”). En realizaciones, si una publicacién cumple los criterios anteriores, la Ultima palabra o token antes del
simbolo de truncamiento se elimina, asi como el resto del final de la publicacién.

En la etapa 512, el sistema divide los hashtags que aparecen en el texto de la publicacién de la publicacién
en redes sociales. En las publicaciones en redes sociales, los hashtags pueden desempefiar un papel importante en
la identificacién de ubicaciones, especialmente cuando no se dispone de otras pistas. Muchas cuentas oficiales fiables
(por ejemplo, de equipos de respuesta a catastrofes, canales meteorolégicos, monitores de trafico, etc.) utilizan
frecuentemente hashtags para transmitir informacién sobre su ubicacién (por ejemplo, “#BuelahHillFire”). En muchos
casos, estas cuentas oficiales suelen tener cuidado de utilizar diferentes tipos de letra en sus publicaciones para
denotar las ubicaciones dentro de los hashtags. Para utilizar la informacidn del hashtag, el sistema inspecciona cada
publicacién para determinar si esté escrita TODA EN MAYUSCULA (es decir, escrita usando todas las letras en
mayUsculas). Si no se usa TODO EN MAYUSCULAS, el sistema divide cada hashtag basandose en la ubicacién de
sus letras mayusculas. Por ejemplo, el hashtag #BuelahHillFire se puede descomponer en el texto “#Buelah Hill Fire”.
Si aparecen varias letras mayusculas una junto a otra, el sistema vuelve a unir las letras que hayan quedado sueltas.
Por ejemplo, el hashtag “#LAFlood” de descompondra en “#L A Flood,” y, a continuacién, las letras sueltas “L” y “A”
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se volveran a unir para leer “#LA Flood.”

En algunas realizaciones, el sistema conserva el simbolo del hashtag para distinguir entre ubicaciones
basadas en el hashtag y otras ubicaciones determinadas a partir del texto de la publicacién. Esto ayuda a delimitar el
inicio de las ubicaciones basadas en hashtags del resto del texto de la publicacién. Por ejemplo, se dispone de la
publicacién “Hurricane Matthew moving towards Florida #HaitiDisaster’. Una vez que el hashtag se descompone
siguiendo los procesos descritos, la publicacién se leera “Hurricane Matthew moving towards Florida #Haiti Disaster”.
Si se elimina el simbolo del hashtag, el sistema identificara incorrectamente “Florida Haiti” como una Unica ubicacién
debido al uso consistente del uso de mayusculas. Por lo tanto, retener el simbolo del hashtag garantiza que el sistema
determina “Florida” y “Haiti” como dos ubicaciones diferentes.

En la etapa 516, el sistema elimina los caracteres especiales que aparecen en el texto de la publicacion de
la publicacién en redes sociales. Los caracteres especiales pueden incluir caracteres no alfanuméricos que se
encuentren en el texto de la publicacién. En realizaciones, el sistema elimina todos los caracteres especiales excepto
un conjunto seleccionado de caracteres especiales conservados por su utilidad para identificar ubicaciones. Por
ejemplo, el sistema puede eliminar todos los caracteres especiales, tales como los que incluyen, por ejemplo,
paréntesis, asteriscos, signos de porcentaje, barra diagonal inversa, salvo los siguientes:

Guion: Algunas ubicaciones incluyen guiones (por ejemplo, "Al-Hasakah").

Apoéstrofe o comilla simple: Estos simbolos se utilizan ocasionalmente para denotar formas posesivas, (por
ejemplo, “Austin’s PD reports a three-alarm fire downtown”). Como se analiza en el presente documento, el sistema
puede utilizar nombres de los organismos pUblicos (por ejemplo, departamentos de policia, parques de bomberos,
etc.) para encontrar ubicaciones expresadas en forma posesiva.

Hashtag: Como se ha analizado anteriormente, este simbolo se conserva para distinguir las ubicaciones
basadas en hashtags.

Barra diagonal. A veces, este simbolo se utiliza para conectar varios lugares (por ejemplo, "Aviso de huracan
para los condados de Kings/Queens"). Conservar este simbolo puede ayudar a identificar estos casos para que el
"condado" pueda alternar entre "King" y "Queen".

Coma: Este simbolo se utiliza habitualmente para asociar dos ubicaciones (por ejemplo, "Orlando, Florida”).

Punto, signo de exclamacion, signo de interrogacién, dos puntos, punto y coma. Estos simbolos se utilizan a
menudo para identificar el final de las frases o el final de las oraciones, algo esencial para identificar correctamente
las ubicaciones. Se dispone de la publicacién “Big celebration in New York City. Tonight at 8pm.” Si se eliminaran los
puntos de la frase, el sistema podria leer errbneamente que “New York City Tonight” es el nombre de un sitio. En la
etapa 520, una vez que la una o mas publicaciones se ha procesado, finaliza el método 500.

En algunas realizaciones, el método de preprocesamiento 500 puede incluir las caracteristicas representadas
o analizadas en el presente documento con respecto a la Fig. 5.

La Fig. 6 muestra un diagrama de flujo que representa una realizacién de un método 600 para identificar la
ubicacién de acuerdo con una realizacién de la divulgacidén. En algunas realizaciones, el método 600 para identificar
la ubicacién se lleva a cabo en la etapa 216 del método 200 por el médulo identificador 132 de menciones de ubicacién.
En la realizacidén mostrada, el método 600 empieza en la etapa 604. Como se ha analizado anteriormente, el sistema
puede funcionar en dos modos: modo de publicacién simple y multiple. En ambos casos, en la etapa 608, el sistema
identifica las ubicaciones mencionadas en el texto de cada publicacién que recupera. En la etapa 612, si se han
identificado una o varias ubicaciones a partir del texto de la publicacién, el método 620 finaliza. En algunos casos, no
hay informacién suficiente en una publicacién (o conjunto de publicaciones) para identificar ninguna ubicaciéon. En la
etapa 612, si no se ha identificado ninguna ubicacién a partir del texto de la publicacién, el método 600 pasa a la etapa
616 para identificar ubicaciones a partir de los perfiles de usuario. En la etapa 612 se pueden utilizar diferentes
umbrales de identificacién de ubicaciones para determinar si se han identificado suficientes ubicaciones. Por ejemplo,
en la etapa 616 si el sistema encuentra menos de dos menciones de ubicaciéon en el mensaje, también extrae las
ubicaciones de los usuarios y las agrega al conjunto de ubicaciones potenciales. En algunas realizaciones, las
ubicaciones de los usuarios se pueden identificar aunque las ubicaciones se identifiquen a partir del texto. Por ejemplo,
la etapa 612 se puede eliminar del método 600 y las ubicaciones se pueden identificarse tanto a partir del texto como
a partir de las ubicaciones de los usuarios.

En algunas realizaciones, el método 600 para identificar la ubicacién puede incluir las caracteristicas
representadas o analizadas en el presente documento con respecto a la Fig. 6.

Volviendo a la Fig. 3, la realizacién representada del médulo identificador 132 de menciones de ubicacién
incluye un médulo clasificador 324 basado en taxonomia, un médulo clasificador 328 basado en heuristica y un médulo
clasificador 332 basado en una base de conocimientos (knowledge-base, KB). En la realizacion mostrada, el médulo
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identificador 132 de menciones de ubicaciéon también incluye una lista y/o la tabla taxonémica de ubicaciones 336 y
una base de datos KB 340 de alias aunque uno o varios de estos elementos se puedan encontrar fuera del médulo
identificador 132 de menciones de ubicacién. El médulo clasificador 324 basado en taxonomia esta configurado para
realizar un enfoque basado en taxonomia para detectar las menciones de ubicacién a partir del texto de una
publicacidén en redes sociales, el médulo clasificador basado en heuristica esta configurado para realizar un enfoque
basado en heuristica y el médulo clasificador 332 basado en KB esta configurado para realizar un enfoque basado en
KB. En la realizacién mostrada, el médulo clasificador 324 basado en taxonomia se puede comunicar con una lista y/o
tabla taxonémica de ubicaciones 336 y el médulo clasificador 332 basado en KB se puede comunicar con la base de
datos KB 340 de alias. En la realizacién mostrada, el médulo clasificador 324 basado en taxonomia, cada uno del
médulo clasificador 328 basado en heuristica y el mddulo clasificador 332 basado en la KB reciben una o varias
publicaciones en redes sociales, tales como desde la fuente 304 de publicaciones sociales mediante la interfaz de
comunicaciones 144 (omitida en esta figura por claridad de la ilustracién). Los procesos de recepcion de las
publicaciones en redes sociales y/o la implementacién de los procesos de deteccién de ubicaciones pueden ejecutarse
en paralelo y/o en serie.

La Fig. 7 muestra un diagrama de flujo que representa una realizacién de un método 700 para identificar
ubicaciones a partir del texto de una publicacion en redes sociales de acuerdo con una realizacién de la divulgacion.
En la realizacidén mostrada, el método 700 se lleva a cabo por el médulo identificador 132 de menciones de ubicacion
y se ejecuta en serie. En realizaciones, el método 700 para identificar la ubicacién se puede llevar a cabo como la
etapa 216 del método 200 y/o como la etapa 608 del método 600. En la realizacién mostrada, el método 700 empieza
en la etapa 704. En la etapa 708, se detectan las menciones de ubicacién de una o varias publicaciones en redes
sociales usando un enfoque basado en taxonomia. En la etapa 712, se detectan las menciones de ubicacién de una
o varias publicaciones en redes sociales usando un enfoque basado en heuristica. En la etapa 716, se detectan las
menciones de ubicaciéon de una o varias publicaciones en redes sociales usando un enfoque basado en KB. El método
700 finaliza en la etapa 720.

En algunas realizaciones, el método 700 para detectar ubicaciones a partir del texto de una publicacién en
redes sociales puede incluir las caracteristicas representadas o analizadas en el presente documento con respecto a
la Fig. 7.

La Fig. 8 muestra un diagrama de flujo que representa una realizacién de un método 800 que implementa un
enfoque basado en taxonomia de acuerdo con una realizacién de la divulgacion. En realizaciones, el método 800 se
implementa en la etapa 708 del método 700 por el médulo clasificador 324 basado en taxonomia. El método 800
empieza en el etapa 804 y utiliza taxonomia convencional para detectar ubicaciones comunes en un texto de la
publicacién. Los nombres de geolocalizaciones grandes y/o bien conocidas, tales como paises, continentes, estados
y provincias pueden cogerse y/o recopilarse para generar una lista taxondmica 336 de nombres de ubicaciones. En
algunas realizaciones, la lista taxonémica 336 puede incluir miles de nombres. En la etapa 808, los nombres de
ubicaciones que componen la lista taxonémica 336 se recuperan por el médulo clasificador 324 basado en taxonomia
y se vuelven a comparar con el texto de cada publicacién en redes sociales recibida para ver si algin nombre de
ubicacién de la lista taxonémica 336 aparece en algln lugar del texto de la publicacién.

En la etapa 812, el sistema determina si existe una coincidencia exacta entre una mencién de ubicacién en
el texto y una ubicacidn incluida en la lista taxon6mica 336. Si no hay una coincidencia exacta, el método 800 avanza
a la etapa 816. Si hay una coincidencia exacta, el método 800 avanza a la etapa 820. En la etapa 816, cuando no se
encuentre una coincidencia exacta, el sistema determina si existe una coincidencia aproximada. En esta etapa, el
sistema analiza el texto en busca de palabras que puedan estar relacionadas con una ubicacién concreta pero que no
coincidan exactamente con una ubicacién de la lista taxondmica 336. Por ejemplo, las nacionalidades que aparecen
en el texto se pueden asignar a sus correspondientes paises de la lista taxonémica 336 (por ejemplo, "canadiense" se
puede emparejar con "Canadad"). Las formas posesivas también se pueden asignar a sus ubicaciones
correspondientes de la lista taxondmica 336 (por ejemplo, “Louisiana’s fire departments” [Cuerpo de bomberos de
Luisiana] se puede emparejar con "Luisiana"). En la etapa 820, cuando una palabra del texto de la publicacién coincide
(tanto de manera exacta como aproximada) con un término de la taxonomia 336, se elimina y se sustituye por una
mascara de ubicacion (por ejemplo, "<loc>") en una versién procesada de la publicacién en redes sociales. Eliminando
las menciones de ubicacién cuando coinciden, el sistema puede evitar procesar varias veces la misma mencién de
ubicacién y preservar los recursos del sistema. Por ejemplo, la publicacién mostrada en la Fig. 4(c) contiene el término
"Bruselas". Si “Bruselas” esta incluida como una ubicacién en la lista taxondémica 336, el término “Bruselas” se elimina
y se sustituye por una méscara de ubicacién para evitar un procesamiento innecesario. El método 800 finaliza en la
etapa 824. En algunas realizaciones, aunque aumente la sobrecarga de procesamiento, el método 800 puede
determinar coincidencias préximas incluso cuando también se determinan coincidencias exactas.

En algunas realizaciones, el método 800 para implementar un enfoque basado en taxonomia puede incluir
las caracteristicas representadas o analizadas en el presente documento con respecto a la Fig. 8.

La Fig. 9 muestra un diagrama de flujo que representa una realizacién de un método 900 que implementa un
enfoque basado en heuristica de acuerdo con una realizacién de la divulgacidn. En la realizacién mostrada, el método
900 se implementa en la etapa 712 del método 700 por el médulo clasificador 328 basado en heuristica. El método
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900 empieza en la etapa 904. Ademas de la taxonomia convencional, el sistema utiliza un conjunto de heuristica
convencional para identificar palabras o frases de la publicacién en redes sociales que probablemente se refieran a
ubicaciones. En la etapa 908, el sistema genera una lista de reglas que correlacionan palabras o frases concretas
encontradas en determinadas posiciones del texto con posibles ubicaciones. En la etapa 912, el sistema comprueba
la publicacidén en busca de texto que coincida con las reglas de la lista de reglas. La Tabla 1 siguiente enumera algunas
de estas palabras/frases como "pistas" junto con algunos ejemplos de posibles ubicaciones correlacionadas.

Tabla 1. Lista de pistas utilizadas para identificar heuristicamente las menciones de ubicacién.

. Posicion w.r.t la . . .
Pista ubicacién Ejemplos Ejemplos de excepciones

Norte de Alepo
Suroeste de Alepo Norte de la ciudad

Norte de Alepo Banco del Noroeste
Sureste de Alepo

Direcciones cardinales |Prefijo

Ciudad de Alepo
Alepo_Ciudad

Golfo de_México

Suburbio de Nueva Jersey

Identificadores de puntos
de referencia Prefijo/Sufijo

City Bank
Departamento de_Estado
Estado_Islamico

a 3 millas de Nueva York

Indicadores de distancia [Prefijo Cinco Kilometros de NJ

Cinco_millas de campos de trigo

Instituto_St. Johns
Sufijo Aeropuerto JFK El instituto de mi sobrina

Ayuntamiento de Manila

Indicadores de puntos de
referencia urbanos

. Rio Rojo .
Indlcado_res de puntos de Prefijo/Sufijo Monte Rushmore Rio Profund_o
referencia naturales Cuenca fluvial

Lago Verde I

Policia de Nueva York

Agencias Sufijo Cuerpo de bomberos de Los Mayor presencia_policial
Angeles
Area urbana Prefijo Centro de Los Angeles Chica de_clase alta
. El huracén_avanza hacia NJ N
Movimiento Llegando a casa de mi amigo

Prefijo El tifén_arrasa Nueva York
El festival_llega a Los Angeles

indicadores Estar cerca de un acuerdo

Frontera entre NY y NJ
Interseccién de la avenida principal|Médicos sin_fronteras
y la calle 17 Limite de la locura

Frontera NY/NJ

Indicadores de frontera |Prefijo/Sufijo

En Nueva York

Pronombres Prefijo En el JFK % las conversaciones

casa

Por ejemplo, el sistema puede detectar el término “Norte” en el texto de la publicacién, y determinar que este
término se correlaciona con una regla de la lista de reglas, concretamente, que el término "Norte" es una direccidn
cardinal y se utiliza como prefijo. La columna central derecha de la tabla enumera ejemplos en los que la regla detecta
correctamente una mencién de ubicacién en el texto. Sin embargo, la columna més a la derecha de la tabla 1 enumera
ejemplos en los que las reglas coinciden con palabras del texto pero la palabra que las precede o sucede no es una
ubicacién. Para reconocer estos casos, el sistema implementa la etapa 916 para determinar una ubicacién basada en
el uso de mayusculas. Si la palabra del texto de la publicacién parece tener un uso de mayulsculas correcto (por
ejemplo, si la palabra no esté escrita en MAYUSCULAS o en forma de titulo (es decir, usando solo letras may(sculas
en la primera letra de cada palabra)), entonces, el sistema se basa en el uso de mayusculas para determinar si las
palabras adyacentes a las palabras que coinciden con una regla se refieren a una ubicacién. Es menos probable que
las palabras que no empiezan con mayuscula sean ubicaciones. Como se muestra en la Tabla. 1, cuando se determina
que el término "Norte" esta cerca de la palabra "Alepo" en mayUlsculas, se determina que "Alepo" es una mencién de
ubicacién. Sin embargo, cuando se determina que el término "Norte" se encuentra cerca de la palabra "ciudad" sin
mayusculas no se determina que "ciudad" sea una mencién de ubicacién concreta.
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Como se puede observar, la etapa 916 puede seguir haciendo coincidir palabras con ubicaciones que no son
ubicaciones (es decir, “Northwest Bank” satisface la regla del uso de mayusculas, pero no es una mencién de
ubicacién. Para reducir estas falsas coincidencias, el sistema implementa la etapa 920 para eliminar y/o ignorar
determinados términos de una lista de términos prohibidos. En algunas realizaciones, cada regla tiene una lista de
términos prohibidos asociada con la misma. Por ejemplo, la regla de identificadores de puntos de referencia en la
Tabla 1, un término de la lista de términos prohibidos es “El Estado Isldmico” ya que se trata de un término de uso
frecuente que no corresponde a una mencidén de ubicacién para el identificador general del punto de referencia
"estado". El método finaliza en la etapa 924.

En algunas realizaciones, el método 900 para implementar un enfoque basado en heuristica puede incluir las
caracteristicas representadas o analizadas en el presente documento con respecto a la Fig. 9.

La Fig. 10 muestra un diagrama de flujo que representa una realizacién de un método 1000 que implementa
un enfoque basado en una base de conocimientos (KB) de acuerdo con una realizacién de la divulgaciéon. En
realizaciones, el método 1000 se implementa en la etapa 716 del método 700 por el médulo clasificador 332 basado
en una KB. Un problema habitual para identificar menciones de ubicacidn es la abundancia de términos tales como
“‘NYC” “LA,” “PDX,” “Big Apple,” y otros alias comunes de ubicaciones. Algunos de estos alias son conocidos y pueden
integrarse manualmente utilizando un glosario de términos. Sin embargo, a veces, los medios de comunicacién locales
popularizan un término que no se utiliza en medios de comunicacién globales. Por ejemplo, en medios de
comunicacién indios se utiliza habitualmente “J&K” para referirse a “Jammu y Kashmir’, pero no en otros lugares.
Adicionalmente, algunos eventos generan hashtags de noticias vinculados a un lugar concreto (por ejemplo,
"#| AFlood"). Adicionalmente, algunas cuentas oficiales de servicios meteoroldgicos utilizan un formato estdndar para
indicar un lugar. Por ejemplo, “#nywx” se refiere a las previsiones meteorolégicas para Nueva York. Este tipo de alias
no son faciles de detectar o aplicar usando los glosarios de términos tradicionales. Por lo tanto, puede ser importante
detectar dinamicamente estos términos y asociarlos a su ubicacién correspondiente, en especial si aparecen
frecuentemente. El sistema utiliza una base de conocimientos (Knowledge-Base, KB) autoajustable dinamicamente
para lograr esta funcionalidad. En algunas realizaciones, la base de conocimientos (KB) autoajustable dindmicamente
se almacena en |la base de datos 340 mostrada en la Fig. 3.

En la realizacién mostrada, el método 1000 empieza en la etapa 1004. En la etapa 1008, el sistema construye
la KB utilizando informacién de aparicién simultanea para determinar asociaciones entre ubicaciones y sus alias. Por
ejemplo, si “Ciudad de Nueva York" aparece frecuentemente junto con “NYC” en publicaciones en redes sociales, el
sistema actualiza la KB para emparejar ambos términos.

Usando la KB, el sistema puede eliminar emparejamiento incorrectos. En la etapa 1012, el sistema determina
si dos términos de la KB satisfacen un umbral minimo de aparicién simultdnea. Por ejemplo, las expresiones “ Ciudad
de Nueva York” y “NYC” deben aparecer simultineamente méas de 1000 veces (es decir, el umbral minimo) para que
se tengan en cuenta. Si el sistema determina que los términos no alcanzan el umbral minimo, los términos se eliminan
de la KB.

En la etapa 1016, el sistema determina un orden de reciprocidad de los términos, basandose en la informacidn
de aparicion simultanea. En algunas realizaciones, el sistema ordena en primer lugar cada término segun la frecuencia
de su aparicién simultdnea con otro término. Por ejemplo, si “NYC” es el segundo término mas frecuente que aparece
simultdneamente con “Ciudad de Nueva York", entonces, su rango con respecto a "Ciudad de Nueva York" sera “2.”
Después de calcular todos los rangos, el sistema comprueba si “NYC” y “Ciudad de Nueva York" tienen el mismo
rango. Por ejemplo, si “NYC” es el término més frecuente que aparece simultaneamente con “Ciudad de Nueva York",
(es decir, con rango “1”), el sistema determina si "Ciudad de Nueva York" también es el término més frecuente (es
decir, con rango “1”) que aparece simultdineamente con "NYC". Si los rangos coinciden, se determina que los dos
términos satisfacen la reciprocidad de rango y se reconocen como pares de alias en la KB. En realizaciones, la KB se
puede actualizar dindmicamente de forma periédica (por ejemplo, cada semana) para ampliar su coleccién de
emparejamientos de alias.

En la etapa 1020, el sistema usa la KB para detectar los alias que aparecen en la publicacién y determina
una ubicacién correspondiente a cada alias. Durante el procesamiento de una publicacién para determinar
ubicaciones, si aparece un alias como posible ubicacién, tanto el alias como su correspondiente coincidencia pueden
agregarse como ubicacion. Por ejemplo, si “NYC” aparece en la publicacién (tal como el ejemplo mostrado en la Fig.
4(d)), tanto “NYC” como “Ciudad de Nueva York" se marcan como posibles menciones de ubicacién. El método finaliza
en la etapa 1024.

El método 1000 para implementar un enfoque basado en una KB incluye las caracteristicas representadas o
analizadas en el presente documento con respecto a la Fig. 10.

Volviendo a la Fig. 3, la realizacién representada del mddulo determinador 136 de ubicaciones incluye un
georreferenciador 344, una biblioteca y/o servicio 348 de georreferenciacién y un validador 352 del tipo de usuario. En
otras realizaciones, el validador 352 del tipo de usuario puede estar situado fuera del médulo determinador 136 de
ubicaciones. El georreferenciador 344 esta configurado para recibir los resultados de los tres enfoques de deteccidn
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de ubicacién (por ejemplo, basado en taxonomia, basado en heuristica y basado en KB) analizados anteriormente en
forma de una lista de ubicaciones potenciales. En la realizacién mostrada, el georreferenciador 344 también esté
configurado para recibir una o varias ubicaciones de usuario validadas desde el validador 352 del tipo de usuario. En
la realizacién mostrada, el validador 352 del tipo de usuario puede recibir una publicacién 316 y una ubicacién 320 del
usuario y determinar si la cuenta de publicacién representa un tipo concreto de cuenta tal como un cuerpo de bomberos
o de policia, noticiero local u otra cuenta de servicio publico. En la realizacién mostrada, el georreferenciador 344 se
puede comunicar con una biblioteca y/o servicio 348 de georreferenciacién para determinar las coordenadas
geograficas de cada una de las posibles menciones de ubicacién recibidas desde el mddulo identificador 132 de
menciones de ubicacién. La biblioteca y/o servicio 348 de georreferenciacién puede ser una biblioteca de terceros que
comprende una base de datos que correlaciona ubicaciones concretas con sus coordenadas geograficas.

La Fig. 11 muestra un diagrama de flujo que representa una realizacién de un método 1100 para determinar
coordenadas geogréficas de ubicacion de acuerdo con una realizacién de la divulgacién. En realizaciones, el método
1100 se implementa en la etapa 220 del método 200 por el médulo determinador 136 de ubicaciones mostrado en la
Fig. 3. En la realizacién mostrada, el método 1100 empieza en la etapa 1104. En la etapa 1108, el sistema busca cada
una de las posibles ubicaciones recibidas del médulo determinador 132 de ubicaciones incluida en la biblioteca y/o
servicio 348 de georreferenciacién. En algunas realizaciones, la biblioteca 348 puede ser una biblioteca de ubicaciones
de terceros, tales como, por ejemplo, Nominatim, aunque se pueden usar otras bibliotecas de ubicaciones de terceros.
Esta biblioteca en particular recibe datos del proyecto OpenStreetMap (OSM), que periédicamente proporciona un
volcado de todas las geolocalizaciones del planeta que se puede descargar a una base de datos. La biblioteca de
ubicaciones proporciona un mecanismo para acceder y consultar facilmente la base de datos y proporciona un servicio
REST y una GUI para facilitar la navegacién. En la etapa 1112, el sistema recibe resultados de geolocalizacién desde
la biblioteca de ubicaciones para cada posible ubicacidén. Si se busca una palabra en la biblioteca de ubicaciones,
devuelve un conjunto de resultados de geolocalizacién que pueden corresponder a dicha palabra. En la etapa 1116,
cada uno de los resultados de la geolocalizacién puede tener una puntuacién, tal como una puntuacién de importancia,
que representa la intensidad de la asociacién entre la posible ubicacién y una geolocalizacién en particular. En
realizaciones, la puntuacién se puede recibir desde la biblioteca 348. En otras realizaciones, la puntuacién se puede
calcular por separado. En la etapa 1120, finaliza el método.

En algunas realizaciones, el método 1100 para detectar la determinacién de las coordenadas geogréficas de
una ubicacidén puede incluir las caracteristicas representadas o analizadas en la presente con respecto a la Fig. 11.

Las Figs. 12(a)-12(b) muestran ejemplos de salidas 1200 de un ejemplo de biblioteca de ubicaciones de
acuerdo con una realizacién de la divulgacién. En la Fig. 12(a), la consulta "orlando" 1204 se buscé en una biblioteca
de ubicaciones que devolvié una lista de resultados 1208. En la realizacién mostrada, la lista de resultados 1208 se
puede complementar y/o sustituir por una seleccién de botén 1212. En la Fig. 12(b), cada resultado 1208 incluye datos
1216 que incluyen un par de coordenadas geograficas de latitud/longitud, un poligono, algunos metadatos que indican
un contexto més amplio del resultado (por ejemplo, provincia, pais), y una puntuacién de importancia que muestra un
grado de coincidencia de la asociacién entre la consulta 1204 y el resultado 1208. En otras palabras, la puntuacion de
importancia representa el grado de correlacion entre la ubicacién consultada y cada resultado de geolocalizacion. Por
ejemplo, la puntuacién de importancia para Orlando, Florida es de aproximadamente 0,71, mientras que la puntuacién
de importancia para Orlando, Arkansas es 0,37. El sistema puede utilizar esta informacién para encontrar las
coordenadas geogréficas més probables de cada ubicacion potencial.

En algunas realizaciones, el ejemplo de salida 1200 de un ejemplo de biblioteca de ubicaciones puede incluir
las caracteristicas representadas o analizadas con respecto a las Figs. 12(a)-12(b).

Volviendo a la Fig. 3, la realizacién representada del médulo calificador 140 incluye un motor de
desambiguacién 356 de ubicaciones, un validador 360 de la ubicacién del usuario y un motor de ordenacién 364 de
ubicaciones. En la realizacién mostrada, el médulo calificador 140 estd configurado para recibir los resultados
procedentes de la biblioteca de ubicaciones anteriormente analizados en forma de una lista o conjunto de coordenadas
geograficas y puntuaciones de importancia de posibles ubicaciones. En la realizacién mostrada, el médulo calificador
140 esta configurado para calificar y validar la lista de posibles ubicaciones y determinar una ubicacidén primaria y sus
correspondientes coordenadas geogréficas.

La Fig. 13 muestra un diagrama de flujo que representa una realizacién de un método 1300 para calificar
ubicaciones de acuerdo con una realizacién de la divulgacidén. En realizaciones, el método 1300 se implementa en la
etapa 224 del método 200 por el médulo calificador 140 de ubicaciones mostrado en la Fig. 3. En la realizacién
mostrada, el método 1300 empieza en la etapa 1304. En la etapa 1308, el sistema califica los resultados de ubicacién
recibidos desde la biblioteca de ubicaciones usando las puntuaciones de importancia. En la etapa 1312, el sistema
califica las ubicaciones de los usuarios utilizando heuristica comunitaria basada en los tipos de cuentas de usuario y
las ubicaciones de los usuarios. En algunas realizaciones, estas etapas pueden incluir procesos que identifican y
eliminan las palabras que no son ubicaciones. Por ejemplo, se trata de palabras que se han identificado como
ubicaciones por error o ubicaciones identificadas por los propios usuarios como no viables, como "Planeta Tierra" En
la etapa 1316, el sistema encuentra y georreferencia una primera ubicacién determinada a partir de la lista de posibles
ubicaciones calificadas restantes. Por ejemplo, una vez que se han eliminado algunas ubicaciones, para el resto de
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las ubicaciones, el sistema puede determinar las coordenadas geogréaficas "mejores" o mas probables de la lista
proporcionada por la biblioteca de ubicaciones. En la etapa 1320, finaliza el método.

En algunas realizaciones, el método 1300 para calificar ubicaciones puede incluir las caracteristicas
representadas o analizadas en el presente documento con respecto a la Fig. 13.

La Fig. 14 muestra un diagrama de flujo que representa una realizacién de un método 1400 para calificar
ubicaciones de una biblioteca de ubicaciones de acuerdo con una realizacién de la divulgacion. En realizaciones, el
método 1400 se implementa en la etapa 1308 del método 1300 por el motor de desambiguacién 356 de ubicaciones.
El método 1400 empieza en la etapa 1404. En la etapa 1408, el sistema analiza los resultados de la biblioteca de
ubicaciones, tal como comparando la puntuacién de importancia de cada resultado con un umbral de puntuacién de
importancia. En la etapa 1412, el sistema determina si una puntuacién de importancia de un resultado en particular es
menor que el umbral. Si la puntuacién de importancia es menor que el umbral, el sistema descarta el resultado de la
ubicacién en la etapa 1416. El sistema realiza este anélisis para cada resultado de ubicacién devuelto por la biblioteca
de ubicaciones. Si la puntuacién de importancia del primer resultado devuelto por la biblioteca de ubicaciones esta por
debajo del umbral, probablemente significa que la ubicaciéon es demasiado incierta para ser fiable. Por ejemplo, “La
Via Lactea” podria corresponder con el nombre de un bar en Nueva Jersey, pero el sistema no reconocera (es decir,
descartara) esta ubicacién si su puntuacidén de importancia es inferior al umbral.

Si se determina que la puntuacién de importancia de un resultado es mayor o igual que el umbral de
puntuacioén, el proceso pasa a la etapa 1420 y analiza la varianza de la puntuacién de importancia de los resultados
de la lista. En la etapa 1412, el sistema determines si la varianza en las puntuaciones de importancia en la totalidad
de la lista de resultados es menor que un umbral de varianza. Si la varianza es inferior al umbral de varianza, el sistema
descarta el resultado de la ubicacién en la etapa 1416. Si la varianza en la puntuacién de importancia de los resultados
esta por debajo de un umbral de varianza, probablemente significa que el sistema no tiene suficiente confianza para
dar una geolocalizacién definitiva de una posible ubicacion. Por ejemplo, “La Via Lactea” podria ser el nombre tanto
de un bar en Nueva Jersey como de un café en Washington, D.C. Sin embargo, puesto que ambos puntos de referencia
son relativamente inciertos, la biblioteca de ubicaciones asignaré puntuaciones de importancia analogamente bajas a
estos resultados y posteriormente se eliminaran del conjunto de posibles ubicaciones. Si la varianza es superior al
umbral de varianza, el sistema mantiene el resultado de la ubicacién en la etapa 1428. En la etapa 1432, finaliza el
método 1400.

En algunas realizaciones, el método 1400 para calificar ubicaciones de una biblioteca de ubicaciones puede
incluir las caracteristicas representadas o analizadas en el presente documento con respecto a la Fig. 14.

La Fig. 15 muestra un diagrama de flujo que representa una realizacién de un método 1500 para calificar
ubicaciones de los usuarios usando heuristica comunitaria de acuerdo con una realizacién de la divulgacién. En
realizaciones, el método 1500 se implementa en la etapa 1312 del método 1300 por el validador 360 de la ubicacidn
del usuario. Las ubicaciones de los usuarios no siempre estan relacionadas con la ubicacién de un acontecimiento
concreto. Esto puede ser especialmente cierto en el caso de los ataques selectivos, como atentados terroristas, que
a menudo pueden producirse en ubicaciones concurridas y propensas al transito, como aeropuertos y atracciones
turisticas. Por ejemplo, en referencia a la Fig. 4(b), una publicacién en redes sociales que incluya la referencia de un
testigo de un ataque terrorista en Niza (mencién de ubicacién 408) puede proceder de un usuario de Ménaco. Por lo
tanto, el sistema puede calificar las ubicaciones de los usuarios para determinar una geolocalizacion fiable.

En la realizacién mostrada, el método 1500 empieza en la etapa 1504. En la etapa 1508, el sistema determina
si las publicaciones en redes sociales se han recuperado en modo de publicaciéon Unica o en modo de publicacién
multiple, tal como en funcién de la configuracién o entrada de un usuario u otra aplicacién. Si se ha determinado un
modo de publicacién Unica, el método 1500 avanza a la etapa 1512. En realizaciones, la etapa 1512 puede ser
realizada por el validador 352 del tipo de usuario. En el modo de publicacién Unica, el sistema solo puede aceptar la
ubicacién del usuario si la cuenta es de un tipo fiable. A menudo, las cuentas fiables son cuentas oficiales de las
agencias de noticias locales, equipos de respuesta a catastrofes, cuerpos de policia o bomberos. Para determinar si
una cuenta de usuario es fiable, el sistema puede utilizar un conjunto estdndar de palabras (por ejemplo, "fuego,”
"policia", etc.) y cotejarlas con la descripcién y el nombre de la cuenta. Para identificar el conjunto estdndar de palabras,
el sistema puede confeccionar una lista de cuentas de redes sociales que pertenezcan a agencias de noticias locales,
agencias gubernamentales locales y cuerpos de bomberos y policia. El sistema también puede recopilar las
descripciones de estas cuentas de redes sociales, tokenizarlas, eliminar las palabras o significativas y determinar los
términos més frecuentes que aparecen en las descripciones de las cuentas. En algunas realizaciones, un ejemplo de
conjunto estandar de palabras y/o lista taxonémica puede incluir palabras tales como "ciudad", “estado”, “condado”,
“local,” "departamento”, “dept.,” "policia", “emergencia”, “emergencias’, "incendios", "911" [112] “dltima hora",
“noticias", “servicio”, “tiempo”, "estacién", "trafico" y "canal" La lista de cuentas también puede incluir cuentas que
tengan entradas que empiecen o terminen por “PD” 0 “FD” (en mayuUsculas) y cuantas cuyas descripciones incluyan
la palabra "oficial". Adicionalmente, la lista de cuentas puede incluirtodas las cuentas que tengan una URL que termine
en “.gov.” En la etapa 1512, el sistema compara el nhombre de la cuenta de publicacién con el conjunto de palabras
determinado. En la etapa 1516, se determina si el nombre de la cuenta de publicacién coincide con una entrada del
conjunto de palabras determinado. Si el nombre de la cuenta coincide con una entrada del conjunto de palabras
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determinado, la ubicacién o ubicaciones del posible usuario se mantienen en la etapa 1520. Si el nombre de la cuenta
no coincide con ninguna entrada del conjunto de palabras determinado, se descartan la posible o posibles ubicaciones
del usuario (por ejemplo, se ignoran) en la etapa 1524. Por ejemplo, en referencia a la Fig. 4(a), una publicacién en
redes sociales puede contener el término "policia" pero puede haber sido publicada por un usuario situado en una
ubicacién diferente a la del evento descrito (por ejemplo, Miami en lugar de Orlando). El sistema puede comparar el
nombre de la cuenta de la publicacién en redes sociales con el conjunto de palabras determinado y, si el nombre de
la cuenta no coincide con ninguna entrada del conjunto de palabras determinado, se ignora la posible ubicacién del
usuario.

En la realizacidén mostrada, si se ha determinado un modo de publicacién multiple, el método 1500 avanza a
la etapa 1532. En el modo de publicaciéon multiple, el sistema solamente puede aceptar la ubicacidén del usuario si al
menos un determinado porcentaje predeterminado de usuarios (por ejemplo, el 75 %) tienen la misma ubicacién de
usuario. Si el sistema determina que un determinado porcentaje de usuarios coincide con la ubicacién del usuario que
realiza la publicacién, la ubicacién se mantiene en la etapa 1520. Si el sistema determina que un determinado
porcentaje de usuarios no coincide con la ubicacion del usuario que realiza la publicacién, se descarta la ubicacion
(por ejemplo, se ignora) en la etapa 1524. Por ejemplo, si se introducen tres publicaciones en el sistema, al menos
dos usuarios deberan tener ubicaciones coincidentes para que se mantengan sus mensajes. Las ubicaciones
coincidentes pueden identificarse como lugares "cercanos" (es decir, ubicaciones situadas a una distancia o radio
predeterminado de la ubicacién del usuario). Por ejemplo, un usuario podria identificar una ubicacién de usuario como
"Norte de Londres" y otro usuario podria identificar una ubicacién de usuario como "Sur de Londres". La biblioteca de
ubicaciones puede devolver una lista de resultados/aciertos para cada ubicacion. Si, entre la lista de aciertos hay al
menos un par de usuarios a una distancia o radio predeterminado (por ejemplo, 20 millas [32 km)] entre si, los usuarios
pueden considerarse "cercanos" El método 1500 finaliza en la etapa 1536.

En algunas realizaciones, el método 1500 para calificar ubicaciones de usuarios usando heuristica
comunitaria puede incluir las caracteristicas representadas o analizadas en el presente documento con respecto a la
Fig. 15.

La Fig. 16 muestra un diagrama de flujo que representa una realizacién de un método 1600 para determinar
coordenadas geograficas de una ubicacién primaria de acuerdo con una realizacién de la divulgacién. En la realizacién
mostrada, el método 1600 se implementa en la etapa 1316 del método 1300 por el motor de ordenacién 364 de
ubicaciones. En el método 1600, el sistema ordena todas las ubicaciones restantes después de finalizar los procesos
anteriores analizados en lo que antecede. En las realizaciones mostradas, la ordenacién se basa en un nivel de
confianza de la relevancia de la ubicacién para un evento que es el objeto de la publicacién en redes sociales. En la
etapa 1608, el sistema ordena cada ubicacion restante basandose en el conjunto de ubicaciones de usuario calificadas
anteriormente descritas. Esta ordenacién representa el nivel de confianza mas alto de que una ubicacién se
corresponde con el evento. En la etapa 1612, el sistema ordena cada ubicacidén restante basandose en la lista
taxonémica 336 de ubicaciones analizada anteriormente. Esta ordenacion representa un nivel de confianza menor de
que una ubicacidon se corresponde con el evento, en comparacién con una ubicacién ordenada usando la ubicacién
de usuario calificada. En la etapa 1616, el sistema ordena cada ubicacién restante basandose en la heuristica usada
por el médulo clasificador 328 basado en heuristica y el médulo clasificador 332 basado en la KB analizados
anteriormente. Esta ordenaciéon representa el nivel de confianza més bajo de que una ubicacién se corresponda con
el evento, comparada tanto con una ubicacién ordenada usando una ubicacién de usuario calificada o una ubicacién
ordenada usando la lista taxonémica 336 de ubicaciones.

En el método de ordenacidén 1600, cada fuente (por ejemplo, taxonomia, basada en reglas y KB) recibe una
ponderacién de confianza independiente, tal y como se ha analizado anteriormente en las etapas 1608, 1612 y 1616.
Por ejemplo, las ubicaciones basadas en taxonomia pueden tener una puntuacién de confianza mas alta que las
basadas en heuristica o en la KB. Cada ubicacién también puede recibir una puntuacién de ordenacién basada en los
siguientes factores: 1) su posicién dentro de la publicacién (por ejemplo, ubicacién mas a la izquierda, ubicacién mas
a la derecha, segundo lugar a la izquierda, etc.); y 2) su inclusidén en otras ubicaciones dentro de la publicacién (por
ejemplo, “Inundaciones en Paris, Francia" tendra etiquetados como ubicaciones tanto "Paris" como "Francia", pero
como Paris se encuentra en Francia, tendrd una puntuacién mas alta en la ordenacién). La puntuacién de ordenacién
final puede ser una interpolacién lineal de las ponderaciones de confianza de las fuentes y las puntuaciones de
ordenacién. El comportamiento de ordenacién se puede evaluar dentro de la evaluacién integral del sistema, y las
ponderaciones se pueden ajustar para proporcionar al sistema el méaximo rendimiento. En algunas realizaciones, cada
una de las etapas 1608, 1612 y 1616 se lleva a cabo en cada ubicacién restante. En otras realizaciones, la etapa 1612
solamente se lleva a cabo en una ubicacién restante que no se ha podido ordenar en la etapa 1608 y la etapa 1616
solamente se lleva a cabo en una ubicacién restante que no se ha podido ordenar en ninguna de las etapas 1608 o
1612.

En la etapa 1620, el sistema identifica las coordenadas geogréficas que mas se aproximan a cada una de las
ubicaciones como coordenadas geograficas de ubicacion primaria. Después de haber ordenado las ubicaciones segun
los criterios anteriores, el sistema puede utilizar un proceso de distancia minima de emparejamiento para determinar
los resultados/aciertos que generan las distancias més cortas. Esta etapa se puede ilustrar con referencia a los
siguientes escenarios. En el escenario A, se recibe la siguiente publicacién social: "Dos alarmas de incendio en el 30
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de Main St". Para esta publicacién, una ubicacidén de usuario calificada es “Fort Lee, NJ.” En el escenario B, se recibe
la siguiente publicacién social: "Alerta de huracan en Paris, Texas”. Para esta publicacion, no se ha podido determinar
una ubicacién de usuario calificada y, por tanto, no se utiliza la ubicacidén del usuario.

En el escenario A, el sistema determina una mencién de ubicacidén en “30 de Main St” y una ubicacién de
usuario calificada de “Fort Lee, NJ" después de implementar los métodos divulgados en el presente documento. El
sistema recibe resultados de una biblioteca de ubicaciones que incluye tres aciertos: “30 de Main St., Brooklyn, NY,”
“30 de Main St Flushing, NY,” y “30 de Main St., Fort Lee, NJ.” Porque la publicacién incluye una ubicacidén de usuario
calificada, el sistema implementa la etapa 1608 y determina un rango de las ubicaciones usando la ubicacién de
usuario calificada “Fort Lee, NJ.” Basandose en esta ordenacién, el resultado de ubicacién “30 Main St., Fort Lee, NJ”
se mantiene, y las otras dos ubicaciones se descartan. En este escenario, las etapas 1612 y 1616 no se llevan a cabo
porque una ordenacién de ubicaciones usando una ubicacién de usuario calificada representa el mayor nivel de
confianza, por tanto, el procesamiento adicional es innecesario. A continuacién, el sistema implementa la etapa 1620
para encontrar un par de coordenadas geogréaficas que correspondan a “30 de Main St,, Fort Lee, NJ,” y designa estas
coordenadas geogréficas como correspondientes a la ubicacién primaria del evento descrito en la publicacién.

En el escenario B, el sistema determina una mencién de ubicacién de “Paris, Texas" después de implementar
los métodos divulgados en el presente documento. El sistema recibe resultados de una biblioteca de ubicaciones que
incluye tres aciertos: "Paris, Francia", "Paris, Texas”, y “Paris, lllinois”. Sin embargo, puesto que el sistema no puede
calificar la ubicacion del usuario, se basa exclusivamente en las ubicaciones mencionadas en el texto de la publicacién
para determinar la ubicacién primaria. El sistema omite la etapa 1608 porque no existe una ubicacién de usuario
calificada e implementa la etapa 1612 para determinar un rango de las ubicaciones basado en la lista taxonémica.
Como se determina que “Paris” y “Texas” son los nombres de una ciudad y un estado, respectivamente, de la lista
taxonémica, "Paris, Texas” se ordena como la ubicacién mas probable en la lista de aciertos. A continuacién, el sistema
implementa la etapa 1620 para encontrar un par de coordenadas geogréficas que correspondan a “Paris, Texas", y
designa estas coordenadas geograficas como correspondientes a la ubicacién primaria del evento descrito en la
publicacién.

En las realizaciones mostradas, el método 1600 finaliza en la etapa 1624. Cuando se han determinado las
coordenadas geograficas de las ubicaciones primarias, el sistema puede enriquecer el flujo 304 de publicaciones
sociales entrante agregando las coordenadas geogréaficas como campos de metadatos en el uno o varios objetos de
publicacién. El flujo puede ser aprovechado por cualquier aplicacién posterior sin interrupciones y en tiempo real. Las
aplicaciones posteriores pueden incluir, por ejemplo, deteccién de noticias, deteccién de catastrofes, creacion de
perfiles de usuarios, etc. Por ejemplo, en algunas realizaciones, los objetos de publicacién modificados se pueden
enviar a otra aplicacién mediante la comunicacién con un sistema de usuario a través de una o varias redes de
comunicaciones. En algunas realizaciones, los objetos de publicacién modificados se pueden enviar directamente a
un usuario a través de una o varias redes de comunicaciones. En algunas realizaciones, el aplicaciéon puede ejecutarse
en dos modos: mensaje Unico y mensajes multiples. Cada modo puede utilizarse en modo "streaming" (distribucién
continua) o "pull" (distribucién puntual). Por ejemplo, los grupos de publicaciones geoetiquetadas en un modo de
mensajes multiples se pueden aprovechar mediante llamadas a la APl o a través de un servicio de streaming que
enriquece una Ul u otra aplicacién. Puede aprovecharse de manera similar una Unica publicaciéon geoetiquetada en
modo de mensaje Unico.

En algunas realizaciones, el método 1600 para determinar las coordenadas geograficas de una ubicacién
primaria puede incluir las caracteristicas representadas o analizadas con respecto a la Fig. 16.

Se puede apreciarse que las funciones anteriormente descritas se pueden ejecutar en muchos tipos
diferentes de aplicaciones de programas informaticos, como aplicaciones web o aplicaciones para dispositivos méviles.
Si se implementa en firmware y/o software, las funciones descritas anteriormente se pueden almacenar en forma de
una o varias instrucciones o cédigo en un medio legible por ordenador no transitorio. Los ejemplos incluyen medios
legibles por ordenador no transitorios codificados con una estructura de datos y medios legibles por ordenador no
transitorios codificados con un programa informatico. Los medios legibles por ordenador no transitorios incluyen
medios de almacenamiento de equipos fisicos. Un medio de almacenamiento fisico puede ser cualquier medio
disponible al que pueda acceder un ordenador. Como ejemplo y no como limitacién, dichos medios legibles por
ordenador no transitorios pueden comprender RAM, ROM, EEPROM, CD-ROM u otro almacenamiento en disco
6ptico, almacenamiento en disco magnético u otros dispositivos de almacenamiento magnético, o cualquier otro medio
fisico que pueda utilizarse para almacenar el cddigo de programa deseado en forma de instrucciones o estructuras de
datos y al que pueda acceder un ordenador. Disco y discos incluyen discos compactos (CD), discos laser, discos
Opticos, discos versatiles digitales (DVD), disquetes y discos Blu-ray. Por lo general, los discos reproducen los datos
magnética y épticamente. También se incluyen combinaciones de los anteriores en el &mbito de los medios legibles
por ordenador no transitorios. Ademas, las funciones descritas anteriormente se pueden conseguir usando dispositivos
dedicados en lugar de programas informéticos, como un circuito de hardware compuesto por circuitos VLSI
personalizados o matrices de puertas, semiconductores comerciales, como chips I6gicos, transistores u otros
componentes discretos, todos ellos no transitorios. Otros ejemplos son los dispositivos de hardware programables,
como las matrices de puertas programables en campo, légica de matriz programable, dispositivos légicos
programables o similares, todos ellos no transitorios. Otros ejemplos incluyen circuitos integrados de aplicacion
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especifica (ASIC) o circuitos integrados a muy gran escala (VLSI). De hecho, los expertos en la técnica pueden utilizar
cualquier cantidad de estructuras adecuadas capaces de ejecutar operaciones légicas de acuerdo con las
realizaciones descritas.

Por ejemplo, las realizaciones del sistema de redes sociales 104, el sistema de geolocalizacién 108,
aplicacion 112 y el sistema de usuario 116, y/o cualquier componentes individual, subconjunto de componentes o
todos los componentes de los mismos, se pueden implementar como hardware, software o una mezcla de hardware
y software. Por ejemplo, cada uno de del sistema de redes sociales 104, el sistema de geolocalizacién 108, aplicacién
112 y el sistema de usuario 1186, y/o cualquier componentes individual, subconjunto de componentes o todos los
componentes de los mismos, se puede implementar utilizando un procesador y un medio de almacenamiento no
transitorio, donde el medio de almacenamiento legible por maquina no transitorio incluye instrucciones de programa
que al ejecutarse en el procesador realizan realizaciones de las funciones de dichos componentes analizadas en el
presente documento. En realizaciones, cada uno de del sistema de redes sociales 104, el sistema de geolocalizacioén
108, aplicacién 112 y el sistema de usuario 116, y/o cualquier componente individual, subconjunto de componentes o
todos los componentes de los mismos, se puede implementar utilizando uno o mas sistemas informaticos tales como,
por ejemplo, un ordenador de sobremesa, ordenador portatil, dispositivo informatico mévil, dispositivo de red, servidor,
servidor de Internet, servidor en nube, etc.

La memoria descriptiva y los ejemplos anteriores proporcionan una descripcion completa de la estructura y
el uso de las realizaciones ilustrativas. De este modo, no se pretende que las varias realizaciones ilustrativas de los
métodos, dispositivos y sistemas divulgados estén limitadas a las formas concretas divulgadas. Por ejemplo, los
componentes se pueden combinar como una estructura unitaria y/o se pueden sustituir las conexiones.

Son posibles realizaciones adicionales del sistema de redes sociales 104, el sistema de geolocalizacién 108,
la aplicacién 112 y el sistema de usuario 116, y los métodos asociados, como se analizan en el presente documento.
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REIVINDICACIONES
1. Un método para determinar ubicaciones destinado a publicaciones en redes sociales, el método comprendiendo:

recuperar (208), mediante la comunicacién con al menos una interfaz de programacién de aplicaciones (API) de
un sistema de redes sociales (104) en una o varias primeras redes de comunicaciones (128), al menos una
publicacién en redes sociales;

determinar (216) al menos una mencién de ubicacién en la al menos una publicacién en redes sociales;

detectar si aparece al menos un alias en una base de conocimientos, KB, en la al menos una publicacién en redes
sociales, la KB incluyendo asociaciones entre ubicaciones y alias, una asociacidén entre una ubicacion en particular
y un alias correspondiente en la KB estando basada en la frecuencia con la que la ubicacién en particular y el alias
correspondiente aparecen simultaneamente en publicaciones en redes sociales, la asociacion entre una ubicacion
en particular y un correspondiente alias estando en la KB cuando la ubicacién en particular y el alias
correspondiente tienen una ordenacién de aparicion simultanea reciproca entre si;

agregar a la al menos una mencién de ubicacién una ubicacién correspondiente al alias detectado en la KB;
determinar (220) al menos una ubicacién basandose en la al menos una mencién de ubicacion;

determinar (224) una ubicacién primaria a partir de la al menos una ubicacion;

almacenar (228), en al menos una base de datos en un medio de almacenamiento legible por maquina no
transitorio, al menos un conjunto de coordenadas geogréficas para la ubicacidén primaria en al menos un objeto de
publicacién para la al menos una publicacién en redes sociales; y

enviar (232), mediante la comunicacién con un sistema de usuario (116) usando una o varias redes de
comunicaciones secundarias (156, 164), la al menos una publicacién en redes sociales con al menos un conjunto
de coordenadas geograficas almacenado para su presentacién en el sistema de usuario (1186).

2. El método de la reivindicacidén 1, en donde el envio (232) incluye transmitir una sefial que representa la al menos
una publicacién en redes sociales con el al menos un conjunto de coordenadas geograficas almacenado a un sistema
servidor que ejecuta una aplicacién (112), y proporcionar mediante la aplicacién (112) la sefial o una segunda sefial
basada en la sefial al sistema de usuario (116), en donde la sefial se transmite a una API (160) de la aplicacién (112);
y en donde la recuperacién (208) incluye comunicar una solicitud a través de la una o varias de las primeras redes de
comunicaciones (128) a la API del sistema de redes sociales (104), y recibir una respuesta usando la una o varias
primeras redes de comunicaciones (128) desde la API| del sistema de redes sociales (104).

3. El método de la reivindicaciéon 1, que comprende ademas preprocesar (212) la al menos una publicacién en redes
sociales y en donde el preprocesamiento (212) comprende al menos uno de:

eliminar truncamientos (508) de la al menos una publicacidén en redes sociales;
dividir los hashtags (512) de la al menos una publicacién en redes sociales; o
eliminar caracteres especiales de la al menos una publicacidén en redes sociales.

4. El método de la reivindicacién 1, en donde determinar (220) la al menos una mencidén de ubicacién comprende al
menos uno de:

identificar (608) al menos una ubicacién a partir del texto de la al menos una publicacién en redes sociales; o
identificar (616) al menos una ubicacién a partir de al menos una ubicacién del usuario de la al menos una
publicacién en redes sociales.

5. El método de la reivindicacién 1, que comprende ademas:

determinar al menos una ubicacién del usuario de la al menos una publicaciéon en redes sociales;

comparar términos en el nombre de una cuenta o en la descripcién de una cuenta de la al menos una publicaciéon
en redes sociales con una lista taxondémica, validar la al menos una ubicacién del usuario cuando al menos uno de
los términos coincide con la lista taxonémica, y descartar la al menos una ubicacién del usuario cuando ninguno
de los términos coincide con la lista taxondmica.

6. El método de la reivindicacion 1, en donde determinar (220) la al menos una mencién de ubicacién incluye identificar
(608) al menos una ubicacién a partir del texto de al menos una publicacién en redes sociales implementando un
método de identificaciéon basado en taxonomia (708);

en donde el método de identificacién basado en taxonomia (708) comprende:

comparar (812) términos de la al menos una publicacion en redes sociales con una lista de nombres de
ubicaciones;

retirar (820) al menos un nombre coincidente cuando un nombre de la al menos una publicacién en redes sociales
coincide con un nombre de la lista de nombres; y

sustituir (820) el al menos un nombre coincidente por una méscara de ubicacion.

7. EI método de la reivindicacidn 1, en donde determinar (220) la al menos una mencién de ubicacién incluye identificar
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(608) al menos una ubicacién a partir del texto de al menos una publicacién en redes sociales implementando un
método de identificaciéon basado en heuristica (712);
en donde el método de identificacién basado en heuristica (712) comprende al menos uno de:

determinar al menos una ubicacién basédndose en comparar la al menos una publicacién en redes sociales con al
menos una regla basada en la al menos una ubicacién de posicién;

determinar (916) al menos una mencidén de ubicacién basandose en el uso de mayusculas en la al menos una
publicacién en redes sociales; o

retirar (920) al menos un término de la lista de términos prohibidos de la al menos una publicaciéon en redes
sociales.

8. El método de la reivindicacién 1, el método comprendiendo ademas:

construir (1008) la KB que tiene las asociaciones entre ubicaciones y alias usando informacién de aparicién
simultanea;

actualizar periédicamente la KB.
9. El método de la reivindicacién 1, en donde determinar (220) al menos una ubicacién comprende:

buscar (1108) al menos una posible ubicacién en una biblioteca de ubicaciones;

recibir (1112) uno o mas resultados de geolocalizacidén correspondientes con al menos una posible ubicacién; y
determinar una puntuacién para cada uno de los uno o varios resultados de la geolocalizacién,

en donde la puntuacién es una puntuacién de importancia que representa un grado de correlacién entre la al menos
una posible ubicacidén y cada uno de los uno o varios resultados de la geolocalizacion.

10. El método de la reivindicacién 9, en donde determinar la al menos una ubicacién comprende al menos uno de:

calificar el uno o varios resultados de la geolocalizacién a partir de la biblioteca de ubicaciones (1308); o

calificar el uno o varios resultados de la geolocalizacién usando heuristica comunitaria (1316),

en donde determinar al menos una ubicacién comprende ademas determinar al menos una geolocalizacién
primaria a partir del uno o varios resultados de la geolocalizacién calificados.

11. El método de la reivindicacién 10, en donde calificar el uno o varios resultados de la geolocalizacién a partir de la
biblioteca de ubicaciones comprende:

comparar (1408) la puntuacién de importancia de cada uno del uno o varios resultados de la geolocalizacidén con
un umbral de puntuacién de importancia;

descartar (1416) el uno o varios resultados de la geolocalizacién cuando la puntuacién de importancia sea menor
que el umbral de puntuacién de importancia;

analizar (1420) una varianza de la puntuacién de importancia cuando la puntuacién de importancia sea mayor que
el umbral de puntuacién de importancia;

mantener (1428) el uno o varios resultados de la geolocalizacién cuando la varianza de la puntuacién de
importancia sea mayor que un umbral de varianza; y

descartar (1416) el uno o varios resultados de la geolocalizacién cuando la varianza de la puntuacién de
importancia sea menor que el umbral de puntuacién de importancia.

12. El método de la reivindicacién 10, en donde calificar el uno o varios resultados de la geolocalizacién usando
heuristica comunitaria comprende determinar si la al menos una publicacién en redes sociales se recibe en modo de
publicacién Unica en el que el método determina la informacién de geolocalizacién basédndose en publicaciones Unicas
procedentes de cuentas de usuarios, 0 en un modo de publicacién multiple en el que el método determina la
informacién de geolocalizacién basandose en multiples publicaciones procedentes de cuentas de usuarios,

en donde, en el modo de publicacién Unica, el método comprende ademas:

comparar (1512) el nombre de una cuenta de la al menos una publicacién en redes sociales con una lista
taxonémica;

mantener (1520) el uno o varios resultados de la geolocalizacién cuando el nombre de la cuenta coincide con la
lista taxonémica; y

descartar (1524) el uno o varios resultados de la geolocalizacién cuando las palabras no coinciden con la lista
taxonémica,

en donde, en el modo de publicacién multiple, el método ademas comprende:
determinar (1532) si el uno o varios resultados de la geolocalizacidén coinciden con una ubicacién del usuario para
al menos un porcentaje predeterminado de usuarios;

mantener (1520) el uno o varios resultados de la geolocalizacién cuando coincida con la ubicacién de usuario de
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al menos el porcentaje predeterminado de usuarios; y
descartar (1524) el uno o varios resultados de la geolocalizacién cuando no coincida con la ubicacién de usuario
de al menos el porcentaje predeterminado de usuarios.

El método de la reivindicacién 10, en donde determinar al menos una geolocalizacién primaria a partir del uno o

varios resultados de la geolocalizacion comprende al menos uno de:

14.

ordenar (1608) el uno o varios resultados de la geolocalizacién basandose en al menos una ubicacién de usuario
calificada;

ordenar (1612) el uno o varios resultados de la geolocalizacién basandose en los resultados de un método de
identificacién basado en taxonomia; o

ordenar (1616) el uno o varios resultados de la geolocalizacién basandose en los resultados de al menos uno de:
un método de identificacion basado en heuristica y un método de identificacion basado en una base de
conocimientos (KB).

El método de la reivindicaciéon 13, que comprende ademas identificar (1620) las coordenadas geograficas de la al

menos una ubicacién primaria basédndose en la distancia mas corta entre una ubicacién del usuario y el uno o varios
resultados de la geolocalizacién.

15.

Un medio de almacenamiento legible por méquina no transitorio que incluye instrucciones de programacién, que

cuando son ejecutadas por el al menos un procesador realizan un método para determinar ubicaciones de
publicaciones en redes sociales, el método comprendiendo:

186.

recuperar (208), mediante la comunicacién con al menos una interfaz de programacién de aplicaciones (API) de
un sistema de redes sociales (104) en una o varias primeras redes de comunicaciones (128), al menos una
publicacién en redes sociales;

determinar (216) al menos una mencién de ubicacién en la al menos una publicacién en redes sociales;

detectar si aparece al menos un alias en una base de conocimientos, KB, en la al menos una publicacién en redes
sociales, la KB incluyendo asociaciones entre ubicaciones y alias, una asociacidén entre una ubicacion en particular
y un alias correspondiente en la KB estando basada en una frecuencia con la que la ubicacién en particulary el
alias correspondiente aparecen simultdneamente en publicaciones en redes sociales, la asociacién entre la
ubicacién en particular y el alias correspondiente estando en la KB cuando la ubicacién en particular y el alias
correspondiente tienen una ordenacién de aparicion simultanea reciproca entre si;

agregar a la al menos una mencién de ubicacién una ubicacién correspondiente al alias detectado en la KB;
determinar (220) al menos una ubicacién basandose en la al menos una mencién de ubicacion;

determinar (224) una ubicacién primaria a partir de la al menos una ubicacion;

almacenar (228), en al menos una base de datos en el medio de almacenamiento legible por maquina no transitorio,
al menos un conjunto de coordenadas geograficas para la ubicacidén primaria en al menos un objeto de publicacion
para la al menos una publicacién en redes sociales; y

enviar (232), mediante la comunicacién con un sistema de usuario (116) usando una o varias redes de
comunicaciones secundarias (156, 164), la al menos una publicacién en redes sociales con al menos un conjunto
de coordenadas geograficas almacenado para su presentacién en el sistema de usuario (1186).

Un sistema (100) para determinar ubicaciones para publicaciones en redes sociales, el sistema comprendiendo:

al menos un procesador; y

un medio de almacenamiento legible por maquina no transitorio que incluye instrucciones de programacién que,
cuando son ejecutadas por el al menos un procesador, realizan un método para determinar ubicaciones para
publicaciones en redes sociales, el método comprendiendo:

recuperar (208), mediante la comunicacién con al menos una interfaz de programacion de aplicaciones (API)
de un sistema de redes sociales (104), al menos una publicacién en redes sociales;

determinar (216) al menos una mencién de ubicacién en la al menos una publicacién en redes sociales;
detectar si aparece al menos un alias en una base de conocimientos, KB, en la al menos una publicacién en
redes sociales, la KB incluyendo asociaciones entre ubicaciones y alias, una asociacién entre una ubicacién
en particular y un alias correspondiente en la KB estando basada en la frecuencia con la que la ubicacién en
particular y el alias correspondiente aparecen simultaneamente en publicaciones en redes sociales, la
asociacion entre la ubicacién en particular y el alias correspondiente estando en la KB cuando la ubicacién en
particular y el alias correspondiente tienen una ordenacién de aparicién simultanea reciproca entre si;
agregar a la al menos una mencién de ubicacién una ubicacién correspondiente al alias detectado en la KB;
determinar (220) al menos una ubicacién basandose en la al menos una mencién de ubicacion;

determinar (224) una ubicacién primaria a partir de la al menos una ubicacion;

almacenar (228), en al menos una base de datos en el medio de almacenamiento legible por méquina no
transitorio, al menos un conjunto de coordenadas geogréficas para la ubicacién primaria en al menos un objeto
de publicacién para la al menos una publicacién en redes sociales; y

enviar (232), mediante la comunicacién con un sistema de usuario (116) usando una o varias redes de
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comunicaciones secundarias (156, 164), la al menos una publicacién en redes sociales con al menos un
conjunto de coordenadas geogréficas almacenado para su presentacién en el sistema de usuario (116).
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