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(54) Zatizeni k dopravé surovych plasta pneumatik kol vozidel do

vulkanizaéniho lisu

Zarf{zeni k pFivéd¥ni surovych plds-
{8 pneumatik kol vozidel do vulkanizedni-
ho lisu, obsahujfci jejich samohybny do~
pravni viz, pPeklddacd ustroji upravené
na dopravnim voze a pPejimaci stojan
uspofddeny na p¥edem uréeném misté pied
vulkanizadnim lisem, nebo nakléddaci za-
#izeni upevn¥né na vulkanizainim lisu,
ktery%to prejimacf stojan a naklédaci
zaf{zeni jsou upraveny pro p¥ijeti p¥e-
klddaného surového pléd¥t¥ tek, Ze ple-
klddaci dstrojfi (J, H) s p¥idriovacim
a uchopovacim dstrojim (F', F'', F )
je opatfeno samodinnym stiedicim dstro-
Jim (G) upravenym pro p¥idrZovdni pie-
kléddandho surového plésté (E) a jeho vy=-
st¥eddni s lisovaci formou vulkenizaéni-
ho lisu (A) premistovénim v jakémkoliv
radidlnim sm&ru v roving&, po zdviZeni
samodinnym stiedfcim dstrojim upravenym
na piejimacim stojenu (B), pripadné na
prekléddaci dstroji (J, H),
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PredloZeny vyndlez se tykéd zarizeni k privédddn{ surovych plesil posumstik kol vozidel
do vulkanizaéniho lisu, pPf{padnd k pFejimacimu stojznu uspofddanému v pieden uréens pelaze
u vulkaniza&niho lisu sklddanych z dopravniho vozu.

Pro zaji3t&ni plynulsho postupndho vulkanizovéni surovych pléiit ve vulkaniza¥nim
lisu, jemuZ jsou privddény eutomsticky, je v&tdina dnes zndmych vulkenizadnich Lisd opatie-
na prejimacim stojanem surovych pldasiy, pots valkanizovanych, umistdnym vné vulkanizaénlho
lisu v poloze pFed nim.

Tek mohou byt v3echny operace provédddny zcels samodind, polinaje skladovédaim surovych
plé&id a% k jejich vulkenizaci, kdy surové pld3té p¥ipravend v predchozich tvarecich
postupech, jsou semolinng pfivédény ze skladu nebo podctného mista podle signdld vysilanych
vulkanizadnini lisy, takZe jsou phekldéddny na kaidy z prejimacich stojand, surovych plésia
ugpoPddanych pred vulkanizaénimi lisy.

K snaZ¥imu porozumdni podstatd predioZenshc vyndlezu bude bH8Znt zeiizeni k dopravs
surovych pld3ia popsdno ve vztahu k obr. ! pfipojenych vykresi.

Jak zndzorné&no schematicky na obr. 1, jsou vulksnizadni lisy 4 opatfeny pPejimacimi
stojany B surovych pldsid, z nichi kaZdy je umistdn pred prisludngm vulkanizednim lisem
a déle samohybnym dopravnim vozem D surovych plé3id pohyblivym rovnobdind s Padou vulka-
niza¥nich lisi, nepdjenymi vodilem I uloZenym v podlaze. Surové pldédtd jsou preloZeny

z dopravniho vozu B na pFejimaci stojany B, ktery pfed nimi postupn¥ zastevuje. Pracovnt
postup byl ji% automatizovén a% na operaci preklédéni surcvych pl43id na prejimsci stoja-
ny B. Jelikof phedkléddaci operace surovych plé3id E z dopravniho vozu D na prejimaci sto-
Jeny B se provéd{ ru&n&, je zepotbebi pro ni pfid¥leni jednoho nebo dvou pracovniki pro
fadu vulkanizadnich lisd, adkoliv jejich pracovni postup Jje Jjinak zcela automatizovdn.

Divody, pro& preklddaci operace surovych pldsis, které maji byt vulkanizovény, nebyla
dosud automatizovéna, budou uvedeny v deldim.

Za prvé, dopravni viz D surovych pldstd se nezastavi v Zddané poloze zcela presng,
takZe je nemoZné presnd prelozit surovy pldst E na prejimaci stojan B.

2@ druhé, dileZitou podminkou je, aby kaZdy prejimaci stojan B se nalézal presné
v poloze vili stfedu vulkanizadniho lisu A. V n¥kterych vyrobnich linkéch jsou serazeny
vulkanizadni lisy A rdznych vyrobed, coZ ¥ini p¥ibazeni prejimacich stojand B v radé
k nim zneén& obtiiné, I za predpokladu, Ze vyrobni linke je osazena vulkanizsdnimi lisy
téhoZ vyrobce a téhoZ typu, je prekticky obtiZné usadit stPedy vulkanizadnich lisd A pbesns
v pfimce. V dislediu toho je st¥ed kaidého vulkanizadniho lisu presazen znatelnd mimo
tuto p¥i{mku a tim jsou rovnd% presazeny polohy pFejimacich stojend B surovych plé3ts

E z jejich urdenych poloh o znadnou vzddlenost.

Ukolem predloZensdho vyndlezu vychédzejiciho z tohoto zndmého nevyhodného stavu techni=-
Ky, Je ndvrh zarizeni k pFivéddni surovych plastd, zajisfujfci automaticks preklddént
surovych plé3ia ze ssmohybnsho dopravnfho vozu na pPejimaci{ stojany usporédané pied Fadou
vulkanizadnich lisd, nebo pi¥fmo na uklddaci zaPizeni surovych pl&3td upravené na vulkani-
za¥nim lisu, pPipadn¥ p#imo na patkovy krouZek formy vulkaniza&niho lisu, bez nutnosti
pou#iti prejimaciho stojanu nebo uklddsciho zarfzeni surovych pl43td upraveného na vulka-
nizadnim lisu.

Ukol byl podle vyndlezu vyPeden névrhem zafizeni k privdddni surovych plasld pneumatik
kol vozidel do vulkaniza&niho lisu, obsahujicim jejich samohybny dopravni viz, preklddaci
ustrojl, upravens na dopravnim voze a pFejimaci stojan uspoiddany na predem urdensm misté
bfed vulkanizadnim lisem, nebo naklddaci zerfzeni upevn&né na vulkaniza&nfum lisu, kteryzto
prejimaci stojen a neklddacf zeFi{zeni jsou upraveny pro prijeti prekléddaného surového
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pld3té& a jeho vystPed&ni s lisovaci formou vulkaniza¥nilio lisu, premisfovénim v Jjakémkoliv
radidlnim sm&ru v roving, po zdviZeni samodinnym stPedfcim dstrojim, upravenym na preji-
macim stojanu, ptipadnd na preklddacim ristroji.

Déle podle vyndlezu je samodinnd t¥edfci dstrojil tvo¥eno prvni kruhovou deskou na
pfednim konci ramene vodorovng vybfhajictho ze samodinného pPeklédacino istroji surovych
pl3i4, mezi niz a montdini deskou pridrZovaciho iistroji surovych plé3td je uspoisdédna
druhé kruhovd deska se dvdma dvojicemi kolejnic vzéjemné\k sob& kolmymi, z nichZ jcdna
dvojice prvnich kolejnic je umisténa nad druhou kruhovou deskou a dal3i dvojice druhych
kolejnic Jje unisténa pod ni a prvni kruhové deskas, druhd kruhové desks a montéZni deska
jsou vzdjemn& nad sebou posuvnd spojeny dvojicemi prvnich a druhych kolejnic, posuvnymi
v prvnich piimych vodfcich dréikéch, upravenych na prvni kruhové desce a drunych primych
vodicich drdZkéch upravenych na druh$ kruhové desce a pro ka%dou dvojici prvnich a druhych
kolejnic Jsou upraveny samoZinng vratnsd prostfedky, napriklad Zroubovs pruZiny a uzdvoro-
vacl prostiedex premfsfovént, napPfklad vzduchovd prufina s t¥eci deskou, pFifem# st¥edici
istroji je opatfeno vodorovnd radidln& suvnymi uchopovacimi &elistmi, upravenymi na pPeji-
macim stojanu, pripadn& na uchopovaci a piidriovaci dstrojfi p*eklddaciho dstroji.

Rovn&Z podle vyndlezu zafizeni sestdvd 2z prostfedku k urdovédni vzddlenosti, ve dvou
sm&rech k sob& kolmych, vztaZns polohy vulkenizaéniho lisu a uchopovacihs dstroji upevné-
niého na naklddaci a preklddaci dstroji pre umisténi stPedu uchopovacfho dstroji surového
plast& v ose se stfedem patkovsho krouZku lisovaci formy vulkanizafniho lisu a dédle oprav-
nsho premistovaciho mechanismu pro premisfovéni stiedu uchopovactho dstroji v souladu
s rozdilem vaddlenostl zjist&nym prostfedkem X urdovédni vzdédlenosti aZ k dosaZeni piresné
souososti uchopovaciho tdstreji se stiedem patkového krouZku ne lisovaci form& vulkanizad-
niho lisu,

Kone&nd podle vyndlezu Jje prost¥edek k urdovdni vzddlenosti vztaZnych poloh tvoren
vysilacimi a pPijimacimi dstrojimi, napPiklad elektromagnetickych vlin, pripadn& zvukovych
vla, nebo svazku sv&telnych paprskd, upevnénymi v diametrsdinég protilehkych polohéch na
montdZni Jesce a vysflaefii a pFijimacimi dstrojimi upevnényni v dismetrdlnich polohéch
na druh# kruhov$ desce pridrZovacfho dstrojl a »drazovkami, upevnénymi protilehle na
valkanizadnim lisu na spojnici vysilacich = pPijimacich iistrojich a na spojnici druhych
vysilazich o prijimscizh dstrojich ve stejnyeh vazildlenostech nd nich a opravny premisto-
vaci mechanismus je tvofen servomotorem, upcvnénym na obvodu druné kruhové desky, spojenym
se Jrouboveu tyéi prochdzejici ¥rouboveu matici upevndnou na montéZni desce a k nému ve
vodorovad roving kolmyr servomotorem, upevndnym na obvadu prvai kruhové degky, spojenym
se¢ Jroubovou tyli prochdzejici ¥roubovou matici upevnénou na druhé kruhové desce, pridem%
pitidrZovaci dstroji je upevnéno na volnsm konci voziku, posuvng uloZensho ve vodicim
102i naklddacih) a preklddactho istrojf.

safizeni podle vyndlezu bude v dslZim popsdano ve vztshu k pripojenym vykresim, na
nichi znaii:

Obr. | schaemat!cky nidarys b&Zndho zarizeni k dopravé surovych plédid, obr. 2 ndrysny
ponled na prvni provedeni zatizeni podle vynilezu, obr. 3 nadrys ddsti III z obr, 2 ve
zvétSensm wFitka, abr. 4 Sustedny Pez vovinou IV - IV z obr. 3, v pohledu z dola, obr.

5 ndrysny pohled sz drube provedeni zatizeni podle vyndlezu, obr, © nédrys &dsti VI z obr.
5 ve zvitZendm udFitku, obr, [ Fez cdsti zoPizeni podle vynédlezu zndzornujicl schematicky
samoXinn: vystheddni jeho druhshe neoavedeni,

Predlnteny vynmlez baoe o padrotni popsén ve vatshu k obr. 2 8% 4, znédzornujicimi
prvai proved-ni v/males
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Jak znézornéno na cbr. 2, za*fzen{ podle vyndlezu sestdvd ze znémého samodinndho
vulkanizadniho lisu A, semdsinného naklédactho zefizeni F surovych plésta, pripojeného
k zmingndmu samodinnému vulkanizadnimu lisu A, pPidrZovaciho za¥fzend F’ surového pléits,
pfejimaciho stojanu B surového pld¥t&, samodinniho preklédactho usteoji H, upevn&ného
na dopravnim voze [, kterdZto semo¥inné preklédaci ustroj{ H je opat¥eno pridriovacim
istrojim 27 podobny semo&inndmu nsxlddacimu zatfizend F surovych plésis, ddle p¥idrZovacim
zsiizenim £ podobnym pridriovacimu dstroji F’ a samcdinnym stredfcim dstrojim G a koneénd
hiznyn vodifem uloZenym v podlaze a vodicim ¥strojim C. Vulkanizadni lisy A a piHejimact

stojany B jsou uspotédény v Fad¥, jako je tomu u b&iné vulkanizadni soustavy zndzorniné
na obr, 1,

Jak patrno z obr. 3 samolinné astfedfcf iistrojf G sestédvd z prvni kruhové desky 2,
upevnéné na predni koncové ¥dsti ramene 1, pod niZ je upevn¥na dvojice prvnich p¥imych
vodicich drdZek Ja vzdjemn& rovnob&¥nych, V dvojici prvnich-p¥imych vodfcfch drédfekx 3a Je
uloZena dvojice prvaich kolejnic 3b, k jejich dolnich strendch je upevndna druhd kruhové
deska 4. X dolni strand kruhové desky 4 Je upevndna dvojice druhych p¥imych vodfcich
dréZek Jc stejng, jeko je tomu v kombinaci prvni kruhové desky 2 a prvnich piimych vodicich
dréZex 3g. V dvojici druhgch pFimych vodicich dréZek 3c je dvojice druhych kolejnic a4,
probihajicich v pravém dhlu k dvojici prvnich kolejnic 3b, ke kterymito druhym kolejni-
cim 3d je upevnéna montdini deska 2 p¥idrZovactho dstrojf F . N¥kolik Zroubovych prufin 1
je upevnéno mezi rameny § druhé kruhové desky 4 a obvodem montédini desky 5 tsk, %e jsou
stlalovdny nebo se rozpinaji v souladu s pohybem druhgch kolejnic 3d.

Pro zjednodu¥eni vyobrazeni nejsou na obr. 3 zndzorn&ny &roubové prufiny, podobné
groubovyu pruZiném 7, usporddend ve sm&ru prvnich kolejnic 3b, mezi prvni kruhovou des-
kou 2 a druhou kruhovou deskou 4.

Déle Jje k dolni plode prvni kruhové desky 2 upevn&na vzduchové pruZina 8 k brén&ni
bodnimu pohybu druhé kruhové desky 4. Na dolni 2dsti vzduchové pruZiny 8 je upevnina
trec! deska 3, kterd vyjde ze zdb&ru s druhou kruhovou deskou 4, neni-li vzduchovéd pru~

%ina 8 napln&na vzduchem.

Rovn&Z pro zjednodudeni zobtrazeni neni na obr. 3 zndzorndna brzdici zarizeni, podobné
vzduchové pruZin¥ 8 uspofddans mezi druhou kruhovou deskou 4 a montdéZni deskou 3.

Je-li samodinné preklddaci dstrojf H vytvoteno popsanym zpisobem, lze surovy plésf E
premistovat s velmi malym odporem podél druhych kolejnic 34, je~li zav&3en v pridrZovacim
dstrojf E . V n&kterych p¥ipedech bylo zji¥téno, %e vodfci dréfky 33, 3c sniZily tdent
v mezich 0,003 a% 0,005, jestliZe kolejnice nesou zav&3eny materidl o hmotnosti 300 kg,
vietnd hmotnosti surového pléstd E. Podobn& lze pridrZovacf dstrojf E_’ premisfovat
podél kolejnice 3b pisobenim vnéjdich sil,

Jer1li surovy plédsi E na dopravnim voze D surovych plédts drZen uchopovacimi Zelist-
mi 10 pridrZovactho wstrojli F_° tak, Ze jsou nejprve sevieny, zasunuty za patkovou &dst
surového plédtd E, rozevieny a pek je surovy plé3i E zdviZen na dopravnim voze D vzhiru,
uskutedni se samolinné sti¥ed&ni pomoci popsansho rstroji, vlivem rozpinaci sily uchopova-
cich &elisti 10, pokud stP*ed surového pldé¥t¥ E neni pfesn& souosy se stiedem pFidrZova-

)

ctho dstrojf F_~, byl-1li dfive vychylen o urditou vzddlenost.

Pak se vzduchovd pruiina 8 neplni stlalenym vzduchem, &imZ se samodinné stredict
dstroji uzdvoruje stykem treci desky 2 na dolni &dsti vzduchové pruiiny 8 s druhou
kruhovou deskou 4. Pohrbujerli se pak rameno | vpred do polohy nad piejimacim stojanem B
a gastavi se, jsou jak surovy pla3l E, tek phidrZovaci istroji F~~ dreny nepohyblivé
v zastavens poloze, jelikoZ samodinné stidedfci dstroji je uzdvorovéno.
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Pak se vrameno | sniZi na prejimeci stojan B. Jakmile je sawoléinnd stdedicf dstroji
uvolnéno p¥i pohybu ramene ! sm&rem dold, zajisti pridrZovaci idstrojfl ¥ surovsho plasts
E jeho sprévnou vystieddnou polehu pdsobenim sil rozpinzvych a tlaZnych &roubovych pru-
#in 8 za predpokladu, Ze surovy plési E visfcf z Jopravnins voza &
Ji g:; byl znatelnym zpisobem pfiveden mimo osu.

s prideZovacdw stro-

épouétény surovy plast E je uloZen na prejimascim stojanu B jeho Belist{ zabyrajfcich
a rozvirajicich dolni patkovou ¢dst suroviho pl4dté E. Je-li stPed piejlmaciho stojznu 3
unist¥n v nesprévns poloze mimo osu p¥idrzovactho dstroj{ £.° surovdho plastd E, dojde
k samodinnému vystFeddni vlivem rozpinavé s{ly elisti pro z8bir s patkevou 3Jdst{ us pre-
jimacim stojanu B, prifem? je surovy pléast E sprdvng a pPesnd uloZsn ned stfedem plejina-
ciho stojanu B bez zvldstnich potiif,

sevieny,
E_ Je
se

Pak Jsou uchopovaci{ Selisti 10 na p¥idrZovacim ‘istrojf E_ . suroviho plasts E
&im% je spudtdny surovy plas3t E preddn prejimacim stojanu B. PhidrZovaci dstroji
prem{sténo zp&t do polohy umnZnujici volny pohyb dopravniho vozu D. Dopravni viz

L
pek premfst{ pred dal¥fi vulksniza&ni 1lis 4 nebo do mista skladovén? surovgch plésia

E.

Surovy plést E drieny na prejimacim stojanu B je pak zaveden do vnitdku vulkenizséni-

ho lisu A, v nd&nZ Jje zndmym zplGsobem zvulkanizovén,

Tim privédéci zaPizeni surovych pld3id podle popsendho provedeni vyndlezu, umozni
pfelofit surovy pldsi E na pPejimac{ stojan B surovych plasia & pomoci pridriovaciho
distroji F~° surovych plésdis E, upravensho na jejich dopravnim voze D, jelikoZ bylo doci-
leno samodinndho presndho vystredéni. Pax lze v3echny operace provédédt sutomaticky od
skladovéni surovych plésid a% ke konedné operaci, tj. vlastni vulkanizaci, s vysledkem
podstatného sniZeni vyrobnich ndkladd.

U prav& popsandho provedeni vyndlezu se marnipulace se surovym pladtém E provadd
postupn&, pridrienim suroviho plé3té na jeho prejimacim stojanu 3 a Jjeho podpirdnim zdola
za dolni patkovou &dst a ndkruZek jeho h&hounu, ddle jeho zavd3eniz na samoéinng naklddaci
zab{zen{ F v predem urdensu Zase b&hem vulkunizadniho procesu - za horni patkovou &dst -

- a jeho uloZenim do stfedni polohy cdolni dsti vulkerizadni formy upevnéné na vulkani-
zadénin lisu A, zstimco horni ¢4st vulkanizadni formy Jje od Jeji dolni %dsti dreZens stranou,
pokud neni do ni uloZen surovy pld3¥ E doln{ patkovou ¥dsti uvolnZaim ze samdodinnsho
naklddactho za¥izeni F (v dal¥im nazyvanym prvni soustavou), pifidem? vBak hy predloZeny
vyndlez nemdl byt omezen pouze na tuto prvani scustavu a mize byt nahrazen soustavou

druhou aZ &tvrtou, z nichZ kaZdd bude ddle popséna.

U druhé soustavy neni zapotifebi uspoPhdani prejimaciho stojsnu B, =le samolinn?
naklédaci zabfzeni F je opat¥eno pridriovacim dstrojim F’ suroviho plédte I, kters je
oto¥né, UloZeni{ surovsho pld¥t& E ve vulkunizadnim lisu 4 se provédi postupné jeho zdvi-
%enim z dolni polohy na dolni patkové CAsti a ndékruZku Jeho YLEhounu, pridemZ pPidriovaci
dstrojl F. surového plésts E se pPesouvd do horni polohy, smdresm opaénym, nef tomu bylo
u zndzorndni na obr, 2, do polohy k pfejimacimu stnjanu B u pPedchozi soustavy, dale
pooto¥eni pPidriovaciho ustroji ' surového plé¥té B o 180”7 v predem urlensm &ase vulka-
nizadniho postupu pro jeho zav&8eni, déle ulonZenim surovdho pld&td E do stiedni poalohy
dolni poloviny vulkanizadni formy, upevn&ns nehybné ns vulxarisadnim lisu A, zatimco
jeji horni polovina je stranou dolni poloviny, pokud neni “surovy nla3% E ns ni uloZen

patkovou &&sti a kone¥nd odstrandnim prideZovaciho idstrojl -7 ze surového pldits E.

Ddle podle tfet{ soustavy se prﬁvédi uloZeni suroviho plda3dté § ve vulkanizadnin
lisu A a jeho postupnym uloZenim v horni poloving vulkanizalni form¥ na valkanizadnim
lisu A horni patkovou &dsti, prifemZ phideZoveci sistroji F . ssmo&inného nsklddaciho
zaPizeni F se neotodf{ a tak zaujme horni polohu a dd™ - ‘~tranénim p*idreZovacfho dstro-
j1 E. ze surového pléstd E.
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Rone&nd u ¥tvrtd soustavy se provddl uloZeni surovidho pldit& E postupnd jeho pridr-
Zenim na prejimacim stojanu B, stejnd jak> u prvni soustavy, zaviienim suroviho pla3ts E
na samodinndm naklddacim zaiizeni. F psotodenim piidriovaciho dstrojfi F. na naklddacim
zaf{zeni F ¢ 180° pro dosaieni horni polohy, Jdcienim suroviého pld%td E v horni poloving
vulkanizadni formy na vulkanizadnim lisu A zaviédenim na horni patkovou &4st, prifem% jek
horni, tak dolni polovina vulkanizadaf formy Jjsou od sebe vzddleny v oteviendm stavu

s konedn& odstran&nim ptidrZfovactho iistroji E’ z uloZendho surovsho pléstg E.

Navic, Sroubové pruZiny I v prvnim provedeni vyndlezu mohou byt nahrazeny pneuma-
tickymi vélci. N8kolik pneumatickych vdled je umfstdno soub&Zn& se smdrem kolejnic tuk,
%Ze vidlec je upevn¥n k remeni 6, pFiem? pistnice neni snojena s jukymkoliv &lenem, =vdak
JejL pPedni koncové Edst tvor{ nardZku obvndovych &dsti obou kruhovych desek, 2, 5.
Pistnice je navriene tak, Ze naldzé-li se v pFedni koncové poloze, zaujimajl stiedy kru-
hovych desek 2, 3 jejich vlastni stredové polohy (predni konccvé poloha pistnice miZe
byt koncovou polohou jejiho zdvihu), zatimco nal#zd-li se v zadni koncové poloze, neni
premfstovdn{ kruhovych desek 2, 5 tlumeno silou, pisobici z vnéjdku. Usporddéni pneuma-
tickyeh vélcd popsanym zpisobem zajisfuje tentys u¥inek jeko v prvnim provedeni vyndlezu
a Jeliko¥ nevznikne pruZné reakdnf gfla v disledku pFemist¥ni kruhovych desek 2, 2 a 1i%{
se od prvého provedeni, lze doséhnout presného vystieddni snadn&ji neZ u prvého provedeni
a navic se podstatnd sn{#{ kmitovs premfstovéni pri zp&tnsm pohybu preumetickych vAlni

LT

V dal8im bude popsdno druhé provedeni piredloZeniho vyndlewnu ve vatshu k obr, » a% 7.

U tohoto provedeni je neklédaci dstroji surovych plésia vytvoteno tak, Ze jejich
ukléddni se provédi postupn¥ piivedenim dopravniho vozu D surovych pld3fs E do polohy
p¥ed vulkanizadnim lisem A pomoci vodiZe uloZensho v podleze a vodiciho tstrojf C, plso-~
bicimi piijezd a zastaveni voazu 1 zdviZenim pravych hnacich kol zdvihdkem I pevnd uloZc-
nym v podlaze v poloze pied vulkaniza&nim lisem A, uchopenim surového pld¥t& E na doprave
nim voze D pomoci naklédaciho a preklddaciho ustroji J upevnéndho na dopravnim voze L,
pro zdviZeni surového plé3t¥ E 2 jeho uloZeni ve st¥edu vulkenizadni formy vulkaniza¥ni-
ho lisu A. Rada vulkeniza¥nich 1lisd A je uspobddéns v Pad& tym% zpisobem, jako u pied-
chdzejictho provedeni.

Jak zndzorn&ng na obr, 6 Jje na rameni § na obvodu druhé kruhové desky 4 upevnién
servomotor 30, s nimZ Jje spojena Sroubovd ty& J! tak, Ze montéZn{ deska 2 je ovldddna
zéb&rem Jroubové tyle 31 a matice 32 upevndnd na montd#ni desce S pri otd¥eni servomo-
toru 30. Ddle se premisfovdni druhé krunhov4 desky 4 vd2i prvni kruhové desce 2 d&je

druhym servomotorem 33, stejn& jesko ovldddni montdini desky 5.

Dvojice kolejnic 3b, 34 jsou uspordddny kiffiem X (obr, 7) viZi sm&ru pohybu naklé-
dacino a pPeklddaciho dstroji J surového plé3td (sm&r Y - Y, obr. 7)

Vysilaci a pFejimaci ustroji 3J4a, 34b elektromagnetickych vlin, zvukovych vln nebo
svdtelndho svazku jsou upevndne na montéZni desce 5 v polohdch nelézajicich se na pro-
dlouZeni prilek, prochdzejicich st¥edem montéaZini desky 5.

Ddle jsou na druhé kruhové desce 4 stejnym zplisobem upevndna vysilaci a prijimacy

istrojl 353, 35b.

Krom& toho Jje vulkanizalni lis A opatfen odrazovkami 36a, 36b, 37a, 37b umfstdnymi
proti vysflacim a pFijimacim vdstrojim 34a, 34b, 358, 32b na pri¥kdch prochdzejicich
stfedem montéd¥%ni desky 5. Odrazovky 36a, 36b, 37a, 31b jsou upevndny na vulkaniza&nim
lisu A tek, Ze vzddlenost mezi vysilacim a prijimacim dstroji 34a = odrazovkou 36a je
stejnd jako vzddlenost mezi vysflacim s p¥ijimacim udstroji 34b a odrazovkou 36b a déle
vzddlenost mezi vysilacim a prijimacim dsteojim 353 a odrazovkou J7a Jje rovnd vzddlenosti

.,l
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wezi vysilacim a pPijimacim dstrojfm 35b a odrazovkou 37b, je~li druhé kruhové deska 4
a montaZni deska 2 ve vlastnich stredovych polohéch.

Krom& uspordddni vysilacich a pPijimacich dstroji a p¥islu3nych odrazovek, je na
vulkanizadnim lisu A umistdno. souose s vulkaniza&ni formou uchopovaci dstroji ' °° pro
postupné zastaveni v blizkosti vulkaniza®nfho lisu A, uvolndni uzdévorovaciho ustroji
druhé kruhové desky 4 a montdini desky 5 vdetnd brzdicich prostfedkd tvorenych pruZinami
8, 9, vysldni signdld z kaZdsho vysilaciho a p¥ijimaciho dstrojl 34a, 34b, 35a, 35b, pri-

jeti odraZenych signdld z odrazovek 363, 36b, 372, 37b a spudt&ni servomotori 30, 33, kte-
v4 pak pracuji a% do vyaizeni rozdild v Casovdni odrazd.

Po presném vystiedsni se uchopovaci dstroji F.°° surovych pls3is E pohybuje k patko-
vému krouZku na vulkaniza®ni form& nebo se pohybuje od ndj za soudasného ovldddni uzévoro-
vacfho ustroji a% k phesndmu usazeni patkové ¥dsti surového pléstd E v patkovém krouZku
vulksnizadni formy. Za idelem moZnosti zastaveni pohybu uchopoveciho ustrojf F 7~ v bliz-
kosti stdedu vulkanize¥nf formy je na voziku, jJimz se uchopovaci dstrojf E’’: pohybuje,
upevndno vysilaci a pPfijimaci dstroji 38 a na vulkanizalnim lisu A je upevnéna v pFedem
stanovénd poloze odrezovka 39 pro ovlédédni hneciho za¥fzeni dopravniho vozu D. Na dopravni
vz D surovych plssfa E je surovy plést E uloZen ve skladovscim mist&, nafe? se pohybuje
pred vulkanizadni lis A, kde se zastavi, pFilem? je ovléddn b&Znymi prostfedky.

Po jeho zastaveni jsou jeho pravé hnaci kola zdviZena zdvihdkem I uloZeny v podlaze
p¥ed vulkanizadnfm lisem A, jak znézorn&no ne obr. 5.

VySka zdviZzeni zdvihdkem L je predem urdena tax, Ze uchopovaci dstrojl E’"” naklédda-

ciho a preklddacfho uUstroji J dosp&je do vodorovné polohy rovnob&Zng s vulkanizalni formou
na vulkenizadnim lisu A, pohybuje se do blizkosti stiedu vulkenizani formy.

Zdvihék I je ssmostatny pro kaZdy vulkanizadni lis A a rovndZ samostatn& ovladatelny.
Naklddaci a prekldadaci ustroji je upevndno na dopravnim voze D surovych pigsts E, na némZ

se naldzé alespon jeden surovy plésf, jenZ méd byt vulkenizovén.

Naklddaci a preklédsci dstrojf J je opatfeno vodorovnym vodifcim loZem 3!, uloZenym
kluznd na svislé vodici kolejnici 50 dopravniho vozu D a déle vozikem B2 kluzng uloZenym
na vodfcim loZi 51, nesoucim ustrojf E '~ uloZené na jeho prednim konci. Vozik 52 Jje
opetten matici 53, jiZ% prochdzi pohybovy Zroub 54, pohéndny servomotorem 35, upevndnym
na pravém vn&j3im konci vodici loZe 51 (obr. 5). Na svislé vodici kolejnici 30 je otoln&
uloZen pohybovy &roub 56, prochdzejfci matici 57, upevn&nou na vodorovném vodicim loZi 31
v pfcdem ur¥ené poloze. Pohybovy 3Zroub 36 je pohdndn servomotorem 28, upevné&nym na hornim
konci svisld vodici kolejnice 20.

Elektricky sb&rad 59 je uspnfédén na hornim konci svislé vodici kolejnice 20, takie
elektrickd energie je do zabizeni piivadéne od stropu.

Na dopravnim voze Y je ddle uspoPddén ovlddaci panel h.

Jak plyne z popisu druhsho peovedeni pPedmdtu vynélezu, privédi se surovs pldstd E
do vulkanizadniho lisu A postupnd, pojiid3nim dopravniho vozn U po podlaze, jeho zasta-
venim, naklon&nium nakiidsciho 3 pireklddaciho dstroji J ne dopravnim voze D do p¥esns

vodarovnt polohy, uchopenis surového pld$td E ne dopravnim voze U uchopovacim istrojim

a kone&n& uloZe-
nim suroviého pla3td E no vulkanizadni formu, pPifem? stfed surového pléddtéd I leZi presnd
na svislé ose vulkanizadni formy. Tak lze provést v3echny operace od skladovéni surovych
plasia £ e% k jejich vulkanizeci, zcela samofinnd. Neni zapotiebi prejimaciho stojenu B
a samodinndho nsklddaciho znitizeni F pro kaZdy vulkanizadni 1is A.

F.7°, jeho zdviZenim a promfstduinm x svisldé ose do vulkanizadniho lisu 4
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U popsunsho druhsiho provedeni vyndlezu se surovy plédsi E urdeny k vulkanizaci, ulozf
na dolni patkovy krouZex nu vulkenizadnim lisu A naklddacim a preklddacim ustrojf Jo ObraZe

nou lze noklddwel o prekléddaci detrojl J vytvorit oto¥né o 1800, takie 1ze surovy pldsi E
uloZit na hornf patkovy krouZfek na vulkanizaénim lisu A.

Alkoliv byl piedmdt vyndlezu popsén na dvou vyhodnych provedenfch, neni omezen pouze
na ng, a lze jej obumdnovat anii by se vybodilo z rozsshu p¥edm&tu vyndlezu.

PREDUET VYNALEZU

1. “GezPizent k doprev® surovych pldsid pneumatik kol vozidel do vulkaniza®nfiho lisu,
obsahugici’ jejich samohybny dopravni viz, preklddact’ dstroji, upravené na dopravnim voze
# pPejinmact stojan, uspofddeny na predem urdendm mist¥ pFed vulkeniza®nim lisem, nebo
nuklddacl zarfizeni upevné&né ns vulkanizednim lisu, kteryZto p¥ejimaci stojan s naklédaci
zefizeni jsou upraveny pro pbfjet{ preklddaného surového plé¥t&, vyznalené tim, %e phe-
klddaci dstroji (J, d) s pridriovecim a uchopovacim dstrojim (F', F'’, F°°°) je opat¥Feno
somo&innym stiediciw dstrojim (G) upravenym pro p¥idriovédni preklddaného surového plé¥td
(£) 2 jeho vyst¥edé&ni a lisovac{ formou vulkanize&niho lisu (A) premisfovdnim v jakém-
«0liv rudidlnim sm&ru v roving, po zdviZ%eni ssmodinnym st¥edfcim dstrojim upravenym na
pPejimacin stojanu (B), pripadn& na preklddacim dstrojf (I, H).

2. Zatizeni k dopravd surovych plé¥i& podle bodu 1, vyznadend tim, %e samo¥inné
stPedici dstrojf (G) Je tvoreno prvni kruhovou deskou (2) na pPednim konci ramene (1)
vodorovn& vybihajiciho ze samo¥innsho preklédactho ustrojf (H) surovych plésts (E), mezi
niZ? a montéini deskou (5) pridrZovacfho ustrojf (F’) surovych plésts (E) je usporddéna
druhé kruhovd deska (4) se dvéma dvojicemi kolejnic (3b, 3d) vzdjemnd k sobd kolmymi,

z nichZ jedna dvojice prvnich kolejnic (3b) je umist&na nad druhou kruhovou deskou (4)

a del8{ dvojice druhych kolejnic (3d) Je umistdna pod ni a prvn{ kruhovéd deska (2), druhd
kruhovd deska (4) a montédZni deska 2 jsou vzdjemnd nad sebou posuvnd spojeny dvojicemi
prvnich a druhych kolejnic (3b, 3d), posuvnymi v prvnich p¥imych vodicich dréfkdch (3a)
upravenych na prvni kruhov4 desce (2) a druhych pPimych vodicich dréZkéch (3c) uprave-
nych na druh$ kruhové desce (4) a pro ka%dou dvojici prvnich a druhych kolegjnic (3b, 3d)
Jsou upraveny semolinné vratn$ prostredky, napffklad 3roubové pruZiny (7) a uzdvorovac{
prostiedek premisfovéni, neprikled vzduchové prufina (8) s t¥eci deskou (9), pridems
stfedici ustrojf (G) je opatfeno vodorovng radidln& suvnymi uchopovacimi Zelistmi (190),

upravenymi ne pPejimacim stojanu (B), pHipadnd na uchopovacim a p¥idr¥fovacim dstrojt
(F°, F*°y, P'""), preklédactho iistenjl (J, H).

3. Za¥fzeni k doprav& surovych pld3is podle bodd 1 a 2, obsahujici Jejich samohyb-
ny dopravni viz, rifeklddacl prostiedek, upraveny na dopravnim voze a naklédaci zarizeni
pro ukldddni surovych plésia na patkovy kroulek, upraveny na lisovaci form& vulkanizadni-
ho lisu, vyznalené tim, Ze sestévd z prost¥edku k urdovédni vzddlenosti, ve dvou smé&rech
k sob& kolmych, vztaZné polohy vulkanizedniho lisu (A) a uchopovacfho dstrojf (F°°*)
upevnéného na neklddacim a preklddacim vstrojf (J) pro umisténi st¥edu uchopovactiho
dstrodl (F'°") surového plssts (E) v ose se st¥edem patkového krouZku 1lisoveciho formy
vulkaniza¥nfho lisu (A) a ddle opravného premistovaciho dstroji pro premfsfovéni st¥edu
uchopovactho dstrojl (F’"°) v souladu s rozdflem vzddlenost{ zjistdnym prost¥edkem
k urdovdni vzddlenosti a% k dosaZeni presné souososti uchopoveciho ustroji (F'°”) se
stfedem patkového krouZku na lisovaci form¥ vulkaniza®niho lisu (A).

4., Za¥fzeni k doprav¥é surovych plé¥id podle bodd 1 a¥ 3,.vyzna¥end tim, Ze prostde-
dek k urdovédni vzddlenosti vztaZnych poloh je tvofen vysflacimi a p¥ijimacimi dstrojimi
(34a, 34b), naepri{klad elektromagnetickych vln, p#fpadn& zvukovych vln nebo svazku svid-
telngch paprskdl, upevndnymi v diametridlng protilehlych polohdch na montdZni desce (5)

a vysilacimi a pFijfmacimi dstrojimi (35a, 35b) upevn&nymi v diametridlnich polohéch
na druhé kruhové desce (4) pPidrZovaciho iistrojfi (F' ") a odrazovkemi (36a, 36b, 37a, 37b)
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upevnénymi protilehle na vulkanizse®nim lisu (A) na spojnici prvnich vysilacich a p¥ijfmr-

clch ustrojf (34a, 34b) a na spnjnici druhych vysilazeish 2 ppijimmcich iiztrodf (35a, 35t}
ve stejnych vzddlenostech od nich s opravn? pireafsiovaci dstroji je tvodero servomstoren

(30), upevn&nym na obvodu druh$ krubovi desky (4), spojenys se¢ Xroubuvou tyd{ {31) prochd-
zejici §roubovou matici (32) upevninou

kolmym servomotorem (33), upevndnym na
bovou ty&i (31) prochédzejici Zroubovou

na montdini desce (5) ¢ X ndmu ve vodorevad roving

obvodu prvni kruhovsd desky (2), spojenym se Srou-

matici (32) upevndnou na druhd Xruhovd desce (4),

pFi¥em? pFidriovaci dstroji (F'’") je upevndno na volném konci voziku (52) pusuvnd ulofe-
ného ve vodfcim loZi (51) nakléddactho a preklddaciho dstroji (J).

4 vikresy
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