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(54) Prouzkovaci zaFizeni pro okrouhlé pletaci stroje

Reient se tykd prouZkovacfho zaf{zeni
pro okrouhlé pletac{ atroje, kde mife byt
upevnéno tednd vzhledem k jehelnim vélcim
a v jejich blizkosti a obaehujici vodici
tyZe piize, které se mohou pohybovat
nezdvisle na sobd klidové polohy a do pra~
covni polohy blife mista zaklddéni prize.

Podstatou je, Ze obsahuje nosnou
konstrukel sestdvajict z v&t3iho podtu
pevnych nosnych desek nesoucich vodict
ty&e prize, prifemZ pevné nosné desky jsou
vzd jemné sklondny v radidlnim sméru a
v teiném sméru vzhledem k jehelnim vdl-
cim, giiéemz vodic{ tyle jsou upevnény
pohyblivé vghledem k ge nosnym deském,
takZe Jejich vodici ofke mohou sledovat
nepfetriitou a sakfivenou drdhu bhem
svéhe pohybu do pracovni golohy a do klido-
vé polohy, kdy%Z vodicl ty? spolupracuje
s Styftyovim spojovacim ustrojim a polo=
hovacim a nosnym dstrojim s pouze jednim ~
stupném volnosti a upevniénym k p¥{islusné -
gevné nosnd desce, a zarfzen{ ddle obsa~
. huje ovlddaci dstrojf pro otdlent Ztyfty-

Zovych spojovacich ustrojf a polohovact
& nosné udstroji, z nichi na kaZdé pisobi )
napinac{ dsteojl spolupracujfci s nosnoy s
konstruke! a nastavovacf dstroji a upevno-
vaci dstrojl pro trojrozméené nastavent
pracovnich poloh vodicich oZek vodicich
tys{ prize.
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Vyndlez se tykd proufkoveciho saffzeni pro okrouhld pletaci stroje, upevn&né tedni
vi¢i jehelnim vélcim, majic{ vodile p¥{ze, pohyblivé nezévisle na sobd z klidové polohy
do pracovni polohy v mist¥ zaklddéni pi*fze, obsehujicf nosi’ nesouci vodide piize.

ProuZkovaci gaflzeni obvykle sestdvajf z v¥t3tho podtu samostatnych vodidd ptize,
které mohou byt uvedeny do &innosti souZasnd, takZe pfize mohou byt zeam&n¥ny sutomaticky
bdhem pracovniho cyklu dvouvdlcového pletactho stroje. Vodide piize mohou prechédzet
z klidové polohy, kterd je pomérnd daleko od jehelntho vélce, do pracovni polohy podél
Jehel v p¥{slulném pésmu kladeni pi¥fze. Pracovni polohy &el jednotlivych vodid&d p*ize
musi byt shodné,

Znémy typ prouikovactho zatfzeni, které Je s v¥hodou umistino tedn& viZi Jehelnim
véledm, mimo pdsmo kladeni prize ve stroJji pracuje pomocl axidlna diferencovanych po=-
hybd &el jednotlivych vodid) piize tednd vzhledem k Jehelnim vdlcim, tyto pohyby jsou
*{zeny komplexnim zndmkovym systémem, ktery musi vyloudit Jakékoliv kolise mezi vodi&i
prime b3hem Jejich pohybti.

Znémé za¥{zen{ Jjsou obvykle objemnd a vy%aduj{ znaZnou ddrZbu a stdlé a namdhavé
serizovdni. Rovn&% je znémo proufkovaci zafzenf{ umisténé radidlné vzhledem k jehelnim
vdlcim v pdsmu zakldddén{. Toto zarizeni sestdvd z v&t3fho podtu souldsti, které nesou a
vedou ptize a majl tvar pismene C, pfidem? souldsti Jjsou upraveny tak, Ze kyvajf{ nezdvisle
na sob& kolem pevného svislého h¥fdele z pracovaf polohy do klidové polohy. Xa%dy vodi&
prize je upraven tak, Ze klouZe ve smidru své délxy po prisludném nosném a vodicim prviu
a je spojen s prislu3nfm prufnym ta%nym ustrojim, kter¢ plsobi v bodu mimo osu pevného
svislého h¥{dele. V zaffzenf jsou pouzity dv& pruZiny vz4djemnd spolupracujiei, pfifem?
prvani, tla%nd prufina, spolupracuje s prfsludnym vodilem prfze a p¥isludnya nosnym prvkem
tak, Ze uddvd nejprve odtaZenl piisluiného vodile pfize v podélném smdru od jehelnfch
vdled. Druhd, torznl pru¥ina, spolupracuje s pff{slu3nym nosnym prvkem & svislym h#idelem,
tak, Ze uddvd otd¥eni prislulného nosného a vodicfho prvku smirem do klidové polohy.

Ob& pruZiny jsou zvoleny tak, Ze ka2dé pruZné tainé istroji pisobf exceatricky
vzhledem k pevnému svislému h¥fdeli, pPekondvd neiprve odpor prislulné tla&né pruiny
a pak odpor pFf{sludné torznl pruiiny, &{m# uddvé odtaleni prisludného vodide piize se dvéma
stupni volaosti.

Tato charakteristika umo%nuje, aby &elo daného vodigde prize sledovale odtahova:{
dréhu sestdvajicf ze dvou rozdflaych isekd, 2z nichZ prvni Jdsekx je rovny a radidlni vzhledem
k jehelnim vdlcim, zatfmco druhj 'isek je zpoddtku zakPiven a tefny x jehelnim v&lcdm.

Toto zndmé zaPizeni wd své nevihody. Jedaou z ni:zh Je, Ze zatizenil musi bt v pdsmu
zaxldddni p¥ize nastaveno radidlné vzhledem x jehelnia vdluim 3 “im zabird znaény prostor
pred zdmky a bloxuje pPistup k nim z vnd;3{ strany.

8131 nevyhodou je tah vyvozeny zpracovdvanou priz{ na pfisladn/ vodiZ pifize. Tento
wan pdsobi ve sméru otdleni vodile prize smiream do klidové polohy, 8 to je skutednost,
cterd zplisobuje, fe vodide p¥ize mohou provést samovolzy pohyb a mohnu vioravat, vyskytnou-li
se ve zpracovdvapné prFizi uzly; zminésy vodié& pfize klade odpor pouze vlivem tla&aé praZin;.

Dald{ nevyhodou je, %e pohyb provdd&ny Zclem nosnéhs Srvku veodide pPize pbi zaddtku
¢innosti uvolnf napé&ti vlastni pPize & zpochybnl zachyzeni prize senlanmi.

J%elem vyndleza e vytvoPii neobjemné prouZkovaci zaPizeni, .terd nise b/t snadno

1}

ofipolens 2a stivaii.i okrouhlé pletaci stroje. uUsl¥im ielem vynglezu Je vrivobit amssivnal
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proufxcvari za*izeni, pracujici pPesné a nevyFaduili.{ op{lil Selen vyng-

orrenlow zomE0a v 2dsmu

e2u 2 laké vyloudl' xolize mezi vwodili or{z{ a provést
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Jevyhody zndmj:ch Fedenil odstranuje prouZkovaci zar{zeni pro okrouhlé pletaci stroje,
upevn&né telné& vili jehelnim vdlcim, majlic{ vodile prize, pohyblivé nezdvisle na sobd
2z xlidové polohy do pracovanl polohy v mist& zakldddn{ pFfze, obsahujfci nosi¥% nesouci
vodi&e prize podle vynilezu, jehoZ podstatou je, %e nosi® sestdvd z pevanych desek
vzdjemn& sklonénych v radidlnim sméru a v tefném sméru vi&i jehelnfm vdlcdm, vodile pFrize
Jsou upevnény pohyblivé vid&i pevnym nosnym deskdm a opat¥eny tylovym spojovacim 'istrojim,
jakoZ i polohovacim a nosnym dstrojim o jednom stupni volnosti, které je upevn¥no k pevné
nosné des:e, kde jeden konec spojovaciho istroji ge spraZen s ovlddacim :istrojim a druhy
xonec je spojen s napinacim ‘istrojfm upevn3nym na nosifi, priZemZ vodil pi#ize je ddle
opatfen nastavovacim dstrojim pro nastaveni polohy vodicich o¥ek vodidd p¥ize.

Jednou z vyhod vyndlezu je, %e sestdvéd z polohovacfho a nosného Ustroj{ pouze s jed-
nim stupndm a tim vyluduje nutnsst pou2it{ pruZin ve vzéjemné spoluprdci pro stav rovno-
vdhy.

Dals{ vyhodou je, %e proti tahu vyvozenému zpracovédvemou pi{z{ pozitivn® pisobf pevn&
usazené vodile p¥ize. Vihodou také je, Ze vodicf o&ko pffze sleduje zakiivenou a nepfetr-
Zitou drdhu, na niZ p¥ize zdstdvd napjatd, takZe Je zajilt&no zachyceni pPize jehlami.
Dal8i vihodou je moZnost poufitf{ vodi¥d p¥f{ze s pomdrnd Xirokymi Zely, &im% je wo%no
prouZkovat siln&j¥imi prizemi.

Pr¥{kladné proveden{ proulkovaciho zafizeni podle vyndlezu je zndzorn¥no na vykrte-
sech, kde obr. 1 predstavuje bo¥ni pohled na proufkovaci zaffzenf{ s vodidi p#fze v po-
loze zam®Aovdn{, obr. 2 pohled shora na nosnou plochu zafizenf podle obr. 1 s vodiZem
ptize v pracovnl poloze, obr. 3 pohled na dal3f proveden{ proulkovacfho zaffzen{ s vodi¥i
p¥ize v poloze zaméhovénf, obr. 4 pohled shora na povrch zaf{zen{ podle obr. 3 s vodiZem
prize v pracovan{ poloze, obr. 5 schematicky pohled ve am&ru Zipky A v obr. 1 a 3,
obr. 6 pohled na povrch proulkovacfho zaffzen{ uspofddaného pro zakldddnf pruinjfch phflzi,
obr. 7 d{1¥%{ Fez povrchem zndzorndnym na obr. 5 & obr. 8 pohled shora na povrch za¥fzenf
v ¢al%{m provedeni vyndlezu.

Podle obr. 1 a 2 sestdvd prodZkovaci zaff{zeni 1J z uosaé koastrukce 11, ze soustavy
nosnych desek 111 uspo¥ddanjch ve vzdjemném sklonu a sbihajfcich se jak v tefaém smdru,
priZemZ smirem telnym k jehelnim vdlcim 12 se rozum{ smér obsafeny v rovin& nebo rovnob&i-
ny s rovinou te¥nou k jehelnim vélcdm 12 v bod® zaklddéni p¥ize a souhlasici nap¥iklad
se sumérem oznafenym 3ipkou A na obr. 1 a 3, tak v radidlnim smdru vzhledem ke schematicky
zndzoradnym jehelnim vdlcim 12. Smérem k jehelnim vdlcim 12 se rozum{ smdr obsaleny
v rovin radifdlni k jehelnf{m vdl:dm 1Z a prochédzejfc{ bodem zakliddn{ a odpovidajfcl
napriklad sméru Sipky B na obr. 5.

Xg%da z nosnjfch desek 111 nese vodil 1] prize a StyPftylové spojovact ‘istrojf 14,
které polohuje a nese vodi& 13 pfize @ rovn¥% nese ovladacf dstrojf{ 15 spojovecfho dstrojfl
14 = nspinac{ 'istroj{ 15 schopné spolupracovat se spojovacim dstrojim 14. Vodil 13 sestdvd
ze dvou dil4, & to z hlavn{ ty¥e 131 a zdkladni tyZe 231 spojenych do tvaru pfsmene L
a md4 ve ¥pifce no¥ky zmin¥ného pismene L vodic{ o&ko 113, ji{m%¥ b&hem zakl#éddn{ prochdzi
prize. Vodi& i3 Je svou koncovou Zdsti 213 pripevnén ke spojovacimu dstroji 14.

Podle vjhodného provedeni vyndlezu, spojovaci 'istrojf 14, jak je zndzorn&no na
obr. 1 a 2, sestdvéd z hnaci pdky 114 otoln& pripojené Cepem 214 k nosné desce 11!, z kyvné
piky 314 oto¥né& pFipojené dal3im Eepem 414 rovnd% k nosné desce 1!! za hnacf pskou 114
a ze spojovaci pdx; 2J4 vikyvn& uloZené Zepy £i4 a 714 na volnych koncich hnac{ psdky
114 s vn&j¥iho konce kyvné pdky 314. Spojovaci pdka %14 md u Zepu 714 zesf{lenf tvo¥ic{
adstaver 20 opatreny prichozim otvorem 133, do n&ho¥ je moZno vloZit komcovou &dst 213
vodife 13. Hnaci pdka 114 8 xyvad pdka 314 jsou vytvoreany jako vidlice. RKa%dd z aich
sestdvd ze dvou shodnjch destidek vzdjemnd spojenych vdlcovitym jddrem 814 a Q214. Tato
fprava umo¥nuje, aby souddsti spojovaciho ‘istrojf 14 do sebe snadno zabiraly a md za
ndsledek vyhodné sni¥eni celkové hmotnosti.
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Podle vyndlezu je pouZito napinacf ustrojf 16 tvorené taZnou pru%inou J1%, upevnZnou
Jjednim koncem ¥epem 216 k &elu druhého ramena a kyvné pdky 314 a druhym koncem k nosné
desce 111 &epem 316. Napinacl dstrojf 15 md za kol donutit spojovacf dstrojf 14, aby
zaujalo polohu odpovidajic{ pracovn{ poloze p¥{sluiného vodiZe 13. Aby se vodid 13 pPesunul
2a zakladac{ polohy do klidové polohy, je pouZito ovlddac{ dstroji 15 pro ksZdou nosnou
desku 111, «teré sestdvd z lanka 113 navinutého svym koncem na kladce 215 vytvotené
v tomto pf{pad# na vdlcovém jddru §!4 hnaci pdky 114. Lanko 115 je pfi svém pohybu vedeno
vodiel prdzhodiou 315 upevn&nou k zadnfmu ohybu 211 pt{slu3né nosné desky 111 a je ovldddno
zndmym zplsobem nezndzoradnou ovlAdac{ pdkou nebo podobnym istrojim v oboru okrouhlych
pletacich strojd zndmym.

V tomto vyndlezu je rova¥i pouzito nastavovaci ustrojf 18 a 19 zabezpedujic troj-
rozmérné nastaveni pro serfzent zaklidact polohy vodictho odka 11) vodide 13 vedouctho
prizi v radidlafm, tedném a ve svislém axidlni{m sméru vo&i Jjehelnim vdlcdm 12 v mist®
zakldddni p¥{ze a rovnd% pro sefizovéni drdhy vodiciho o&ka 113 bé&hem pohybu do zaklddac{
polohy a do klidové polony tak, aby bylas mo¥nd spoluprdce ni%kové soupravy 20, kterd se
sklddd, jak je zndmo, z v&t3fho poltu ndZek, z nich%f ka%dé spolupracuj{ s prisluidnym
vodifem 13. Nastavovac{ iistroj{ 18 je uspofdddno v ndstavei 30 a sestdvd z poJjistného
Sroubu 118, um{st¥ného v zdvitovém otvoru 218, spojendm nap¥f% s prichozim otvorem 150,

v nén% je vloZens koncovd ¥ést 213 vodi&e 13.

Prvnf nastavovac{ iistrojl 18 rovnd% umoZiuje otd¥enf vodiciho oZka 113 vzhledem
k ose zdvitového otvoru 218. Pro serIizeni polohy vodictho olka_113 ve smiru tefném k jehel-
nim véledm 12 v bod¥ zakldéddni prize stadf povolit poiistny Sroub 118 a posunout vodid
13l ¥ prichozim otvoru 133. Po nastaveni sprdvné polohy se pak utshne pojistny Zroub 118.
Tento postup rovn#% dovoluje nastaven! svislé polohy vodiciho olka 113, jeliko% staZf
pro sefizen{ jeho radidlni polohy vzhledem k ose z4vitového otvoru 218. Druhé nastavovaci
dstrojf 13 je pouZito pro regulaci radidlnf polohy vodicfho o&ka 113 vi¥i jehelnim vélclm
12 v bod¥ zakldddnf prize a sestdvd ze stavicfho 3roubu 119 spolupracujfcfho s p¥{&nym .
prichozim otvorem_213 provedenym ve spojovaci pédce 514. Konec stavicfho Sroubu 119 pii-
chdzi do styku s vn&j8im povrchem vélcového jddra 914 kyvné pdky 314. Seffzenfm délky
pfednivajiciho konce stav&cfho 3roubu 113 je moZné nastavit thlovou polohu spojovac{ pdky
214, kterd vykyvuje kolem Zepu 714, &im% se upravuje radidlaf poloha vodictiho oZka 113
vodic{ tyle 13, kterd je pFipevndns ke spojovac{ péce 214. Uvedend nastavovénf se vyjhodn&
provaddjt, je-li pi{sludnj vodiZ 13 v zaklddac{ poloze. Xa%dy vodi# 13 v¥hodn& sestdvd
z hlaval tyZe 131, Jjej{Z koncovd ¥dst 213 je upevadna ke spojovacimu dstrojl 14, a jejfZ
opalny konec nese zaklddacf ty& 23! opatfenou na konci vodicim oZkem 3.

Zaklddacf t,& 23! oiZe byt upevadna k hlavanl ty%i 131 vhodnym upeviovacim dstrojim
31, priZemZ je usporddédna v3&i hlavnf ty¥i 131 pod dhlem, tekZfe koncové Zdst 213 je
v podstat& rovnob&Znd s ysekem drdhy 21 bl{Ze bodu zakldddni. VodiZ 13 mdZe byt rovnsz
t&leso ve tvaru pismene L, se dvima &4stmi odpovidajfcimi hlsvn{ ty¥i 131 a zaklddac{

tydi 230,

Drdaha vodiciho olka 1i3 b&hem pohybu do zaklddac{ polohy a do klidové polohy miZe
byt zna&né m&néna. Vyhodné drihy mi%e byt dossZeno dimenzovdnim hasci péky 114, kyvné
péky 314 a spojovec{ pdky 214 spojovactho istroji 14 podle potreby koordinovanym zpdsoben.
Podle vyndlezu je drdha 21 prevéin& kruhovd, jak je zndzorn&no ns obr. 2.

ProuZkovaci za#{zen{ 10 podle obr. 3 a 4 obsahuje nosnou konstrukci 11 v zdsads
stejnou jako v provedeni podle obr. ! a 2, pPiZem% nosnd konstrukce 1! md rovn¥% véti{
polet pevnych nosnych desek 111 vzajemn® sklondnych do dvou kolamych sm¥rd, odpovidajfcich
tefaému sméru a radidlnimu sméru vzhledem k jehelnim vdlcdm 12 podle obr. 3 =2 5. Ka%ds
nosnd deska 111 nese vodi& 13 soudssné se spojovagf{m istrojim 41, které polohuje a drii
vodiZ 13 a rovné¥ ovlada& 13, ktery ovladd spojoveci tistrojf 41, = napinac{ dstroji 51
schopné spolupracovat se spojovacim dstrojim 41.
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Rovn&%Z v tomto provedenl koncovd &dst 213 hlavnl tyZe 131 naproti konci obsahuji-
cimu bod spojenf zdkladni tyde 231 Je v zéb&ru se spojovacim dstrojim 41.

Spojovac{ ustroj{ 41 sestdvd v tomto proveden{ z hnac{ pdky 14! otoZn& ulolené
Zepem 241 na nosné desce 111 a kyvné pdky 341 otoZn& ulo%ené na nosné desce 111 Zepem
44) za A11&I{m Zepem 241 smérem k bodu zakliddn{ pt{ze, a pPesazené od ndho smirem dovaitt
ve sméru radidlnim vzhledem k jehelnfm vdlcdm 12 a ddle ze spojova:{ pdky 341, kterd
svym volnym koncem nese koncovou &sst 213 hlavn{ tyZe 131 vodiZe 13 a kterd Je Cepenm
24! otoZn& uloZena na hnac{ pdce 141. 28b¥&r spojovact pdky 541 s kyvnou pékou 341 je
nepfimy na rozd{l od zdkladniho proveden{, & je proveden hlavaf ty%{ 131 vodid 13, priZem?
hlavni ty& 131 je kluzn& uloZena v otvoru 342 vytvofeném v kyvné pice 34! a umfst¥ném kolmo
k ose jejfho otd&eni.

Hnac{ pdka 141 mé tvar vidlice se dvims destiZkami spojenymi dohromady védlcovitym
Jédrem 142, pridem? spojovacf péka 541 Jje uloZena mezi obdma destifkami tvo¥icimi hnac{
pdku 141, kterd viak mi%e byt vytvorena i Jako jediny kus. Vdlcovité jddro 142 rovn&s
obsahuje na své vn&ji{ stran& kladiu J43 pro lanko 113 ovlddacfho stroji 1%, které je
tém&} shodné s ovlddaci{m dstrojfm popsenym v zdkladnim provedent.

Napfnac{ dstrojf 51 v alternativnim proveden{ sestdvé ze spirdlové torzaf pru¥iny
161, spolupracujici jednim koncem s hnaci pdkou 14! a druhjm kon:em s nosnou deskou REAN
Ve zndzorn&ném p¥ikladu je spirsdlovd torzafl pruZina 161 navinuta uvnit® vdlcovitdho
Jédra 142, ale ml%e byt rova¥% umfstdna na Jetio vn&JSl stran? a md jeden svij konec
upevnn v prfsludné nosné desce 111 a druhy konec k hnact pdse 141. V tomto provedeni je
pouZito stavitelné serizovac{ ustrojf 11, které miZe urdovat hlovou polohu spojovac{ pdky
241 a tim polohu vodicfho ofka 113 bZhem zakléddnl prize.

Stavitelaé sefizovdof dstrojl 7! sestdvé ze staviciho Sroubu 171, ktery miZe byt
zaSroubovén ve vy¥ndlku 411 nosné desky 111 a odpovidajici volaému konci hnacf paky 141.

Konec stav&ciho 3roubu 171 spolupracuje s vyhodou s protilehle unisténjm Selem
spojovaci péky 241, tak Ze udrifuje spojovect péku 241 ve smé&ru radidlnfm smérem k jehel-
nim vdlcim bZhem zakldéddni prize, Xfm¥ umo%iuje, aby hlavnf ty& 131 vodi&e 13 byls usmér-
n&na te¥n¥ k jehelnim vdlcim )2,

Ddle je pouZito nastavovac{ udstrojf 81 pro nastavenf polohy vodictho o&ka 113
vzhledem k jehelnim vdlcim 12, a které je schopno vytvofit polohy vodiciho ol&ka 1'3 v ted-
ném a axidln{m sm&ru vzhledem k jehelafm vdlcim 12.

Nastavovac{ dstroji 81 je zndzornZné na volném konci spojovacl pdky 541, do ni% je
upevn&na koncovd &dst 213 hlavn{ tyde 131 a sestdvd z pojistného Eroubu 181, ktery mdZe
byt zadroubovédn kolmo k prichozimu otvoru 182 umf{st¥ného ve volném konci spojovaci pdky 541
k n{% je piipevnéna koncovi &dst 213 hlavnl tyZe 131 vodiZe 13.

Toto nastavovac{ istrojf 81 soulasnd umo¥nuje otd&eni hlavaf ty&e 131 kolem své
vlastn{ osy, jek je popsdno u nastavovaciho dstrojf 18 v zdkladnim provedeni.

Rovn&% upeviovac{ dstroj{ 31 Jje 3roubového typu, jak bylo popséno u zdkladafho
proveden{ & md%e upnout zaklddaci ty& 23! v otvoru umistiném kolmo bli{%e konce hlavni
ty%e 131. Upevinemact dstrojf 31 umoZduje nastaveni .polohy vodicfho olka 113 vzhledem
k bodu 2akldddni pFize poddél osy zaklddaci tyde 231. ¥astavovacl dstrojl 81 a upeviovaci
ustroj{ 31 mohou byt rdzného typu.

V alternativnim provedeni je ovlddaci ‘istrojf 13 ovldddno tak, aby posunulo vodici
olko 113 a aby zndmym zpisobem zatshlo za lanko 11, zndmjm hnacim zatfzenin, %im% otod&{
hnac{ pdkou 141 ve sm&ru hodinovych rulilek a prekond ondpor napinaciho istroji .l.
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Tato rotace md za ndsledek odtaZen{ hlavn{ tyfe 131 & jeho &dsteZné otoSenf. Drdha 121
vodicfho o&ka 11] je zakFivend a neptetriitd s vodic{ oZko 113 se po nf{ vihodn& pohybuje
ve sméru telném k Jehlenim vdlcdm 12, to je v opalném smdru ne¥ k zakléddn{ p¥{ze, a to
soulasn& s odtafenim od jehelanfch vdlcd 12, &{m% se zaji¥tdno, Ze jejich jehly podrif
prizi; potd vodicf{ oZko 113 odjede a posune se smdrem k adZkové souprav® 20 ve sméru
radidlnim vzhledem k jehelnim vdlcdm 12. V obou provedenfch je zaklddacf tyd 231 umistZna

pFibliZn& rovnob&Zné 3 prvaim Usekem pohybu vodiciho odka 113.

V obou provedenich je zdmdna pFiz{ provedenn soulasn® v mfstd pom3rnZ daleko od
boku zaklddéni bez nebezpel{ kolize mezi jednotlivymi vodiZi 13, co% je d4no specifickjmi
drdham} pohybd, a tim, Ze tyto drdhy jsou uspofdddny v rovindch vzdjemn¥ sklondnych do

dvou kolmych smirid.

Je zndmo, Z%e zakldddni pruiné p¥fze vyiaduje opati¥enf{ 0dli¥nd od opat¥eni pouZf-
vanych u normdlnich pr{z{, & to v tom, Ze k pletenf s&ek z pruZné prize dochdzi pouze na
zaldtku a na konci tvofen{ pruiného lemu. Mf{sto toho je b&hem mezilehlé féze pruZnd prize
JednoduSe vloZena ve swéru tku prisludnym vodifem, pondkud odtaZenym. Pro zakldddn{
pru¥né prize vyndlez obsahuje na‘jedné pevné nosné desce 111, vyhodn& na nejni%3f, kluzné
dstrojf 80, které nese vodid 13 prize JiZ popsaného typu a polohovaci a nosné ustrojf 44,
zndgornéné na obr. 6 a 7. Kluzné dstroji 80 se pohybuje na vodi¥i leffcfm podéln&
vzhledem k nosné desce 11! a je tvoreno drdZkou 108.

Polohovac{ a nosné dstroj{ 44 mé tutéZ funkci jako ji% popsané spojovac{ Ustrojf
14 a° 41 a také toto je ovldddno zataZenim za lanko 115 ovlddaciho 'istroji 15 zplsobem
nezdvislym na pohybu kluzného dstrojf 8Q.

Kluzné ristroj{ 80 je nuceno zaujmout polohu bliZe jehelnfch vdlci 12 plsobenim
vratného udstroji 39, které je v tomto pfi{ped& taZné pruiina upevnénd k p#fsludné pevné
nosné desce 111. Pohyb v opadném sm&ru je vyvozen presunovacim dstrojim 51, co% je zde
lanko 151, ale miZe byt jiného typu, napffklad elektromagneticky ovladad. PFesunovacl
dstrojl 31 Jje spojeno s iistfednim ovlddacim systémem prouZkovacfho za¥fzeni 10. Polohovaci
a nosné udstroji 44 obsahuje hnaci kliku 441 otoZné ujoZenou na xluzném iustroji 83, takZe
jejl &ep 144 otdleni prochdz{ drdZkou 108 a vy¥nivd pod dolni &elo pevné nosné desky 111.
Volny konec hnaci kliky 44! m4 na své horni strand otodny kotou& 341, ktery nese vodid
13. Oto&ny kotou¥ 54! miZe mit tvar valky nebo podobné jednoduché pdky.

Hlavn{ ty& 131 vodile 13 je vsazena do otvoru umistZného 'fhlopPi¥n¥ vzhledem k ose
otd¥eni oto¥ného kotoue 54! a je upnuta pomoc{ poji¥fovac{ho ¥roubu 318, ktery je za¥rou-
bovén kolmo do hlavnl tyZe 131. Hlavaf ty& 13! klouZe ve vodicim otvoru 445 umistdném
ve vodicim kotoudi 442 otolné& upevnéném na vnéjd{ strané kluzného ustrojf 80. Pro nastaven{
Jjejich pohybu obsahuje kluzné Mstrojfl 8Q rovnZ regulalni ustrojf 100, které sestdvd ze
stavéciho 3roubu umisténého k dold sm&fujici hran& 180; 3roub miZe spoluprscovat s hranou
p¥{slu3né pevné nosné desky l111.

Na obr. 5> a 7 jsou ddle zndzorn&ne dal3{ regulalnil idstrojf 200, kterd mohou regulovat
pracovni polohu vodicfho o¥ka 113 ve sméru radidlnim vzhledem k jehelnim vdlcdm 12,
deguladnl ustroj{ 200 sestdvd ze stavicfho 3roubu, xterj miZe bjt zadroudbovédn do hnaci
xliky 44), a ktery spolupracuje s koncovou &elni zardikou 201 um{st&nou na vnit¥ni strans
kluzného ‘istrojf 83.

Podle vyndlezu je drdha 211 vodiciho o&ka 113 vedouciho pru¥nou p¥fzi zndzornénou
na obr. 6 a skl4dd se z rovného 'iseku OS tvofeného nezdvislym ponybem vluzného ‘istrojl
80, kde je to autné, ze zak¥iveného riseiu KS-MOT viivem otidleni polohova:ino a aesniho

dstrojf 44 za timto rovnjm ‘isekem.
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Kdekoliv je %dddno zaloZeni pruiné pri{ze, kterd je pivodnd nataZena mezi prislusnou
ndZkovou soupravou 20 a prislusnym vodicim o2kem 113 v klidové poloze R se nejprve lehce
zatédhne lanko 151 piesunovaciho dstrojL 51, které donutf vodic{ o&ko 113 projit zakiivenym
dsekem RS; po pfichodu na misto S se otdZeni Styfty¥ového polohovaciho s nosného dstroji
44 ve smiru hodinovych ru¥ifek zastav{ a lanko 151 se uvolnf, &{mf se umoinf, fe kluzné
dstrojf 80 se pFibli%{ k jehelnim vélcim 12 vlivem Zinnosti vratného dstrojl 90. Jekmile
vodici o&ko 113 dojde na konec své drdhy do polohy 0, vejde jedtd jednou do Zinmosti
polohovac{ a nosné stroji 44, a8 to otd¥enim hnsc{ kliky 441 ve sairu proti pohybu hodino-
vich ru&ifek. Tim se dostane vodic{ o&ko 113 do poldtelnfho pletsctho bodu M, vytvor{ se
ndkolik olek a pak se oté¥enim hnac{ kliky 441 ve smdru hodinovfch ru¥iZek stshne bodem
0 a zastavi se v bodé T, kde se pruind pfize ve sm¥ru Wtku. Jakmile vkldddnf pruiné pii-
Ze Ve amdru udtku skon¥{, vodici olko 113 se Jedtd jednou uvede doZasnd do bodu M a uplete
se nékolik olek predtim, nef se vodicf o&ko 113 prevede do klidové polohy R.

OtdZen{ polohovactho a nosného Ustrojf 44 a pohyb kluzného istroj{ 80 mohou nastat
v riznfch okamZicich, i kdy¥ oba pohyby mohou byt provedeny souZssnd. OtdZent polohovactiho
& nosného Ustroji 44 s plemisténi kluzného Ustrojf 80 se provddf krokovym motorem ovlg-
danym dstiednim elektronickym oviddscim dstrojim pletactho stroje.

Ve skutednosti ve viech popsanych provedenich je moEno nahradit ovlddac{ dstrojf
13 a pfesunoveci dstroj{ 51 krokovymi motory, jak je zndzorndno na obr. 8, kter} znézorfiu~-
Je prou%kovact dstroj{ 10 podle obr. 1 a 2, obsahujfc{ krokovy motor 15A poulity v zafi-
zen{ nahrazujfcim spojovaci dastrojf 14 v blizkosti a znémym zpdsobem spojeny s kladkou 215,
kterd je integrdln{ Xdst{ hnac{ péky 114 dtyPtydového polohovaciho a nosného dstrodi 44.

Krokovy motor 15A v tomto p¥fkladu anshrazuje lanko 115 a mdfe byt vihodnd ovlddén
dstfednim elektronickym ovlddacim dstrojim pletaciho stroje.

PREDMERT vYNLLEZU

t. Proulkovac{ zatfzen{ pro okrouhlé pletscs stroje, upevniné teln& vi&i jehelnia
vdlcim, majlci vodile pf{ze, pohyblivé nezdvisle na sobé £ klidové polohy do pragoval
polohy v mistd zakldddni pFf{ze, obsahujic{ nosi¥ nesouc{ vodile piize, vyznafujic{ se tim,
Ze nosil (11) gestdvd z pevnych nosafch desek (111) vzédjemné sklondnych v radidlnim
sadru (B) a v tedném sméru (A) viZi jehelnim vdlcom (12), vodiZe (13) pfize jsou upevadny
pohyblivé vi¥i pevaym nosnym deskdm (111) a opatfeny tyZovim spojovacim dstrojim (14, 41),
Jako® i polohovacia s nosaym udstrojim (44) o Jednom atupni volnosti, které je upevnéno
k pevné nosné desce (111), kde jeden konec spojovaciho Ustrodi (14, 41) je sptalen s ovld-
dacim dstrojim (15) s druhy konec je spojen s nsplnacim dstrojim (16, 61) upenviénym na
nosidi (11), prifemi vodi¥ (13) pffze je déle opatfen nastavovacim dstrojim (18, 19, 81)
pro nsstaveni polohy vodicich o&ek (113) vodiZa (13) prize.

2. Proufkovac{ zsf{zeni podle bodu 1, vyznafujfcl se tim, Ze ovlddacf{ dstrojf (15)
sestdvd z krokového motoru (15A) spirsieného se spojovacim dstrojim (14, 41) = spojeaného
vedenim 8 elektronickym ovlddacia dstroj{m pletactho stroje.

3+ Prougkovac{ zsffzenf podle bodu 1, vyzna¥ujfci se tim, %e nspinmci datroj{ (16, 61)
sestdvd z prufiny upevnéné k pevné desce (111) a zabirajic{ se spojovacia dstrojim (14, 41).

4. Proukovac{ zaf{zenl podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze nsplasci ustrojf (16)
sestdvd z te¥né pruziny (116) upevn&né Jednin Zepem (316) k pevnd nosné desce (111) a druhym
Zepem (216) ke spojovacimu ustrojl (14, 41),
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9+ Proulkovac{ zafi{zeni podle bodu 1, vyznsiujfci se tim, %e napinac{ Ustrojf (61)
sestdvd ze spirdlové prufiny (161), jejf% jeden konec je upevnin k pevné nosné desce (111)
a druhy konec ke spojovacimu dstroji (14, 41), pfilemZ spirdlovd prufina (161) je ulofena
na Zepu (241) hneci pdky (141) spojovaciho dstrojf (14, 41).

6. Proulkovac{ zaf{zen{ podle bodu 1, vyznsdujic{ se tim, Ze spojovaci dstrojf (14, 41)
sestdvd z hoac{ pdky (114) oto¥n¥ upevan&né pomoc{ Zepu (214) k nosné desce (111) a z kyvné
péky (314) oto¥nd upevndné k téZe nosné desce (111) pomoci dsl3fho Zepu (414) za hnac{
pékou (114) s spojovaci péky (514), JejiZ konce jsou pomocf ¥epd (614, T14) spojeny s volnym
koncem hnac{ pdky (114) a s volnym koncem kyvné pdky (314).

7. Prouikovac{ zafizen{ podle bodu 6, vyzna¥ujici se tim, Ze hnac{ pdka (114) a kyvnd
pdka (314) jsou vytvoreny jako vidlice, prilem? kaZdd z nich je opatfena vdlcovitym
Jédrem (814, 914), upevninyam otodnd kolem Zepu (214, 414) upevnidného k nosné desce (111).

8. Prouikovaci zaifzeni podle bodu 7, vyznafujfci se tim, %e vdlcovité jédro (814)
hnac{ péky (114) Jje opatiemo kladkou (215) pro umistdni ndvinu lanks (115) ovlddaciho
dstrojl (15), priZemZ konec lanka (115) je pFipevnén ke kladce (215).

9. Proutkovecl zaf{zen{ podle bodu 6, vyznadujici se tim, %e kyvnd pdka (314) je na
volném konci opatfena Zepem {216), na ndm¥ je upevnéns taZfnd prufina (116) napfnactho

dstrojf (16).

10. ProuZkovaci zaf{zen{ podle bodu 6, vyznadujfci se tim, %e spojovaci pdka (514)
Je svim koncem opatfenym Zepem (714), ktery je v zdbdru s kyvnou pékou (314), spojena
s ndstavcem (50) pro pripojenf koncové Zdsti (313) vodiZe (13) piize.

11. Proufkovac{ zsffzen{ podle bodu 10, vyzns¥ujic{ se tim, Ze ndstavec (50) obsshuje
nastavovac{ udstroj{ (18) pro nsstaveni prascovni polohy vodicf odka (113) vodiZe (13) piize
v telné poloze a v sxidlnfi poloze viZl jehelnim vdlcim (12).

12, Proulkovaci =a¥fzenl podle bodu 11, vyzna2ujfci se tim, Xe nastavovac{ dstrojf
(18) obsahuje prichozi otvor (150) uspofddsny kolmo k ose otd¥eni kyvné péky (314), pii-
tem% v prichozim otvoru (150) je ulofena koncové &dst (213) vodile (13) piize 2 je zajiité-
_ ns pojistnym Sroubea (118) usporddanym kolmo k prichozimu otvoru (150).

13. Prouikovac{ zaf{zeni podle bodu 6, vyzma¥ujic{ se tim, Ze spojovac{ péka (514)
Je opatfena druhym nastavovacim ustrojim (19) pro nastavovdni pracovni polohy vodiciho
olka (113) vodi¥e (13) pifze rsdidlné viZi jehelnim vdlcim (12).

14, ProuZkovaci zafizeni podle bodu 13, vyznadujic{ se tim, %e druhé nastavovaci
dstrojLl (19) pro nastavovdni radidlni polohy vodiciho o¥ka (113) sestdvd ze stavdciho
Sroubu (119) uloZeného v prichozim otvoru (219) ve spojovaci pdae (514) kolmo k ose otd=
Zenl kyvné pdky (314), prilemZ stavdci 3roudb (119) v pracovni poloze dosedd na povrch
vdlcovitého jddra (914) kyvné pdky (314).

15. ProuZkovecl zaf{zen{ podle bodu !, vyznalujic{ se tim, %e spojovac{ ustrojf (41)
sestdvd z hnac{ pdky (141) otodnd uloZené pomoc{ Zepu (241) k nosné desce (111), z kyvné
péicy (341) oto&né uloZené v téZe nosné desce (111) pomoci dal¥diho Zepu (441) a ddle ze
spojovaci pdky (541) otoZn¥ uloZené pomoci Zepu (641) na volném konci hnacf pdky (141)

@ nesoucf vodiZ (13) pf{ze za jeJ{ koncovou Z¥dstf (213), prifemi kyvnd pdks (341) je na
svém volném konci opatfens vodicim otvorem (342) umisténym kolmo k ose otddeni kyvné
péky (341), v némZ je vodi¥ (13) pfize uloZen suvnsd.

16. ProuZkovac{ zari{zeni{ podle bodu 15, vyznadujici se tim, Ze hnaci pdka (141) je
vytvotena jako vidlice s md vdlcovité Jddro (142), na jehoi vnéjA{ strand je kladka (143)
pro umist®ni ndvind lanka (115) ovlddaciho dstrojf (15).
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17. Prdi'kovuci safizen{ podle bodu 16, vyzna¥ujici{ se tim, %e vdlcovité Jddro (142)
obsahuje spirélovou pru¥inu (161) napinacfho dstrodf (61), kterd je uloZena souocse s vdlco-
vitym jddrem (142)ypli¥em¥ jeden JeJL konec je pripevnén k vélcovitému Jdédru (142) a
JeJL druhy konec k nosné desce (111),

18. Prouikoveci saf{zen{ podle bodu 10, vyznalujic{ se tim, %e spojovact pdka (541)
md na svém konci nastavovacy dstrojt{ (81) pro nastavovén{ pracovni polohy vodiciho oZka
(113) vodi&e (13) pffze v tedném a v radidlaim sméru vi&i jehelnim v4lcim (12), priZems
nastavovac{ dstrojf (81) je tvotreno proehozim otvorem (182) umisténym kolmo k Zepu (641)
hosc{ pdky (141) pro vloZeni koncové 2dsti (213) vodiZe (13) prize a sestdvd ddle z pojist-
ného Broubu (181) ulofeného kolmo k prichoz{mu otvoru (182).

19, Prouikovac{ zarf{zenf podle bodu 15, vysnadujfc{ se ti{m, %e spojovact péka (541)
Je opatfena sefizovacim dstrojiam (71) pro serfzenf JeJjL dhlové polohy, které je tvoreno
stavécim Sroubem (171) zasroubovanym do vistupku (411) nosné desky (111).

20. ProuZkovaci zaf{zen{ podle bodu 1, vytnadujici se tim, Ze vodid (13) pfize se-
stdvéd z hlavni ty2e (1319, k nf% je Sikmo Pripevnina zaklddact tyX (231) opatfend na svém
volnéa konci vodicim oZkea (113) pro vedent piize.

21. Proufkovac{ zaFizen{ podle bodu 20, vyznadujfcl se tim, Ze zaklddac{ ty& (331)
Je rovnob&ind s posledn{ &dst{ drshy (21, 121) k pohybu vodictho oZka (113).

22. ProuZkovaci zaffzen{ podle bodu 20, vyznadujici se tim,e%e hlavnl tyd (131) Je
opatfena priichoz{m otvorem, do n3ho% Je vloZena zaklddacf ty& (231) a upevnéna pojistaym
Sroudben.

23. Prouzkovac{ zatfieni podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e Xtyftydové polohovact
a nosné datrojf (4%{ Je uspofdddno pohyblivé podél pevné nosné desky (111).

24. Proufkovaci zsif{zen{ podle bodu 24, vyznaZujici se tim, Ze tyZové polohovac{ a
nosné dstrojl (44) je opatfeno presunovacim dstrojiam (51) ovlddanym nezdvisle na otdZeni
polohovaciho a nosného dstroji.(44).

25. Proufkovac{ zaffzenl podle bodu 24, vyznafujicisse tim, %e pfesunovacy dstrojt
(51) Jsou spraiena s krokovym motorem (154) spojenym s vedenim s elektronickym ovlddacim
dstrojim pletaciho stroje.

26. Proufkovaci zaffzen{ podle bodu 23, vyznadujici.se tim, %e polohovaci a nosné
dstrojl (44) jsou upewnina ke kluznfm dstrojim (80), kterd jsou uspoldddna pohyblivé
podél pevaych nosnych desek (111),

27. Proulkovaci zaffzen{ podle bodu 26, vyzna¥ujici se tim, e kluznd dstrojt (80)
Je opatfeno na své dolnl strand kluzaym vodicim blokem (101) uloZenym v drdice (108)
vytvolené v pevné nosné desce (111),

28. Prouikovaci zafizeni podle bodu 23, vyznadujici se tim, %e polohovac{ & nosné
dstrojl (44) obsahuje hnacf kliku (441) otoZn& upevnénou ke kluznému dstrojf (80) a opatie~
nou Zepem (144), prochdzejfcim dréZkou (108) pod pevnou nosnou desku (111) a na némZ je
neklinovdna kladka (244), na jeji¥ horaf stranu dosedd volny konec hnaci kliky (441)
opatleny otodnym kotoulem (541), v nims Je vloZena a upevnZne hlavnl ty& (131) vodife
(131) piize, ptifems vnéj8{ konec hlava{ tyZe (131) vodiZe (13) ptfze je suvn& uloZen
ve vodicia otvoru (445) umi{stdném uhlop{¥né ve vodici{m kotoudi (442) oto¥nd uloZeném
na kluzném dstroji (80).
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29. Prouikovac{ zaff{zen{ podle bodu 27, vyznadujfic{ se tim, %e kluzné dstro3jf (80)
obsshuje regulanf udstrojf (100) pro regulaci délky pohybu a vratné dstrojl (90).

3 vykresy
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