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1

Predmé&tem vynélezu je ustroji ndhonu
tkactho stroje.

Tkaci stroje jsou obvykle uspofadény tak,
Ze jednotlivd dustrojl jsou rozmistdna po
obou strandch tkaciho stroje. Strany tka-
ctho stroje jsou vytvofeny jako bo¢nice, kte-
ré spolu s hlavnim nosnikem tvofi ram stro-
je. Uvedené uspoiddéani je dano tim, Ze pro-
stor mezi bodnicemi je vyplnén pohybujici
se osnovou nebo tkaninou a ustrojimi podi-
lejicimi se na tvorbé tkaniny pFimo. Mezi
tato ustroji patii napriklad osnovni val,
svirka, brdové listy, taZny val, pfitladny a
osnovni vél. Proto se ostatni dstroji, napfi-
klad elektromotor, pfevodové tstroji, osnov-
ni reguldtor, umistuji do botnic rdmu stro-
je. Hnaci sila se v podobé krouticiho mo-
mentu pPfendSi od elektromotoru soustavou
ptevodill jedné bo¢nice na hlavni hiidel stro-
je uloZeny ototné v bolnicich. Hnaci sila
potiebnd pro dal8i pohon se odebird bud
ve stiedové Gasti hlavniho hfidele, nebo na
jeho konci.

Nedostatkem uspoirddani s odbgrem hnaci
sily nesoumérng viifi pfevodovym prostied-

ktum hlavniho hiidele je prakticky nemoZ-

nost vytvofeni tuhé vazby vSech souvisi-
cich ustroji a zajisténi jejich synchroniza-
ce.

Bylo zjiiténo, Ze u 8irSich tkacich strojd
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majicich elektromotor a pievodové tstroji
umistény na opac¢né strané vzhledem k ji-
nym spolupracujicim dstrojim, neni podmin-
ka synchronizace tuhé vazby dostate¢né& za-
jisténa. Nespln&ni uvedenych podminek zpt-
sobuje nerovnovaZnost silovych pomé&rd v
jednotlivych tustrojich tkaciho stroje, ktera
je ddna proménnou velikosti sil predev3im
v Gstroji pro pifiraz dtku a v proSlupnim
istroji b&hem jedné otdcky hlavniho hiide-
le stroje. Vznikajici silové Spifky zplsobuji
neamsrné zkrouceni hlavniho hiidele a za-
t8Zujl jeho ndhon.

Dal8im nedostatkem je vznik ¢&asovych
zpozdéni pFi &innosti téch tstroji tkaciho
stroje, ktera jsou vice vzddlena od jedno-
stranng& umisténého mista odb&ru hnaciho
sily na hlavnim hrideli vlivem torze hlav-
niho hiidele.

Uvedeny jev se vice projevuje se stoupa-
jicim pottem otadek, zvétSujici se Sifkou
tkaciho stroje a je soutasné& ovliviiovan zpd-
sobem pienosu hlaci sily. P¥i porovnéni riz-
nych zphsobli pfenosu hnaci sily se nedo-
sahne vyrazného zlepSeni. Hodnotu zkrou-
ceni hlavniho hiidele nelze sniZovat pouZi-
tim pruZnych nebo néraz tlumicich elemen-
th.

Vyndlez si klade za kol odstranit uvede-
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né nevyhody nebo je alespoil podstatnd sni-
Zit.

Podstatou vynélezu je, Ze rozvodovy hiidel
md na svém konci zasahujicim do stiedni
oblasti stroje uloZeny pirevodovy prostie-
dek, ktery je Fiditeln® pfesouvatelny. Uve-
deny pfevodovy prostfedek spolupracuje s
dalSim pfevodovym prostFedkem, pevn& ulo-
Zenym na hiideli nahonu dstroji pFirazu
utku a také spolupracuje s pFevodovym pro-
stfedkem pevn& uloZenym na pomocném
hfideli nahonu proslupniho dstroji. Pomocny
h¥idel mé na jednom konci uloZenu sousta-
vu prevodovych prvki, pro pfenos infor-
mact do zboZového reguldtoru a pro ¥izeni
osnovniho vélu soustavu jinych prevodovych
prvkl spraZenou s osnovnim reguldtorem.
Na opatném konci pomocného htidele pro-
Slupniho tustroji je umist&na soustava pfe-
vodovych prvk@ véetnd spojovaciho ele-
mentu pfipojujiciho do Gstroji ndhonu stro-
je pomocnou hnaci jednotku.

Vyhodou uspofddéni podle vynédlezu je
zajisténi synchronizace a tuhé vazby viech
Gstroji tkaciho stroje navazujicich na roz-
vodovy hridel. Odstrafiuje se takto ¢asovy
rozdil nejen mezi G4stmi jednoho tstrojf
nebo Gstroji uloZenych po jedné stran& stro-
je, ale i Casové rozdily mezi pohyby astroji
umist&nych po obou strangch. N

Dalsi vyhodou je moZnost zvyseni ot4-
¢ek a zvdtSeni 3ifky tkactho stroje.

Jesté daldi vyhodou je moZnost samostat-
né& nahdnét proslupni dstroji spolu s osnov-
nim reguldtorem a zboZovym reguldtorem
prostfednictvim pomocné pohonné jednotky
v libovolném sméru. Zmin&nd pomocna po-
honné jednotka umoZiiuje po odpojeni hlav-
ni pohonné jednotky pohéné&t niZ§imi ot4d-
kami v libovolném sméru vsechna astroji
tkaciho stroje,

Prikladné provedeni vynélezu je zné&zor-
n&no na vykresech, kde pfedstavuje

obr. 1 schematicky péidorys tstroji ndho-
nu tkactho stroje, ,

obr. 2 piikladné uspofdd4ni h¥ideldt n4-
honfi,

obr. 3 alternativni uspo¥adani vynélezu
s Gstrojim pro p¥iraz dtku a

obr. 4 jiné alternativni uspofddani Vyna-
lezu s Gstrojim pro p¥iraz Gtku.

Ram tkaciho stroje je tvofen levou bod-
nici 1, kterd je spojena pomoci hlavniho
nosniku 2 s pravou boc¢nici 3. Vné levé bod-
nice 1 je umisténa hnaci jednotka 4 pro-
vedend zde jako elektromotor. Hnaci jed-
notka d4le prechédzi v tstroji 5 spojky a
brzdy, z n&hoZ je napiiklad ozubenym Fe-
menem 6 prendSen otddivy pohyb na pred-
lohovy hfidel 7. Na predlohovém hiideli 7
je upevnén pfevodovy prostfedek 8, ktery
je v zébéru s daldim pFevodov§m prostred-
kem 9, kdyZ uvedené pfevodové prostied-
ky 8, 9 mohou byt napifklad provedeny ja-
ko pastorek a spoluzabirajici ozubené kolo.
Pfevodovy prost¥edek 8 je upevnén na roz-
vodovém hiideli 10 na jeho jednom konci.
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Druhy konec rozvodového hiidele 10 zasa-
huje do spojkové skiing 11, kterd je zpra-
vidla upevn&na na hlavnim nosniku 2 v je-
ho stfedni oblasti mezi bo&nicemi 1 a 3.
Uvnitf spojkové skiin& 11 je na rozvodovém
hifdeli 10 s v§hodou p¥Fesouvateln® uloZe-

,ny prevodovy prostfedek 12, ktery je zde

v piikladném provedeni vyhotoven jako
ozubené kolo. PFesouvédni pfevodového pro-
stfedku 12 se provadi zde nezn4zorn&nym
elektromagnetickym dstrojim. V: alternativ-
nim provedeni je moZ¥no pFesouvani pro-
védet ustrojim hydraulickym &i pneumatic-
kym. -

Pfevodovy prostfedek 12 plesouvatelny
pfevadi hnaci silu na prvni p¥evodovy pro-
stfedek 13 a druhy prevodovy prost¥edek
20, které jsou provedeny odpovidajicim zpii-
sobem vzhledem k presouvatelnému pievo-
dovému prostFedku 12, v pfikladném pro-
vedeni jako ozubend kola. Prvni pFevodovy
prostiedek 13 je pevné& spojen s hiidelem 14
ndhonu, ktery prenasi ot4¢ivy pohyb na
Ustroji 15 pfirazu dtku umist&né u levé bod-
nice 1 a ustroji 168 p¥irazu tdtku, umisténé
u pravé boCnice 3. Ob& ustroji 15, 16 pii-
razu utku méni otdéivy pohyb v pohyb kyv-
ny mecikového hiidele 17. Na me&ikovém
hifideli 17 je pomoci medikil 18 upevnén pa-
prsek 19. Druhy pFevodovy prostiedek 20
je pevn& spojen s pomocnym h¥idelem 21,
ktery prendsi ota¢ivy pohyb pres prevodo-
vé prostfedky 22, 23 a 24, jakymi jsou na-
piiklad ozubend kola, uloZend v levé bod-
nici 1 na zboZovy reguldtor 25. Na svém dru-
hém konci je pomocny h#idel 21 spojen s
pfevodovymi prostfedky 27 a 28 provede-
nymi jako kuZelové ozubené soukoli. Pievo-
dovy prostfedek 27 upevn&ny na pomocném
hfideli 21 pfena3i pohyb na pievodovy pro-
stfedek 28, jenZ je upevndn na spojovacim
elementu 29, provedeném zde jako hildel,
kolmém k pomocnému hfideli 21. ZboZovy
reguldtor 25 pohani taZny val 28. Zde ne-
znézornénym zafizenim se p¥endsi pohyb od
pomocného hiidele 21 do osnovniho regu-.
latoru 32, ktery soustavou ozubenych kol
34, 35 pohdni osnovni val 36, H¥idel 29, ulo-
Zeny v pravé &4sti tkaciho stroje, pren4st
pohyb pro pohon pro3lupniho dstroji 3.
ProSlupni dstroji ‘30 zde nezn4zorn&nym
tstrojim pohani brdové listy 31. Spojovact
element 29 je také ovlddan pomocnou hna-
ci jednotkou 32, napfiklad elektromotorem.

Ustrojf piirazu dtku 15, respektive 16, je
napiiklad vytvofeno tak, ¥e na hfideli 14
nédhonu je nasazena dvojvatka 42, kter4 pie-
néasi pohyb prostfednictvim kladky 37, 38 a
zvedaku 39 pevn& spojeného s meéikovym
hfidelem 17. Na meé&ikovém h¥ideli 17 je
mecCiky 18 upevnén nosnik paprsku 40 unéa-
Sejici paprsek 19, ktery zasahuje do pro-
Zlupu 41,

Zatizeni podle vyndlezu pracuje tak, Ze
po uvedeni hnaci jednotky 4 v &innost se
prendsi hnaci sila pfes ustroji 5 brzdy a
spojky na pfevod s ozubenym Femenem 8,
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dale na piedlohovy. hiidel 7 a pievodové
prostfedky 8 a 8. Plevodovy prostiedek 9
soufasné uvadi do pohybu rozvodovy hii-
del 10. Je-li ve spojkové skfini 11 ponechéan

pfesouvatelny pirevodovy prostfedek 12 v

dinnosti, to je v z4béru, pienési rotadni po-
hyb na spolupracujici prvni pfevodovy pro-
stfedek 13 a druhy prevodovy prostiedek
20. Prvni pPevodovy prostfedek 13 uvAadi
do pohybu hiidel 14 ndhonu, ktery uné&si
dvojvacku 42 a prostfednictvim kladek 37,
38 a zveddku 39 je vyvolan kyvav§y pohyb
mecikového hiidele 17, meéiku 18 a tim
funk&ni pohyb paprsku 19. Presouvatelny
pievodovy prostfedek 12 uvede v pohyb
druhy prevodovy prostfedek 20 a soudasnd
pomocny hiidel 21. Spolu s pomocnym hii-
delem 21 se otadeji pfevodové prostiedky
22, 23, 24 a zboZovy reguldtor 25. ZboZovy
regulator ¥idi pohyb taZného vélu 26 a tim
ovlada odtah zboZi. Pomocny h¥idel 21 ta-
ké svym pohybem vyvoldvd pohyb osnovni-
ho reguldtoru 33, ktery pies ozubend kola
34, 35 ridi pohyb osnovniho vélu. KuZelové
soukoli 27, 28 uvéddi do pohybu hiidel 29 a
tim i proS$lupni ustroji 30.

V pfipadé odpojeni hnaci jednotky 4 po-
moci ustroji 5 spojky a brzdy a po vyFaze-
ni prevodového prostifedku 12 z ¢innosti,
jak je v obr. 1 nazna€eno Sipkou, se vyvo-
14 pohyb pro3lupniho ustroji 30, zboZového
reguldtoru 25 a osnovniho reguldtoru 33 v
libovloném sméru pomocnou hnaci jednot-
kou 32. Ostatni pohybovd ustroji tkaciho
stroje jsou v klidu.

Pi#i ponechdni pfesouvatelného prevodo-

vého prostfedku 12 v soulinnosti s prvnim
pievodovym prostfedkem 13 a druhym pte-

vodovym prostfedkem 20 s pomocnou hna-
ci jednotkou 32 a po rozpojeni Gstroji 8
spojky a brzdy, pchéani zmin&nd pomocnéa
hnaci jednotka 32 niZ3im podtem otdcek
vSechna T1stroji tkaciho stroje smérem

. vpfed. V alternativnim provedeni, jak uka-

zuje obr. 3, jsou ustroji 15, 16 pfirazu ttku
nahrazena pouze jednim dustrojim 15 pf¥i-
razu uatku, které je s vyhodou umisténo v
prostoru spojkové skiiné 11 spoletné& s pfe-
souvatelnym prevodovym prostfedkem 12,
prvnim pfevodovym prostfedkem 13 a dru-
hym prevodovym prostfedkem 20. Délka
hridele 14 ndhonu se v tomto alternativnim
provedeni zkratila a hfidel 14 ndhonu je
pfedstavovdn kratkym hiidelem 43 uloZe-
nym ve spojkové skiini 11 vhodn& uprave-
né. Ustroji 3 brzdy a spojky Ize napiiklad
umistit do prostoru levé boc¢nice 1. Hnaci
jednotku 4 lze umistit v tandemu s Gstro-
jim 5 brzdy a spojky. Pfenos krouticiho mo-
mentu se provede zndmym zpiisobem, na-
pfiklad klinovymi femeny 44.

Funkce ostatnich soucCasti i zplisob préa-
ce zlstavéd zachovan. Vynglez provedeny po-
dle této alternativy je zv1a8t vhodny pro
uzké tkaci stroje.

V dalSim alternativinim provedeni, jak je
zndzornéno na obr. 4, je h¥idel 14 ndhonu
nahrazen hiidelem 45 uloZenym ve sk¥ini
46 a 47 mimo bocnici stroje na hlavnim nos-
niku 2. Hridel 45 pfrivede pohyb do skfi-
né 48, ve které je uloZeno tustroji 13 pifi-
razu Utku a skiiné 47, ve které je uloZeno
ustroji 16 piirazu dtku. Funkce ostatnich
astroji je zachovana stejné jako zplhsob, ja-
kym vynélez pracuje.

PREDMET VYNALEZU

1. Ustroji ndhonu tkaciho stroje tvorené
hnaci jednotkou pohdnéjici astroji spojky a
brzdy, z nthoZ je rotatni pohyb prendSen
na rozvodovy hiidel ototnd uloZeny v jedné
z bolnic stroje a spojkové skiini pevné spo-
jené s hlavnim nosnikem a dale tvofené
astrojim pkirazu atku, vyznacené tim, Ze
rozvodovy hiidel (10) méd na svém konci
zasahujicim do stfedni oblasti stroje pie-
souvatelng uloZeny prevodovy prostiedek
(12) spolupracujici s prvnim pFevodovym
prostiedkem (13) pevné uloZenym na hfide-
li (14) ndhonu ustroji (15, 16) piirazu dtku
a s druhym prevodovym prostFedkem (20}
pevné& uloZenym na pomocném hrideli (21)
ndhonu pro3lupniho tdstroji (30), ktery méa
na jednom konci uloZenu soustavu prevodo-
vych prvkt (22, 23, 24) pro pienos infor-
maci do zboZového regulatoru (25) a pro
fizeni osnovniho vdlu (36) soustavou dal-
Sich pfevodovych prvka (33, 34) spiazenou
s osnovnim reguldtorem (32), priemZ na
opatném konci pomocného hiidele (21)

pro$Slupniho ustroji (30) je umisténa sou-
stava opét dalSich pievodovych prvka (26,
27) véetn& spojovaciho elementu (29) pfi-
pojujicihio do Gstroji ndhonu stroje pomoc-
nou hnaci jednotku {32).

2. Ustroji ndhonu tkaciho stroje podle bo-
du 1, vyznacené tim, Ze pomocny hiidel (21
i hiidel (14) ndhonu jsou rozprostFeny po
celé 8i¥ce stroje a uloZeny v bo¢nicich (1,
3).
3. Ustroji ndhonu tkactho stroje podle bo-
du 1, vyznacené tim, Ze prvni prevodovy
prostfedek (13) pevné uloZeny na krdtkém
hiideli (43) je spolu s kratkym hi¥idelem
(43) a dstrojim (15) pFirazu utku uloZen
ve spojkové skFini nachdzejici se ve stfed-
ni oblasti stroje mezi bodénicemi (1, 3).

4, Ustroji ndhonu tkaciho stroje podle bo-
du 1, vyznacCené tim, Ze prvni pFevodovy

‘prostfedek (13) je pevné uloZen na hrideli

(45) ototné uloZeném ve skiinich (46, 47)
obsahujicich dstroji (15, 16) pfirazu ttky,
pricemZ jedna skrifi (46) je umisténa v le-
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vé poloving stroje mezi stfedem stroje a téna v pravé poloving stroje mezi stfedem
levou bo&nict (1) a dalsi skifii (47) je umis- stroje a pravou bocnici (3}.

2 listy vykresd

Severografia, n. p., zdved 7, Muost
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