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(54) Zag¥izeni pro mé&Yeni pY¥itlaku

Vyndlez se tykd zarlzeni pro mé¥eni p¥itlaku mezi prutahovvmi vdlci v prﬁtahovém poli
protehovacich strojd zahrnujiciho vhodnd usporddané ramens a tenzometricke snimgle.

Dosud zndmd za¥{zeni pro mé&¥eni p#itlaku poufivaji minci¥e, jim¥ se pomoct péky zdvihd
ptitladny vélec proti sméru pldsobeni tladné prufiny. Tenkoum mé&rkou, ktera miZe byt nahra-
zena prouzkem papiru nebo textilni paskou, se jemnym tehem zji%tuje rovnovaha p¥itladné
pruZiny a pruéiny mincite, kterd se projevi uvolnénim mérky. V této rovnovdiné .poloze dévé
udaj na minclri hodnotu p¥itlaku. V p¥ipad&, %e se tato hodnota neshoduje 8 pozadovanou :
hodnotou pritlaku, Jje t¥eba provést zménu stladeni tladné pruziny,

Nevyhodou stavu techniky je slozitost a pracnost nastavovdni p¥itlaku a zévialost’&j-~
sledné nastavené hodnoty na subjektivnim vlivu m&#F{fcf osoby pfi~nésfavbvéhi Pato sloéitost
a pracnost vyplyvéd z postupu nastavovdni, nebot m&¥ici osoba musi jednou rukou obsluhovat
pékovy mechaniamus a druhou papirové mérky. Z toho plyne, %e neni moiné spojité nastavovéni
p¥itlaku za soulasného m&¥eni. DalEl nevyhodou je velmi mald presnost nastaveni prltlaku
vzhledem k nepfesnému m&¥eni mincirem a k celé metodice mé¥eni, Nevjhodou se Jevi také

<y
také celkovéd nepohodlnost mé¥eni a nastavovdni p¥itlaku. A
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Nevyhody stavu techniky Jsou sni%eny nebo docela odstranény za¥izenim podle vynédlezu, j@.‘: .
JehoZ podstate spo¥ivd v tom,¥e na dvou mérnfch ramenech pevné spojeny’ch s tuhymi remeny % "}
.o

Je vytvoFen kalibroveny profil rovnoo&¥nj se smérem plsobeni p¥itla¥né sily, pFiem¥ : L
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alespoﬂ na jednom kalibrovaném profilu je upevnéna dvojice tenzometrickych snimadd sp: s«
nych s vyhodnocovacim za¥{zenim,

Vyhodou za¥izen{ podle vyndlezu je zejména rychld a pohodlné menipulace.

Dal#i vyhody a vyznaky zef{zeni podle vyndlezu jsou zahrnuty v nésledujicim popise
p#ikladného provedeni, které je schematicky zndzornéno na p¥iloZeném vykrese.

Do pritahového pole protahovaciho stroje Je namisti p¥{tladného vdledku vloZeno za¥{izeni
podle vyndlezu, Jeho% rozméry jeou zvoleny tak, Ze p¥islufnd dotykovd mista odpovidaji
avymi rozmdry p¥itladnému véledku.

Opé&rnd deska 1 Je v dolnf &dsti 2 zaobleny atejnym polom&rem jako je polomér zaoyleni
hlav zubd pFitladného védleku a dosedd dolni &dst{ 2 ne rfhovanj pritahovy vdlec 3. ba obou
strandch jsou & op¥rnou deskou 1 pevnd spojena m¥rné ramena 4, nap¥. pomoci ¥roubd 5.
KaZdé m&rné rameno 4 je pevn& spojeno s tuhyq ramenem 6, jeho¥ volny konec je opat¥en b¥i-
tem 7, na ktery dosedd pfitlaéni kolik 8, na ndm¥ je uloZena tla&né prgiina 9 slouZici k
vyvozeni sily na p¥itledny kolik 8. Sila tladné pru¥iny 9 je nastavitelnd podle poZadova- -
ného p¥itlaku, B¥it 7 Je pevn& nebo nastavitelnd uloZen ns tuhém rameni 6. “a ka¥dém mér-
ném reameni 4 je vytvo¥en kalibrovy profil 10 a alespon na jednom, pripadn& na obou kalibe
rbvanjch profilrch 10 Jsou v rovin& prochdzejici podélnou osou kalibrovanych profild 10
proti sob& upevnény dva tenzometiry 1ll. kdrné rameno 4 je uspo¥dddno tak, Ze kalibrovany
profil 10 je rovnob&éZny se smérem plsobeni pFitladné sily, tj. rovnobéiny s p¥itladnym
kolikem 8, Timto uspo¥dddnim je zarueno, Ze ohybovy moment zpisobeny p¥itladnou silou je
po celé délce kalibrovaného profilu konstentni., 4 toho plyne, %e tenzometry 11 mohou byt
umistdny libovoln¥ po celé déloe kalibrovaného profilu 10,

Na delni stran& opérné desky 1 Je uspordddno vyhodnocovaci zefizeni 12 opat¥ené uka~
zatelem 13 p¥{tlaku a v p¥ipad¥, %e na obou kalibrovanych profilech 10 jeou qpevnény
tenzometry 11, pYrepinedem li.‘Tenzometry 1l jsou s vyhodnocovacim za¥izenim 12 spojeny
vodidi 15 a 16. Se zdrojem je vyhodnocovaci zaF{izen{ 12 spojeno pomoci p¥ivedu 17, p¥i-
tem# zdroj energie miZe byt bud semostatny, nebo lze vyhodﬂqcovaci za¥{zeni 12 p¥ipojit
p¥{mo na elektricky systém protahovaciho stroje. ‘

Do pritehového pole protahovactho :troje osadime nemisto p¥{tladného vdledku zaFizeni
podle vyndlezu, P¥itom dolnf 84st 2 op&rné desky 1 dosedd n ryhovany pritahovy vélec 3 a
b¥ity 7 na tuhych remenech 8 dosedajf na p¥{ftla¥né koliky 8. V p¥ipad&, %e bFity 7 jasou na
tuhfch remenech & uloZeny nastavitelnd, musi byt oba nastaveny tak, %e vzddlenost mezi
b¥item 7 a osou kalibrovaného profilu 10 je na obou strandch stejnd.

Plsobenim tladné pruiiny 9 se pfes p¥{tlalny kolik 8, b¥it 7 a tuhé rameno 6 vyvozuje
na kalibroveném profilu ;g ohybovy moment odpovidejic{ velikosti pfitlgéné pruiné sily a
vzddlenosti b¥itu 7 od svislé osy kalibrovaného profilu 10. Ohybovy moment zptsobuje de-
formeci’ kalibroveného profilu 10 m¥rného ramene 4, Je%Z se projevuje soulasn& na tenzo-
meirech 11, ¢ nich se p¥evdd{ prost¥ednictvim vodidd 15, 16 do vyhodnocovaciho za¥izeni
12. Po zpracovéni ve vyhodnocovacim za¥{zeni 12 se objevi na ukazateli 13 p¥itlaku hodno-
ta uddvajic{ velikost p¥itlaku. Tladnou pruZinu 9 lze podle pot¥eby prestavovet a% do do~

safeni pofadovaného p¥{tlaku, pFi¥em% zméne nastaveni pru¥iny se okam¥it& projevi zménou
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hodnot& p¥itlaku ne ukazateli 13 pFitleku.

Po nastaveni p¥itleku tlgéné prufiny 9 né poZadovenou hodnotu, p¥epne se piepinad 13
a provede ge sefizeni pFitlaku tlaéné,pruéiny 2 na drubé strané pritahového pole.

Po sefizeni piitlaku tleénychrnpruiin 9 na obou strandch priitahového pole se zarizend
podle vyndlezu vyjme a na jeho misic se nasadi op&t p¥itlaény vélééek. OBdobné se provdai

gse¥izend p¥itlaku i u ostatnich p¥itladnjch vdledkd.

! \ . !

PErDMNET VYNLALEZU

1. za¥izeni pro mé¥eni pritlaku mezi pritehovymi vdleci v pritehovém poli protahovacich
strojﬁ.zahrnujici vhodné usporddend mérnd ramena a tenzometrické spinade vyznadujici
se tim, ¥e na dvou mérnych ramenech (4) pevn¥ spojenych s tuhymi rameny (6) je vytvo-
Yen kalibrovany profil (10) rovnob&iny cse sm¥rem pusobeni p¥itlaku, p¥idem¥ amlespon
na jednom kalibrovém profilu (10) je upevnéna dvojice tenzome trickych snima&ld (11),
‘spojenych s vyhodnocovacim ze¥izenim (12). '

2. la¥izend podle bodu 1, vyznatujici se tim, Ze tuhd ramena (6) jsou opatfena b¥ity (7)
pro dosednuti p¥itladného koliku (8). V ‘ \

3. za¥izeni podle bodu 2,‘vyznaEujici se tim, Ze b¥it (7) je na tuhém rameni (6) ulo¥en

stavitelng,

1 vykres
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