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(57>Re§eni se tykd plastika¥n{ a vat¥iko-
vac{ jednotky vstfikovacfch stroji, kde
se roztavend hmota dopravuje do uzaviend
formy axidlnim pohybem zdvitovky za sou-
dasného jejiho otd¥eni. Axidlni{ pohydb z4- -
vitovky Je vyvozeny vst¥ikovacim vdlcem
s pistem. V pistu je uloZena a v axidlni
loZisko opfend prvn{ hi¥f{del, na Jednom ©
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konci pevn® spojend se zdvitovkou a na
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druhém konci opatfend nébojem s evolvent-
nim ozubenin.-Zdvitovka Je otdfena pies
jednostupnovéiu prevodovku hydromotorem. w
Zat{zeni mg ddle prodlouZenou komoru (10), .
do které je vyvedena druhd h¥*fdel (6) s R
vn¥jsfm evolventnim ozubenim (11) a suv-

n& uloZendé v ndboji prvni hrfdele (2). 4
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ventnf ozubeni (12), ’ !
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Vynélez se tykd plastikalini a vet¥ikovaci{ Jednotky vstiikovacich strojd, kde se:
roztavendé hmota dopravuje do uzaviené formy axidlnfm pohybem zdvitovky za soudasného
Jejtho oté&eni.

Existujl vst¥ikovac{ stroje, kde otd¥ivy pohyb zdvitovky je Vvyvozen elektromo-
torem pies pievodovku a ozubeny hifdel, suvn& uloXeny v ozubeném néboji ozubeného
kola, Axidln{ pohydb 3neku Jje vyvozen hydraulickym védlcem. Zdvitovka se pfi vym¥n¥ vy-
bird ze zadn{ &dstli vst¥ikovacfho stroje. Nevyhodou tohoto Fe¥en{ je néro¥nd vyroba
viceatupnové prevodovky a nelse provéd¥t plynulou regulaci, Ddle Jaou zndné vatFlko-
vac{ stroje, u nich? Je otd¥ivy pohyb zdvitovky vyvozen hydromotorem p¥fmo spojenym
se zdvitovkou. Axidln{ pohydb zdvitovky Je vyvozen hydraulickym vdlcem, pfidem? hy-
dromotor, pevn# spojeny se zdvitovkou, se posouvé po vodicich sloupech. Nevyhodou to-
hoto reden{ Je, %e p¥i chodu zdvitovky dozadu Jje nutné, zejména u vatr¥ikovacich atro-
JO vys83ich gramd?{, prekondvat tieci odpory, Jje néro&né na velké pohyblivé hmoty -
~ hydromotory a Jsou problémy s naestavenim zp¥tnych odpord zdvitovky.

Dal8im zndmym konstrukénim Felenim Jaou vst¥ikovaci stroje, u nich%Z je otd¥ivy pohybd
zévitovky vyvozovdn hydromotorem pies prevodovku. Axidln{ pohydb zévitovky je vyvozen
vstifikovacim vdlcem, umistinym za pohonem zdvitovky., Toto YeBenf je vynrobn¥ ndro¥né
a vyznaduje se velkymi hmotami. .

Uvedend nevyhody odstranuje zafizeni pro axidlni a soudasny otd&ivy pohyd zdvi-
tovky, zejména u vst¥ikovacich strojl, kde axidlnf pohyb zdvitovky Jje vyvozeny vstii-
kovacim védlcem s pistem, v n¥mZ Je uloZend a o axidlni loZisko opiend prvaf hiidel,
na jednom koncli pevn¥ spojend se zdvitovkou, pohén¥nou p¥es jednostuphovou pirevodov-
ku hydromotorem, a na druhém konci opatlrend nébojem s evolventnim ozubenim, podle
vynédlezu, jehoZ podstata spolivd v tom, %e za¥fzen{ mé prodlouXenou komoru, do kte-
ré jJe vyvedend druhd hi¥f{del s vn¥jdim evolventnim ozubenim a suvn¥ ulofend v néboJi
prvnf h¥{dele, opat¥eném vnit¥nfm evolventnim ozubenim.

Vyhodou zafizeni podle vyndlezu je, %e je oproti zndmym FeSenim jednodu33{ a od-
stranuje i nedostatky zar{zenf, kde je zdvitovka pohén¥na hydromotorem, ktery je na-
pojeny p¥fmo v ose zdvitovky. Ddle pﬂ axiélnim pohybu zdévitovka, v zafizeni podle
vyndlezu, neprekondvd 24dné tPeci sily a nejsou premisfovény velké hmoty. U za¥{zent
podle vyndlezu nejsou potife s nastavenim zp¥tného odporu zévitovky a vhodnym prevo-
dovénim lze dosdhnout vy33{ch hodnot MK s hydromotory s men3i sac{ schopnostif.

P¥{kladné proveden{ zaf{zen{ podle vyndlezu je znézorn&no na obr. 1 a 2 pfiloZe-
ného vykresu.

Zdvitovka 1 je pevn¥ spojend s jednim koncem prvni hi¥fdele 2., Na tomto konci je
prval hiidel 2, umfstind v pistu 4 vstiikovactho vdlce 5, op¥ena o axidlnf lo¥isko 3,
uloZené rovn&% v pistu 4 vst¥ikovaciho vdlce 5. Druhy konec prvn{ h¥fdele 2 je kon-
struk&nd Feden jako ndboj s evolventnim ozubenfm 12. V néboji prvni hi¥fdele 2 je jed-
nim koncem suvn¥ ulofena druhd hifdel & jednostupfové pievodovky T, kterd md vnZjst
evolventni ozubeni 11 a jejL druhy konec Je vyveden do prodlouZené komory 10.
Jednostuphiovd prevodovka 1 s hydromotorem 8 je Jako celek p¥ipevn¥na na zadni desce
9 vstiikovac{ jednotky vast¥ikovacfho stroje.

Za¥{zenf podle vyndlezu pracuje takto:
Otd¥eni zdvitovky 1 vykondvé hydromotor 8 pres jednostupnovou p¥evodovku 7 a vyvede-
nou druhou h¥fdel 6. Kroutfci moment se prendsf druhou h¥fdelf 6§ s vn¥jifm evolvent-
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nim ozubenim 11 na prvnf hitfdel 2, JeJ{Z jfeden konec je konstrukin¥ Fedeny Jalko mébeg
s evolventnim ozubenfm 12 & druhy konec Jje pevn¥ spoteny se zdvitovkou 1 a je opPeny
o axidlnf Yo%isko 3. AxidIni loZisko 3, Je ulofeno v pfstu & vat¥ikovactiho vélce 5.
Axdi:dlni pohyb zdvitovky 1. v néboji. prvaf hi{dele 2 je vyvozeny vmt¥ikovacim vélcem 5.
Protdlend pistu 4 pi¥i otdfenf. zdvitovky 1 brénf axidln{f loZisko 3.

PREDPMET VYNALEZU

Zat{zen{ pro axidln{ a soulasn& otd&ivy pohyb zévitovky, zejména u vst¥ikovacfch
stroji, kde axidlnf pohyb zdvitovky jJe vyvozeny vst¥ikovacim védlcem s pistem, v n¥m%
je uloZend a o axidlnf loZisko opfend prvn{ h¥f{del, na jednom konci pewvn¥ spojend se
zévitovkou, pohdndnou pPes jednostupnovou pevodoviku hydromotorem, a na druhém konci

opat¥end nédbojem s evolventnim ozubenim, vyzna¥ené tim, Ze md prodlouZenou komoru (10),

do které je vyvedena druhd h¥{del (6) s vn¥j3{m evolventnim ozubenfm (11) a suvn& ulo-~
%end v ndboji prval h¥fdele (2), ktery md vnit¥n{ evolventn{ ozuben{ (12).

2 vykresy
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