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Budowa przyrządu według wynalazku
uwzględnia tę okoliczność, że szybkość sa¬
molotu w stosunku do ziemi może być okre¬
ślona jakimkolwiek ze znanych sposobów,
a więc można ją uważać jako* wielkość do¬
kładnie znaną.

Wynalazek niniejszy dotyczy przyrzą¬
du, który pod warunkiem, że szybkość sa¬
molotu względem ziemi jest znana, umożli¬
wia określenie wysokości, na jakiej znaj¬
duje się samolot, na podstawie pomiarów

szybkości pozornych, czasu lub długości,
których dokonywa się zapomocą znanych
przyrządów. Przyrząd może być zbudowa¬
ny z różnych narządów, zasadniczo jednak
w postaci schematycznej stanowi go trój¬
kąt prostokątny, którego przyprostokątne,
a przynajmniej jedna z nich posiada dłu¬
gość zmienną, przyczem jednej z tych
przyprostokątnych nadaje się długość, bę¬
dącą funkcją szybkości samolotu, drugiej
zaś — długość, będącą funkcją jakiegokol-

*) Właścicielka patentu oświadczyła, że wynalazcą jest Antonio Clementi w Wiedniu.



wiek Lanego czynnika zmiennego, który
może być mierzony podczas lotuf np. cza-

-m śtosś&yBk^ści pozornej, długości trasy po-
I fcpręej fit* d. Funkcje te dobiera się'w ten

sposćfo, ażeby kąt, o który musi się obra¬
cać bok trójkąta, stanowiący przeciwpro-
stokątną, począwszy od położenia wyjścio¬
wego tej przeciwprostokątnej, w którem
pokrywa się ona z jedną z przyprostokąt¬
nych, aż do położenia, w którem uzupeł¬
nia ona trójkąt, określony długościami oby¬
dwóch przyprostokątnych, był proporcjo¬
nalny do wartości wysokości lotu samolo¬
tu lub był jej funkcją. .*.-,«*-.

Szczególną cechę , przyrządu ^według
wynalazku stanowi to, że wykazywanie
wysokości lotu samolotu uskutecznia się za
pośrednictwem kąta, opisywanego obraca¬
jącą się prżećiwprostokątną, dzięki czemu
wskazówka ruchoma wskazuje wartość wy;
sokości lotu samolotu na podziałce koło¬
wej. Jeżeli kąt obrotu przedwjpfrostokątn^j
jest proporcjonalny do wysoko^i, to po*
działkę należy podzielić na równe działki,
jeżeli zaś kąt obrotu przeciwprostokątnej
jest inną funkcją wysokości, wówczas sto¬
suje się działki nierówne.

Na rysunku uwidocznione są schema¬
tycznie dwie odmiany przyrządu według
wynalazku, przyczem fig. 1 przedstawia
przyrząd, w którym długości obydwóch
przyprostokątnych są zmienne, a fig. 2 —
przyrząd, w którym długość jednej z oby¬
dwóch przyprostokątnych posiada wartość
stałą.

W przyrządzie według fig. 1 zmienny
trójkąt prostokątny jest utworzony ze
sworznia nagwintowanego 1, na który na¬
kręcona jest nakrętka 2, w której zkolei
osadzony jest sworzeń nagwintowany 3,(
stale prostopadły do sworznia 1. Obydwa te
sworznie 1 i 3 tworzą przypirostokątne trój¬
kąta prostokątnego, podczas gdy jego
prżećiwprostokątną stanowi pręt 4, zaopa¬
trzony w szczelinę podłużną 5 i osadzony
obrotowo na czopie 6, którego oś jest pro¬

stopadła do osi sworznia 1 oraz osi pręta 4.
Czop 7 wchodzi do szczeliny 5 i może się

. w niej przesuwać, przyczem jego oś jest
prostopadła do osi pręta 4 i sworznia 3.
Czop 7 jest osadzony wi nakrętce 8, nakrę¬
conej na sworzeń 3. Jeden koniec sworz¬
nia 3 jest sprzężony zapomocą pary stoż¬
kowych kół zębatych 9, 10 ze sworzniem
11, obracanym zapomocą mechanizmu ze¬
garowego 12 albo zapomocą odpowiedniej
przekładni, przenoszącej nań ruchy innego
urządzenia, na ryśuijku nieuwidocznione-
go. Sworzeń 1 jest zaopatrzony u dołu w
bębenek 13 z podziałką, wykazującą war¬

tości rzeczywistej ^ szybkości samolotu
względem ziemi. Czop 6 pręta 4 jest po¬
łączony z| kołem zębatem 14, zazębiającem
się z kołem zębatem 15, na którego osi osa¬
dzona jest wskazówka 16, poruszająca się
po podziałce 17, podającej wartość wyso¬
kości.. V';'?^

Jeżeli dłtigó^ć jednej z obydwóch przy¬
prostokątnych trójkąta jest nastawiana w
zależności od szybkości samolotu względem
ziemi, długość zaś drugiej — w zależności
od cza^/u, to ^gposób posługiwania się przy-
rząd&ia jest bardzo prosty.

Przez obracanie bębenka 13 nastawia
się długość przyprostokątnej, którą na ry¬
sunku stanowi sworzeń 1, odpowiednio do
wartości ustalonej funkcji rzeczywistej i
już znanej! szybkości samolotu, podczas gdy
pręt 4 jest położony na sworzniu 1% a
wskazówka 16 jest ustawiona na zero.

Zapomocą lunety lub też innego przy¬
rządu celowniczego, zaopatrzonego w po-
działkę kątową, określa się kąt a tak, że
przestrzeń, jaką na ziemi obejmują jego
ramiona, posiada długość proporcjonalną
do wysokości lotu samolotu. Następnie wy¬
mienioną lunetę lub też inny przyrząd ce¬
lowniczy przesuwa się i, skoro linja celo¬
wania napotka na terenie miejsce dokład¬
nie się uwydatniające, uruchomia się me¬
chanizm zegarowy 12, który poczyna posu¬
wać nakrętkę 8 wzdłuż sworznia 3 i obra-
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cac pręt # oraz wskazówkę 16, następnie
przesuwa się linję celowania i w chwili, w
które] linja celowania napotka wybrane
miejsce, zatrzymuje się mechanizm zega¬
rowy oraz wskazówkę 16, która w chwili
tej na podziałce 17 wskazuje wysokość, na
jakiej znajduje się samolot. Ażeby wyko¬
nać nowy pomiar, wskazówkę 16 cofa się
do zera, odpowiednio uruchomiając mecha¬
nizm zegarowy.

Jest rzeczą zrozumiałą, że przyrząd
według fig. 1 może być sprzężony bezpo¬
średnio z lunetą lub innym znanym przy¬
rządem celowniczym w celu samoczynnego
uruchomiania oraz zatrzymywania mecha-
nizmui zegarowego.

Przyrząd według fig. I może być za¬
opatrzony w urządzenie, zawierające na¬
rząd przesuwny, mogący poruszać się z
różną szybkością, regulowaną przez obser¬
watora tak, że obraz miejsca w terenie po¬
zostaje związany w sposób stały z określo¬
nym punktem narządu ruchomego. War¬
tość tak otrzymanej pozornej, zmniejszonej
szybkości samolotu fest funkcją znanej
szybkości względnej, którą należy prze¬
nieść zapomoćą bębenka 13 na przyprosto-
kątną trójkąta, utworzoną ze sworznia L

Również i w tym przypadku urządze¬
nie obserwacyjne może być sprzężone bez¬
pośrednio- z trójkątem; podstawowym zapo¬
moćą przekładni, osadzonej na sworzniu
U.

W taki sam sposób postępuje się w
przypadku dokonywania pomiaru w ciągu
określonego stałego czasu, podczas które¬
go zapomoćą urządzenia celowniczego bez¬
ustannie śledzi się miejsce, obrane w te¬
renie. Uzyskana wartość jest tą wartością,
którą przenosi się do trójkąta podstawo¬
wego jako funkcję szybkości znanej. Rów¬
nież i w tym przypadku trójkąt podstawo¬
wy można połączyć bezpośrednio z urzą¬
dzeniem obserwacyjnem.

Urządzeniem obserwacyjnem można
posługiwać się również w przypadku, w

którym ptinkt przecięcia się tihji celowa¬
nia zi ziemią posuwa się zf szylikośicią różną
od szybkości pozornej miejsca, obraftegu
na ziemi, to jest w przypadku* gdy frhja
celowania opiera się na tofrze pionowym,
wzdłuż którego punkt oparcia posuwa się
z szybkością jednostajną* podczas gdy li¬
nja celowania obraca się wokoło punktu
stałego, znajdującego się w odpowiedniej
odłegłości. W tym przypadku w chwili ce¬
lowania pod pewnym kątem do punktu w
terenie uruchomiany zostaje mechanizm
zegarowy, wsktitek czego linja celowania
zostaje zmuszona do posuwania się po to¬
rze, wzdłuż którego jej punkt oparcia
przesuwa się z szybkością stałą. W ciągu
określonego czasu miejsce na ziemi nie bę¬
dzie uzgodnione z linją celowania, poczem
znów nastąpi jego pokrywanie się ż tą K-
nją. -Jeśli teraz ten sani mechanizm, który
porusza linję celowania, zostanie użyty do
wywołania zmiany długości jednej 3 przy-
prostókątnych trójkąta podstawowego i je¬
śli początkowy kąt'celowania zostanie do¬
brany tak, ż£ iloć&yn szybkości samołb tu
i czasu, potrzebnego do osiągtiięcia oma¬
wianego kąta celoWania, pozostanie stały,
wówczas będzie to odpowiadało działaniu
przyrządu według fig. 2, przyczem kąt, od¬
pisany wskazówką na podziałce w końcu
okresu czasu, oddzielającego dwa pokry¬
wania się miejsca na ziemi z linją celowa¬
nia, będzie odpowiadał właśnie wysokości
lotu.

Omawianą stałą przedstawia na fig. 2
przyprostokątna, którą stanowi sworzeń 1,
który w tym przypadku jest zamocowany
i niezmienny co do swej długości, podczas
gdy długość przyprostokątnej zmiennej
jest funkcją okresu czasu pomiędzy zaob-
serwowanemi, następującemi po sobie dwo¬
ma pokrywaniami się miejsca na ziemi zi li-
nją celowania. W tym przypadku mecha¬
nizm zegarowy 12 jest połączony z urzą¬
dzeniem, zmieniającem nachylenie linji ce¬
lowania i uruchomianem w chwili pierw-
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ś&ćgó pokrycia się miejsca na ziemi z, iinją
celowania, przyfczem jego ruch zostaje
wstrzymany w chwili drugiego pokrycia się
wymienionych czynników. Kąt, wskazywa¬
ny wówczas na podziałce 17, odpowiada
wysokości, na jakiej znajduje się samolot.

Zastrzeżenia patentowe.

1. Przyrząd do określania wysokości
lotu samolotu, którego szybkość względem
ziemi jest znana, znamienny tern, że skła¬
da się ze sworzni, tworzących trójkąt pro¬
stokątny o zmiennej długości boków, w któ¬
rym podefcas zmiany długości przyprosto-
kątnych przeciwprostokątna obraca się wo¬
koło jednego z wierzchołków, a jednej z
przyprostokątnych nadawana jest długość,
będąca funkcją szybkości już określonej,
np. szybkości lotu samolotu względem zie¬
mi, podczas, gdy drugiej przyprostokątnej
nadaje się długość, będącą funkcją jakiej¬
kolwiek innej zmiennej, np. czasu, szybko¬
ści pozornej, drogi pozornej i t. d., mierzo¬
nej! podczas lotu zapomocą znanych przy¬
rządów mierniczych, przyczem te dwie
funkcje, regulujące długość przyprostokąt-
nych, dobiera się w ten sposób, że kąt, o
który przeciwprostokątna musi się obrócić,
począwszy od położenia wyjściowego do

położenia, w którem uzupełnia ona trójkąt,
określony długością przyprostokątnych,
jest proporcjonalna do wartości wysokości
lub jest jej funkcją znaną.

2. Odmiana przyrządu według zastrz.
1, znamienna tern, że długość sworznia, sta¬
nowiącego jedną z przyprostokątnych, po¬
siada wartość stałą, do której ustalania
służy szybkość lotu samolotu względem
ziemi, a długość drugiej przyprostokątnej
jest proporcjonalna do czasu, który upły¬
wa między dwoma następującemi po< sobie
poikrywaniami się linji celowania z miej¬
scem, obranem na ziemi, podczas gdy lin ja
celowania obraca się z szybkością różniącą
się od szybkości przesuwania linji, skiero¬
wanej na miejsce, obrane na ziemi, które
to miejsce posuwa się zl szybkością stałą w
stosunku do znajdującego się nad nim ob¬
serwatora.

A c t i e n g e s e 11 s c h a f t
C. P. Go er z

Optische Anstalt
A c t i o v a spolecnost

K. P. G o e r z

o p t i c k y ii s t a v.
Zastępca: Inż. J. Wyganowski,

rzecznik patentowy.



Do opisu patentowego Nr 23602.

Fi&. 1

Druk L. Bogusławskiego i Ski, Warszawa.


	PL23602B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


