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Inventia se refera la o cheie cu profil
de antrenare cu unic sens, destinatd
actionarii organelor de asamblare de tip
surub sau piulitd cu cap hexagonal.

Sunt cunoscute chei al caror profil
de antrenare este destinat actionarii intr-un
singur sens a organelor de asamblare de
tip surub sau piulitd cu cap hexagonal,
prevazute cu un profil de antrenare pentru
actionarea intr-un singur sens a organelor
de asamblare de tip surub sau piulita cu
cap hexagonal.

Dezavantajul acestora consta in
aceea c& prezintd o manevrabilitate
insuficienta.

Problema tehnicd, pe care o rezolva
inventia, consta in realizarea unei chei fixe,
prevazute cu un profil de antrenare pentru
actionarea intr-un singur sens a organeior
de asamblare de tip surub sau piulita cu
cap hexagonal, asigurand prin profilul sau
o manevrabilitate marita.

Cheia cu prdfil de antrenare de unic
sens, constituitd dintr-un maner de
antrenare solidar cu un cap de antrenare,
inlaturad dezavantajele de mai sus prin
aceea ca, este prevazutd pe capul de
antrenare cu un profii de antrenare
compus din doua suprafete active, unite
intre ele printr-o suprafata cilindrica, o
suprafata de stopare a profilului hexagonal,
o suprafata pland, o suprafata de legatura,
o altd suprafata plana si niste suprafete
cilindrice, profilul de antrenare fiind definit
de un punct aflat la intersectia axei
orizontale si axei verticale, punctul fiind
centrul unui cerc cu un diametru in
corespondenta cu deschiderea cheii.

Cheia, conform inventiei, prezinta
urmatoarele avantaje:

- cresterea manevrabilitati la
actionare;

- constructie compacta si robusta.

Se da, in continuare, un exemplu
de realizare a inventiei, in legatura si cu
fig.1...9, care reprezinta:

- fig.1, vedere de sus a chei;

- fig.2, vedere de sus a cheii;

- fig.3, vedere de sus a chei,

-fig.4, vedere de sus a cheil inaintea
executiei antrenarii in miscare de rotatie
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a profilului hexagonal;

- fig.5, vedere de sus a cheii la
sfarsitul cursei de antrenare a profilului
hexagonal;

- fig.B, vedere de sus a cheii la
inceputul cursei de rotire in sens invers
a acesteia, pentru 0 noud repozitionare,

- fig.7, vedere de sus a cheii in .
timpul rotirii in sens invers;

- fig.8, vedere de sus a cheii la
sfarsitul cursei de rotire in sens invers:

- fig.9, vedere de sus a chei
pregdtitd pentru o noud actionare.

Cheia, conform inventiei, este
constituitd dintr-un cap de antrenare m
solidar cu un maner de antrenare p. Capul
de antrenare m are practicat la interior
un profil de antrenare k de unic sens care
este definit de punctul “0", aflat la
intersectia a doua axe perpendiculare, axa
orizontala X-X si axa verticala Y-Y este
centrul unui cerc cu diametrul:

D=(11,88+1,3n] g eglmm]

unde “n” este un numar natural asociat
in strictd corespondentd cu descrierea “S”
a cheii, astfel ca la o valoare n = 1
corespunde o deschidere a cheii S = 10
[mm], pentru n = 2 corespunde o
deschidere a cheii S = 11 [mm] s.a.m.d.

Profilul de antrenare k este compus
din doua suprafete active a si b unite intre
ele printr-0 suprafatd cilindricd ¢, o
suprafata de stopare a profilului hexagonal
d, o suprafatd pland e, o suprafata de
legatura f, o altd suprafata plana g, o alta
suprafata cilindrica h, si cu doua suprafete
cilindrice i si j.

Pe o falca inferioara t a capului de
antrenare m este prevazuta o suprafata
activa de antrenare a cilindrica avand o
raza:

+0,15
r,=(4+0,5n) 5 34[mm]
Raza r, are centrul intr-un punct G, situat
pe o dreapta 0,Z, la o distanta:

1 =(9+n) g plmm]
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fata de punctul O,. Dreapta 0,2, face un
unghi:

012
a,=4° o

cu axa verticala Y-Y.

Pe o falca superioara v a capului
de antrenare m, este prevazuta o altd
suprafatd activa de antrenare b avand o
raza:

ro=(1,04+0, 1)y "®[mm]

Raza r, are centrul intr-un punct G, situat
pe o dreapta 0,Z, la o distanta:

I,<(5,5+0,6n) g odmm]

fata de punctul O,. Dreapta 0,Z, face un
unghi a, = 15°30+10' cu axa verticala Y-Y.

Suprafata cilindricéd ¢ reprezintd o
portiune din suprafata cilindrica deter-
minata de cercul de diametru D. Suprafata
¢ se continuad cu o suprafatd de stopare
a profilului hexagonal d avand o raza ce
se uneste cu suprafata de stopare a
profilului hexagonal antrenat

ry=(9+n) ﬁg: gg[mm ]

care porneste dintr-un punct O, situat
pe o dreaptd 0,Z, la o distanta

I5=(13,83+1,5n) g tofmm]

fatd de punctul O,. Dreapta 0,Z, face un
unghi a;=25° fata de axa orizontala X-X.
O suprafatd plana e, porneste sub un
unghi, «,=60° fatad de axa orizontald X-X
dintr-un punct de intersectie al razei r, cu
dreapta 0,Z,, si se racordeaza cu
suprafata activa de antrenare b prin
intermediul unei suprafete de legatura f
de raza:

r,=0,4°2"[mm]

Suprafata activa de antrenare b se
continua cu o suprafata rectilinie g dispusa
sub un unghi as=27° fata de axa verticald
Y-Y. Suprafata g porneste dintr-un punct
aflat la intersectia dintre o dreapta 0,2,
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si cercul de diametru D. Dreapta 0,2, face
un unghi «g=(3°59'+7'n)+7' dupa care
suprafata g se uneste cu o altd suprafata
h, reprezentand o portiune din suprafata
curba a cercului de diametru D. Suprafata
h se continua cu o suprafata cilindrica i
de raza:

re=(1,19+0, 1n) g asfmm]

tangenta la o dreapta Y,-Y,. Dreapta Y;-Y,
este paralelacu axa verticalda Y-Y si
totodatd, este tangenta si la o altd
suprafata j de raza:

0,13
re=1,9_5pslmm]

cu care se racordeaza spre exterior
suprafata activa de antrenare a.

Axa de simetrie @ manerului p face
un unghi a,=15° cu axa orizontald X-X pe
care 0 intersecteaza intr-un punct situat
la o distanta:

1,(7,89+0,88n] 55

fata de axa verticala Y,-Y,.

Cheia cu profil de antrenare unic
sens, conform inventiei, functioneaza in
felul urmator.

Cand cheia este rotitd in directia
de antrenare indicatd de sageata F,
suprafetele de antrenare a si b ale capului
de antrenare m exercitd un moment de
torsiune asupra unei perechi de laturi
opuse ale profilului hexagonal B de
antrenare pe care il obligd s& se roteasca
impreuna cu cheia. Pe langa rolul de
stopare, suprafata d imbunatateste
contactul dintre cheie si laturile profilului
hexagonal B, astfel incat in momentul
antrenarii, cheia este in contact direct cu
trei din cele sase laturi ale profilului
hexagonal, si anume cu laturile numeratate
cu 1,2 si 4. Indatd ce cheia a atins
sfarsitul cursei de antrenare prevazut,
cheia poate fi antrenatd in sens invers,
ajungand astfel intr-o pozitie convenabila,
inainte ca s& se execute miscarea de
rotatie in sens reversibil, indicatd de
sdageata R. Cand cheia este rotita in sens
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reversibil dupa directia R, profilul hexagonal
B ramane stationar, iar pozitia muchiilor
verticale de capat ale laturilor opuse 1 si
4 se schimbd de pe suprafetele de
antrenare a si b, intrédnd in degajarile
formate de suprafetele ¢ si g ale falcilor
t, si v. In acelasi timp, varful dintre laturile
1 si 2 intrd in contact cu suprafata e, fapt
ce produce cheii 0 miscare de rotatie in
jurul axei ce trece perpendicular prin
mijlocul profilului hexagonal. In miscarea
inversa de rotatie, dupa directia indicata
de sageata R, in vederea repozitionarii cheii
pentru o noud antrenare, profilul chei este
conceput astfel incat permite suprafetei
de antrenare a sa se miste peste varful
existent intre laturile 3 si 4, varful dintre
laturile 1 si 6 intrand concomitent in
degajarea formata intre suprafetele g si
h. Pentru crearea unui spatiu minim,
adecvat miscarii de rotatie a cheil in sens
invers, dupa directia indicata de sageata
R, distanta dintre falca t in portiunea
retrasd, materializata de suprafata ¢ si
capatul suprafetei de antrenare b de raza
r, este mai mare decat dimensiunile
profilului hexagonal B de-a lungul diagonalei
ce trece prin varful dintre laturile 3 si 4
si punctul de contact apartindnd laturii 1
cu marginea exterioara apartinand
suprafetei b. Distanta dintre partea cea
mai adanca a portiunii retrase si suprafata
de antrenare a, distanta notata cu Is, unde
Is=0/2+l,-,, trebuie sa fie mai mare decét
dimensiunea majora a profilului hexagonal
ls=2S*tg30° dimensiune egala cu distanta
dintre colturile diametral opuse ale profilului
hexagonal astfel incat, intre elementele
constructive respective, va exista relatia
D/2+1,r,>25*tg30°.

Ratind in continuare cheia in directia
aratata de sageata R, suprafata intericara
h a falcii o intrd in contact cu coltul
adiacent urmator al profilului hexagonal
B, format intre laturile Ssi 6, fapt care
conduce la mentinerea profilului cheii cat
mai aproape de axa profilului hexagonal,
miscarea de rotatie a cheii continuand
pana cand suprafetele de antrenare a si
b vor putea intra in contact cu urmatoarea
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pereche de laturi opuse 3 si 6, apartinand
profilului hexaxgonal B. Procedura se
repetd, astfel incat cheia este miscata
alternativ intre directiile de antrenare F
si cele inverse R, atata timp cét este
considerat necesar a efectua aceasta
miscare.

Revendicari

1. Cheie cu profil de antrenare de
unic sens, constituitd dintr-un maner de
antrenare solidar cu un cap de antrenare,
caracterizata prin aceea ca este
prevazuta pe capul de antrenare (m]) cu
un profil de antrenare (k), compus din doud
suprafete active (a si b), unite intre ele
printr-0 suprafata cilindrica (€], o suprafata
de stopare a profilului hexagonal (d}, o
suprafata plana (e}, o suprafata de legatura
(f), o altd suprafatd plana (g), o alta
suprafata cilindrica (h), si doua suprafete
cilindrice (i si j), profilul de antrenare (k)
find definit de un punct “0," aflat la
intersectia axei orizontale (X-X) cu axa
verticala (Y-Y) punctul “0,” fiind centrul unui
cerc cu un diametru D = 11,88 + 1,3 n,
unde “n” este un numar natural asaciat
n strictd corespondentad cu deschiderea
“S" a cheii, astfel ca la o valoare n = 1
corespunde o deschidere a cheii S = 10,
pentru n = 2 corespunde o deschidere a
cheii S =11, s.a.m.d.

2. Cheie cu profil de antrenare de
unic sens, conform revendicarii 1, carac-
terizata prin aceea ca este prevazuta
pe falca infericara (t) a capului de
antrenare (m) cu o suprafata activa (a),
cilindrica definitd de orazar, =4 + 0,5
n, avand centrul intr-un punct “0," situat
pe o dreapta (0, Z,) la o distantd |, = 9
+ n fata de punctul “0,", dreapta (0, Z,)
facand un unghi «, = 4 + 5° cu axa
verticala (Y-Y).

3. Cheie cu prdfil de antrenare de
unic sens, conform revendicarii 1, carac-
terizata prin aceea ca este prevazuta
pe falca superioara (v) a capului de
antrenare (m) cu o suprafata activa (b},
cilindrica definitd de orazéd r, = 1,04 + 0,1
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n, avand central intr-un punct “0;" situat
pe o dreapta (0,Z,) la o distanta |, = 5,5
+ 0,6 n fata de punctul O,, dreapta (0,Z,)
facand un unghi o, = 15°30'+10' cu axa
verticala (Y-Y).

4. Cheie cu profil de antrenare de
unic sens, conform revendicarilor 1, 2 si
3, caracterizata prin aceea ca, este
prevazuta pentru unirea suprafetelor active
(a si b) cu o suprafata cilindrica (¢) de
diametru “D” continuata cu o suprafatd
de stopare a profilului hexagonal (d)
cilindrica de raza r; = 9 + n, avand centrul
intr-un punct “0," situat pe o dreapta
(0.Z;)laodistanta , = 13,83 + 1,5 n fatad
de punctul “0," dreapta (0,Z,) facand un
unghi a; = 25°cu axa orizontald (X-X], cu
0 suprafata plana (e) dispusa sub un unghi
o, = B0° fata de axa (X-X] din punctul de
intersectie al razei “r;" cu dreapta (0,Z;),
racordandu-se de suprafata activa (b) cu
0 suprafatd de legatura (f) de raza r, =
0.4 + 0,5 [mm].

5. Cheie cu profil de antrenare de
unic sens, conform revendicarilor 1, 2 si
3, caracterizata prin aceea ca mai este
prevazuta cu o suprafata plana (g), legata
de suprafata activa (b), suprafata (g) fiind
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dispusa sub un unghi a5 = 27° fata de axa
verticald (Y-Y), dintr-un punct situat la
intersectia dreptei (0,Z,) cu cercul de
diametru “D", dreapta (0,2Z,) fiind dispusa
sub un unghi ag = 3°59' + 7 n, suprafata
(9] continuand cu o suprafata cilindrica
(h) de diametru “D”, apoi cu o alt3
suprafata cilindrica (i) de razd r = 11,6 -
+ 0,1 n tangenta la o dreapta (Y,-Y,)
paraleld cu dreapta (Y-Y) si totodata
tangenta la o altd suprafata cilindrica (j)
de raza rg = 1,5 [mm]-

6. Cheie cu prdfil de antrenare de
unic sens, conform revendicarii 1,
caracterizata prin aceea ca, axa de
simetrie a manerului de antrenare (p) face
un unghi a,=15° cu axa orizontala {X-X)
pe care o intersecteaza intr-un punct situat
la distanta |, = 7,89 + 0,88 n fatd de axa
verticald (Y,-Y,).

7. Cheie cu profil de antrenare de
unic sens, conform revendicarilor 1, 2,
3, 4 si 5, caracterizata prin aceea ca,
o dimensiune |lg a profilului de antrenare
(k] este mai mare decét diagonala mare
a profilului hexagonal (B) astfel Iy = D/2
+1-r, > lg = 2 S*tg 30°.

Presedintele comisiei de inventii: ing. Andronache Paul

Examinator: ing. Anghel Radu
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