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(57)Anotace:

Reseni se tyka zpiisobu fizeni zapiadaciho procesuve = © .
spfadacim zafizeni, zejména v zafizeni pro bezvietenové. - | . -
piedeni s rotory, jakoZ i zafizeni k provadéni zplisobu. Rizeiii )
zapradani se provadi bez konstruk¢ni tipravy rotoru (5) resp.
opérnych kotoudti. Zapiadaci proces je sledovan a/nebo fiicn
v zévislosti na fyzikalnich veli¢inach resp. stavech a/nebo * -
jejich zmé&néch ve spradacim zafizeni. Za¥izeni obsahuje
méfici zafizeni (10) pro sledovani fyzikélnich velicin, které j¢
spojeno s fizenim (12) zapradaciho procesu. o
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Oblast techniky ',
,},

Tento vynalez se tyka zplsobu a zafizeni pro fizeni zapiadaciho procesu
ve spradacim zarizeni. !

Dosavadni stav techniky

Z DE 2507 199 A1 je znamo fizeni zapiadaciho procesu bézdotykovym
méfenim otaCek rotorG pro bezvfetenové spiadani. Rotory jso:u opatreny
barevnymi znackami slouzicimi jako reflektory. V nepatrné vzdalenosti umistény
fotoelektricky snima¢ impulzq, ktery‘ vy“s"l’lé svételny paprsek, pfijirpé svételny -
paprsek odrazeny od znac':ky.' Tim se bezdotykové snima okami‘ité hodnota
otacek rotoru a vyvola se rozbéh zaptadaciho procesu v zavislosti na hlidaném’
rozbéhovém chovani spradaciho rotoru. Pro Fizeni zapradaciho proce%u, zejména
pro fizeni pfisunu vldken a odvodu pfize, se vyuZivaji impulsy,f které jsou.
proporcionalni k otackam rotoru. 1

Zdokonaleni této technické myslenky vedla k tomu, Ze nebiyly méreny
pfimo otacky rotoru v zafizenich pro bezvietenové ptedeni nybrz sipl’ée otacky
opérnych kotou€ud rotoru pro bezvietenové piedeni. Pfitom byly pro t;ezdotykové
mefeni otacek reflektory instalovany na dpérné kotouce. Opérné kot{ouée tohoto
druhu jsou znamy napf. z DE 41 21 387°A1. Do povrchu piedni strény jsou do
prislusnych vybrani ulozeny dva reflektory. Optické méfeni otacek véa%k pfi silném
Uletu vldkenného materidlu jiz nedokéze poskytovat spolehlivé a jédnoznaéné

signaly.

Pro vyreSeni tohoto problému byly do opérnych kotoucu zabud;ovény malé
magnetické koliky (DE 43 13 753 A1). Pfi tomto uspofadani opérného: kotouce se
musi dbat predev§im na to, aby opérné kotoute vytvarely se zabudovanymi
magnetickymi koliky pokud mozZno rovinny a hladky povrch, v némzZ by se

nevyskytovaly ani vyvySena ani prohloubena mista. t




To plati analogicky i pro umisténi reflektord na opérnych kotoucich
(DE 196 20 377 A1). To plati vSeobecné, protoze jiz nepatrné neokroguhlosti maji
pri obvyklych otackach za nasledek obrovské odstiedivé sily, jimiz mize byt
operny kotou¢ poskozen nebo i zni¢en. Pak nelze zabranit ani vétsim gvpoékozenim
sprédacich zafizeni. i

Tento druh bezdotykového méfeni otacek rotoru spoéiva gvyluéné na
principu, Ze jeden signalni generator vysila jeden impulzni signal jedncf)mu snimaci
signalu. Snimacem impulzG se zpravidla zméfi frekvence nebo rychlfost soucasti
pohybujicich rotorem (opérnych kotouéﬂ) nebo otacejiciho se rotoru. Zvoli-li se
méfeni otacek s reflektory na opérnyéh kotougich, je signalni generétor vytvoren
jako urCity druh svételného zdroje. Vysilané svétlo se pfi prt‘]chodu;f reflektorem
odrazi v podobé impulzi svételného paprsku, takZe snimaé impulzd tento
svételny impulz zaznamenava. Jsoqui opérné kotouce vybaveny m:'agnetickymi
koliky, plati zde obdobné, Ze magnetické koliky jsou vytvoreny jafko signalni
generatory vytvatejici magnetické silodary, které ve snimaci_impulz vytvareji
induk¢ni proud. Snima¢ impulzd v obou pFipadech zaznamenévéizésadné a

i

vyluéné signaly, které jsou proporcionalni k otackam rotoru.

Pro tento zplusob méfeni otééek‘je nutné, aby byla zaruéena obzvlast
vysoka kvalita vyroby opérnych kotoucl. Magnetické sily magnetic_kych kolikd
mimoto mohou magnetizovat jiné mégnétizovatelné materidly ve spradaci skfini a
vést k dalSim porucham. Mimoto mﬁsi byt pro pocitani impulzt sniméé impulzt a
podle okolnosti i signaini generator ustaver)(y) do pfesné polohy. Pochhy mohou

vzniknout i z toho, Ze spradaci zafizeni se béhem piedeni znegéisti Ulety.
Ukolem tohoto vynalezu je umoznit fizeni zapfadani, aniz by byl rotor,
pfipadné opérné kotouce, konstrukéné vibec upraven, napfiklad reflektory nebo

podobne, a pfekonat nevyhody stavu techniky.

Podstata vynalezu
Tento Ukol je vyfeSen znaky vyznakové &asti naroku 1, pokud jde o zpUsob,
a zarizenim podle znak( vyznakové ¢asti naroku 4. Vyhodnéa provedeni vynalezu

jsou popsana ve vedlejsich narocich.
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Na zpUsobu Fizeni zapfadaciho procesu je vynéalezecké to, ée zapradaci
proces a/nebo otacky rotoru se sleduji a/nebo fidi v zavislosti né fyzikalnich
veliCinach resp. stavech a/nebo jejich zméné ve spradacim zah’zém’. Pojmem
Jfyzikalni veli¢ina" resp. ,fyzikdIni stav* se rozuméji vseobecné ?dopfa’dacim
procesem vytvofené poméry ve spiadacim zafizeni a na spiadacim zafizeni, jimiz
jsou pomery resp. stavy postizitelné a popsateiné. Zapiadacim pr;ocesem - a
rovnéz v trvalém provozu - se vytvareji tyto poméry, které se jak mém';zs Casem tak
i jsou ovlivnitelné otackami rotoru. Narozdil od stavu techniky se nezaznamenava |
impulz snimacem impulzt, pfi¢emz impulzy jsou proporcionaini k otéékém rotoru,
nybrz se zaznamenavaji fyzikélni porhéry resp. zména pomér&,’; které byly
vytvoreny samym otacejicim se rotorem. Podle pfimo zméfenych 'stav(l resp.

pomeérll se provadi fizeni zapiadaciho procesu.

Vyhodné je, Ze na rotoru resp. na opérnych kotoudich nejs¢>u potfebné
vubec zadné konstrukéni Upravy. Nemusi se klast zadné zvlastni pcééadavky na
specialni konstrukci rotoru resp. opérnych kotouéli a mimoto ani na uﬁspofédéni a
sefizeni konstrukénich komponent generétpr& impulzl a snima&d impulzg,
protoze se napfiklad Ize obejit bez generatorli impulzli i bez snima&d;impulz(i. To

vede k podstatnému zjednoduseni konstrukce.

V rozpracovani vynalezu se s vyhodou sleduje vnitini tlak, akusticky tlak,
zvukovy kmitoCet a/nebo hladina hlasitosti ve spfadacim zafizeni. T;/to fyzikalni
veliCiny resp. stavy jsou vytvareny a pusobeny resp. ovliviiovany otackami rotoru
alnebo samym zapiadacim procesem. Tento princip méfeni spociva na tom, Ze
dynamika rotoru se registruje nikoli\)' | samostatnym generatorem: impulzd a
snimaCem impulz( nybrz jako dusledek otacek rotoru vyvolanymi fyzikalnimi
veliCinami a stavy, resp. jejich zménou. Proto zde existuje bezprosﬁ"edni vztah
mezi otaCkami rotoru a otacenim rotory genérovan)'/mi fyzikalnimi veli¢inami a
stavy. | |

V dalsim zdokonaleni vynélezu se pfed zapradacim procesem zaregistruje
alespon jedno referencni méfeni. Pfi tomto referenénim méfeni prochazi rotor od
klidového stavu az do provoznich otacek, aby se ziskaly operné Odaje%a reference
pro chovani fyzikalnich veli€in v zavislosti na otackach rotoru Je zcela nﬁoiné, ze

v chovani téchto fyzikéinich velicin a stavd budou mezi jednotlivymi spiadacimi
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zafizenimi, pfipadné i podle zvoleného rotoru nebo jinych parametir& navzajem
odchylné hodnoty. Na zakladé provedeného referencnino méreni pék Ize cilené
Fidit tvorbu pfize specificky pro to které spradaci misto. %

K feseni vyse uvedeného ukolu se dale navrhuje vytvorit zar"'i;fzenl’ k Fizeni
zapradaciho procesu s k tomu uréenym fizenim méficino zafizeni_ l;<e sledovani
fyzikalnich veli¢in nebo stavl, pficemz zafizeni je spojeno s fizenim izapfa’daciho
procesu. Toto méfici zafizeni se vyznaCuje tim, ze méfi otagenim rotoru
generované fyzikaini poméry ve spfadacim zafizeni resp. jejich zménu, a ze je
predava fidicimu zarfizeni. Fyzikalni poméry a stavy vytvarené bézprostfedné

v v -

otadenim rotorli resp. opérnych kotouc¢ se méficim zafizenim méfi primo.
Méfici zarizeni je s vyhodou vytvofeno jako méfici snimac pro méreni
zejména vnitiniho tlaku, akustického tlaku, kmitotu zvuku a/nebo hladiny hluku

ve spradacim zafizeni. Tyto fyzikalni stavy resp. vztahy jsou vytvoreny

bezprostiedné otacejicim se rotorem a jsou pfimo zavislé na otackach rotoru.

Vnitini atmosféricky tlak ve spradacim zarfizeni se obecﬁé méni se
zvySovanim otacek rotoru. Proto Ize tento tlak resp. zménu tohoto tlaku méfit
pfimo ve spradacim zafizeni. V dlisledku bezprostfedniho vztahu mezi timto
tlakem a otackami se proto pfi sledovani vnitiniho tlaku ve spfadacim zafizeni
zjistuji otacky, takze fizeni (fidici zafizeni) zapradaciho proce;su provede
odpovidajici fidici a regulani opatfeni. To mUze obdobné platit i pro vysky tonu

a/nebo akusticky tlak.

Spradaci zafizeni je dale s vyhodou uzpUsobeno pro uchyceni méficiho
zafizeni resp. méficiho senzoru. Opérné kotouée vyrabéné podle dosavadniho
stavu techniky musi byt vyrbbeny_vysoce kvalitné. Pfi nepfesné vyrobé to muze
vést v provozu k zavaznym porucham. V dusledku téchto vysokych naroku je téz
jejich vyroba velmi nakladna. Usporadani podle tohoto vynélezu |ze naopak
vyrobit jednoduse, protoze ve spfadacim zafizeni musi byt vytvofeno pouze
napfiklad malé vybrani pro méfici zarizeni. Méfici zafizeni je usporadano tak, ze

poskytuje dobré a spolehlivé hodnoty jim zaznamenavané fyzikalni veli€iny.

Mimoto je vyhodné, jestlize zafizeni je spojeno, resp. spojitelné s pojizdnym

automatem uzplUsobenym pro pohyb vi¢i spradacimu zafizeni. U spradaciho
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zafizeni je zpravidla uspofddano vedle sebe mnoho spiadacich zéfizem’ resp.

pracovnich mist. Podél téchto pracovnich mist je podle potreby a pozadavku
pracovnich mist pfemistovan pojizdny automat pro obsluhu i pnslusneho
pracovniho mista. Tento pojizdny automat je potiebny téz pro zapradam proces. S
vlastnim zapfadacim procesem je zafizeni podle vynalezu spo;eno pojizdnym
automatem pro umoznéni optimainiho zapiadaciho procesu. Muze to byt
usporadano tak, Ze zafizeni samo je uspofadano na pojizdnén§1 automatu.

Alternativné k tomu mlZe zafizeni resp. néktera ¢ast zafizeni podle vynalezu,

napfiklad meéfici zafizeni, byt umisténa na nebo v spradacim zafizeni. Méa-li byt
zapredeni provedeno pomoci pojizdného automatu, spoji se s pojizdnym

automatem zarizeni resp. méfici zafizeni a/nebo fizeni zapfadaciho procesu.

Je rovnéz vyhodné, je-li zarfizeni spojeno s Fidicim zafizenim pFisunu
vlaken. Tim Ize dosahnout toho, Ze Fizeni prlsunu vléken probiha pii zapradam na
daném pracovnim misté v pfimé zavislosti na zjisténych fyzikalnich stavech a tedy

v pfimé zavislosti na otackach rotoru.

Bezdotykové méreni otacek rotoru resp'. opérnych kotoucl podle vynalezu
predstavuje spolehlivou a jednoduchou konstrukei resp. provedeni. Qaléi vyhoda
spociva v tom, Ze timto vynalezem Ize dovybavit dosavadni spfédéci zarizeni.
Pritom Ize pouzivat dosavadnich opérnych loZisek a rotort. Ty?se nemusi
nahrazovat drahymi a citlivymi sou¢astkami. Mimoto odpada nakladna Uprava na
spradacim stroji. Provedeni vynalezu umoznuje jednoduché a nenakladne
dovybaveni, ¢imz Ize podstatné zvysit hodnotu stavajiciho spradacuho stroje,

protoze vynalez umoznuje cilené fizeni zapiadaciho procesu.

Prehled obrazku na vykrese

1

Vynalez bude bliZze vysvétlen na piikladu provedeni, které je 's_,chematicky
oL,
znazornéno na piilozeném vykrese, kde zna&i obr. 1 schematicky vyiez

spfadaciho zafizeni.




Priklady provedeni vynalezu

Spradaci zafizeni obsahuje téleso 4, v némz je uspofadan Spfé}daci ¢len §,

i
opatreny hfidelem 6, ktery je pohanén pomoci znamého neznazornéného ulozeni.
|

Téleso 4 je uzavieno krytem 22, &imz je vytvofen vnitini péostor 7. Ve
vnitfnim prostoru 7 je dale uspofadan snimaé 8 pro méfeni tlakovf)’/ch' poméru
panujicich ve vnitinim prostoru. Snima¢ 8 je spojovacim élenem;g spojen s
méficim pfistrojem 10. Méfici pfistroj 10 zobrazuje mérné signaly snimace 8 resp.
je vyhodnocuje a vede je pies spojovaci ¢len 11 do fidici jednotky 3; pro Fizeni

zapradaciho procesu.

Pfes spojovaci Clen 13 vede fidici jednotka 12 Fidici povely dd motoru 14,
ktery je Cinnym spojem 23 spojen s podavacim valeékem 16. Ridici jednotka 12 je
mimoto spojovacim Clenem 21 spojena s dal$imi zafizenimi spfadaciho stroje,

napfi. s centralou stroje, s pojizdnym obsluznym zafizenim atd.

Pfi zapfadani resp. rozbéhu spiadaciho ¢lenu 5 méfi senzor tlakové
pomeéry ve vnitinim prostoru 7 télesa 4. Tlak ve vnitinim prostoru Z se méni s

otackami spradaciho ¢lenu 5. Zméfeny stav resp. zmény vnitiniho tlaku se

oznamuji pfimo Fidici jednotce Q,'_které Fidi podavaci valedek 4_6 Tim je
vtahovani pramene 18 podavacim valetkem 16 fizeno a ovliviiovéno v piimé
zavislosti na stavajicich fyzikélnl'ch pomérech ve vnitinim prostoru Z télesa 4.
Protoze pfi rozbéhu spradaciho Elenu 5" .se otacky spradaciho élenfu 5, atimi
tlakové pomeéry ve vnitfnim prostoru 7, plynule méni, méni se ocipovidajicim
zpusobem jako pima reakce na zménu otadek resp. na tlak téz podavani

pramene 15 pies znamy rozvolfovaci valec 17 a podavaci kanal 18.

Z pramene 16 privadéného ke spfadacimu ¢lenu se spfadacim ¢&lenem 5

vypfedena nit 19 odvadi odvadéci trubici 20 a pfivadi se k neznazornéné civce.

Vynalez umoZiuje bezdotykové a bezprostiedné zjiStovat otacky
sledovanim tlakovych pomérl ve vnitinim prostoru 7, které se méni pfimo se
zménou otaéek spradaciho ¢lenu 5. '

V dal$im rozpracovani vynélezu mlze byt senzor 8 ve vnitfnl'nj prostoru 7
usporadan pro méfeni jinych resp. dal$ich fyzikdlnich stav(, které'se méni v

zavislosti na otackach spfadaciho &lenu 5. Tim jsou otacky méfeny pfimo a
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bezdotykove, aniz by na spfadacim €lenu samém bylo nutno provédé’g konstrukéni

i

Gpravy. S
|
Pred zahajenim zapfadaciho procesu se doporuduje provést referenéni

i
mereni fyzikalnich stavll bez pfisunu vliaken.Tohoto referenéniho méfeni Ize pak

pouzit pro vyrobu niti pfi zapfadani na daném pracovnim misté. §
;

i
)
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PATENTOVE NAROKY

1. ZpUsob fizeni zapfadaciho procesu ve spradacim zafizeni,_l zejména ve
spradacim zafizeni pro bezvietenové pifedeni s rotory, vyznaéény tim, ze
zapiadaci proces a/nebo otacky rotoru jsou sledovany a/nebo fizen)!/ v zavislosti
na fyzikalnich veli¢inach resp. stavech a/nebo jejich zménach v% spradacim

zarizeni.

2. ZpUsob podle naroku 1, vyznaéeny tim, Ze se sleduje zejména vnitini

tlak, akusticky tlak, zvukovy kmitoCet a/riebo hladina hluku ve spradacim zafizeni.

3. ZpUsob podle jednoho nebo nékolika z predchozich narokd, vyznaceny

tim, Ze pred zapiadacim procesem se provede alespon jedno referenéni méreni.

4. Zarizeni pro fizeni zapradaciho procesu ve spradacim zafizeni,
zejména ve spradacim zafizeni pro bezvietenové predeni s rotory, s Fizenim
spradaciho procesu a k provadéni " zpusobu podle alespori jednoho z narokd 1 az
3, vyznatené tim, Ze zafizeni obsahuje méfici zafizeni pro sledova’rji fyzikalnich
veligin resp. stavli ve spfadacim zafizeni, které je spojeno s fizenim zapiadaciho

procesu.

5. Zafizeni podle naroku 4, vyznacené tim, Zze méfici zafizeni je vytvoreno
jako meéfici senzor pro méfeni zejména vnitiniho tlaku, akustickeho tlaku,

zvukového kmitoétu a/nebo hladiny hluku ve spradacim zafizeni.

6. Zaiizeni podle jednoho nebo nékolika z pfedchozich narokd, vyznacené

tim, Ze spiadaci zafizeni je uzplisobeno pro uchyceni méficiho zafizeni.

3
f

[
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7. Zarfizeni podle jednoho nebo nékolika z pfedchozich nérokd,

vyznacené tim, ze =zafizeni je spojeno nebo spojitelné s pojizdnym, vuéi
I

spradacimu zafizeni pohyblivym automatem. !

¥

?

8.  Zarfizeni podle jednoho nebo nékolika z predchozich naroku,
vyznacené tim, ze zarizeni je spojeno s fidicim zafizenim pro ph’suh vlaken do

spiadaciho zafizeni. ;
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