OZET
GEZER DiSLI SISTEMINE SAHIP CERRAHI ALET

Mevcut bagvuru, bir elemana dénus kuvveti uygulanmasmba yonelik cerrahi aletlerle

ve daha dzelde bir gezer digli sistemine sahip bir cerrahi aletle ilgilidir.
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1. Bir yapsal elemana (100} dénis kuvveti uygulanmas na yénelik bir cerrahi alet

(10) olup, asagdakileri intiva eder:
bir mahfaza (14);

kismen mahfaza (14) igine yerlestiriimis ve mahfazadan (14) dga dogru
uzanan bir giris bdlOma igceren bir giris eleman1(11) olup, giris elemani(11)
mahfazaya (14) gore ddonddrilebilir nitelikte olup, giris elemanl(11) ayrca bir

ayna diglisi (20) icerir;

kismen mahfaza (14) igine vyerlestiriimis ve mahfazadan (14) d ga dogru
uzanmak igin bir uzunluk iceren ve elemana (100) gegmek (izere yap landinimig
bir yuva (85) igeren bir uzatiim s ¢lkig mili (8C) olup, uzatIimig ¢k g mili (80)

mahfazaya (14) gbre dondurllebilir niteliktedir;

mahfaza i¢ine yerlestirilen ve ayna diglisine (20) ge¢cen ve bunun etrafnda
dbénen birden fazla gezer digli (40) ve ayna diglisi (20) etraf nda uzanan bir
dairesel halka diglisi (50) iceren bir gezer digli sistemi olup, birden fazla gezer
digli (40) birden fazla gezer digliye (40) gecen i¢ disler icermekie olup, birden
fazla gezer disli (40) mahfazaya (14} gore déndurilebilir niteliktedir ve halka

diglisi (50) mahfazaya (14} gore dondurlebilir nitelikte degildir;

giris eleman_(11), ¢lks mili (80) ve gezer digli sistemi, giris elemanmm (11)
bir birinci dénlis yoninde donmesi igin, bdylece ¢lkis milinin {(80) birinci dénlis

yoninde dénmesi igin faal olarak baglant/lidin.

2. istem 1’e gére cerrahi alet olup, ayr ca mahfazada (14) gezer disli sistemi ve
¢ kig mili (80) aras nda konumlandflan bir etkileme elemanl1(70} icermekte olup,
etkileme eleman (70) ¢ks milini (80) gezer disli sisteminden uzaklagsmaya

zorlamaktadr.

3. istem 2'ye gore cerrahi alet (10) olup, burada ¢&3 mili (80), ¢k milinin (80) bir
proksimal ucun (81) gezer digli sisteminden uzakta bulundugu bir birinci
pozisyondan ve proksimal ucun (81) gezer disli sistemine daha yak n bulundugu bir

ikinci pozisyondan mahfazaya (14) gore eksenel olarak hareket ettirilebilir.
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4. Istem 2'ye gore cerrahi alet (10) olup, burada gezer disli sistemi birden fazla
gezer diglinin (40) merkezi a¢klklarma (42) oturan eksenel uzanan destekler (32)
iceren bir hirinci tarafZ(31) ve ¢X3 milindeki (80) bir disliye (84) gecen eksenel
uzanan parmaklar0{34) iceren bir ikinci taraf0{37) olan bir tahrik plakas n0(30)

igerir.

5. istem 4’e gbre cerrahi alet (10) olup, burada ikinci taraf (37) ayri@a parmaklar
(34) arasinda ve etkileme elemaninn (70) merkezi kesimi iginde konumland rlan

bir eksenel uzanan destek (35) icerir.

6. Istem 4’e gore cerrahi alet (10) olup, burada tahrik plakas! (30) mahfazaya (14)

gore dondirilebilir niteliktedir.

7. istem 1'e gbre cerrahi alet (10) olup, burada ayna dislisi (20) giris elemaninin
(11) distal ucunda {22) kenumlandIrlir.

8. istem 1'e gére cerrahi alet (10) olup, ayriéa ¢k milinin (80) Uzerine uzanan bir
¢ kig mili (110) icermekte olup, ¢kig mili (110) ¢kig milinin (110) mahfazaya (14)
gore donmesini 6nlemek ve ¢S milinin (110) mahfazaya (14) gbre eksenel

hareketini dnlemek i¢cin mahfazaya (14) sabitlenmistir.

9. Istem 1'e gore cerrahi alet (10) olup, burada ¢k$ mili (80) bos bir ic kBmLigerir
ve bos i¢ ks mda bir yuva (85) olusturulur.
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TARIFNAME
GEZER Di$Li SISTEMINE SAHIP CERRAHI ALET
Onceki Teknik

Mevcut basvuru, bir elemana dénis kuvveti uygulanmas na yonelik cerrahi aletlerle ve

daha dzelde bir gezer digli sistemine sahip bir cerrahi aletle ilgilidir.

Cerrahi prosediirler sTas hda hastalarda muhtelif tiplerde yapsal elemanlar kullandTr.
Ornekler arasinda omurlara veya bir kink femura tutturmaya yonelik olanlar gibi
cubuklar, bir kemige bir uzat Im's eleman  tutturmaya yoénelik kemik ankrajlar , kemikleri
veya kemik kesimlerini bir araya tutturmaya yonelik pimler ve kemiklere ve/veya
dokuya tutturmaya ydnelik destekler yer almakla birlikte bunlarla sinirll kalmamaktad r.
Genellikle bir ayar vidasin n bas! veya bir gubugun fazla gelen uzun k sm gibi yap sal
eleman kesimlerinin ¢ karlmas gerekir. C karma islemi ¢ogu kez yap/sal elemanlar bir
hastaya yerlestirildikten sonra meydana gelir. Fazla gelen kesimlerin ¢lkarilmas_i¢in
glinimiizde muhtelif aletler kullaniir. Ote yandan aletlerin, cerrahi prosediri daha

karmaslk hale getiren muhtelif dezavantajlarivard T.

Onceki aletlerden bazlarnm nispeten blylk bir ebad “vardT. Bu biyik ebadm, fazla
gelen kesimin yapsal elemand geriye kalanmdan ¢KardmasUigin yeterli bir kuvvet
Uretmesi gerekir. Orneklerden biri, biyiik kalda¢ kollarColan bir alettir. Yeterli bir
kesme kuvvetinin olusturulmastigin aletin biyik kaldita¢ kollarCelmal din ancak buylk
ebatlar aletlerin kiiglik cerrahi alanlarda kullanlimasin_zorlastinr. Ayr ca aletler, kesimin
yaplsal elemanin geriye kalanindan ¢ kar lacag! icerrahi bélge igindeki gereken alana

ulasamayacak kadar biiyiik olabilirler.

Diger aletler ise kesim ¢karld@nda kontrol edilmez hale gelirler. Bunun nedeni,
kesimin ¢/karilmas igin gereken nispeten biylk kuvvet ve ¢ karma s ras nda kuvvetin
kaldmlmasidT. Kuvvetin kald Timas™ aletlerin “zplamasna” veya “geri tepmesine”
neden olarak saglk calSanmm bu aletleri kontrol etmesini zorlastEabilir. Kuvvetin

kaldrdmas[Cayrida hastada soka neden olabilir.

Bir doku deligi kapama cihaz érnedin US 2007/255314 A1 saylll patentten
bilinmektedir. Bilinen bu cihaz, sizdirmazlk tipasnmn otomatik olarak sKIlanmasmC
ongormektedir. Szdifmazl® tipasmi s Klamak icin gereken tork otomatik olarak

alglan ve bir otomatik slklama cihazhb disli oranlar_torkta alglanan degisikliklere
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yan(i olarak otomatik olarak degistirilir. Tork degisikliklerine yani olarak digli oranlarn

otomatik olarak degistirmek icin bir gezer sanz man kullaniabilir.

Bir baglantCelemanina tork uygulanmasma yonelik bir sistem érnegdin US 7 296 500 B1
sayllpatentten bilinmektedir.

Bir elektrikli kemik vida cihaz(l érnegin US 2002/107525 A1 saylll patentten
bilinmektedir. Bir telin salmim yoluyla strdimesiyle kemidin fikse edilmesine iligskin bir

yontem érnedin US 6 110 174 A say 1 _patentten bilinmektedir.
Ozet

Mevcut bulus, istem 1’e gore bir cerrahi alet saglar. Diger uygulamalar bagl istemlerde

ag klanin.

Bu nedenle mevcut basvuru, bir yapisal elemana donis kuvveti uygulanmas na yonelik
cerrahi aletlere ydneliktir. Cerrahi alet bir mahfaza igerebilir ve k'smen mahfaza igine
yerlestiriimis bir giris elemanCigerebilir ve mahfazadan diga dogru uzanan bir giris
b&lUmU igerebilir. Giris elemanlmahfazaya gore ddndurdlebilir ve bir ayna diglisi
icerebilir. Bir ¢kig mili mahfazann icine k'smen vyerlegtirilebilir ve mahfazadan diga
dogru uzanan bir uzunluk i¢cerebilir ve elemana gecmek i¢in yaplandrIm$ bir yuvasl
vard. Uzatim3 c¢kE mili, mahfazaya gdére doéndurdlebilir. Bir gezer disli sistemi
mahfazaya yerlestirilebilir ve bir ayna diglisi, ayna diglisine gegen ve etrafinda dénen
gezer digliler ve ayna diglisi ve birden fazla gezer digli etrafinda uzanan bir dairesel
halka dislisi icerebilir. Halka dislisi, gezer dislilerle birbirine gegen i¢ disler icerebilir.
Gezer disliler, mahfazaya gdre déndurulebilir nitelikte olabilir ve halka diglisi mahfazaya
gdre déndirtlemez nitelikte olabilir. Giris eleman , ¢ kig mili ve gezer digli sistemi, giris
elemanim birinci donlds yonunde donmesi igin, boylece ¢kig milinin birinci doénds

yoninde donmesi igin faal olarak baglantili plabilir.

Cerrahi alet, bir uzatlim(g giris elemanOigerebilir ve aletin uzunlamasna ekseniyle
hizalanabilir ve birinci digleri olan bir ayna dislisi bulunan bir distal ucu ve zX proksimal
ucu olabilir. Bir tahrik elemant() giris elemannm distal ucunda konumland 1 Iabilir ve
giris eleman na bakan ayaklar ve giris elemanindan uzada uzanan parmaklar icerebilir.
Ayaklarn ve parmaklarim her biri, uzunlamasna eksenden radyal olarak dsa dogru
konumlandmlabilir. Gezer digliler tahrik elemannha baglanabilir ve her biri, ayna
diglisinin birinci digleri ile birlesen ikinci disleri igerebilir. Gezer diglilerin her biri, gezer

diglilerin tahrik eleman na gore donmesi ve tahrik eleman nda sabit noktalarda kalmas
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icin ayaklarm birine tutturulabilir. Gezer diglilerin her biri, uzunlamasna eksenden
radyal olarak d $a dogru konumland(rfabilir. Bir dairesel bigimi ve tgiinci digleri iceren
bir ic yluzeyi olan bir halka disli, gezer diglilerin ikinci disleri ile birbirine gegebilir. Bir
¢kis eleman_ uzunlamasna eksenle hizalanabilir ve birinci ucu ve ikinci ucu olan bir
uzatdmis bigim igerebilir. Birinci ug, tahrik elemanmdaki parmaklarCalan bosluklarla
ayrlan kollar igerebilir. ikinci ug, elemankavramak Uzere yaplandmims bir ayak
icerebilir. Giris eleman., tahrik elemanive ¢k $ elemanL giris eleman.nin birinci donls
ybninde dénmesi igin, bdylece ¢lkig elemaninin aynl birinci donls yoninde dénmesi

iin faal olarak baglant/li olabilir.

Mubhtelif uygulamalarin c¢esitli ydnleri istenildigi gibi tek basina veya birlikte kullanilabilir.
Sekillerin K sa A¢ klamasi |

Sekil 1, bir kemige tutturulan bir aletin ve bir baglant parcas nifi sematik gérintimuddir.
Sekil 2, bir aletin perspektif gérinumudir.

Sekil 3, bir aletin patlatiim s perspektif gérinimaddr.

Sekil 4, bir tahrik diglisinin yan gérandmadur.

Sekil 5, bir tahrik plakasm n distal taraf nm perspektif gérinimddar.

Sekil 6, bir mahfaza gdvdesinin distal tarafnn perspektif gérinimidur.

Sekil 7, bir birinci milin perspektif gorintmidar.

Sekil 8, Sekil 7'nin VIII-VIII hattCboyunca kesilen birinci milin kesit géranimudur.
Detayl "A¢klama

Mevcut basvuru, bir cerrahi prosedir sirasinda bir yapisal elemana ddnls kuvvetinin
uygulanmas na yonelik bir cerrahi alete yoneliktir. Bu alet, blyGtlaimus bir ¢k s kuvveti
uretmek icin giris kuvvetini artifmak Uzere tasarlan r. Buyutilmus ¢/k's kuvveti, yap sal
elemanin geriye kalan ndan uzatilm/g eleman n fazla kesiminin kopmasi ligin yeterlidir.
Sekil 1'de sematik olarak gdsterildigi gibi alet (10) genel olarak bir harici donls girig
kuvvetini alan bir giris mekanizmasnO(11), giris kuvvetini ¢godaltan bir gezer disli
sistemini (12) ve yap8al elemanm (100) fazla kesimine tutturulan ve buna ¢ogaltlan

donis ¢lk's kuvvetini ileten bir ¢ ki3 mekanizmasmniy13} icerir. Uygulanan ¢ik's kuvveti,
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yap(8al elemanin (100) fazla kesiminin (100b) hastada kalan bir kesimden {100a)
kopmasma yol acar. CRS mekanizmas((13) ayrica ayrim$s fazla kesimi (100b)
yakalamak Uzere yapIlandmlabilir. Alet (10) cerrahi prosedur sTasnda kavrama ve

manipile etme icin bir sap{15) olan bir di§ mahfaza (14) icerebilir.

Alet (10) tarafindan hareket edilen bir yapsal elemann (100) bir 6érnegi, Sekil 1'de
gdsterildigi gibi bir ayar vidasdin. Ayar vidas[,) bir uzatim(g eleman1(201) yakalamak
icin bir tespit pargas_(202) basina (204) cturan bir birinci kesimi {100a) ve bir ikinci
kesimi (100b) igerir. Ayar vidas nin ikinci kesimi (100b) baslang ¢ta birinci kesimin
(100a) tespit parcasina (202) konumland rilmas! ve/veya baslang ¢ta tutturulmasil licin
gereklidir. Ard ndan ikinci kesim (100b) gereksiz hale gelir ve birinci kesimden (100a)
clkarilabilir. Ayar vidasin| alan tespit pargas| (202) ayrica bir kemige (200) tutturulan bir
mili {203) icerir.

Sekil 2, bir aletin (10} dig goriiniminil godsterir. Alet (10) bir mahfazanin (14) birinci
ucundan diga dodru uzanan giris mekanizmasin_(11) ve mahfazann (14) zil ikinci
ucundan diga dogru uzanan ¢k 3 mekanizmas nl1(13) icerir. Gezer digli sistemi {Sekil
2'de gosterilmemistiry mahfazanm (14) i¢ ksmmnda yer alt ve giris ve ¢K$
mekanizmalarma {11, 13) faal olarak baglan®. Cerrahi prosedur sfasnda kullanmO
kolaylastiimak igin bir sap (15) da bulunabilir. Alet (10} giris mekanizmasmm (11)
birinci dénls ybnunde dbnmesi (A), bdylece ¢kig mekanizmasmn (13) ayn_ddndsg

yoninde ddonmesi (B) igin yapUandLulllr,

Sekil 3, giris mekanizmas ni (11), gezer disli sistemini (12) ve ¢ kis mekanizmasin| (13)
iceren bir aletin {(1G) patlat Im g gdrinimin( gésterir. Bu elemanlarin (11, 12, 13) aletin
(10) genellikle daha dar alanlarda galigmanin gerektigi cerrahi ortamda kullanimasm —

kolaylastinan nispeten kiiglk bir genel boyutu vard r.

Giris mekanizmas(1{11) aletin {10) proksimal ucunda konumland@ian bir tahrik diglisi
(20) icerir. Sekil 4'te daha eksiksiz olarak gosterildidi gibi tahrik diglisi (20) bir proksimal
ucu (21), bir ziM distal ucu (22) ve bir ara mili (23) olan bir uzatdmg bigim icerir.
Proksimal ug¢ (21) bir harici tahrik kuvvetiyle kavranacak sekilde yaptandin1r. Sekil 4,
muhtelif saylda diz taraf “olan bir cokgen capraz kesit bicime sahip proksimal ucu (21)
gdsterir. Dlz taraflar, harici giris kuvvetinin alifmmasihl kolaylagtifacak sekilde
yapland®Im Proksimal ug (21) dBa dodru, mahfazand (14) otesine dodru uzan®
(Sekil 2} ve harici girig kuvvetiyle tutturulma icin erigilebilirdir. Tahrik diglisinin (20)

uzunlugu alete (10) gére dedisebilir. Bir uygulamada proksimal ve distal uglar (21, 22)
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arasmndaki uzunluk yaklas k 2.25 inctir. FarklUbir uygulamada uzunluk yaklask 3.00
inctir.

Tahrik diglisinin (20) distal ucu (22) ¢evrenin etrafinda d$a dogru uzanan radyal olarak
uzanan digleri (24) icerir. Diglerin (24) bir veya her iki tarafl] milin (23) uzunlamasna
eksenine gore dikey olmayan bir agida konumlandmim(g bir agIlLylz (25) igerebilir. Bir
uygulamada ylzler (25) eksene gbre yaklaglk 45%lik ters acllarda konumland(rir.
Tahrik diglisi (20) asadlda daha ayr ntllolarak aglklanacaglLigibi gezer digli sisteminde

(12) ayna dislisini olusturur.

Bir tahrik plakas! I(30) tahrik diglisinin (20} distal ucunda (22) konumland rlin. Tahrik
plakas! (30) tahrik plakasina (30) bakan bir proksimal taraf (31) igerir. Sekil 3 ve 5, bir
dairesel bicimi olan tahrik plakas nl {30} icerir ve proksimal taraf (31) biyilk Olglide
dlizdlr. Bir oturma yeri (33) van tarafim (31) ylzeyinde konumland riiTr. Oturma yeri
(33), ylzeyde, distal ucu (22) alacak sekilde boyutlandirilan ve bicimlendirilen bir oyuk
icerebilir. Sekil 3, yan tarafin (31) merkezinde konumlandiilan ve bir dairesel bigimi

olan oturma verini (33) gdsterir.

Destekler (32) yan taraftan (31) disa dodgru ve tahrik diglisine (20) dogru proksimal
yonde uzanmar. Destekler (32) duzdur ve bir dairesel gapraz kesit bigimi igerebilirler.
Desteklerin (32) uzunlugu, dislilerin (40) biyikligline gore farklik gosterebilir. Sekil 3,
U¢ destek (32) icerir, bununla birlikte diger uygulamalar Gcten fazla destek (32)
icerebilir. Bir uygulama yan taraftan (31) diga do§ru uzanan iki destek (32) icerir. FarkIL
bir uygulama bes destek (32) igerir. Destekler (32) yan tarafin (31) merkezi etraf nda
esit olarak dagitilin. Ug destekli (32) bir uygulama, yaklask 120° aralikl|
konumlandmim(g destekler (32) icerebilir. Desteklerin (32} her biri, aynlveya farkll™

capraz kesit bicimleri ve bilyiikliikleri icerebilir.

Proksimal taraf (31) ¢evre etrafinda uzanan bir omuz (36} da icerebilir. Omuz, bir halka
dislisine (50) gore tabrik plakasdm (30) donlsini kolaylastTan bir burcu (77) almak
uzere yapllandrlr Donlsu kolaylastirmak icin tahrik plakas —(30) ve halka dislisi (50)

aras(nda yataklar da kenumlandmIabilir.

Digliler {40) tahrik dislisiyle (20) hirlesmeleri icin tahrik plakas na (30) tutturulurlar. Her
bir digli (40) desteklerden (32) birinin Gstiine oturan bir merkezi acklk (42) icerir.
Destekler (32) diglileri (40) tahrik plakasDm (30) yvan taraflarmda (31) sabit konumda
tutarlar. Ag kl'§in (42) ve desteklerin (32) capraz kesit bicimleri, diglilerin (40) destekler

(32) etraflnda dénmesini sadlar. Bir uygulamada her birinin bir dairesel gapraz kesit

5
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bicimi vard[r. Digliler {(40) radyal olarak diga dogru uzanan disler (41) icerirler ve tahrik
diglisi (20) Ozerindeki dislerle (24) birlesecek sekilde bicimlendirilip boyutland T 1rlar.

Tahrik plakasmn (30) distal taraf((37) tahrik dislisinden (20) uzaga bakar. Sekil 5'te
gosterildigi gibi distal taraf {37) tahrik diglisinden (20) distal ydnde uzada ve disa dogru
uzanan parmaklar (34) igerir. Parmaklar (34) buylk olgide dizdir ve muhtelif
uzunluklar icerebilirler. Parmaklarin {34) her biri, asagida aglklanacad gibi ¢KkIg
mekanizmasinu (13) birinci milindeki (80) bir disliye (84) gegmek (zere bir veya birden
fazla diz taraf icerebilir. Parmaklar (34) disliye (84} gecmeyi kolaylast rmak igin bir uca
daralan bir konik bigimi icerebilir. Parmaklar (34) digli (84) bicimine denk gelecek
sekilde esit arallklid r. Bir uygulamada tahrik plakas! (30) doért parmak (34} igerir,

bununla birlikte dider uygulamalar farkll say da parmak (34) igerebilir.

Bir destek (35) distal tarafin (37) merkezinden distal yonde diga dodru uzanim. Destek
(35) parmaklarm (34) olusturdugu bdlgede yer aln. Destek (35) distal taraftan (37) daha
biylk bir mesafede diga dodru uzanmak icin parmaklardan (34) daha buydk bir
uzunluk icerebilir. Destek (35} Sekil 5'te gosterildigi gibi bir dairesel ¢apraz kesit bigimi

icerebilir.

Bir etkileme elemanO (70) tahrik plakasmO (30) ¢ks mekanizmasnm (13) birinci
milinden (80} uzaga yonlendirir. Etkileme elemanmmb (70) proksimal ucu (71) distal
tarafa (37) temas eder ve distal ug (72) birinci milin (80) proksimal ucuna (81) temas
eder, Etkileme elemanlU(70) alete (10) etki eden harici kuvvetler olmadl§ nda tahrik
plakasin (30) birinci milden (80) eksenel olarak ayr tutan bir sikigtirma yay! lolabilir.
Sekil 3, destek (35) etrafinda uzanan bir merkezi kanala sahip bir helezon yay olan

etkileme elemanml(70) gosterir.

Bir dairesel halka diglisi (50) dislilere (40) gecer. Halka dislisi (50} digliler (40) etrafinda
uzanacak sekilde boyutlandTIm$ bir merkezi ackIk icerir. Halka diglisi {50) disliler
(40) Gzerindeki diglerin (41) bicimine ve biylkligine kars1k gelen digleri (53) igeren
bir i¢ ylzey (52) icerir. Digler (63) tamamen i¢ ylzey (52) etrafinda uzanT.

Halka dislisi (50) ayrica halka diglisinin {50) merkezinden radval olarak diga dogru
uzanan bir veya birden fazla ¢Kntis(1(54) olan bir dig yuzey (51) de icerir. Halka
diglisinin (50) proksimal kesimi (56) bir distal kesimden (57) daha kig¢ik olan bir ¢ap
icerebilir. Bu kesimlerin (56, 57) kesistidi yerde bir omuz (55) olusturulur. Sekil 3'te
gdsterildigi gibi ¢ kintllar (54) distal kesimle (57) sin'rlanm g olabilir.
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Gezer digli sisteminin (12) giris kuvvetini ¢ogaltma derecesi, diglilerin (40), tahrik
diglisinin (20) ve halka dislisinin {50) yaplandTmasha bagldr. Cogaltma, giris
kuvvetinin Ug ila on bir kat_aras nda degisebilir. Bir uygulamada gezer digli sistemi (12)

giris kuvvetini yaklas k 3.65 kadar ¢ogaltT.

Mahfaza (14) gezer digli sisteminin (12} ve giris mekanizmasinn (11) ve ¢KS
mekanizmasmnm (13) boélimleri etrafinda uzanin. Mahfaza (14) Sekil 2’de gdsterildigi
gibi aletin (10} dsin_ olusturabilir veya tamamen veya kismen farkl_bir elemanla
kaplanan bir ic mahfaza olabilir. Sekil 3'te ve 6'da gdsterildidi gibi mahfaza (14) bir aglk
proksimal ucu (91) ve bir kapall distal ucu (92) olan bir mahfaza gdvdesi (90) igerir.
Distal u¢ (92) ¢ kis mekanizmasinin (13} iginden uzandidl Ibir agiklk (96) icerir.
Mahfaza govdesi (90) tek bir malzeme pargasindan olusturulabilecedi gibi bir araya
getirilen birden fazla pargadan olusturulabilir. Bir uygulamada mahfaza govdesi {90) bir

proksimal kesimden (97) ve bir distal kesimden (98) meydana gelir.

Mahfaza gdvdesi (90) gezer digli sistemini (12) ve giris ve ¢lk's mekanizmalarnim (11,
13) bdlimlerini alan bir a¢k ic kism {93) icerir. Bir raf (99) proksimal uctan (91)
eksenel olarak ice dogru konumlandmlT ve yan duvarlardan radyal olarak ice dogru
uzan@. Raf (99) tabrik plakasm D (30) proksimal tarafia (37) temas igin bir oturma yeri
olusturur. Etkileme elemanm(70) etkisiz b rakan bir dtelenme kuvveti uygulandijnda
raf (99) tahrik plakasnin (30) distal ydnde eksenel olarak hareket etmesini énler. Tahrik
plakasinn (30) proksimal yonde eksenel hareket dlgusinl sinldlandlran bir ikinci raf,

yivler (95) arkas na yerlestirilir.

Centikler (94) proksimal ugta (91) mahfaza gdvdesinin (90) yan duvar na radyal olarak
uzanidar. Centikler (94) proksimal ugtan (91) eksenel olarak ige dogru uzanfr ve raftan
(99) eksenel olarak uzaklagidar. Centikler (94) halka diglisindeki (50) ¢lkint lar (54)
almak (zere boyutlandmllp bigimlendirilirler. Proksimal ucun (91) ve halka dislisinin
(50) bicimi ve blylkliigd, ¢kmtlarn (54) gentikler {94) icine radyal olarak uzanacag_
sekilde halka dislisinin {50} i¢ kisma (93) oturmas nsaglar. Bu yapiland rma, mahfaza
gdvdesinin (90) halka diglisini (50) sabit tutmasin_(yani halka diglisinin (50) i¢ ksl
(93) icinde dénmesini engellemesini} sadlar. Proksimal u¢ (91} ayrica yivler (95)

icerebilir.

Centikler (94) halka diglisinin (50) mahfaza gévdesine (90) gore hareketinin dedisen
miktarlarina izin verecek sekilde boyutlandirilabilir. Centikler (94) Sekil 3'te gosterildigi
gibi diglinin (84) parmaklarla (34) birlesmesine yard mc_olmak igin halka dislisinin (50)
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mahfaza govdesine (90) gére birka¢c derece serbest¢ce donmesi icin ¢l ntlara (54)
gore kastlOolarak daha buyuktir. FarklObir uygulama, halka dislisini (50) mahfaza
govdesine (90) gdre daha sert sekilde tutmak icin c¢kmtlara (54) goére vyakm
boyutland Tlan gentikler (94) sadlar.

Proksimal uca (91) uymak ve onu kapatmak Gzere bir kapak {60) boyutlandmln. Kapak
(60) bOyuk dlgtde proksimal ucunkine (21) uyan bir dairesel gapraz kesit bigimini igerir.
Yivler (62) cevre etrafinda uzanin ve kapafn (60) mahfaza govdesine (90) taklmas _
igin ilgili yivliere (95) geger. Bir aclklik (61) tahrik diglisinin (20) proksimal kesiminin

gecmesine imkan vermek igin kapag n (60) merkezinden uzanabilir.

Bir tork adaptéri (65) kapaga (60) takilabilir. Adaptor (65) kapag n (60) ziti yanlar
boyunca uzanan ve bunlara tutturulan bir ¢ift flans (66) icerir. Aletin (10) kullan Imasin
ve yonlendirilmesini kolaylast rmak igin proksimal uca bir tutma kolu (67) yerlestirilebilir.
Tutma kolu (67) tahrik diglisinin (20) proksimal ucu etrafinda uzanacak sekilde bir
dairesel bigim icerebilir. Adaptdr (65) tahrik diglisine (20) bir dbénus kuvveti
uyguland ginda alete (10) bir karg(tork kuvveti saglamak lGzere bir dig elemana (6rn.
masa, iskelet) tutturulmas"icin birden fazla baglantCdzelliginden (68) birini icerebilir.
Sekil 3, tutma kolunda (68) kesikler clarak baglantCozellikleri (68) igerir, bununla birlikte
bu oOzellikler (68) farklO yapliand rmalarU igerebilir ve adaptdr (65) boyunca diger

lokasyonlarda konumlandmiabilir.

Bir birinci mil (80} bir proksimal ug (81) ve bir distal ug (82) igerir. Distal ug (82) yap!sal
elemanin (100} uzaklastinlacak kesimiyle birbirine gegmesi igin bir yuva (85} igerir.
Proksimal ug¢ (81) muhtelif saylda radyal olarak uzanan ¢ kintis olan bir digli (84) icerir.
Digli (84) tahrik plakasindan {(3C) dsa dogru uzanan parmaklari1(34) kavrayacak
sekilde boyutlandinlin. Proksimal ug (81) ve/veya disli (84) ylzeyi, etkileme elemaninin
(70) distal ucunun (72) temas ettigi bir cturma yeri (83) olusturur. Oturma yeri (83)
etkileme elemanmm (70} distal ucunu (72} barmdImak lzere boyutlandrlan, gevre

etraf nda uzanan hir eksenel uzanan kenar(olan bir ¢entik icerebilir.

Birinci mil {(80) ayriga yap sal elemann (100) fazla kesimini alan bir i¢ delik (75} icerir.
Distal ugtaki (82) yuva (85) i¢ deligin (75) bir bolimunud olusturur. Yuva (85) ¢ karlan
kesimlerin ¢okgen capraz kesit bigimlerini bar hdifmak Uzere diz taraflar igerebilir. DOz
taraflar, ic deligin (V5) smE bir mesafesi veya tim uzunlugu boyunca uzanabilirler. Bir
¢clk's (76) yuvanin (85) karglsinda i¢ delik (75) boyunca konumlandirlin. Clks (76)
¢lkarlan kesimlerin birinci milden {80) ¢lkarlimasin_saglar. Sekil 8'de gdsterildigi gibi i¢
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deligin (75) proksimal ucu, fazla kesimlerin ¢karlimasn kolaylagtiimak icin ¢lk(ga (76)
dogru k(.

Bir veya birden fazla esnek parmak (74) birinci milin (80) uzunlugu boyunca
yerlestirilebilir. Esnek parmaklar (74) bir tak Idistal ug ve birinci milden {80) kesilen bir
serbest proksimal ucu igeren blylk dlglide U bigimli uzantIar icerir. Parmaklarin (74)
serbest proksimal uclarli¢ delik (75) i¢cine sin rllmesafede uzanabilir. Bu yapiland Tma,
yvaplgal elemanin (100) c¢karlan kesimlerinin i¢ delikten (75) ckigsa (76) dogru
proksimal olarak hareket etmesine imkan verir ancak distal ugtan (82) kazara

kurtulabilecekleri distal yonde hareketi 6nler.

Sekil 8'de gosterildigi gibi, birinci milin (80) proksimal ucu (81) da bir giris (88) icerebilir.
Giris (88) birinci mil {80) tahrik plakas na (30) gectigi destegin (35) distal kesimini
alacak sekilde boyutlandmlin. Sekil 8, bir arka duvarlolan ve i¢ delikten (75) ayrlan
girisi (88) icerir.

Birinci mil (80) tek bir pargadan olusturulabilecegi gibi birden fazla parca da icerebilir.
Sekil 7 ve 8, hir distal kesimi (86) ve bir ayr[Jproksimal kesimi (87) olan birinci mili (80)
gdsterir. Ayrca digli {84) proksimal kesimin (87) proksimal ucuna (81} vidalanan ayr bir

pargadT.

Birinci mil (80) mahfaza gdvdesinin (90) distal ucundaki (92) agklktan (96) uzanT.
Birinci mil (80) mahfaza gbévdesine (90) gore agklk (96) icinde eksenel olarak hareket
edebilir. Disli (84) birinci milin (80) mahfaza gdvdesine (90) gbre eksenel hareketinin
Olglsiini s nifandirmak igin ag kl ktan (96) daha blylk bir gapraz kesit blyukIGgi
igerir. Bir uygulamada mil (80) etkileme elemani| (70) taraf ndan distal yénde
yonlendirildiginde mil (80) mahfaza govdesinin (90) i¢ kismindaki (93) ilgili kare

kenarlarla eslesen disli (84) yan ndaki kare kenarlar ile déner sekilde sabitlenir.

ikinci mil (110} bostur ve birinci milin (80) d3Cetrafida uzanT. ikinci mil (110) bir distal
ug (111) ve bir proksimal ug¢ (112) icerir. Distal ug (111), z1 taraflarda, hastanm iginde
kalan yap@al elemann (100) bir bdlimune gecen bir veya birden fazla yuva (113)
icerir. Proksimal u¢ (112) mahfaza gdvdesine (8C) tutturulur. Proksimal ug¢ (112)
mahfaza govdesindeki (90) a¢klkta (96) bulunan ¢lkintllar (79} arasmda olusturulan
bosgluklara {78) oturan radyal olarak uzanan ¢kintTar (114) icerebilir (bkz. Sekil 6).
Proksimal u¢ (112) mahfaza gévdesine (90) baglanT ve mahfaza gdvdesine (20) gore

eksenel olarak sabitlenir.
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Birinci mil (80) ikinci mil (110} icinde eksenel olarak hareket eder. Birinci mil (80) ikinci
milin (110) distal ucundan (111) dteye diga dogru uzanan birinci milin (80) distal ucuyla
(82) bir birinci uzatIm3s pozisyon arashda konumland@dabilir. Bu konumlandIma,
yap8al elemanm (100) ¢lkarlacak kesimine gegcmek lzere distal ugtaki (82) yuvayl
(85) ag kta brakr. Birinci mil (80) ayriga distal ucun (82) ikinci milin {110) distal ucuyla
(111} hizalanacadllveya buna gdre ice dogru girintili olacagsekilde bir ikinci geri
¢ekilmis pozisyona konumland rilabilir. Bu da ikinci milin (110) distal ucundaki (111) bir

veya hirden fazla yuvanin (113) a¢ikta kalmasina neden olur.

Alet (10) farkll sekillerde kullanilabilir. Bu sekillerden biri, kesimi hasta igerisinde tespit
etmek icin yapisal elemanin {100) bir kesimine ddniis kuvvetinin sadlanmas nl ligerir.
Sekil 1'in yapisal eleman (100) ornedinin kullan Imas yla alet {10) tespit pargasinin
(202) basina (204) tutturulmasrigin ayar vidasma (100) takabilir. Ozellikle birinci milin
(80) distal ucundaki {82) yuva (85) avyar vidasinin kesimine {100b) gecer. Alet (10)
doktor tarafndan yo&nlendirilir ve tespit parcasinn (202) bagyla (204) hizalanT.
Hizalandktan sonra alete {10} tespit parcasima (202) dodgru bir eksenel kuvvet
uygulanir. Bu eksenel kuvvet, etkileme elemanm 1 (70) kuvvetini bastTT ve birinci milin
(80) mahfaza govdesinde (90) eksenel olarak hareket etmesine neden olur. Eksenel
hareket, dislinin (84) tahrik plakasmdaki (30) parmaklarla (34) kavranmasiha neden
olur. Ayrca tahrik plakasindaki (30) destek (35) birinci milin (80) distal ucundaki (82)
girise (88} sokulabilir. Ardindan giris mekanizmasna (11) bir donis kuvveti uygulantr.
Doénus kuvveti, tahrik diglisinin (20) ve gezer digli sisteminin (13) dénmesine neden
olur. Bu dénus, birinci mile (80) aktarilir, bu da ayar vidas nl itespit pargasinin (202)
bas(204) icine dondurdir.

Alet (10) yapisal eleman n {100) fazla kesiminin ¢lkarllmasl icin de kullanilabilir. Bu
proses, mahfaza govdesinin (90) distal ucu (92) 6tesine d $a dagru olan distal ucla (82)
birlikte birinci milin (80) uzatdm(@ pozisyonda olmasiyla baslar. Distal ugtaki (82) yuva
(85) c¢lkarlacak vyapisal eleman (100) kesimine tutturulur. CXkarlacak kesim,

uzunluguna gore birinci mildeki (80) eksenel delige (75) uzanabilir.

Birinci milin (80) geri ¢ekilmis pozisyona hareket ettiriimesi icin alete (10) eksenel
kuvvet uygulanin. Bu eksenel hareket, diglinin (84) tahrik plakasimn (30) distal
tarafndaki (37) parmaklar0(34) kavramasma neden olur. Bu hareket ayri@a ikinci milin
(110) distal ucunun (111) yapisal eleman n (100) kalan kesimine tutturulmas 'igin
ag kta kalmasiia neden olur. Bir uygulamada distal ugtaki {(111) bir veya birden fazla

yuva (113) uzat/imis elemana (201) tutturulmak (izere yap/land rilin.

10
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Bir donls kuvveti, tahrik diglisinin (20} proksimal ucuna (21) uygulanii. Bu kuvvet,
diglilerin (40) tahrik plakasmdaki (3Q) destekler (32) etraflnida donmesine neden olur.
Disliler (40) mahfaza gdvdesine (90) sabit olarak tutturulan halka dislisine (50) gecer.
Bu da tahrik plakas nm (30) mahfaza gévdesi (90) icinde dénmesine neden olur. Tahrik
plakasinn (30) parmaklar (34) araclidyla dondirilmesi, yapsal elemann (100)
¢lkarihcak olan kesimine ge¢mis olan birinci milin (80) dénmesine neden clur. Tahrik
diglisine {20) uygulanan kuvvet, gezer digli sistemiyle (12} ¢odaltllir ve kesimin yaplsal
elemanin (100) geriye kalan ndan kopmas! li¢in birinci mile (80} dagtilin. ikinci milin
(100) yap sal elemanin (100) geriye kalan kesimiyle tutturulmas, kesim yapisal
elemanin (100) geriye kalanindan koptugu anda meydana gelebilecek olan “geri

tepme” veya "sars Ima” hareketini 6nler.

Yaplsal elemanin (100) ¢/karllan kesimi, i¢ delikte (75) takiiT kalabilir. Alet (10) kesimin
yuva (85) veya ckig (76) araclid yla clkarimasCicin ydnlendirilebilir. Alternatif olarak
¢lkaridbn kesim, alet (1C) dider yap sal elemanlarn {(100) diger kesimlerinin ¢lkar Imas —
icin kullanfrken i¢ delikte (75) kalabilir. i¢ delik (75) uzunlugu muhtelif sayda ¢karlan

kesimi tutmaya yeterli olabilir.

Tahrik dislisi (20) muhtelif farklD yéntemlerden giris kuvvetini almak Uzere
yaplandplabilir. Bir tip tabrik kuvveti, tahrik diglisinin (20) proksimal ucuna (21)
tutturulan bir doner aleti aracligyla saglanrt. Proksimal ucun {21) bigimi, doner aleti
kavramak Uzere yaplandinlir. Bir déner alet tipi, Minneapolis, MN'deki Medtronic,
Inc'ten temin edilebilen POWEREASE™ Tapper-Driverd r. Tahrik kuvveti doktor
taraf ndan da saglanabilir. Proksimal ug (21} giris dénUs kuvvetini uygulayan doktor
taraf ndan temasr lkolaylagt rmak igin bir sap (gosteriimemigtir) ve/veya purizll ylzey

icerebilir.

Alet (10) muhtelif farkl “yap(gal elemanlarda (100) kullaniabilir. Sekil 1, yapsal elemanD
(100} bir gubugun (201) bir kemige (200) tutturulmasUicin bir tespit parcasyla (202)
kullanimak Uzere bir ayar vidasUolarak gosterir. Birinci kesimin {100a) koparlimasCve
¢lkarimaslicin tasarlanm's birinci ve ikinci kesimleri (100a, 100b) olan bir ayar vidas—
tipi, Medtronic, Inc of Minneapolis, MN’den temin edilebilen SET SCREW, BREAK-OFF

urtnoddr.

Muhtelif bagska yap3sal elemanlar (100) aletle (10} kullanTn igin gecerli olabilir. Bir
bagka uygulama, bir koparmall tahrik basina sahip bir vida olan yaplisal elemani (100)

icerir. Vida, hir birinci has kesimi ve hir ikinci bas kesimi olan bir yivli mil igerir. Birinci
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bag kesimi, baglang(¢ta vidann bir kemige tutturulmas(iicin bir aleti almaya yonelik bir
yuva icerir. Birinci bas kesimi, kemige tutturmadan sonra ¢RarlmasUigin ikinci basg
kesimiyle yaplandIllf. Bir keparmalltahrik bagsha sahip bir vidanm bir érnedi,
2007/0270859 sayILABD Patent Basvurusu Yay ninda agklan(r.

Muhtelif yap(sal elemanlar (100) birinci ve ikinci kesimler (100a, 100b) arasinda
konumlandimiimig bir zay(flatimig kopma bélgesi (101) icerebilir. Zay flatims kopma
hélgesi (101) kesimlere (100a, 100b) gore bir azaltims capraz kesit buydklugd, bir
spesifik capraz kesit bigimi, bir farkl malzeme bilegimi veya muhtelif farkll Imekanik
yonler icerebilir. Kopma bolgesi (101) kesimlerin (100a, 100b) birinden daha kiglk bir
torsiyonel mukavemet icerir. Bu da yapisal elemanin (100} birinci ve ikinci kesimini

(100a, 100b) ayIrmak igin bu bolgede kopmasina yol agar.

Sekil 1, bir omurga ameliyatl stas nda kullanffan aleti (10) gd&sterir. Bu alet (10)
muhtelif dider cerrahi ortamlarda da kullandabilir. Ayrida alet (10) bir hastaya

tutturulmayan uzatlimig elemanlarn (10) kesilmesi icin kullanilabilir.

Alet (10) canl "hastalarda cerrahi prosedurler s rasinda kullan Tabilir. Alet (10) kadavra,
model ve benzeri gibi cansiz durumda da kullanfabhilir. Cans@ durum, test, editim ve

gdsterim amaclarmdan biri veya birkag¢ligin olabilir.

“‘Altinda”, “asagB3nda”, “alt”, “Uzerinde”, “lst" ve benzeri mekansal olarak gbreceli
terimler, bir eleman 1 ikinci elemana gére konumland riimasmCacklamak igin a¢ kKlama
kolaylld yla kullanlllo. Bu terimlerin, sekillerde tasvir edilenlerden farklLydnelimlere ek
olarak cihaz n farkll lydnelimlerini kapsamalar amaglanin. Ayriga “birinci”, “ikinci” ve
benzeri gibi terimler de muhtelif elemanlarl, bélgeleri, kesimleri vb. aglklamak igin
kullanflif ve sin rlandifi¢lclmalarilamacglanmaz. Benzer terimler tarifnamede benzer

elemanlara at fta bulunurlar.

"o LI

Burada kullan(lan sekliyle “olan®, “kapsayan”, “iceren”, “ihtiva eden” ve benzeri terimler,
belirtilen elemanlarn veya dézelliklerin varll nOgdsteren agk uglu terimler olup, ek
elemanlar_ veya Ozellikleri hari¢ tutmazlar. “Bir" artikelinin, badlam aglkca aksini

gerektirmedigi strece ¢codul formunu da kapsamasCamaclanir.
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