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Mechanizm do poosiowego wysuwania dwukrzywiznowych płetw
stabilizacyjnych o zwiększonej wytrzymałości oporowej

Przedmiotem wynalazku; jest mechanizm do po¬
osiowego wysuwania dwukrzywiznowych płetw
stabilizacyjnych o zwiększonej wytrzymałości opo¬
rowej, charakteryzujący się dużą niezawodnością
działania oraz możliwością przenoszenia bardzo
dużych momentów od sił tłumiących.

Znany dotychczas mechanizm do poosiowego wy¬
suwania wdielokirzywiztnawych płetw stabilizacyj¬
nych posiada jednomiejscowe oparcie w kadłubie
statku. Przy bardzo dużych siłach tłumiących wy¬
maga to znacznych rozmiarów podstaw płetwo-
wych i odpo.wiednio miejscowych wzmocnień, kon¬
strukcji kadłuba statku.

Rozwiązanie konstrukcyjne, stanowiące przedmiot
niniejszego wynalazku, eliminuje powyższe niedo¬
skonałości i stwarza możliwość przenoszenia bar¬
dzo dużych sił tłumiących. Istotą tego rozwiązania
jest dwumiejscowe oparcie z rozsuniętymi podsta¬
wami oraz wodzidło jedno- lub dwuczęściowe po¬
łączone na stałe z przednią podstawą i płetwą.
Tylna podstawa jest prowadnica, wodzidła, które
poza nią posiada zgi*ubienie i dwa teleskopowe
mechanizmy przesuwne. Przednia krawędź przed¬
niej podstawy posiada stożkowe ścięcie i kliny cen¬
trujące.

Przedmiot wynalazku jest zobrazowany w przy¬
kładach wykonania na rysunkach, na których fig. 1
przedstawia pierwszy przykład wykonania mecha¬
nizmu do poosiowego wysuwania dwukrzywizno-
wej płetwy stabilizacyjnej w widoku z góry z jed-
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nym wodzidłem i dwoma teleskopowymi wysięgni¬
kami, fig. 2 przedstawia drugi przykład wykonania
tego mechanizmu w widoku z góry z dwoma wo-
dzidłami sprzężonymi i jednym teleskopowym wy¬
sięgnikiem (w stanie rozłożonym i złożonym),
a fig. 3 przedstawia dla obu przykładów wykona¬
nia dwumiejscowe oparcie płetwy z rozsuniętymi
podstawami w przekroju podłużnym A-A.

W pierwszym przykładzie wykonania mechanizm
do poosiowego wysowania płetwy stabilizacyjnej 1,
osadzony iw kadłubie statku 2 pomiędzy prowadni¬
cami wzdłużnymi 3 ii wodoszczelną obudową 4,
składa isię z przedniej 5 i tylnej podstawy płeitwy
6 oraz z jednego wodzidła 7 przesuwanego teles¬
kopowymi wyisiejgmlikaimi 8. Przednia podstawa
płetwy 5 jest połączona na stałe z płetwą 1 ii wo-
dzidłem 7 i posiada z przodu ścięcie stożkowe 9,
dostosowane do klinów centrujących 10 oraz koli¬
ste wgłębienia 11 do blokatorów położeń 12. Tylna
podstawa płetwy 6 jest połączona na sitate ze
wzdłużnymi prowadnicami 3 i posiada wewnątrz
otwór 13 do suWliwego prowadzenia wodzidła 7
oraz koilisite wgłębienia 11 do blokaitorów położeń
12. Wodzidło 7 posiada ma wewnętrzny/m końcu
kołnierz ograniczaj ący 14 z teleskopowymi wysięg¬
nikami 8 i wzdłuż swej długości koliste wgłębie¬
nia 11 do blokatorów krańcowych położeń 13.

W drugim przykładzie wykonania mechanizm
do poosiowego wysuwania płetwy stabilizacyjnej 1
składa się również z przedniej 5 i tyllnej podstawy
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płetwy 6, lecz (posiada dwa wędzidła 7 osadzone
pomiędzy iprowadnicaimi 3 połączonymi na sitałe
z tylną Ipodisttawą 6.

Działanie mechamizimu do poosiowego wysuwania
płetw stabilizacyjnych w pierwszym przykładzie
wykonania jesit następujące. Pod wpływem skra¬
cania się (teleskopowych wysięgników 8, wodzlidło 7
przemieszcza się w otworze 13 i przesuwa przednią
podsitaiwę 5 wraz z płetwą stabilizacyjną 1 pomię¬
dzy wzdłużnymi prowadnicaimi 3. Po dojśiciu ścięcia
stożkowego 9 do klinów centrujących 10, przednia
podstawa 5 się zatrzymuje i unieruchamia w itym
połó&enki? fcłfalkaitor 12. .Ścięcie stożkowe 9 służy do
ograniczenia (roboczego położenia płetwy stabiliza¬
cyjnej 1 w kadłubie statku 2 i eliminowania drgań
płetwy podczas 13)Wt^tfiuiipego cyklu jej pracy tłu¬
miącej, powsitająfc^cri- ipoA wpływom eksploatacyj¬
nego j wyrabiania się przedniej podstawy 5 w
wzdłużnych .prowadnicach 3. Kliny centrujące 10
posiadają iregułowahe jpoiożenie i po wymontowa¬
niu ich z IkadSuba statku "umożliwiają wyjęcie całe¬
go urządzenia wysuwanego wraz z płetwą 1 na
zewnątnz, po uiprzedniim oczywiście odłączeniu tyl¬
nej pod&itawy 6 od wzdłużnych prowadnic 3. .

Chowanie płetw stabilizacyjnych d,o kadłuba
statku 2 odbywa się w odwrotnej kolejności. Po
odbezpieczeniu blokaitorów położeń 12 w przedniej
podstawie 5 i wydłużenia się teleskopowych wy¬
sięgników 8, wędzidło 7 przesuwa się poza tylną
podstawę 6 aż do. schowania isię całej płetwy sta-
bilizaeyjnej 1 w wodoszczelnej obudowie 4 i opar¬
cia się płetwy ograniczającej 15 o poszycie kadłuba
statku 2. Położenie to unieruchamia się blokato¬
rami 1,2, które znajdują się na tylnej podsitawie 6
<fi(g. 2).
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Z a s t ir z e1 ż e n i a pat e <n.t o w e

1. Mechanizm do poosiowego wysnuwania dwu-
krzywiilznowyich płetw stabilizacyjnych o zwięjkszo-

5 nej wytrzymałości oporowej, osadzony wewnątrz
wodoszczelnej obudowy, znamienny tym, że posia¬
da dwuimiejscowe oparcie płetwy (1) w pos<taci
przedniej (5) i tylnej podstawy (6) osadzone po¬
między prowadnicami wzdłużnymi (3) oraz wodzid-

10 ło (7) jiednyim końcem zamocowane na stałe w
przedniej podsitawie (5), a drugim końcem osadzone
przesuwnie w tylnej ipodsitawie (6) połączonej nie¬
ruchomo ze wzdłużnymi prowadnicami (3).

M 2. Mechanizm do .poosiowego wysuwania według
zastrz. ii, znamienny tym, że przednia podstawa (5)
posiada z przodu ścięcie stożkowe (9) i dostosowane
dio niego kliny centrujące (10) w stanie wysuniętej
płetwy stabilizacyjnej (1) z wodoszczelnej obudo-

10 iwy (4).

3. Mechanizm według zasitrz. 1, znamienny tym,
że wiodzidło (7) posiada na końcu kołnierz ograni-
czający (14) ipołączony z teleskopowymi wysięgni-

a kami (8) oraz koliste wgłębienia (11) do blokatorów
położeń 1(12).

4. Mechanizm do poosiowego wysuwania dwu-
knzywizinowych płetw stabilizacyjnych o zwiękiszo-

30 nej wytrzymałości qporowej, znamienny tym, że
posiada przednią (5) i tylną pod&tawę (6) oraz dwa
wędzidła (7) osadzone odpowiednio w tych pod¬
stawach i sprzężone wspólnymi kołnierzem ograni¬

czającym (14) wyposażonym tylko w jeden telesko-
35 powy wysięgnik (8).
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