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(54) . Zapojenie na elimindciu vplywvu oneskoreného.
zapGsobenia elektromechanickej brzdy

(57) Zapojenie 'sa tyka eliminacie vplyvu
oneskoreného zapdsobenia elektromechanic-
kea brzdy. Patri do oboru regula&nej tech-
ni K. Rie$i vytvorenie protimomentu, po-

trebného na udrianie stroja v polohe, do

ktorej sa dostal v okamZiku, ked ¥iadans
hodnota ot§&ivej rychlosti nadobudla nu-
lovG Groven. Pozostéva z prepojenia po-
tenciometra Ziadanej hodnoty rychlosti,
vyhodnocovada nulovej firovne ?iadanej hod-
noty, ovladata elektromechanickej brzdy,
tachodynama, zosilnova&a, komparatora,
spinata signdlu a sumétora. Zapojenie mo¥-
no vyuzit u zdvihacich zariadeni.
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RieSenie sa tyka zapojenia na elimindciu vplyvu oneskoreného zapGsobenia elektro-
mechanickej brzdy, ktorého ddsledkom je pokradujGci pohyb elektromotora z dévodu pso-
benia zotrva&nych hmot, nevyhovujlcei najmd pri navddzani zariadenia do urenej polohy.

Dosia¥ zname rieSenia na odstrénenie tohto vplyvu pouZivajl polohovi reguléciu,
vyzadujficu samostatny snima& polohy a polohovl sluCku v reguladnom obvode. Druhy sp8~
sob, uplatnovany hlavne u zdvihacich zariadeni, spo&iva vo vyvolani trvalého protimo-

mentu, pdsobiaceho urdity &as-eSte aj po zaGi&inkovani brzdy, &o predlZuje protipohyb

a zvatduje opotrebovanie brzdy.

Uvedené nevyhody odstranuje zapojenie na elimindciu-vplyvu oneskoreného zapGsobe-
nia elektromechanickej brzdy, ktorého podstata spofiva v tom, e vystup tachodynama je
spojeny s prvym vstupom zosilfiova&a a vstupom komparétora. Vystup komparétora je spoje-
ny s druhym vstupom zosilhova&a, ktorého vystup je spojeny s prvym vstupom spinaa sig-
nélu. Vystup potenciometra Ziadanej hodnoty r¢chlosti je spojeny s prvym vstupom sumé~
tora a so vstupom vyhodnocovada nulovej Grovne Ziadanej hodnoty. Jeho vystup je spoje-
ny s ovlé&datom elektromechanickej brzdy a s druhym vstupom spinaa signdlu, ktorého vy-
stup je spojeny s druhym vstupom sumétora.

Zapojenim podla vyndlezu sa dosiahne vytvorenie protimomentu{ potrebného na udrZa-
nie stroja v polohe, do ktorej sa dostal v okamihu, ked ?iadan& hodnota oté&ivej rych-
losti elektromotora nadobudla nulové Groven, priom stroj mal snahu pokradovat v pohybe
pdvodnym smerom. Popud k vzniku protimomentu ddva tachodynamo. Je to to isté tachody-
namo, ktoré sa vyuZiva v otd&kovej slutke reguladného obvodu ako &idlo skuto&nej oté&i-
vej rychlosti. Smer protimomentu uriuje polarita napatia tachodynama. V pokoji na stroj
protimoment nep8sobi. falsou vyhodou je uplatnenie popisovaného G&inku len pri rychlos-

tiach pod dovolenou hranicou, &im sa vylG&i nebezpetné pretaZenie Easti zariadenia, prip.

osbhb.
Priklad rieSenia zapojenia vyndlezu je znézorneny na pripojenom obrézku.

Vystup tachodynama 1 je spojeny s prvym vstupom zosilnovada 2 a vstupom komparito-
ra 4. Vystup kompardtora 4 je spojeny s druhym vstupom zosilnovada 2, ktorého vystup je
spojeny s prvym vstupom spinaga 3 signdlu. Vystup potenciometra 5 Ziadanej hodnoty
rychlosti je spojeny s prvym vstupom sumétora 7 a so vstupom vyhodnocova&a 6§ nulovej
Grovne ¥iadanej hodnoty. Jeho vystup je spojeny s ovlédaom 8 elektromechanickej brzdy
a s druhym vstupom spinafa 3 signdlu, ktorého vystup je spojeny s druhym vstupom suméto-
ra 7. .

Elektrické napatie z potenciometra 5 Ziadanej hodnety rychlosti, vyjadrujfice svo-
jou velkostou ZiadanG hodnotu otédZivej rychlosti a svojou polaritou Ziadany smer otéda-
nia elektromotora, vstupuje do sumétora 7 a vyhodnocovada 6 nulovej Grovne Ziadanej hod~
noty. Nulové velkost Ziadanej hodnoty oté&ivej rychlosti uvédza cez vyhodnocovaé 6 nu-
lovej Grovne Ziadanej hodnoty do &innosti ovladag 1 elektromechanickej brzdy, ktory

s oneskorenim, zapri&inenym kon¥truk&nym rieSenim brzdy a samotného ovlédata 8 elektro-
mechanickej brzdy, prestavuje brzdu do zabrzdeného stavu. Z&roven sa prikazom z vyhod-
nocovaBa 6 nulovej Grovne Ziadanej hodnoty okamzite uvedie do zapnutého stavu spinad 3
signalu. PFi-minimdlnom néznaku pohybu elektromotora v niektorom smere vzniké na vystu-
pe tachodynama 1 mechanicky spojeného s elektromotorom elektrické napatie, ktoré vstupu-
je do zosilhovada 2. Zosilnené& na hodnotu nasytenia zosilnovada 2, prech4dza cez zopnu-
ty spina& 3 signélu do sumétora 7, kde predstavuje povel pre vyvolanie pohybu elektro-
motora v opatnom smere k pohybu, ktory tento povel vyvolal. Protimoment je vidy vadsi,
nes moment zataovaci, ale ked¥e sa odvedzuje od pohybu tachodynama, a teda i elektro-
motora, prestdva existovat v okamihu zastavenia stroja a samozrejme i po zaGEinkovani
brzdy. Komparator 4 porovnéva skutodnl ot&fiva rychlost elektromotora, udévant tacho-
dynamom 1 s nastavitelnou referencnou hodnotou. V pripade vy$Sej skutofnej otativej
rychlosti neZ je referen&nd, udrZiava v§stupny signdl z kompardtora 4 vystupnt Groven
zosilnova&a 2 na nule. Tym sa zabranuje nebezpe¥nému pretaZeniu gasti zariadenia, prip.
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0s8b pri uvedeni Ziadanej hodnoty otadivej rychlosti na nulov( Groven skokom v okam%iku
vysokej hodnoty skutofnej otativej rychlosti. Ked vystup z potenciometra 5 %iadanej hod-
noty rychlosti déva hodnotu rozdielnu od nuly, zabezpe¥uje vyhodnocova& 6 nulovej Grovne
yiadanej hodnoty rozpojenie spinafa 3 signdlu a cez ovlada& 8 elektromechanickej brzdy
odbrzdenie elektromotora. Na vystupe sumdtora 7 sa tymto pre reguiaéné Ggely uplatnuje
len ?iadané hodnota ot&&ivej rychlosti z potenciometra 5 Ziadanej hodnoty rychlosti.

Zapojenie podla vynélezu je moZné vyuZit' napr. u zdvihacich zariadeni s nesamosvor-
nymi prevodmi, najma u regdlovych zakladafov pri prevédzkovom navédzani na pracovné mies-

to.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie na elimindciu vplyvu oneskoreného zaposobenia elektromechanickej brzdy
obsahuje potenciometer ziadanej hodnoty rychlosti, tachodynamo, zosilhoval, spinal sig-
nélu, vyhodnocova& nulovej Grovne Ziadanej hodnoty, sumdtor a ovl&da& elektromechanickej
brzdy a vyznauje sa tym, Ze vystup tachodynama (1) je spojeny s prvym vstupom zosilno-
vala (2) a vstupom komparé&tora (4), priom vystup kompardtora (4) je spojeny s druhym
vstupom zosilnovada (2), ktorého vystup je spojeny s prvym vstupom spinaga (3) signélu,
pridom vystup potenciometra (5) Ziadanej hodnoty rychlosti je spojeny s prvym vstupom
sumdtora (7) a so vstupom vyhodnocovada (6) nulovej Grovne Ziadanej hodnoty, ktorého
vystup je spojeny s ovléadadom (8) elektromechanickej brzdy a s druhym vstupom spinada
(3) signé&lu, ktorého vystup je spojeny s druhym vstupom sumétora (7).

1 vykres



CS-272 956 Bl |

g



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

