B6

CZ 279 977

PATENTOVY SPIS

CESKA (21) &isto pHhlasky: 237-93
REPUBLIKA
(22) ptihlazeno: 19. 02. 93

19 (30) Pravo ptednosti:

(40) Zvetfejnéno: 15. 09. 93
(47) udeleno: 28. 06. 95

PRUMYSLOVEHO
VLASTNICTVI

20.02.92 DE 92/9202219

(24) oznameno udélenf ve Véstniku: 13. 09. 95

(11) &tslo dokumentu:

279 977

(13) Druh dokumentu: B6
(51) mnt. 1.5

B60R 22/18
B60R 22/34

{73) Majitel patentu:
TRW Repa GmbH, Alfdorf, DE;

(72) pavodce vynalezu:
Frei Bernhard, Waldstetten, DE;
Hirzel Uwe, Backnang, DE;
Rohrle Martin, Multanden, DE;
Hoénl Wolf-Dieter, Bébingen, DE;

(54) Nézev vynalezu:

Zadriny systém bezpeénostnich péasi

pro vozidla

(57) Anotace:

Zafizeni ma navije¢ (10) pasu a svéraci, za nim
zafazené zafizeni (12) pasu, se dvéma navzijem
protilehlymi, po obou stranach pésu (22) upra-
venymi svéracimi kliny (46, 48). Navije¢ (10)
pasu, blokovatelny v reakci na pohyb vozidla
a/nebo pasu, a svéraci zafizeni (12) bez-
pe¢nostniho pasu jsou navzdjem spojeny spojo-
vacimi ¢leny.




CZ 279977 Be6

Zadriny systém bezpec¢nostnich paslt pro vozidla

Oblast techniky

Vynalez se tyka zadrzného systemu bezpecnostnlch pasu pro
vozidla, s nav1jecem Padsu a sveéracim, za nim zarazenym zarizenim
se dvéma svéracimi kllny, Jez Jjsou upraveny proti sobé po obou
stranadch pasu, opiraji se kluznyml plochami, odvracenymi od péasu,
O opérné plochy, pevné spojené se skrini a v reakci na pohyb
vozidla a/nebo bezpecnostniho pdsu jsou z klidového postaveni
spolec¢né se svymi navzajem protilehlymi svéracimi plochami pohyb-
livé ve sméru ke svéracimu postavenl, leZzicimu ve sméru odtahu
pasu, do prilehnuti na bezpecnostn1 pas.

Dosavadni stav techniky

U systému ktery Jje znéam napfiklad z DE-0S &. 33 30 938, ma
svéraci zarizeni bezpeénostniho pasu tu idlohu, aby pri zablokova-
ni navijece pasu, vyvolaném Vv reakci na pohyb vozidla nebo
bezpecnostnlho pasu, eliminovalo nebo alespon snizilo efekt fil-
mové civky, ktery u dosavadnich navijedl pasu je pr1c1nou odtaze-
ni nékolika centimetru délky pasu utaZenim svitku pasu po zablo-
kovani civky pasu. Ddle odlehéuje svéraci zarizeni pasu navijeci
pasu, takzZe jej lze dimenzovat pro mala mechanickad zatiZeni.

Svéraci zarizeni pro pas musi byt schopno zachytit ve svém
v prubéhu pasu relativné malém délkovém rozpéti velmi velkou
silu, pusobici na bezpedénostni pas. Pas je proto v pripadé narazu
v021dla v oblasti 2zabéru svéraciho zarizeni vystaven mimoradné
vysokym zatizZenim.

AvSak i pri normdlnim provozu miZe byt pas namadhan svéracim
zar¥izenim pésu. Reakéni prah svéraciho =zarizeni by totiz bylo
treba udrZovat co nejniz$i, aby prfi ndrazu vozidla zacdalo svéraci
zarizeni fungovat co nejdfive. Pri nizkém reakénim prahu je vsak
na bezpecnostni pés pusobeno svéracim zarizenim ¢asto i prl nor-
mdlnim provozu a vétSinou ha stejném misté, takZe pas muze byt
¢asem poskozen na ukor bezpecnostl.

Znamé provedeni svéraciho zarizeni pro bezpecnostnl pas se
dvéma po obou strandch pasu. upravenymi svéracimi kliny je vhodné
pro sniZeni uvedenych namdhani, protoZe se jejich svéraci kliny
pohybuji navzajem synchronné, takZe mezi nimi nevznika Zadny
relativni pohyb ktery by namdhal pads, a pés je po obou stranach
zatézZovan soumérné. Pri praktickém pouZivani se vsak bezpecnostn1
pas presto pretrhne le prdi namadhanich, ktera jsou znadéné nizsi
neZ statickd pevnost pasu v.tahu.

Cilem vyndlezu je jeété vice zvysit dynamickou zatéZovatel=-
nost zadriZnych systémi bezpeécénostnich pasu.

bt

Podstata vyndlezu

Uvedeného cile je u zadrZnych systémi bezpeénostnich pasu
shora uvedeného druhu dosaZeno podle vyndlezu tak, 3ze nav1jec
pasu blokovatelny v reakci na pohyb vozidla a/nebo pasu, a své-
raci zarizeni bezpecnostnlho pasu jsou navzédjem spojeny spojova-
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cimi ¢leny. Tyto spojovaci ¢leny povoluji pri plastické deformaci
a pripoustéji omezené odddleni svéraciho zarizeni bezpeénostniho
pasu od navijeCe péasu, kdyZ sila, kterou se na pas pusobi,
prekroci predem stanovenou hodnotu.

Vyhodné jsou skfiné navijede pasu a svéraciho zarizeni
navzdjem spojeny deformovatelnymi stojinami.

Vyhodné jsou deformovatelné stojiny obloukovité a jsou pri-
pojeny na navzadjem sousedici konce skrini.

Vyhodné jsou deformovatelné stojiny na jejich vrcholech
navzajem spojeny a v oblasti Jjejich spojeni tvofi misto zamysle-
ného zlomu.

Ve vyhodném provedeni vyndlezu je sk¥in navijece péasu,
nesouci zatéz, opatrena nejméné jednou lamelovitou opérou, na
které je posuvné ve sméru odtahu pasu uloZena skrin svéraciho
zarizeni pasu a kterd md& nejméné jednu deformovatelnou, naprié ke
sméru odtahu pasu probihajici stojinu, a Ze skrfin svéraciho zari-
zeni pdsu, nesouci zatéz, md nejméné jeden vystupek, kterym je
oprena o stojinu proti sméru odtahu pasu.

Vyhodné je nékolik obloukovitych stojin, jejichZ vrcholy
jsou obraceny k vystupku, je usporadano navzdjem rovnobézZné a ve
vzédjemném odstupu.

Ve vyhodném provedeni vyndlezu je zadrZny systém bezpedénost-
nich péast pro vozidla opatfen pridrZnym Ustrojim pro udrieni
kluznych ploch v naklonéné poloze vzhledem k opérnym plocham
a jejich svéracimi plochami rovnobéZné s bezpednostnim péasem,
kluzné plochy 3jsou pod zatiZenim ploSné uloZeny na opérnych
plochdch a svéraci plochy jsou vzadjemné uspordddny s thlem 1°
otevrfenym ve sméru odtahu pasu. '

Vyhodné je priéné ke sméru odtahu pdsu na opérnych plochéach
uloZeno a/nebo pripevnéno plasticky deformovatelné a/nebo odstra-
nitelné Zebro.

Vyhodné je vedle Zebra v kluzné plosSe popripadé v opérné
plose vyhlouben Zlébek.

Vyhodné je priéné ke sméru odtahu péasu na kluzné plosSe
a/nebo na opérné plose upraveno Zebro, v protilehlé opérné plose
popripadé kluzné plose je vytvo¥eno prohloubeni pro zapadnuti
Zebra.

Vyhodné Jje ve vybrdni v opérné plose a/nebo kluzné plose
vloZena elasticky deformovatelna pruzZina.

Ve vyhodném provedeni vyndlezu jsou kluzné plochy navzajem
naklonény pod dhlem 27 stupnu.

Ve vyhodném provedeni vyndlezu jsou opérné plochy a/nebo
kluzné plochy opatrfeny kluznou vrstvou.

Ve vyhodném provedeni vyndlezu jsou svéraci plochy svéracich
klint opatreny strukturou pro zlepseni t¥eni a ochranu bezpeé-
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nostniho pasu.

Prehled obrazkl na vvkresech

Dalsi znaky a prednosti vyndlezu budou dale vysvétleny na
raznych jeho prikladech provedeni ve spojeni s prfipojenymi vykre-
sy, kde na obr. 1 je boéni pohled na casteény ¥ez jednoho prove-
deni navijece bezpe¢nostniho pasu, za nimZ je zarazeno svéraci
zatizeni pésu s dvojitym svéracim klinem, na obr. 2 je pohled
v fezu II-II na provedeni podle obr. 1, na obr. 3 je schematicky
pohled v fezu na svéraci zarizeni pasu s dvojitym svéracim klinem
podle obr. 1, na obr. 4 je detailni schematické znazornéni rezu
svéracim zarizenim pasu podle obr. 3, na obr. 5 je detailni sche-
maticky fez jinym provedenim svéraciho zarizeni pésu, na obr. 6
je detailni schematicky rez dal$im provedenim svéraciho zarizeni
pasu, na obr. 7 je Sikmy prumét navijeée pasu a svéraciho zarize-
ni pasu, s nim spojeného prostrednictvim plasticky deformovatel-
nych spojovacich <¢lenid ve stavu pred vznikem vysokého zatizeni,
na obr. 8 je systém, 2zndzornény na obr. 3, po vzniku vysokého
zatiZeni, na obr. 9 je z&sadni prubéh sily na bezpeénostnim pasu
jako funkci prodlouZeni pésu podle obr. 1 a obr. 5, popripadé
podle obr. 4 a obr. 5, na obr. 10 je zobrazeni dal$iho provedeni
spojovacich ¢lent podle vyndlezu, na obr. 11 je zobrazeni dal&iho
provedeni spojovacich ¢lenlh podle vyndlezu, na obr. 12 je zobra-
zeni dalsiho provedeni spojovacich ¢&leni podle vynalezu, na
obr. 13 Jje zobrazeni dalsiho provedeni spojovacich &lent podle
vyndlezu a na obr. 14 Je zobrazeni dalsiho provedeni spojovacich
¢lenu podle vynadlezu.

Priklady provedeni vyndlezu

U provedeni, zndzornéného na obr. 1 a obr. 2 je zndmy navi-
je¢ 10 pasu a zndmé svéraci zarizeni 12 pasu navzajem spojeny
stojinami 14 a 1l6.

Navijec¢ 10 pasu obsahuje skfin 18 tvaru U, v jejimZ postran-
nim ramenu je radidlné poddajné uloZena civka 20 pasu. Na civce
20 pdsu je Castecné navinut bezpeénostni pas 22, ktery probihd
uprostred (neznazornéno) svéracim zafizenim 14 pasu. Na civku 20
pasu jsou pritvarovany bo¢ni blokovaci ozubend kola 24, ktera pri
vychyleni civky 20 pésu spolupisobi s blokovacimi ozubenimi 26,
jez jsou umisténa v otvorech postrannich ramen sk¥iné 18. Na jed-
nom z blokovacich ozubenych kol 24 je ddle otoéné uloZen hvézdo-
vité ozubeny ridici kotou¢ 28. Tento fidici kotou& 28 ¥idi znamym
zpusobem blokovaci zdpadku 30, jeZ 3je &asteéné v zabéru s bloko-
vacimi ozubenymi koly 24, kdyZ kulové éidlo 32 reaguje na zpoma-
leni vozidla nebo kdyZz setrvacné, podrobné nezndzornéné c¢idlo 34
reaguje na odtah pasu. Pri dalsim odtahu pdsu zaberou blokovaci
ozubend kola 24 do blokovacich ozubeni 26, takZe civka 20 pasu je
zablokovana proti otéceni ve sméru odtahu pasu. Ridici kotoué 28
vychyli zdroveri s nastavenim blokovaci zapadky 30 vratnou paku
36, uloZenou na skrini 18, ve sméru na svéraci zarizeni 12 péasu.

Konstrukce svéraciho zarizeni 12 pdsu je nejlépe patrna na
obr. 3. Svéraci skrin 40 obklopuje pds 22 a je na své vnit¥ni
strané opatfena dvéma opérnymi plochami 42 a 44, které jsou
2rcadlové soumérné vzhledem Xk roviné pasu a Sikmo se sbihaji ve
sméru G odtahu pasu. Mezi diodou opérnou plochou 43, popripadé
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45 a pasem 22 je upraven svéraci klin 46, popfipadé 48. Oba své-
raci kliny 46 a 48 jsou vytvoreny zrcadlové soumérné vic¢i roviné
pasu. V klidovém stavu pecuji nezndzornéné pru21ny, aby svéraci
kliny 46, 48 byly odddleny od pasu 22, pricemz svéraci plochy
50, 52 sverac1ch klinl 46, 48 probihaji rovnobezne spolu navzajem
i se smérem G odtahu pasu Svéraci plochy 50, 52 jsou vytvoreny
se strukturou, podporujlc1 treni, a jsou s vyhodou posazeny zuby,
jejichZ rozte¢ Jje prizplUsobena struktufe a roztaZnosti pasu gg

aby byl zaru¢en spolehlivy, zaroven v$ak Setrny z&bér do pasu
22. Zadni strany svéracich klinQ 46 a 48, odvracené od pasu 22,

jsou kluzné plochy 54, 56, které klouzajl kazdéd po jedne z oper-
nych ploch 42, 44 svéraci skfiné 40, kdyZ svéraci kliny jsou
vratnou pakou 36 pohybovany ve sméru G odtahu pasu. Pritom se
zuby svéracich ploch 50, 52, ponofuji do materidlu péasu. Uhly,
které opérné plochy 42, 44 a kluzné plochy 54, 56 sviraji se smé-
rem G odtahu pésu, jsou zvoleny tak, Ze kazdy nasledujici odtah
pasu vede Kk samo¢innému zaklinovéani sverac1ch klinh 46, 48, takze
pas 22 je wustdlen viéi svéracimu zafizeni 12 pasu. Pro snadné
zasunuti svéracich klind 46, 48 mohou byt opérné plochy 42, 44,
popripadé kluzné plochy 54, 56 opatfeny kluznou vrstvou.

Pro plynulé pfenééeni tazZnych sil, pusob1c1ch na pas 22, na
svéraci zarizeni 12 pasu je thel, ktery spolu sv1ra31 obé kluzne
plochy 54, 56, kdyz jejlch svéraci plochy jsou rovnobeéziné
s plochou bezpecnostnlho pasu, ponékud mens$i neZ uhel, ktery spo-
lu sviraji opérné plochy 42, 44. U prikladu proveden1 je udhel
mezi kluznymi plochami 54 a §§ roven asi 27 stupnum, zatimco thel
mezi opérnymi plochami 42 a 44 asi 26 stupil, kdyZ svéraci plochy
50, 52 v Kklidovém stavu probihaji rovnobézZné Kk bezpednostnimu
pasu 20. Mezi kazdou kluznou plochou 42 popripadé 44 a prislusnou
opérnou plochou 54, popripadé 56 je tedy rozdilovy thel alfa
o velikosti asi ptl stupné. Pfi uvedeni svéraciho zarizeni 12
pasu do ¢innosti se tedy casti svéracich ploch 50, 52, sousedici
s navijeCem 10 pasu, zaryji do materidlu padsu silnéji nez jejich
¢asti leZici ve sméru odtahu. Tlak, a tim prendseni sily mezi
pésem 22 a sverac1m zarizenim 12 pasu tedy plynule Kklesaji ve
sméru odtahu pasu. V idedlnim pripadé se rozdllovy Ghel alfa voli
se ztetelem na tloustku a protaZeni materidlu padsu a na rozmery
svéraciho zarizeni pasu tak, aby na konci svéracich ploch 50, 52
leZicim ve sméru G odtahu pésu nenastavalo Zadné nebo jen nepatr-
né prenadseni sily mezi bezpec¢nostnim pédsem 22 a jeho svéracim
zarizenim 12. Tim nenastavaji v této oblasti prakticky Zadna
pric¢nd namdhdni pasu 22, jeZz v dusledku taZného, od tohoto mista
nejvyssiho namdhdni pasu tahem podporuji u dosavadnich svéracich
zarizenich pésu sklon pdsu pretrhnout se prdvé na tomto misté.

V disledku soumérného vytvoreni svéracich klina 46, 48 nena-
stdva pfi zatiZeni svéraciho zarizeni 12 pasu mezi nimi Zadny
relativni pohyb ve sméru prubéhu pasu, coZ také plUsobi pfiznivé
na zatéZovatelnost pasu 22. Aby ani pri normdlnim provozu, kdy
jsou svéraci kliny 46, 48 uvadény v ¢&innost vice méné &asto
a pritom pusobi na pas 22, nedochédzelo k opotiebeni, ohrozujicimu
bezpe¢nost provozu, jsou svéraci kliny 46, 48 s vyhodou zavadény
soucasné. ProtoZe svéraci plochy 50, 52 probihaji azZ do styku
S pasem 22 s nim rovnobéZné, dochdzi k mirnému undseni svéracich
klinh 46, 48 pasem 22 ve sméru G jeho odtahu, jakmile nastane
dals$i odtah péasu. Pro zavedeni svéracich klind 46, 48 miZe byt
vratnd paka 36 prislusné vytvorena nebo jsou svéraci Kkliny 46,
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48 spojeny neznazornénym zpusobem v tvarovém styku, napfiklad
vedenimi presahujicimi se po strané pasu, takZe se stale spolecné
pohybuji ve sméru G odtahu pésu.

Aby bylo zaruceno, Ze svéraci plochy 50, 52 v klidové poloze
budou udrzovany rovnobézZné s pasem 22 a zejména pri vysokych za-
tiZenich, jako pri narazu vozidla, budou kluzné plochy 54 a 56
doléhat na opérné plochy 42 a 44 plo$né, je v kazdé opérné plose
42 a 44 upraveno Zebro 402 a 404, popripadé Zlabek 406 a 408.
Toto vytvoreni je zrejmé z obr. 4, kde je pro prehlednost znazor-
néna pouze polovina svéraci skfiné 40.

Pri malych zatézich je kluznd plocha 56 vedena na 3zebru
404, a tim jsou svéraci plochy 50 a 52 wudrZovany rovnobézné
S pasem 22. Svéraci plocha 52 zabird pri uvedeni svéraciho zari-
zeni v ¢&innost svou celou plochu s pésem 22, takZe tento pas je
celou svéraci plochou 52 zatéZovan rovnomérné. TotéZ plati i pro
svéraci klin 46 a Zebro 402.

Napfiklad pri ndrazu vozidla, p¥i kterém vznikaji vysoka
zatizeni, vede se svéraci klin 48 nejdfive ve sméru G odtahu pasu
na bezpe¢nostni pdas 48, takZe svéraci plocha 52 priléha k pasu
22. Pri vzrustajicim zatiZeni svéraci klin 48 Zebro 404 za
plastické deformace do sousedniho Zldbku 408. Kluznad plocha 56
pfiléhd potom na plocho na opérnou plochu 44 a vznikne ostry, ve
sméru G odtahu pasu otevreny uhel mezi svéraci plochou 52 a pasen
22. Podobné synchronni déj p¥i vysokém zatiZeni nastane i ohledné
svéraciho klinu 46, ktery tlaé¢i Zebro 402 za plastické deformace
do Zlabku 406.

Misto provedeni, zndzornéného na obr. 3 a 4, lze uZit prove-
deni, zndzornénych na obr. 5 a 6.

Podle obr. 5 je Zebro 410 umisténo na svéracim klinu na
kluzné plose 56, takZe svéraci klin 48 se pres Zebro 410 opira
o svéraci skrin 40. Ve svéraci skfini 40 je vV opérné plosSe 44
prohloubeni 412. Prohloubeni 412 je vytvofeno rampovité a je
upraveno v odstupu od Zebra 410. Odstup a tvar rampy jsou pritom
zvoleny tak, Ze doléha-1i svéraci plocha 52 na pés 22, vnori se
Zebro 410 pri stlaceni pasu 22 do prohloubeni 412. Odpovidajici
vytvoreni maji také svéraci klin 46 a opérnd plocha 42, jeZ zde
pro jednoduchost nejsou zndzornény. Pr¥i tomto zplsobu provedeni
se Zebro 410 pri vysokych zatiZenich nezniéi.

Jiné provedeni, zndzornéné na obr. 6, ma pro zménu uhlu své-
racich klinl 46 a 48 vu¢i pasu 22 upravenou pruzinu 414 v korytku
416. Korytko 417 je umisténo v opérné plose 44 svéraci sk¥iné 40
a pruzina 414 doléhd na kluznou plochu 56 svéraciho klinu 48.
PruZina 414 Jje vymérena tak, Ze pri prekroéeni predem uréeného
zatiZeni je svéracim klinem 48 zatladena do korytka 416. Kluzna
plocha 56 priléhd potom celoplosné na opérnou plochu 44, kdyzZ je
pruzina 416 Uplné svéracim klinem 48 zatlaCena do korytka 416.
Vhodné usporadani a vytvoreni pruZiny 414 a korytka 416 je také
provedeno na druhém svéracim klinu 46, takZe se umoZni synchronni
pohyb obou svéracich klina 46 a 48.

Shora popsanymi svéracimi zarizenimi bezpeénostnich pasu
bylo pfi pokusu podle materidlu pasu dosaZeno p¥ri statické
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pevnosti v tahu asi 24 kN dynamickych trhacich pevnosti az do
20 kN. Ukazalo se, Ze dynamické trhaci pevnosti 1leZi znatelné
blize k teoreticky maximdlné ocekdvatelnym statickym trhacim
pevnostem, nez u dosud znamych svéracich zarizeni. Kromé toho se
ukdzalo, Ze svéracl zarizeni pasii jsou necitlivd na znedisténi
pasu olejem, tukem, konzervaénimi prostfedky pro dutiny a jinymi
latkami, protoze jejich pritomnost ani nesniZovala trhaci
pevnost, ani neméla za nasledek zvysSené protazZeni bezpecnostniho
pasu pri zatizZeni.

Popsand svéraci zarizeni pasu drzi bezpeénostni pas spoleh-
livé pevné a zaroven jej chrani. Z cetnych moZnosti, jak tato
svéracli zarizeni pro bezpecnostni padsy zhotovit s malou hmotnosti
a zaroven levné, Jje uvedeno jen nékolik moZnosti: svéraci kliny
46, 48 mohou byt zhotoveny =z plastické hmoty, litim lehkého kovu
pod tlakem nebo z kovovych dutych profila. Svéraci skrfin 40,
sestavajici z ocele nebo spékaného kovu, miZe byt zhotovena tla-
kovym odlévanim hliniku nebo zinku. Zebra 58, jeZ jsou patrna na
obr. 1, slouzi pro vyztuZeni svéraci sk¥iné 40.

Nejdrive bude na zakladé obr. 7 a 8 vysvétleno vytvoreni
a fungovani stojin 14 a 16, JjeZ jsou na obr. 2 viditelné jen
¢astec¢né, a jeZ spojuji navzdjem navije¢ 10 pasu a svéraci zari-
zeni 12 pasu. Podle provedeni tam znadzornéného pro zadriny systém
bezpeénostnich pésu je skrin 18 navijece 10 pdsu spojena pres
obloukovitou stojinu 60 s obracené ohnutou stojinou 62 skriné 64
svéraciho za¥izeni 12 pasu. Stojiny 60, 62 jsou na jejich vrcho-
lech spolu svareny a na jejich volnych koncich pfipojeny kaZda na
ptislusnou sk#in. Sirka obloukovitych stojin 60, 62 je v oblasti
jejich vrcholi nejmensi, takZe tam vznikd misto predem urdeného
zlomu. KdyZ se dosdhne predem urcené hodnoty, aZ do které mad byt
blokovani pasu provaddéno pouze svéracim zarizenim pdsu, zaénou se
stojiny 60, 62 plasticky deformovat. Pritom se sk¥iné 18, 64 od
sebe vzdaluji. Od urc¢ité hodnoty =zatiZeni se stojiny 60, 62
v misté jejich spojeni odtrhnou v oblasti jejich vrcholu. Zbyva-
jici useky stojin se ddle protahuji, Z se dosdhne stavu znidzorné-
ného na obr. 8. Drdha D, o kterou se obé sk¥iné 18, 64 od sebe
oddalily, postac¢i k tomu, aby blokovaci ozubend kola 24 civky 20
padsu se presunula do zdbéru s blokovacimi ozubenimi 26, pevné
spojenymi se skrini.

Stojiny 14 a 16 na obr. 1 a 2 se zdeformuji pri zvySeném
zatizeni v zasadé stejné, 3jak bylo vysvétleno v souvislosti
s obr. 7 a 8. Rozdil 3je v tom, 2Ze stojiny 14 a 16 jsou uhlové
nastavky skriné 18 navijece 10 pdsu, které jsou se svéracim zari-
zenim 12 pasu spojeny napr¥iklad pfes nyty 66. Obé stojiny 14
a 16 nejsou zde navzajem spojeny pres misto zamysleného zlomu,
protoZe jsou pomérné sSiroké a od pocatku nepoddajnéjsi.

Pri plastické deformaci stojin 14, 16, popripadé 60, 62 se
kond préace, tedy absorbuje se energie, ¢imZ se Zadoucim zplUsobem
odbouravaji sSpicky zatiZeni v systému pdasi. Absorpce energie
nastdvd pribliiZné v prubéhu useku D, zakresleného na obr. 9,
pricemZz S je celkové prodlouzZeni bezpecnostniho péasu véetné
deformace skriné systému. Graf, zndzornény na obr. 9, ukazuje
silu F, plsobici na pds, jako funkci protaZeni s pasu u systému
podle obr. 1 a 2 nebo 7 a 8. Carkované je znadzornén daleko str-
méjsi prubéh sily u svéraciho za¥izeni pasu v klidovém stawvu.
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Usek D, pouZity pro absorpci energie, miZe byt asi 50 mm
dlouhy a s vyhodou se zvoli tak, Ze se svéraci za¥izeni 1l2 pasu
nezatiZi na jeho vlastni kritickou hodnotu a sily ji prevysujici
se zachycuji navijecem 10 pasu, pricdemz je tfeba vzit na zretel
na efekt filmové civky, odpovidajici témto silam. oOdtah pasu,
nastavajici z divodu efektu filmové civky, je vSak znatelné mensi
nez u systému bez svéraciho zarizeni pasu a je pro zavadéni sily
do systému, zplo$télého podle obr. 9, dokonce Zadouci, protoze
dochazi k dalsi absorpci energie. V dusledku nepritomnosti Spicéek
sily je také moZno pouzit nendkladnych a lehkych systémovych ¢le-
ni. Potom mohou napriklad civka pasu a/nebo hiidel je nesouci,
popfipadé svéraci kliny sestdvat z plastické hmoty.

Plasticky deformovatelné spojovaci &leny mohou byt provedeny
rozmanitym zpusobem. Nékterd vyhodnd jejich provedeni budou
popséana nize.

Na obr. 10 Jje v pohledu shora zndzornéna skrin 70 civky
pasu, Cast svéraciho zarizeni 70 pasu a je spojujici, po strané
upravené stojiny 74, 76. Stojiny 74, 76 jsou dimenzovany tak, 3Ze
se pri sile, presahujici naprfiklad 10 aZ 12 kN mezi svéracim
zarizenim 72 a skfini 70 civky pésu odtahnou. Tim se plasticky
protahnou dilataéni ¢leny 78, 80, bo&né presahujici na Gasteéném
rozsahu slozené, avSak aZ do jejich natrZeni pripusti vzajemné
oddalovani sk¥iné 70 civky pasu a svéraciho zarizeni 72 bezpec-
nostniho pasu.

Provedeni podle obr. 11 se 1lisi od provedeni podle obr. 10
jen tim, Ze chybi stojiny, uréujici prahovou hodnotu, a ze dila-
tacni ¢leny 82, 84 jsou umistény pfimo na skfini 86 civky péasu.
Dilata¢ni ¢&leny 82, 84 mohou byt také jednodilné nastavky skfiné
86 civky pasu.

Provedeni podle obr. 12 se 1li$i od provedeni podle obr. 10
jen tim, Ze chybi skladané dilataéni éleny 78 a 80 a spojeny 74
a 76 povoluji plastickou deformaci. Stojiny 74 a 76 pripoustéji
omezené oddaleni svéraciho zafizeni 12 pasu od navijede 10 péasu,
kdyZz sila plsobi na pas 22 prekroéi predem stanovenou hodnotu.

Dal$i provedeni pro plasticky deformovatelné spojovaci ¢leny
vyplyvajici z obr. 13 a 14, ve kterych je orienta&né a schematic-
ky 2nazornéno po Jjednom svéracim zarizeni 90, odpovidajicim
svéracimu zafizeni pdsu z obr. 1. Skfif navijede pasu, nesouci
zatiZeni, je =zndzornéna jen Casteéné, a to na obr. 13 v podobé
priloZkovitého nastavku 92 této skfiné. Jeden nebo nékolik tako-
vych nastavkll 92 probihd podél kaZdé strany svéraciho zarizeni
20 pasu. KaZdy ndstavek 92 md podélné otvory 94, ve kterych je
svéraci zarizeni 90 pasu uloZeno pohyblivé ve sméru G odtahu pasu
pomoci vycnivajicich ¢epli 96. Nastavek 92 na obr. 13 ma ctyri
volné stojici, naprié ke sméru G odtahu pésu probihajici stojiny
28, 100, 102 a 104, které jsou v néstavku 92 tvoreny vybranim
jeho materidlu. Zatéz nesouci skifif svéraciho zarizeni 90 pasu ma
vystupek 105, ktery vyéniva do jednoho z vybrani v nastavku 92
a je ve sméru G odtahu pésu podepren stojinou 98. Pfi zatiZeni
zadrZzného systému bezpecénostnich pasii nad prahovou hodnotou danou
nepoddajnosti stojin 98, 100, 102 a 104, ohnutych ve sméru
vystupku 105, deformuji se postupné plasticky stojiny 28, 100,
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102 a 104, pricemz umoZnuji svéracimu zarizeni 90 péasu pohyb za
odevzdavani energie ve sméru G odtahu pasu.

Provedeni podle obr. 13 je vytvoreno pro pohyb svéraciho
zarizeni 90 pasu o asi 30 mm, zatimco provedeni podle obr. 14 je
dimenzovano pro pohyb svéraciho zarizeni 90 padsu o asi 10 mm.
Provedeni podle obr. 14 se od predchazejiciho provedeni 1i&i
v podstaté tim, Ze priloZkovity nastavek 106 sk¥iné navijece pasu
md pouze dvé stojiny 108 a 110, jeZ jsou ohnuty v opacnych smé-
rech. O stojinu 108 se opira, jak shora popsédno, vystupek 112
svéraciho za¥izeni 90 pasu.

Shora uvedené prednosti slozZek zadriného systému bezpednost-
nich pasu, zejména G¢inné zvySend odolnost proti pretrzeni pri
zateézi, schopnost lehké konstrukce a moZnost stavebnicové tpravy
plati pro cely systému tehdy, kdyZ navijeé pasu spolupusobi
s poddajné uloZenou civkou pasu, svéraci zarizeni pasu s dvojitym
klinem a elasticky deformovatelné spojovaci &leny spolu navzajem,
jak popséano.

PATENTOVE NAROKY

1. ZadrZny systém bezpecCnostnich pdsu pro vozidla, s navijecdem
pasu a svéracim, za nim zarazenym zarizenim se dvéma svéracimi
kliny, JjeZ jsou upraveny proti sobé po obou stranach pasu,
opiraji se kluznymi plochami, odvracenymi od pasu, o opérné
plochy, pevné spojené se skf¥ini a v reakci na pohyb vozidla
a/nebo bezpecnostniho pasu jsou z klidového postaveni spoleéné
se svymi navzajem protilehlymi svéracimi plochami pohyblivé ve
sméru ke svéracimu postaveni, leZicimu ve sméru odtahu péasu,
do prilehnuti na bezpec¢nostni pds, vy znac¢uijici
s e t i m, 2e navije¢ (10) pasu, blokovatelny v reakci na
pohyb vozidla a/nebo pasu, a svéraci zafizeni (12) bezped&nost-
niho pdsu jsou navzdjem spojeny spojovacimi é&leny.

2. Zadriny systém podle nadroku 1, vy znac¢uijici s e
t im, Ze skriné (18, 24) navijede (10) padsu a svéraciho za-
rizeni (12), jsou navzajem spojeny deformovatelnymi stojinami
(14, 16, 60, 62, 74, 76).

3. ZadrZny systém podle naroku 2, vyznac¢uijici s e
t i m, 2Ze deformovatelné stojiny (14, 16, 60, 62) jsou oblou-
kovité a jsou pripojeny na navzajem sousedici konce sk¥ini.

4. Zadriny systém podle naroku 3, vy znac¢cujici s e
t im, Ze deformovatelné stojiny (60, 62) Jjsou na jejich
vrcholech navzdjem spojeny a v oblasti jejich spojeni tvori
misto zamySleného zlomu.

5. ZadriZny systém podle ndroku l, vy znacuijici s e
t i m, Ze skrin navijece péasu, nesouci zatézZ, je opatrena
nejméné jednou lamelovitou opérou (92, 106), na které je po-
suvné ve sméru (G) odtahu pasu uloZena sk¥in svéraciho zarize-
ni (90) pasu a kterd md nejméné jednu deformovatelnou, naptié
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ke sméru (G) odtahu padsu probihajici stojinu (98, 100, 102,
104, 108, 110), a Ze skrin svéraciho zafizeni (90) péasu, ne-
souci zateéz, ma nejméné jeden vystupek (105, 112), kterym je
oprena o stojinu (98, 108) proti sméru (G) odtahu pasu.

Zadrzny systém podle nadroku 5, vy znac¢uijici s e
t i m, 2Ze nékolik obloukovitych stojin (98, 100, 102, 104,
108), jejichz vrcholy jsou obraceny k vystupku (105, 112), je
usporddano navzajem rovnobézné a ve vzdjemném odstupu.

Zadrzny systém podle Kkteréhokoliv z pfedchazejicich naroki,
vyznacuijici s e t im, 2e je opatfen pridrinym
ustrojim pro udrZeni kluznych ploch (54, 56) v naklonéné polo-
ze vzhledem k opérnym plocham (42, 44) a jejich svéracimi
plochami (50, 52) rovnobézné s bezpeénostnim pasem, kluzné
plochy (54, 56) jsou pod zatiZenim ploSné uloZeny na opérnych
plochach (42, 44), a svéraci plochy (50, 52) jsou vzadjemné
usporadény s tGhlem 1° otevrenym ve sméru (G) odtahu pasu.

Zadriny systém podle ndroku 7, vy znac¢uijici s e
t im, Ze pricéné ke sméru (G) odtahu pdsu 3je na opérnych
plochach (42, 44) uloZeno a/nebo pripevnéno plasticky deformo-
vatelné a/nebo odstranitelné Zebro (402, 404).

Zadriny systém podle ndroku 8, vy znacéuijici s e
t im, 2Ze vedle Zebra (402, 404) je v kluzné plose (54, 56)
popripadé v opérné plose (42, 44) vyhlouben Zlabek (406, 408).

10.ZadrZny systém podle ndroku 7, vy znacdcuijici s e

t i m, Ze pricné ke sméru (G) odtahu pdsu je na kluzné plose
(54, 56) a/nebo na opérné plose (42, 44) upraveno zebro
(410), v protilehlé opérné ploSe (42, 44) popripadé kluzné
plose (54, 56) je vytvoreno prohloubeni (412) pro zapadnuti
Zebra (410).

11.ZadrZ2ny systém podle ndroku 7, vy znadéuijici s e

tim, Ze ve vybrdni (416) v opérné plosSe (42, 44) a/nebo
kluzné plose (54, 56) je vloZena elasticky deformovatelna pru-
zina (414).

12.Z4drZny systém podle kteréhokoliv z predchazejicich naroku,

vyznacujici s e t im, 2e kluzné plochy (54,
56) Jjsou navzajem naklonény pod thlem 27 stupnu.

13.zadrzny systém podle kteréhokoliv z predchdzejicich naroku,

vyznacuijici s e t im, 2Ze opérné plochy (42,
44) a/nebo kluzné plochy (54, 56) jsou opat¥eny kluznou vrst-
vou.

14.Zadriny systém podle kteréhokoliv z predchdzejicich naroku,

vyznacé¢ujici se tim, Ze svéraci plochy (50,
52) svéracich klint (46, 48) jsou opatfeny strukturou pro
zlepSeni treni a ochranu bezpeénostniho pasu (22).

10 vykresu
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