CESKOSLOVENSKA

‘SOCIALISTICKA

REPUBLIKA
(19)

POPIS VYNALEZU
|K.AUTORSKEMU OSVEDGENI

(207984

(11) (B1)

(21) -(PV 1980-79).-

URAD PRO VYNALEZY

A OBJEW (45) Vydano

(22) Piihld8eno 26 03 79

E '(40) Zvetejnéno 28 11 80
‘ .01 12 82

(51) Int. C1.3 ‘
H 02 K 7/11

(75) ‘
Aautor vyndlezu

POLACEK FRANTISEK 4

STEPANEK-MILOSLAV, BRNO

(54) Obveod k automatickémn zabrzdéni elektromotoru

‘Vyndlez se tykd obvodu k automatickému zabrz-

déni elektromotoru na stejnosmérny proud po jeho
odpojeni od zdroje napéti.

K zabrzdéni elektromotoru na stejnosmérny
- proud po jeho odpojeni od zdroje napéti se
obvykle pouZivd mechanjckého piepinade. Po od-

pojeni elektromotoru od zdroje napé&ti zkratuje

piepina¢ jeho vstupni svorky. V okamZiku odpoje-
ni zdroje napéti se proméni ste]nosmemy motor

v dynamo, které takto pracuje do zitéZe blizké !

zkratu. Tim jsou vyvoldvdny brzdici uéinky
a urychlené zastaveni elektromotoru. Nevyhodou
dosavadniho uspofddani je nutnost pouZiti special-
. nich typt pfepina&i a vétdi polet vodidt vyZadany

. sloZitosti zapojeni mezi ovladacimi prvky a elek- .

‘tromotorem. Toto mechanicko-elektrické uspofa-
~ d4ni neni vhodné zvl4st pro zapojeni vyZadujici
* ovlddéni chodu motoru z vice pracovist, p¥ipadné
v nékohka komb1nac1ch pn zachovani brzdnych
ﬁi‘:mku A
' Tyto dosavadm nevyhody odstratiuje obvod
k automatickému zabrzdéni elektromotoru na

stejnosmérny proud po jeho odpojeni od zdroje '

napéti. Jeho podstatou je, Ze k elektromotoru je
paralelng pnpOJen kolektor a -emitor tranzistoru,

* ' jehoZ bize je spojena jednak pies diodu s emito-

. rem tranzistoru a s jednou svorkou elektromotoru
a jednak pfes odpor s kolektorem tranzistoru.
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Hlavni pfednosti je jednoduchost zapojeni, kte-
ré umoziiuje kombinaci mezi neomezenym poétem
ovladacich prvki v “jakékoliv variaci pfi spolehli-
vém dodrZeni brzdnych G&inka.

' Vyndlez bliZe objasni pnlozeny vykres, kde na
obr.1 je naznadeno zapojeni pro derivaéni elektro-
motor, na obr. 2 zapojeni pro elektromotor S per-

-manentnim magnetem a na obr. 3 zapojeni pro

seriovy elektromotor.

Zapojeni derivaéniho elektromotoru 4ase svor-
kami 1, 2 podle obr. 1 je provedeno s tranzistorem
S typu N-P-N. Kolektor tranzistoru 5 je spojen se

.svorkou 2. Emitor tranzistoru 5 je spojen se

svorkou 1 a s kladnou elektrodou diody 6, jejiz

.zdpornd elektroda' je ' spojena do uzlu s hdzi
" tranzistoru 5 a se svorkou 3 spmas‘@ 8. Se svorkou

vvvvv

‘ 2 je jesté pFes odpor 7 spojena bdze tranzistoru §.

Na obr. 2 je zndzomnén v ekwvalentmm zapojeni

-elektromotor. 4b s perman¢ntmm magnetem. Se-

riovy elektromotor 4¢ v obr. 3 je' Vv zapojeni
s tranzistorem S5a typu P-N-P pfipojenym na
svorky 1, 2 s opalnou polaritou. Dioda 6 je
kladnou elektrodou spolena do uzlu se svorkou
3 spinade 8:-

Zapojeni na obr. 1 a 2 praque za provozu
ndsledovné. Po pfivedeni proudu ze zdroje napé&ti
na svorky 2 a 3 proték4 proud od svorky 2 elektro-
motorem 4 pies diodu 6 ke .svorce 3. Ve stejném
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okamzZiku protékd tranzistorem 5 zbytkovy proud,
nebot se nachidzi v zavieném, nevodivém stavu,
ktery zptisobuje pfivedeni napéti na jeho bézi ze
svorky 3. Toto napéti je niZ$f neZ spad na diodé
6 a tim z4porné oproti nap&t{ na emitoru tranzisto-
ru 5. Odpor 7 mezi bézi a svorkou 2 tvofi bo¢nik
tohoto obvodu. Proud na odporu 7 nemd vliv na
funkci obvodu ani na plynulém chodu elektromo-
toru 4. Po odpojeni zdroje napéti od svorek 2 a 3,
prestane elektromotorem 4 protékat proud, kotva
vlivem kinetické energie se nadile otdci, &imz
elektromotor vytvafi dynamo. Jeho proud napéjf
tranzistor 8, ktery se uvede do vodivého stavu tim,
e na ieha héri neni nvni pfivadéno nanéti. Pfi tom
primiku napéti ze svorky 1 zabrafiuje dioda 6.
Uvedent tranzistoru 5 do vodivého stavu vytvofi
24t¢% pro dynamo a tim vyvold brzdici moment
proti rotaci kotvy. Utinek je zachovan po celou

"dobu pohybu kotvy. Cinnost zapojeni na obr. 3 je

obdobn4, av§ak s tim rozdilem, Ze smér proudu je
v opatném smyslu.

PREDMET VYNALEZU

Obvod k automatickému zabrzdéni elektromo-
toru na stejnosmérny proud po jeho odpojeni od
zdroje napéti vyznaleny tim, Z¢ k elektromotoru
(4) je paralelné pfipojen kolektor a emitor tranzis-
toru (5), jehoZ béze je spojena jednak pies diodu
(6) s emitorem tranzistoru (5) a s jednou svorkou
(1) elektromotoru (4) a jednak pfes odpor N
s kolektorem tranzistoru (5). )

3 vykresy
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